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感谢购买本产品。

KM50-E 型智能电量监测器的主要功能和性能如下。

·通过输入交流电压以及交流电流，可计测单相 2 线制，单相 3 线制，三相 3 线制，三相 4 线制电路的瞬

时功率、累计电量、电流、电压、功率因数、无功功率、频率、CO2 换算值、单位功耗 （产品每一单位

的功耗）、脉冲输入 ON 时间。

·可计测 480V 电压。

·搭载通讯功能，可读取计测数值。

·即使不能在电压输入端子输入电压的情况下、只靠输入交流电流，就能根据 KM50-E 预先设定的电压值

等数值，通过内部计算进行简易的电能计测 （简易计测功能）。

·具有简易的数据记录功能，可将各种计测值按 5 分钟、1 天和 1 个月为单位保存在 EEPROM 中。

·可将计测状态分为 HIGH 、MIDDLE 、LOW 三种。

·可计测第 2，3，5，7，9，11，13 次高次谐波的额定电压和额定电流，以监测高次谐波的影响。

·符合 （IEC） 安全标准以及 EMC 标准。

·获得韩国 S-Mark （韩国产业安全卫生公团认证）。

本用户手册记载着本产品的必要功能、性能以及使用方法等内容，使用本产品时请遵守下列事项。

·本产品使用者必须是具备电气知识的专业人员。

·请仔细阅读本用户手册，在充分理解的基础上，正确使用本产品。

·请妥善保管好本用户手册，以便随时查阅。

关于通讯功能的说明，除了本用户手册以外，请参见 WEB 《智能电量监测器 KM50 型　通讯手册》（目

录编号 SGTE-716）。

前言
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1. 保修内容

① 保修期限

本产品的保修期限为购买后或者送达指定地点之日起 1 年。

② 保修范围

在上述保修期限内，因本公司的责任导致本产品出现故障，本公司将提供替代品或在产品购入地实

施无偿修理。

但是，如因下列原因发生故障时，不属保修范围。

a）由于因产品目录或使用说明书等未记载的不恰当的条件、环境、操作及使用方法等而导致的故障；

b）本产品自身以外的原因；

c）非本公司进行的改造、修理而引起的故障；

d）不按照本产品规定的使用方法而导致的故障；

e）产品从本公司出厂时的科学技术水平所无法预见的原因而造成的故障；

f）其他因天灾，灾害等非本公司责任的原因而导致的故障；

本项所述的保修仅针对本产品自身，因本产品的故障所引发的其他损失不属本保修范围。

2. 责任范围

① 因本产品所引起的特别损失、间接损失或消极损失，本公司概不负责。

② 本产品可以编程，对非本公司人员所编制的程序、以及由此产生的结果，本公司概不负责。

3. 适用条件

① 将本产品与其他产品组合使用时，请用户确认应遵守的标准、法规以及限制规定。此外，还须用户

确认，将本产品用于用户的系统、机械、装置时，本产品的适用性。如不进行上述的确认，本公司

对于本产品的适用性不承担责任。

② 将本产品用于下列用途时，请向本公司的营业人员咨询，并对规格书等文件进行确认。同时，对产

品的额定值和性能采取留有余量的使用方法，并设置安全回路等措施，即使万一发生故障也可将危

险降至最小程度。

a）室外环境、会受到潜在性化学污染或电气干扰的环境、或产品手册和使用说明书等未记载的条件

和环境下使用。

b）原子能控制设备、焚烧设备、铁路、航空、车辆设备、医用机械、娱乐机械、安全装置以及受到

行政机关和有关行业管制的设备。

c）可能涉及生命财产危险的系统、机械和设备。

d）煤气、自来水、供电系统和 24 小时连续运行的系统等要求高可靠性的设备。

e）类似上述 a）～ d），需要高度安全性的其他用途。

③ 将本产品用于会使生命财产涉及重大危险的用途时，为了确保安全，用户应进行整个系统的危险预

警及安全的冗余设计，并且务必事先确认：针对本产品在整个系统中的预定用途已进行了正确的配

电和设置。

④ 产品目录等所记载的应用实例仅供参考，使用前请充分确认仪器设备的功能和安全性。

⑤ 为了防止本产品因使用不当而给用户或第三者带来意外损失，请对使用上的禁止事项及注意事项进

行充分理解，并切实遵守。

使用时的承诺事项
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4. 规格的变更

产品目录和使用说明书等所记载的产品规格以及附件，会因改进或其他原因而变更。请向本公司营业人

员咨询，以确认本产品的实际规格。

5. 适用范围

以上内容的前提是：在日本国内购买和使用。

在国外购买和使用时，请向本公司营业人员咨询。

关于本手册的内容

（1） 禁止擅自转载、复制本手册的部分或全部内容。

（2） 规格等本手册的内容可能会因产品改进而变更，恕不预告，敬请谅解。

（3） 本公司力求本手册的内容完美 , 万一发现疑问或错误等缺陷，烦请按书末记载的联系方式与

本公司各支店或营业所联系。届时也请告知书末记载的手册编号。
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● 安全使用上的标记及含义

为了安全使用 KM50-E 型产品，本手册中将注意事项用如下的标记和符号表示。

手册中列出的注意事项，记载着与安全有关的重要内容，请务必遵守。

标记和符号如下所示。

警告标记的含义

● 图形标记的说明

安全注意事项

注意 如果使用不当会引发危险，可能导致轻伤、中等程度受伤或财产损失。

 标记 含义

 

● 禁止拆卸
拆卸仪器可能引发触电等伤害事故的禁止告示。

● 一般强制性标记
向不特定的普通使用者发出指示的标记。

● 触电提醒
特定条件下提醒可能触电的警示。
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● 警告标记

注  意
请按规定扭矩切实紧固端子螺钉。
端子螺钉的推荐紧固扭矩：0.69 ～ 0.88N·m
紧固后，请确认螺钉未倾斜。
否则可能会因起火而导致物质损失。

请勿在有易燃性、易爆性气体的场所使用。
否则可能会因爆炸导致操作人员中度、轻度受伤或物质损失。

请使用规格范围内的电源电压。
否则可能导致设备破损、破裂。

请务必在切断电源后再连接 CT。
否则可能导致触电。

通电时请勿接触端子。
否则可能导致触电。

请勿对产品进行分解、修理或改装。
否则可能导致触电及轻度受伤、起火、设备故障。
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为防止产品的动作不良、误动作或对性能、功能带来不良影响，请遵守下列事项。

1） 请勿在下述环境下保存、设置、使用本产品。

·振动、冲击影响严重的场所。

·不稳定的场所。

·室外或受到直射阳光、风雨侵袭的场所。

·温湿度超过规格范围的场所。

·温湿度变化剧烈、可能结露或结冰的场所。

·容易受到静电及干扰影响的场所。

·有腐蚀性气体 （特别是含硫气体、氨气）的场所

·粉尘、铁屑较多的场所。

·有积水、油雾的场所。

·受电场及磁场影响的场所。

·盐水飞溅的场所。

2） 请组装在面板厚度 1mm ～ 8mm 的柜内进行使用。

面板厚度不合适或安装方法有误为产品脱落的主要原因。

3） 请勿强行拉出本产品。

强行拉出会使内部端子的接触电阻增大，可能导致无法准确计测。

4） 请在充分理解本手册的基础上进行使用与维护。否则，可能产生触电、受伤、事故、故障及误动

作。

5） 使用机器前，请务必确认接线正确后再接通电源。

接线不良可能导致触电、受伤、事故、故障、误动作。

6） 控制电源和供给输入的电源及电线请使用正确的规格。否则可能导致故障、烧损及触电。

7） 请勿靠近发热设备 （带线圈、绕组的设备等）安装本产品。

8） 请确认端子编号后正确进行接线。

9） 未使用的端子请勿进行任何连接。

10）请使用 M3.5 螺钉适用的压接端子进行接线。

11）安装位置请远离产生强高频干扰的设备 （高频焊机、高频缝纫机等）或产生浪涌的设备。

12）为了防止感应干扰，本体上的接线应与高电压、大电流的动力线隔开。并且，请避免与动力线平

行走线或同一管道走线。接线或走线槽分开，或者使用屏蔽线等方法也很有效。

13）通电时请勿接触产品及 CT 端子的充电金属部。

14）不适用于计测变频器二次侧。

15）请勿堵塞本产品的通风孔及四周，以免影响散热。

16）接触本产品前请先采取触摸接地金属等除静电措施。

17）请勿拆除本产品的端子台，否则可能导致故障及误动作。

18）请勿在前侧板剥落或破损状态下使用本产品。

否则可能有水入浸。

19）为了使作业人员能够立即关闭电源，请设置符合 IEC60947-1 及 IEC 60947-3 相应要求事项的开关

或断路器，并进行正确标识。

20）在过电压类别Ⅲ的环境下使用时，请先在本产品电源、电压测量输入外侧的线间安装可变电阻。

21）请务必使用本公司指定的 CT 和 CT 电缆。

CT：KM20-CTF-5A / KM20-CTF-50A / KM20-CTF-100A / KM20-CTF-200A / KM20-CTF-400A /

KM20-CTF-600A

CT 电缆：KM20-CTF-CB3 （3m）

安全要点
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● 为延长使用寿命

请在下列温度湿度范围内使用本产品。

温度：-10 ～ 55 ℃ （不得结冰、凝露）     湿度：25 ～ 85％RH

设置在电气柜内时，并非指电器柜的环境温度，而是本产品的环境温度不得超过 55 ℃。

本产品寿命受制于本产品所用电子零部件的寿命。而零部件寿命又取决于环境温度。环境温度高则寿

命缩短，环境温度低则寿命延长。因此降低产品内部温度就能延长寿命。若多台 KM50 密集安装，或

上下排列多台，就会因产品的发热导致内部温度上升而缩短寿命。此时，必须考虑采用风扇向本产品

送风等强制冷却措施。

● 防环境干扰措施

为了防止感应干扰，本产品端子台的接线应远离高电压、大电流的动力线。并且，须避免与动力线并

行布线或使用同一管道走线。分开布线或使用别的线槽，使用屏蔽线等方法也很有效。

产生干扰的周围设备 （特别是电机，变压器，螺线管，磁铁线圈等有电感成分的设备），请安装电涌

吸收器或噪音滤波器。

请尽可能远离产生强高频干扰的设备 （高频电焊机，高频缝纫机等）或产生电涌的设备处安装本产品。

● 关于防水性

防护结构如下所示。未明确记载防护结构，或 IP □ 0 的部分无防水性能。

前面：IP66、后罩：IP20，端子部：IP00

设置时的注意事项
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1）请根据测量对象正确设定各种设定值。

2）本产品并非是计量法指定机构检验合格的特定计量器。不能用于证明用电量。

3）清洁时，请勿使用稀释剂等。请使用市售酒精。

4）接通电源时应在 2 秒钟内达到额定电压。

否则本机将无法正常动作。

5）废弃时，请根据当地的规定，作为产业废弃物予以适当处理。

6）需采用防水构造时，请安装附带的防水密封垫。

防水密封垫会因使用环境发生劣化、收缩或硬化，因此建议定期更换。

防水密封垫：Y92S-P5 （另售）

7）使用时，请先揭下前部保护膜。

8）请准备本体的控制电源，须与计测电压分开。

9）使用时，请勿靠近收音机、电视机及无线设备，否则可能妨碍信号接收。

使用注意事项
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请仔细阅读随附的使用说明书，对下列项目进行确认。

使用前

何时 确认项目 确认内容

购入产品时
产品外观

购入后，请确认产品及其包装箱上没有受撞击的痕迹。
如内部有破损，有些破损部位可能导致无法正常测量。

产品型号、规格 请确认所购产品的规格是否与订购的产品一致。

设置时 产品设置场所
安装产品的场所应不妨碍散热，产品周围不可堵塞，切勿堵塞产品本体的通风孔。
密集安装时，请空开适当的间隔，以免接线向左右伸展时发生相互接触。

接线时
端子接线

拧紧端子螺钉时，请勿施加过大的应力。
按规定扭矩 （0.69 ～ 0.88N·m）拧紧螺钉后，请确认无松动现象。
确认端子的极性，正确接线。

电源、电压的输入 请正确连接输入的电源、电压。接线错误可能导致内部电路损坏。

使用环境

环境温度
本产品的使用环境温度为 -10 ～ 55 ℃ （不得结冰、凝露）。 
为了延长使用寿命，尽可能安装在环境温度较低的部位。环境温度较高时，须考
虑使用风扇强制冷却。

振动·冲击
请确认设置环境是否满足规定的耐振动、冲击基准。

（安装在夯实机附近，振动和冲击将会传给本产品，因此尽量安装在远离的场
所。）

异物侵入
请安装在液体、异物无法进入的位置。
另外，如安装在会产生含硫、氯等腐蚀性气体的场所时，应去除这些气体的发生
源或安装通风扇等以改善环境。
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关于段

在参数代号以及设定内容中，显示的字母如下所示。

 7 段 1 位和 11 段 4 位分两行显示。

11 段显示

7 段落显示

a b c d e f g h i j k l m n o p q r

A B C D E F G H I J K L M N O P Q R

s t u V w x y z 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9

S T U V W X Y Z 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9

a b c d e f g h i j k l m n o p q r

A B C D E F G H I J K L M N O P Q R

s t u ? w x y z 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9

S T U V W X Y Z 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9
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1.1 主要特点和功能

■主要特点
·对应 480V 输入，可进行三相 4 线制计测。

·利用 3-STATE 功能，可根据背光颜色的变化辨别瞬时功率、电流和电压的状态。 而且可将计测状态区分

为 HIGH 、MIDDLE 和 LOW 三种。

·每月、每日及每小时记录累计电量。

·CO2 排放量一目了然。

·每天的计测最大值、最小值记录 （8 天的数据）有助于设备的维护。

·蜂鸣音支持键盘操作。

·可按照基础级和专业级进行相应的设定与计测操作。

基础级：计测模式、设定模式中的基本性设定 （参见 1-12、1-17 页） 

专业级：计测模式、设定模式中的应用性设定 （参见 1-12、1-17 页）

·1 台本产品可适用 CompoWay/F、Modbus 两种通信协议。

·超级电容器可支持内部时钟运行 7 天。

·符合 IP66 防护等级 （仅前面）（使用附件防水密封垫时）。

·适用于变频器一次侧的计测 （第 2、3、5、7、9、11、13 次高次谐波）。

·计测第 2、3、5、7、9、11、13 次高次谐波对额定电压与额定电流的影响，在环境温度 23 ℃时，可实现

± 2.5%F.S 的功率计测精度 （高次谐波的计测精度为通常的计测精度加± 0.5%）。
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■主要功能
下面介绍 KM50-E 型的主要功能。

●输出功能

输出功能有以下几种。

输出：累计电量脉冲输出 1 点、3-STATE 输出 3 点、报警输出 1 点

·累计电量脉冲输出

累计电量达到用户设定的脉冲输出单位时，即输出脉冲。 

脉冲 ON 时间通常固定为 0.5 秒。

但是，脉冲输出同期缩短时，因使脉冲输出周期优先，所以，脉冲 ON 时间变短 （最小 ON 时间为 0.1

秒）。而此时使脉冲 OFF 的时间为 0.1 秒。

在每个采样周期都进行脉冲输出的判定。

·3-STATE 输出   

设定HIGH 阈值、LOW阈值后，可将累计电量和累计时间区分为HIGH、MIDDLE、LOW 各种状态的功能。 

根据设定，可从瞬时功率、电流、电压、无对像中选择一个作为判定对像，设定 HIGH 阈值、LOW 阈值

后，可将计测状态区分为 HIGH 、MIDDLE 和 LOW 三种。 超过 HIGH 阈值时为 HIGH 状态、低于 LOW 阈

值时为 LOW 状态，其余则为 MIDDLE 状态。并分别显示各种状态的累计电量、累计电量比率、累计时

间、累计时间比率。 

从各种状态相应的端子进行输出。 

在设定模式及保护设定模式下，由于计测停止，3-STATE 输出也停止。 输出时，屏幕的背光颜色也相应

变化。

·报警输出

计测值超过瞬时功率报警输出的设定值时，使报警输出 ON 的功能。计测值超过设定值期间，报警输出将

保持 ON。

发生报警时，OUT2 亮灯，“通常显示”和 “报警显示”进行交替显示。另外，即使在报警输出中，也可

通过模式转移操作，转至其它模式。 

但是，在设定模式及保护设定模式下，由于计测停止，报警输出也停止。

当前计测值小于报警设定值时，报警输出自动复位。

状态 背光灯
HIGH 绿

MIDDLE 橙
LOW 红
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●输入功能

输入功能有以下几种。

输入：事件输入２点

对应外部设备的输入进行脉冲计数。

有两种事件输入

其一：事件输入指累计电量除以 2 个输入的计数合计值 （脉冲输入计数）得出的单位功耗 ;

其二：用 OR 输入计测的脉冲输入 ON 时间。

单位功耗用于计测生产线的节拍功率，而脉冲输入 ON 时间用于计算空调等的运转时间。

注：输入输出的公共端是不同的端子，请参照 “第 2 章 准备”正确接线。

●通信功能

可使用 CompoWay/F （*1）、Modbus （RTU）（*2）协议的通信功能。

*1. CompoWay/F 是欧姆龙的通用串行通信中的统一通信协议。拥有统一的帧格式和在欧姆龙生产的可编

程控制器等具有应用实绩的基于 FINS 标准的指令，能使电脑与设备之间的通信变得轻松容易。

*2. 是基于 Modbus Protocol 的 RTU Mode 的通信控制方式。Modbus 是 Schneider Electric 的注册商标。

●计测数据的记录功能

KM50型具有简易的数据记录功能。将各种计测数值以5分钟、1天、一个月为单位保存于EEPROM的功能。 

记录功能有如下几种。

1）以 5 分钟为单位保存的项目

以 00 分 00 秒为起点每隔 5 分钟保存一次。 

有如下几种项目。

·累计电量

·脉冲输入计数、单位功耗、脉冲输入 ON 时间。

·3-STATE 累计电量

2）以 1 小时为单位保存的项目

以 5 分钟为单位保存的计测值换算为 1 小时的数值进行保存。

·累计电量

3）以 1 天为单位保存的项目

以 00 时 00 分 00 秒为起点每隔 24 小时保存一次。

有如下几种项目。

·瞬时功率、电流、电压、功率因数的最大值和最小值。

·累计电量

·脉冲输入计数、单位功耗、脉冲输入 ON 时间。

·3-STATE 累计电量、3-STATE 累计时间。

4）以 1 月为单位保存

以 1 天 00 时 00 分 00 秒为起点每隔 1 个月保存一次。 

保存项目有如下几种。

·累计电量
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1.2 各部分的名称和功能

■前面板

 

■显示部位的读取法

1）第 1 显示

表示计测值或设定数据的种类。

使用 3-STATE 功能时，背光颜色将随着计测状态而变化。

2）第 2 显示

表示计测数据或设定数据的单位或参数名称。

3）动作显示

· OUT1

与累计电量脉冲输出联动亮灯。

· OUT2

与报警输出联动亮灯。

· STOP 

断电中，时刻数据的电源被切断，在时刻计测功能停止的状态下，一接通电源即亮灯。设定时刻数

据后熄灭。如亮着灯使用，则不能记录计测数据。

出厂时设置为亮灯状态。

· （Key）

保护设定时亮灯。
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■LCD 背光
第 1 显示部位的 LCD 背光色如下表。

模式 状态 颜色
保护 所有状态 绿
设置 所有状态 绿
计测 HIGH 状态 绿

MIDDLE 状态 橙
LOW 状态 红
不使用 3-STATE 功能时 绿
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1.3 输入输出结构和型号基准

■输出入结构

·通过 1 个系统的电压输入及电流输入，计测瞬时功率、累计电量、电流、电压、功率因数、无功功率及

频率。

·利用 RS-485 通信连接上位系统，通信协议为 CompoWay/F 时， 最多可连接 KM50 型 31 台、为 Modbus 时、

最多可连接 KM50 型 99 台 （都不包括主机）。

包括上位设备在内 , 连接在传输线路两端的设备 , 请安装终端电阻。

·从输入电压和输入电流计算出功率，向每一个指定的电量输出脉冲信号。

把外围设备来的脉冲输出作为输入，进行计数。

■型号基准
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1.4 模式的结构和键操作

■模式结构

向各种模式转移的方法如下图。

·长按 M 键，1 秒钟后，第一显示开始闪烁，2 秒种后，从计测模式转移到动作设定模式。

·长按 M 键，3 秒钟后显示为 “save”，从设定模式转移到计测模式。

·在设定模式按一下 O 键，则进行动作设定模式 通信设定模式的转移。

陷入错误状态时，则强行转移到错误显示。

* 错误状态及复位的方法，请参照 “5 章 故障对策”。

·计测模式及保护设定模式中 , 如长按 O ＋ M 键，则 3 秒种后，进行计测模式 保护设定模式的转移。

·在保护设定模式及设定模式期间，停止计测，但内部时钟仍计数。

模式区分 含意说明 操作与设定的必要性
计测模式 基础级 浏览基础级的计测数据 只在浏览时操作

专业级 浏览专业级的计测数据 只在浏览时操作
保护设定模式 限制功能 只在必要时设定
设定模式 动作设定模式 基础级 设定基础级功能 初始设定时需要设定

专业级 设定专业级功能 只在必要时设定
通信设定模式 设定通信功能 只在使用通信功能时设定

S

M S

S

U

U

M

O

M

M M

M O

M S
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■计测模式
·计测模式的状态转移如下图所示。

·虚线内为计测履历显示的状态转移。另外，即使是在计测履历显示中，也可通过模式转移操作，向其它

模式转移。而且，在当天的最大值、最小值的计测履历显示中，长按 O 键  3 秒钟，则可将计测履历复

位 （对象只是显示中的当天计测值）。

●瞬时功率、电流、电压、功率因数、无功功率的状态转移

注：无功功率只显示当天的计测履历。
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●累计电量的状态转移

·每月计测履历的状态转移

·每天计测履历的状态转移

U
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·每小时计测履历显示的状态转移

●脉冲输入计数、单位功耗、脉冲输入 ON 时间的状态转移

●HIGH/MIDDLE/LOW 状态的累计电量和累计时间的状态转移
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在计测模式中可确认的参数

注 1. 输入电压超过额定值的 110% 时，显示 “E-S1”；输入电流超过额定值的 120% 时，显示 “E-S2”；

输入频率低于 45Hz 或高于 65Hz 时，显示 “E-S3”，均为出错。

注 2. 如输入值超过显示范围，则显示范围内的最大值或最小值，并闪烁。

注 3. 履历信息即使改变适用回路的参数等设定，也不会自动清除。必要时，请初始化 （12.ini）。

总累计电量可在计测履历中确认下表的内容。

注：超过 9999.9MWH 时，总累计电量归 0，之后，保存数据也从 0 开始。

项目 第 1 显示 第 2 显示 单位 备注

基
础
级

瞬时功率 -9999 ～ 99999 kw kW 小数点根据计测值变化而移位

总累计电量 0.0 ～ 9999.9
kwh
mwh

kWh
MWh

单位根据计测值而变化

电流 1 0.000 ～ 99999
a
a-r A

小数点随计测值变化而移位
单相 2 线制时只显示 “a”
单相 3 线制或三相 3 线制、
三相 4 线制时显示 “a-r”

电流 2 0.000 ～ 99999
a-n 
a-s A

小数点随计测值变化而移位
单相 2 线制时不显示
单相 3 线制时显示 “a-n”
三相 3 线制或三相 4 线制时显示 “a-5”

电流 3 0.000 ～ 99999
a-s 
a-t A

小数点随计测值变化而移位
单相 2 线制时不显示
单相 3 线制时显示 “a-s”
三相 3 线制或三相 4 线制时显示 “a-t”

电压 1 0.0 ～ 9999.9

v
v-rn 
V-rs
v-r 

V

单相 2 线制时显示 “v”
单相 3 线制时显示 “v-rn”
三相 3 线制时显示 “v-rs”
三相 4 线制时显示 “v-r”

电压 2 0.0 ～ 9999.9
v-sn 
v-st
v-5

V

单相 2 线制时不显示
单相 3 线制时显示 “v-sn”
三相 3 线制时显示 “v-st”
三相 4 线制时显示 “v-s”

电压 3 0.0 ～ 9999.9
v-rs 
v-tr
v-t

V

单相 2 线制时不显示
单相 3 线制时显示 “v-rs”
三相 3 线制时显示 “v-tr”
三相 4 线制时显示 “v-t”

功率因数 -1.00 ～ 1.00 pf —
无功功率 -9999 ～ 99999 kvar kvar 小数点根据计测值变化而移位
频率 45.0 ～ 65.0 hz Hz
CO2 换算 0.0 ～ 9999.9 co2 kg-CO2

时刻 00—00 ～ 23—59 01/01 ～ 12/31 —
第 1 显示　表示时 - 分
第 2 显示　表示月 - 日

专
业
级

脉冲输入计数 0 ～ 99999 cnt 次 脉冲计数有效时计数结束

单位功耗 0.000 ～ 99999 kwh / p kWh/ 次
设定“P.CSP”时进行计测小数点随计测值
变化而移位

脉冲输入 ON 时间 00—00 ～ 24—00 h-on 时 - 分 设定 “H-ON”时进行计测
HIGH 状态累计电量 0.000 ～ 99999 kwh-h kWh 小数点随计测值变化而移位
MIDDLE 状态累计电量 0.000 ～ 99999 kwh-m kWh 小数点随计测值变化而移位
LOW 状态累计电量 0.000 ～ 99999 kwh-l kWh 小数点随计测值变化而移位
HIGH 状态累计时间 00—00 ～ 24—00 tim-h 时 - 分
MIDDLE 状态累计时间 00—00 ～ 24—00 tim-m 时 - 分
LOW 状态累计时间 00—00 ～ 24—00 tim-l 时 - 分
产品信息 e1flk 当前的软件版本 —

项目 第 1 显示 第 2 显示 备注
总累计电量
10 位显示

000000000 ～ 9999999999
用第 1 显示和第 2 显示的 10 段显示 10 位总累计电量
单位：Wh

累计电量 0.0 ～ 9999.9
kwh
mwh

当月～ 13 个月前的计测记录每个月可确认，当天～ 8 天前的计测记录每
１天可确认，当时刻～ 25 小时前的计测记录每小时可确认。
第 2 显示每个月显示 “公历的后 2 位－月”

每天的显示 “月 / 日”
每小时的显示 “日 - 时”
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■保护设定模式
·通过保护设定，可限制设定变更的操作。

其时， （Key）显示亮灯 （可根据通信改变设定）

·保护设定能在保护设定模式进行阶段性限制。

·保护设定状态中的状态转移如下图所示。

另外，在保护设定状态中，不能向其它模式转移。

·向保护设定模式的转移，如下图所示。

在保护设定模式内的转移，如下图所示。

设定项目一览表

设定项目 显示字符 设定内容 初期值 备注

保护设定 prtct

0：全部允许
1：禁止改变设定 （可向设定模式转移）
2：禁止改变设定 / 禁止专业级转移

（可向设定模式转移）

0

设定值为 1、2 时，则计测履历也
禁止清除。 
但是，通过通信来改变或清除，则
全部接受。

M O

U

O

M

2
prtct

1
prtct

0
prtct

0
prtct

M U
U

U

U

M U

M U

U
O

M
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■设定模式
·进行保护设定以外的设定。

·设定模式，有动作设定模式和通信设定模式两种。

·在设定模式状态，停止所有的计测。

●动作设定模式

·动作设定模式的状态转移，如下图所示。

●通信设定模式

·通信设定模式的状态转移，如下图所示。

M S

U

S S

S

U

U

U

M

U

M SM

M S

O

M

O

M

O

M

O

M

U U

S

M S

O

M

O

M
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●数值及字符的增量与减量

·数值的变更通过 U 键和 S 键进行。（可变更的数值闪烁）。

·每按一次 U 键，参数＋1 ；每按一次 M+U 键，参数－1。

* 数值编辑项目中，“9”的下一个归 “0”，如果是字符，则返回到初始显示。

·每按一次 S 键，前移一位；每按一次 M+S 键，倒移一位。

注 1. 键操作中，不闪烁。

注 2. 无位的 （利用字符表示设定等）设定时，则 S 键、 M+S 键均为无效。

9123

1123

0123

U

U

U

U

M U

M U

M U

M U

0123 0123 0123 0123
SSSS

M SM S M SM S
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下面是设定项目一览表。

动作设定模式

项目 设定范围 第 2 显示 初始值 备注

基
础
级

适用回路 1p2w/1p3w/3p3w/3p4w 00.typ 3p3w

1p2w：单相 2 线制
1p3w：单相 3 线制
3p3w：三相 3 线制
3p4w：三相 4 线制

专用 CT 种类
5a/50a/100a/
200a/400a/600a

01.c.rg 100a

额定一次侧电流值 5 ～ 9999 02.5ct 5 专用 CT 种类只有在 5A 时有效

VT 一次侧电压值
none/220/440/
3300/6600

03.v.rg none
简易计测 ON 时无效
单位：V

电流低切值 0.1 ～ 19.9 04.cut 0.6 单位：%

脉冲输出单位
1/10/100/1k/2k/5k/
10k/20k/50k/100k

05.pls 100 单位：Wh

显示刷新周期 off/0.5/1.0/2.0/4.0 06.ref 1.0
OFF 即时更新
单位：秒

平均次数 off/2/4/8 07.avg 8

简易计测

简易计测 off/on 08.smp off
ON 时设定任意的电压和功率因数
频率固定为 50Hz

电压固定值 0.0 ～ 9999.9 vlt 110.0 只有在简易计测 ON 时可设定

功 率 因 数 固 定
值

0.00 ～ 1.00 pf 1.00 只有在简易计测 ON 时可设定

鸣叫声 off/on 09. bz on 设定键盘操作时有无蜂鸣音

CO2 换算系数 0.000 ～ 99.999 10.co2 0.387 单位：kg-CO2 / kWh

时间设定
（公历年 / 月日 / 时分）

2010 ～ 2099
01/01 ～ 12/31
00-00 ～ 23-59

11.tim
2010
01/01
00-00

连续设定公历年、月日和时分。
中途取消的话，全部恢复到变更
前的时间。反映设定了时分时的
设定内容

初始化
set/max/min/integ/
m.pro/log/all

12.ini set

set ：除了时刻设定之外的设
定值被初始化

max ：全部参数的当天最大值
初始化

min ：全部参数的当天最小值
初始化 

integ：总累计电量初始化
m.pro ：计测模式专业级当天的

计测值初始化 
log ：全部计测履历初始化
all ：所有计测履历和时刻设

定之外的设定值初始化

专
业
级

事件输入设定 p.csp/h-on 30.eis p.csp
p.csp：单位功耗
h-on：脉冲输入 ON 时间

事件输入 1
NPN / PNP
输入模式设定

npn/pnp 31.pn1 pnp
npn：无电压输入
pnp：有电压输入

事件输入 2
NPN / PNP
输入模式设定

npn/pnp 32.pn2 pnp
npn：无电压输入
pnp：有电压输入

事件输入 1
输入模式设定

n-o/n-c 33.in1 n-o
n-o：常开
n-c：常闭

事件输入 2
输入模式设定

n-o/n-c 34.in2 n-o
n-o：常开
n-c：常闭

计测开始时刻 00-00 ～ 23-59 35.stc 00-00

比计测结束时刻晚的时刻，不能
设定
适用于计测模式专业级的所有计
测值

计测结束时刻 00-01 ～ 24-00 36.etc 24-00

比计测开始时刻早的时刻，不能
设定
适用于计测模式专业级的所有计
测值
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通信设定模式

*1. 协议为 Modbus 时，则固定为 8bit，不能设定。

*2. 协议为 Modbus 时，由于停止位长度是自动设定的，因此不能修改设定。 

垂直奇偶校验为 NONE 时变为２，EVEN 或 ODD 时变为 1。

项目 设定范围 第 2 显示 初始值 备注

专
业
级

3-STATE 判定对象 pwr / a / v/ 
none

40.tgt none pwr：瞬时功率
a：电流
v：电压
none：不选择对象

3-STATE HIGH 阈值 0.1 ～ 150.0 41.h.th

0.00k ～ 9999k（pwr）
0.00a ～ 9999a （a）
0.00v ～ 9999v （v）
0.00 （none）

50.0 LOW 阈值以下不可设定
在设定状态，第 2 显示中显示根据
设定值计算出的动作值
括弧内为判定对象的设定
单位：%

3-STATE LOW 阈值 0.0 ～ 149.9 42.l.th

0.00k ～ 9999k（pwr）
0.00a ～ 9999a （a）
0.00v ～ 9999v （v）
0.00 （none）

10.0 HIGH 阈值以上不可设定
在设定状态，第 2 显示中显示根据
设定值计算出的动作值
括弧内为判定对象的设定
单位：%

3-STATE 滞后 0.0 ～ 19.9 43.hys

0.00k ～ 9999k（pwr）
0.00a ～ 9999a （a）
0.00v ～ 9999v （v）
0.00 （none）

0.0 在设定状态，第 2 显示中显示根据
设定值计算出的动作值
括弧内为判定对象的设定
单位：%

瞬时功率
报警输出

瞬时功率
报警输出

off / on 50.p.al off ON 时设定任意的阈值、滞后及延
迟 OFF

报 警 输 出 阈
值

0.1 ～ 150.0 al.th

0.00k ～ 9999k

80.0 只有在瞬时功率报警输出 ON 时才
可设定
在设定状态，第 2 显示中显示根据
设定值计算出的动作值
单位：%

滞后 0.0 ～ 19.9 al.hys

0.00k ～ 9999k

5.0 只有在瞬时功率报警输出 ON 时才
可设定
在设定状态，第 2 显示中显示根据
设定值计算出的动作值
单位：%

延迟 OFF 0.0 ～ 99.9 of.dly

0.0 ～ 99.9

3.0 只有在瞬时功率报警输出 ON 时才
可设定
在设定状态，第 2 显示中显示根据
设定值计算出的动作值
单位：秒

项目 设定范围 第 2 显示 初期值 备注

选择协议 compf/modb 80.psl compf
compf：CompoWay/F
modb：Modbus

单元 No.
CompoWay/F：0 ～ 99

Modbus：1 ～ 99
81.u.no 1

通信速度 1.2k/2.4k/4.8k/9.6k/19.2k/38.4k 82.bps 9.6k 单位：bps

数据位长度 *1 7/8 83.len 7 单位：bit

停止位长度 *2 1/2 84.sbt 2 单位：bit

垂直奇偶校验 none/odd/even 85.prt even

发送等待时间 0 ～ 99 86.sdw 20 单位：ms
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■设定值的确定
·显示最终的设定参数时，一按 S 键，就返回到同级内的起首参数。

·变更设定值或设定内容时，按 U 键置为设定状态，用 U 键或 M+U 键、 S 键或 M+S 键编辑设定

值，按 O 键确认。取消设定时，按 M 键。

·进行了设定的编辑后，请务必对设定内容进行确定操作 （按 O 键）。只进行 S 键、 U 键等操作，不

能变更设定内容。

·设定变更的内容，在从设定模式转移到计测模式时，将被保存。

·时刻设定，在设定了 “11.tim”时，内容将被保存。

■键的用法
基本的用法如下： 在保护设定模式及设定模式中，显示设定值的状态称为监测状态，把可变更设定的状态

称为设定状态。

符号 基本含意 模式 状态 操作方法 作用说明

O

ENTER 键

·模式切换
·确定

计测模式 计测履历 （当日） 长按
3 秒以上

清除显示中的当天最大值和最
小值

保护设定模式 设定状态 点击 确定设定值
动作设定模式 监测状态 点击 转移到通信设定模式
通信设定模式 监测状态 点击 转移到动作设定模式

M

MODE 键

·模式切换
·取消

计测模式 当前计测值
计测履历

长按
3 秒以上

转移到动作设定模式

计测履历 点击 转移到当前计测值
设定模式 监测状态 长按

3 秒以上
转移到计测模式

设定状态 点击 取消设定状态
计测模式
设定模式

专业级 点击 转移到基础级的 “PROLV”

S

SHIFT 键

·转移 计测模式 当前计测值 点击 转移参数
计测履历 点击 切换计测履历显示

设定模式 监测状态 点击 转移参数
设定状态 点击 转移设定位

U

UP 键

·向设定状态转移
·设定值变更

计测模式 当前计测值 点击 转移到计测履历
计测履历 点击 转移计测履历

设定模式 监测状态 点击 转移到设定状态
设定状态 点击 改变设定值

计测模式
设定模式

基础级
（PROLV 显示中）

点击 转移到专业级

M ＋ S
（边按 M 键
边按 S 键）

·逆转移 计测模式 当前计测值 点击 逆转移参数
计测履历 点击 切换计测履历显示

设定模式 监测状态 点击 逆转移参数
设定状态 点击 逆转设定位

M ＋ U
（边按 M 键
边按 S 键）

·以逆序变更设定值 计测模式 计测履历 点击 逆转计测履历
设定模式 设定状态 点击 逆改变设定值

M ＋ O

·模式切换 计测模式 当前计测值
计测履历

长按
3 秒以上

转移到保护模式

保护设定模式 监测状态 长按
3 秒以上

转移到计测模式
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1.5 隔离框图

KM50-E 型的隔离框图，如下图所示。
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2.1 安装

■外形尺寸 （单位：mm）

■面板加工尺寸图 （单位：mm）

·安装面板厚度 1 ～ 8mm。

·并排安装时，请确保留有充分的间距。 

参考间距：120mm （上下方向）、60mm （左右方向）

·安装多个使用时，请注意本机的环境温度不要超过设计规格。
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■安装方法

·安装面板上的安装方法

（1）有防水要求时 , 请将防水密封垫装在本体上。

不要求防水功能时，不必安装防水密封垫。

 KM50-E 型附带防水密封垫。

（2）安装本产品时，请选择能从正面清晰观察显示内容的方向安装。

（3）请将本体装入面板 （厚度 1 ～ 8mm）的方孔中。

（4）将本产品固定在面板上时，请使用附带的适配器。

（5）请将附带的适配器嵌入后部机箱的上面及底面的固定槽中。边拧紧适配器的上下螺钉边控制好上下

的平衡，直至扭矩扳手的棘轮空转为止。

* 棘轮：扭矩限制机构，以免紧固过度。

·端子罩的安装方法

请边弯曲端子罩 E53-COV16，边将其安装到端子台上，如下图所示。不能反向安装。

KM50-E 型附带端子罩。

注： 防水密封垫以及端子罩丢失或损坏时，请另行订购。

防水密封垫因使用环境的关系，会老化、收缩或硬化，建议定期更换。
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2.2 专用 CT 的安装

·计测单相 2 线制电路时用一个 CT，计测单相 3 线制、三相 3 线制电路时需用 2 个 CT，计测三相 4 线制电

路时需用 3 个 CT。

·同一台 KM50-E 型的所有 CT，请使用额定值相同的产品。

·所用的 CT 额定值应和 KM50-E 型的 CT 设定值一致。

·请确认电源侧 （K）、负载侧 （L）的方向后再连接。如果接错了方向，则不能正确计测。

·松开分割 / 固定用钩子，请夹在各相上。夹好后，请切实嵌合直至发出 “咔嚓”的响声。

·请切实关上 CT 二次侧端子罩。否则，如触摸到电极，可能有触电危险。
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2.3 端子部使用方法

请通过产品标签以及机箱侧面的刻印确认端子的排列。

■端子排列图

■接线图

端子
编号

端子名
端子
编号

端子名
端子
编号

端子名

� P1 电压 �� DO NOT USE �� CT1S
�� 公共端 1 �� CT1L

� P0 电压 �� 3-STATE 输出 （HIGH） �� CT2S
�	 3-STATE 输出 （MIDDLE） �	 CT2L


 P2 电压 �� 3-STATE 输出 （LOW） �� CT3S
�� 事件输入 2 �� CT3L


 P3 电压 �� 公共端 2
�� 事件输入 1 �� 公共端 3

� 控制电源 �� RS-485 B （+） �� 累计电量脉冲输出
�� 控制电源 �� RS-485 A （-） �� 报警输出
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■接线方法和 CT 的安装方法
下面对各制式的接线方法和 CT 的安装方法加以说明。
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■布线注意事项
·为了避免干扰的影响，请将信号线与电力线分别布线。

·电缆，请采用双绞线 AWG24 （截面积 0.205mm2）～ AWG14 （截面积 2.081mm2）

（电线剥皮量：5 ～ 6mm）。

·连接 CT 时，请使用专用 CT 用的电缆 （KM20-CTF-CB3：3m）。 

此时，请把收缩套管侧连接到 CT。

·连接 RS-485 时的电缆长度合计最长 500m。

·端子部请使用压接端子接线。

·请使用适合压接端子的电线和压接工具。

·在同一端子上连接多条线时，螺钉的拧紧可能会不充分，所以，建议束成一个压接端子再进行压接。

·端子螺钉紧固扭矩为 0.69 ～ 0.88N·m。

·压接端子，请使用适合 M3.5 的如下形状的产品。

·请勿拆卸端子台，否则可能会造成故障或误动作。

■接线

●电源

请连接至 �、 �� 号端子。

其规格如下表所示：

消耗功率

电源和电流输入之间为基础隔离。

●计测电压输入

请连接至①、③、⑤、⑦号端子 （①号：P1 电压、③号：P0 电压、⑤号：P2 电压、⑦：P3 电压）。

电源电压 消耗功率
AC100-240V   50 / 60Hz   7VA 以下
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●CT 输入

连接 CT 时，单相 2 线制请接至 ��、 �� 号端子，单相 3 线制或三相 3 线制请将 R 相接至 ��、 �� 号端子 ,

将 S 相 （单相 3 线制）或 T 相 （三相 3 线制）接至 ��、 �� 号端子，三相 4 线制请将 R 相接至 ��、 �� 号

端子，将 S 相接至 ��、 �	 号端子，将 T 相接至 ��、 �� 号端子。

此时， ��、 ��、 �� 号端子为 S （电源侧）， ��、 �	、 �� 号端子为 L （负载侧）。

注 1. 请勿触摸 CT 端子的带电金属部位，可能有触电危险。

注 2. 计测变频器一次侧电流等含高次谐波成分的电路时，请选用相对于额定负载留有余量的 CT。变频器

一次侧电流通常如下图所示波形有畸变，电源和变频器之间接入滤波器或 AC 电抗器等时，电流有

效值与峰值的比率将发生很大变化。而且，还会因电容器或二极管等引起比率变化。

如选择与电流有效值相符的CT，将导致饱和，可能难以取得正确的计测值，所以请确认波形后选用CT。



2.3    端子部使用方法

2-9

准
备

●通信

RS-485

使用通信功能时，请将通信电缆连接至 ��、 �� 号端子。

通信连接图

·连接形态为 1:N 。包括上位电脑在内，通信 协议选择 CompoWay/F 时，最多可连接 31 台，选择 Modbus

时，最多可连接 99 台。但协议为 CompoWay/F 时，同一通信线路上连接的 KM50 及其它设备的总数须在

最多可连接台数以内 ; 协议为 Modbus 时，同一通信线路上不可连接其它设备。电缆长度合计最长 500m。

电缆请使用带屏蔽的双绞线 AWG24 （截面积 0.205mm2）～ AWG14 （截面积 2.081mm2）。
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●累计电量脉冲输出

使用累计电量脉冲输出时，请连接到 �� 和 �� 号端子。

每当累计电量达到在 “05.pls”中设定的脉冲输出单位，就从脉冲输出端子输出脉冲。

用电量增加时，由于累计电量也增加，则脉冲输出的周期 （时间间隔）就变短。 用电量减少时，由于累计

电量也减少，则脉冲输出的周期 （时间间隔）就变长。 

输出脉冲的周期，可用如下计算公式求出。

输出脉冲的周期 ［s］＝ 3600 ［s］ / 功率 ［W］ / 脉冲输出单位 ［Wh］

下面举例说明脉冲输出周期的求法。 

例：

三相 3 线制中，输入功率为 200kW、脉冲输出单位为 10k ［Wh］时，输出脉冲的周期＝ 3600 ［s］ / 200k

［W］ / 10k ［Wh］＝ 180 ［s］;　如输入功率持续 1 小时在 10k ［W］状态，经过 1 小时 （3600 秒），将

达 10k ［Wh］。200k ［W］输入时，如设定的脉冲输出单位为 10k ［Wh］，则 1 小时 内 200k ［W］ / 10k

［Wh］＝ 20 个脉冲被输出，周期 为 3600 ［s］ / 20 个脉冲＝ 180 ［s］。如下图所示，每 180 ［s］将输出

1 个脉冲 （ON）。

周期比脉冲宽度更短时，或输出一 OFF，下一个输出立即 ON 时，则保持 100ms 的 OFF 时间。

如果 OFF 时间过短，因 PLC 等的扫描时间关系，可能发生误计数，所以，请设定恰当的脉冲输出单位。

��

��
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●3-STATE 输出

KM50-E 型使用状态晶体管输出时，请分别连接在 ��、 �� 号端子， ��、 �	 号端子， ��、 �� 号端子上。

通过设定 HIGH 阈值 （41.h.th）及 LOW 阈值 （42.l.th），可将电量的累计条件区分为 HIGH、MIDDLE、

LOW 3 类。

可借助本功能来掌握功率消耗状态和提取损耗功率。

判定对象 （40.tgt）可从 （pwr、a、v）中选取，超过 HIGH 阈值的作为 “HIGH 状态累计电量 （Hwh-

h）”，不足 LOW 阈值的作为“LOW 状态累计电量（Hwh-l）”，其余都作为“MIDDLE 状态累计电量（Hwh-

m）”，分别进行计测和保存。

对累计电量进行分类的同时，还可了解各状态的持续时间 （各状态的累计时间 （tim-h / tim-m / tim-

l））、各状态的比率 （各状态累计电量比率、各状态累计时间比率）（计测模式·专业级）。

本功能可设定开始时间 （35.stc）及结束时间 （36.etc） ，并作为每一天的数据保存。不能跨日连续计

测与保存。将作为次日数据进行保存。

＜可选择的判定对象＞

1）瞬时功率 （pwr）

将瞬时功率作为判定对象，按 HIGH / LOW 阈值分别进行电量累计。

计测再生功率时，判定为 LOW 状态，只累计 “LOW 状态累计时间”。

另外，电流低切功能有效时，瞬时功率判定为 0。

2）电流 （a）、电压 （v）

把进行直接计测的电流、电压线路 （*）作为判定对象，按照 HIGH / LOW 阈值分别进行电量累计。

* 单相 3 线制的 In、Vrs 和三相 3 线制的 Is、Vtr 不属于判定对象。

三相 3 线制时，HIGH 状态的判定条件为 Vrs、Vst 的逻辑 OR （其中之一大于阈值）、LOW 状态的判

定条件为 Vrs、Vst 的逻辑 AND （两者都小于阈值）。

另外，电流低切功能有效时，瞬时功率判定为 0。

3）不使用本功能时，选择 （none）。

可以对 HIGH 阈值和 LOW 阈值设定滞后（43.hys）。请按照相对于额定输入的比例（0.0-19.9％范围）进

行设定。

对滞后值设定进行编辑时，会在第 2 显示区显示与额定值设定对应的实测值，以支持设定值（%）的设定。
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背光颜色会根据各状态进行变化。（HIGH 状态：绿、MIDDLE 状态：橙、LOW 状态：红）

另外，由于存在与各状态相应的输出 （HIGH、MIDDLE、LOW），因此可与外部设备轻松联动。

已定义为：HIGH ＝装置工作状态、MIDDLE ＝装置待机状态、LOW ＝装置停止状态时，则 3-STATE 的动

作示例如下图所示。 
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●报警输出

使用报警输出时，请连接 �� 和 �� 号端子。

计测值超过瞬时功率报警输出的阈值时，使报警 ON 的功能。计测值超过阈值时，报警输出将保持 ON 状

态，直至低于所设定的滞后范围。还可设定延时 OFF，当报警判定从 ON 变为 OFF 时，在设定的时间内使

输出仍保持 ON。

报警输出中动作指示灯 “OUT2”点亮，交替显示瞬时功率报警输出的字符与当前计测值。

��

��

33.865
kw

ov.pwr
kw
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●事件输入

使用事件输入时，请连接在 �� 和 �� 号端子以及 �� 和 �� 号端子。

ON /OFF 判定有两种：利用 2 个输入的 OR 输出进行判定及通过各输入计数的合计值进行判定。

OR 输出：脉冲输入 ON 时间计测功能

输入计数：单位功耗管理功能

可对各输入设定常开与常闭。

而且，还可设定开始计测时刻和结束计测时刻。

通过事件输入功能，可测量如下参数。

（详情请参阅 “第 4 章　具体的应用方法”。）

·单位功耗计算功能

单位功耗计算功能是对事件输入的 ON 次数进行计数，求出每个计数电量的一种功能，并输入事件１和事

件２的 ON 次数的合计值。

·脉冲输入 ON 时间计测功能

脉冲输入 ON 时间计测功能是将事件输入的 ON 时间按天累计并显示的一种功能。

利用事件 1 和事件 2 的 OR 判定来判定 ON 时间。

而且，输入模式可从如下两种中设定。

·常开

有事件输入时，判定为 ON ；无事件输入时，判定为 OFF 的逻辑结构。

·常闭

无事件输入时，判定为 ON ；有事件输入时，判定为 OFF 的逻辑结构。

事件输入判定 （常开）的时序图如下所示。

常闭的时序图如下所示。
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脉冲计数时 （常开）的时序图如下所示。

上例中脉冲计数为 6。并且，计数结束的时间在常开时为上升沿 （在常闭时为下降沿）。

KM50 中构成输入的参数和动作判定如下图所示。
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3.1 指示标记

■指示标记的说明
第３章及第４章中使用的指示标记的含意，分别说明如下。

用于仅为监测显示的参数。

用于操作键设定的参数。

说明各参数的功能及含意。 

用于设定模式的参数。

用于计测模式的参数。
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3.2 接通电源

■接通电源
· 接通电源电压时，读入 EEPROM。此时，由于进行断电时的记录数据编辑作业，最长约需

要 16 秒。

· 刚接通电源电压时，第 1 显示中显示型号 （KM50-E）、第 2 显示中显示版本，之后，第 1

显示变为显示 WAIT。

· 初次通电时，显示 WAIT 后，切换为显示 E-T1， STOP 亮灯。

· 进入计测模式的基础级，显示瞬时功率。

v1.0
km50e
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3.3 基本设定

■设定范例

显示为 “km50c”，读入 EEPROM （最长显示 “wait”16 秒）。初次通电时，由于尚未设

定时间，显示为 “e-t1”，STOP 亮灯。

３秒钟后，显示计测模式的瞬时功率 （STOP 一直亮灯）。

（详细内容请参阅 3-5 页）

1. 长按 M 键 3 秒以上，转移至动作设定模式的适用回路 （00.typ）。

2. 用 U 键转移到设定状态，将适用回路用 U 键从“3p3w”转移到“1p3w”，按 O 键确定。

（详细内容请参阅 3-6 页）

1. 按 S 键，转移到专用 CT 种类 （01.c.rg）。

2. 用U键转移到设定状态，用U键把专用 CT 种类从“100a”变更为“5a”，按O键确定。

（详细内容请参阅 3-28 页）

使用记录功能时，需要进行时间设定。

1. 按 S 键，转移到时刻设定 “11.tim”。

2. 用 U 键转移到设定状态，确认公历年为 “2010”，按 O 键确定。

3. 按 U 键变更月 / 日，按 S 键移位，从 “01 / 01”变更为 “03 / 05”，按 O 键确认。

4. 按 U 键变更时 / 分，按 S 键移位，从 “00 - 00”变更为 “17 -15”，按 O 键确认后，

时刻设定的内容即被保存，STOP 熄灭。

5. 按 M 键 3 秒以上，转移至计测模式 （计测开始）。 

转移至计测模式时，设定内容被保存，显示 “save”。

至此，基本设定结束。

适用回路：单相 3 线制

专用 CT 种类：5ACT

时间：2010 年 3 月 5 日 17 时 15 分

v1.0
km50e

e-t1
STOP

kw
0.000

STOP

A. 确认接线无误后，接通电源

00.typ
3p3w

STOP

00.typ
1p3w

STOP

B. 将适用回路设定为单相 3 线制

01.c.rg
100a

STOP

01.c.rg
5a

STOP

C. 将专用 CT 种类设定为 5ACT

11.tim
2010

STOP

11.tim
2010

save

11.tim
01 01

STOP

11.tim
03 05

STOP

11.tim
00-00

STOP

11.tim
17-15

STOP

kw
0.000

D. 将时间设定为 2010 年 3 月 5 日 17 时 15 分
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3.4 正确计测

要正确计测，需要设定适用回路及专用 CT。

■适用回路

· 设定计测回路的制式。

［操作顺序］把适用回路设定为单相 3 线制。

1. 长按 M 键 3 秒以上，从 “计测模式”转移至 “动作设定模式”。

2. 按 U 键，转移到设定状态。

3. 按 U 键或 M+U 键，从 “3p3w”变更为 “1p3w”。

4. 按 O 键，确定设定变更内容。 

结束设定时，长按 M 键 3 秒以上，从“设定模式”转移至“计测模式”。

项目 字符 设定范围 初始值 单位

适用回路 00.typ 1p2w / 1p3w / 3p3w / 3p4w  3p3w —

参数名称 含意 说明

1p2w 单相 2 线制 电流、电压的计测值显示为电流 1、电压 1

1p3w 单相 3 线制
电流、电压的计测值显示为电流 1 ～ 3、电压 1 ～ 3 
电流 2、电压 3 都显示运算值

3p3w 三相 3 线制
电流、电压的计测值显示为电流 1 ～ 3、电压 1 ～ 3 
电流 2、电压 3 都显示运算值

3p4w 三相 4 线制
电流、电压的计测值显示为电流 1 ～ 3、电压 1 ～ 3 
电流 、电压均显示计测值

00.typ
3p3w

00.typ
3p3w

00.typ
1p3w

00.typ
1p3w
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■专用 CT 种类

· 根据所用的 CT，设定专用 CT 种类。请务必与选用的专用 CT 一致。

［操作顺序］把专用 CT 种类设定为 5A 。

1. 长按 M 键 3 秒以上，从 “计测模式”转移至 “动作设定模式”。

2. 按 S 键或 M+S 键，从适用回路 “00.typ”转移到专用 CT 种类

“01.c.rg”。

3. 按 U 键，转移到设定状态。

4. 按 U 键或 M+U 键，从 “100a”变更为 “5a”。

5. 按 O 键，确定设定变更内容。

结束设定时，长按 M 键 3 秒以上，从“设定模式”转移至“计测模式”。

项目 字符 设定范围 初始值 单位

专用 CT 种类 01.c.rg 5a / 50a / 100a / 200a / 400a / 600a 100a —

00.typ
3p3w

01.c.rg
100a

01.c.rg
100a

01.c.rg
5a

01.c.rg
5a
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■瞬时功率

· 接通电源后，进入计测模式基础级，显示瞬时功率。 

· 另外，显示 “prolv”的状态下，如按 S 键，也显示瞬时功率。

· 按 U 键，可确认瞬时功率的最大值，按 S 键或 M+S 键可切换为最小值 （可确认８天

前的计测履历）。

显示计测履历的状态下，会交替显示记录了最大值与最小值的时间和最大值与最小值。

· 瞬时功率，可测量正和负的功率。 

正功率称为有效功率，负功率称为再生功率。 

计测再生功率时，不能更新最大值与最小值。 

注：再生功率是指向电力公司售电等时的逆向功率。

小数点的位置将根据计测值的大小而变动 （如下所示）。
－ 9999 ～－ 1000
－ 999.9 ～－ 100.0
－ 99.99 ～－ 10.00
－ 9.999 ～ 99.999
100.00 ～ 999.99
1000.0 ～ 9999.9
10000 ～ 99999

项目 第 1 显示 第 2 显示 单位 备注
瞬时功率 － 9999 ～ 99999 kw kW

U

U

U

UU

U

S

S

S

U

M

U

U

U

0.000
kw

0.0
kwh

SSplolv

02 25
00-00

03 04
00-00

03 05
00-00

0.000
-8min

0.000
-1min

0.000
min

U

U

U

0.000
-8max

0.000
-1max

0.000
max

02 25
00-00

03 04
00-00

03 05
00-00

M S M S

M S

M S

M S

M U

M U

M U

M U

M U

M U

M U

M U

M U

M U

M U

M U
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■总累计电量

当前设定时刻为 2010 年 3 月 5 日 17 时 15 分时的显示内容如下图所示。

· 在计测模式基础级，显示瞬时功率的状态下，按 S 键，显示总累计电量。

· 按 U 键，显示 10 位总累计电量。

在 10 位显示状态，按S键或M+S键，则可切换显示当月累计电量 当日累计电量 即

时累计电量。

1）在每月的显示状态，第一显示中交替显示记录了累计电量的年 - 月和累计电量、第 2 显示
中交替显示几个月前和单位。

2）在每日的显示状态，第一显示中交替显示记录了累计电量的月 - 日和累计电量、第 2 显示
中交替显示几天前和单位。

3）在每小时的显示状态，第一显示中交替显示记录了累计电量的日 - 时和累计电量、第 2 显
示中交替显示几小时前和单位。

注 1. 对累计电量可分别确认的时间：每月的显示中，可确认前 13 个月；每日的显示中，可
确认前８天；每小时的显示中，可确认前 25 小时。

注 2. 总累计电量达到 10000MWh 时，显示归０，之后的保存数据也从 0 开始。
此时，当月、当日、当时刻的累计电量也变为０。

注 3. 计测再生功率时，不进行累计。

项目 第 1 显示 第 2 显示 单位 备注

总累计电量 0.0 ～ 9999.9
kwh
mwh

kWh
MWh

超过 9999.9kWh 时，单位显示切换为
MWh

总累计电量
10 位显示 0000000000 ～ 9999999999 Wh 以 10 位显示总累计电量

前 13 个月的
累计电量 0.0 ～ 9999.9

kwh
mwh

kWh
MWh

显示从当前设定时刻起前 13 个月的
累计电量

前 8 天的
累计电量 0.0 ～ 9999.9

kwh
mwh

kWh
MWh

显示从当前设定时刻起前8天的累计
电量

前 25 小时
累计电量 0.0 ～ 9999.9

kwh
mwh

kWh
MWh

显示从当前设定时刻起前 25 小时的
累计电量

0.0
kwh

00000
00000

10-03
0 m

10-01
- 2 m

10-02
- 1 m

09-02
-13 m

5-17
0 h

5-15
- 2 h

5-16
- 1 h

4-16
-25 h

U

U

U

M U

U

M

S

U

U

U

U

S

U

U

U

U

kw
0.000

a-r
0.000

U

S

M S

S

03 04
- 1 d

03 03
- 2 d

02 25
- 8 d

03 05
0 d

M S

M S M S M SM S

SS

M U

M U

M U

M U

M U

M U

M U

M U

M U

M U

M U
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■电流

· 在计测模式基础级，显示总累计电量的状态下，按 S 键，显示电流。

再按 S 键或 M+S 键，则可切换显示电流 1 电流 2 电流 3。

· 按 U 键，可确认各电流的最大值，按 S 键或 M+S 键可切换显示最小值 （可确认前８

天的计测履历）。 

在显示计测履历状态，可交替显示记录了最大值与最小值的时间和最大值与最小值。 

注 1. 开始测量前，请根据测量负载的制式设定适用回路。
如设定不正确，则无负载的相的电流将不会显示 0A，因此不能进行正确计测。 

注 2. 如输入超过各 CT 额定值的 120%，则判断为错误，显示为 “E-S2”，并与当前计测值
交替显示。

注 3. 如将适用回路从单相３线制或三相３线制设定为单相２线制，则计测值会被复位。

小数点的位置会根据计测值的大小而变动 （如下所示）。
0.000 ～ 99.999
100.00 ～ 999.99
1000.0 ～ 9999.9
10000 ～ 99999

项目 第 1 显示 第 2 显示 单位 备注

电流 1 0.000～99999
a

a-r
A

单相 2 线制时只显示 “a”
单相 3 线制或三相 3 线制、三相 4 线制时，显
示 “a-r”

电流 2 0.000～99999
a-n
a-s A

单相 2 线制时不显示
单相 3 线制时显示 “a-n”
三相 3 线制或三相 4 线制时显示 “a-s”

电流 3 0.000～99999
a-s
a-t A

单相 2 线制时不显示
单相 3 线制时显示 “a-s”
三相 3 线制或三相 4 线制时显示 “a-t”

U

U

U

UU

U

S

S

S

U

M

U

U

U

0.000
a-r

0.000
a-s

SS 0.000
a-t

S0.0
kwh

02 25
00-00

03 04
00-00

03 05
00-00

0.000
-8min

0.000
-1min

0.000
min

U

U

U

0.000
-8max

0.000
-1max

0.000
max

02 25
00-00

03 04
00-00

03 05
00-00

M S M S M S

M S

M S

M S

M U

M U

M U

M U

M U

M U

M U

M U

M U

M U

M U

M U
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* 电流 1 ～ 3 的显示随适用回路而变。如下表所示。
项目

适用回路
电流 1 电流 2 电流 3

单相 2 线制
计测电流

（计测值）
不显示 不显示

单相 3 线制
R 相电流

（计测值）
N 相电流

（运算值）
S 相电流

（计测值）

三相 3 线制
R 相电流

（计测值）
S 相电流

（运算值）
T 相电流

（计测值）

三相 4 线制
R 相电流

（计测值）
S 相电流

（计测值）
T 相电流

（计测值）
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■电压

· 在计测模式基础级，显示电流 3 的状态下，按 S 键，显示电压。

再按 S 键或 M+S 键，则可切换显示电压 1 电压 2 电压 3。

· 按 U 键，可确认各电压的最大值，按 S 键或 M+S 键可切换显示最小值 （可确认前８

天的计测履历）。 

在显示计测履历显示状态，可交替显示记录了最大值与最小值的时间和最大值与最小值。 

注 1. 开始测量前，请根据测量负载的制式设定适用回路。
如设定不正确，则无负载的相将显示剩余电压，因此不能进行正确计测。 

注 2. 如输入超过额定值的 110%，则判断为错误，显示为 “E-S1”，并与当前计测值交替显
示。

注 3. 如将适用回路从单相３线制或三相３线制设定为单相２线制，则计测值会被复位。

项目 第 1 显示 第 2 显示 单位 备注

电压 1 0.0 ～ 9999.9

v
v-rn
V-rs
V-r

V

单相 2 线制时显示 “v”
单相 3 线制时显示 “v-rn”
三相 3 线制时显示 “v-rs”
三相 4 线制时显示 “v-r”

电压 2 0.0 ～ 9999.9

v-sn
v-st
v-s  

V

单相 2 线制时不显示
单相 3 线制时显示 “v-sn” 
三相 3 线制时显示 “v-st”
三相 4 线制时显示 “v-s”

电压 3 0.0 ～ 9999.9

v-rs
v-tr
v-t 

V

单相 2 线制时不显示
单相 3 线制时显示 “v-rs”
三相 3 线制时显示 “v-tr”
三相 4 线制时显示 “v-t”

U

U

U

UU

U

S

S

S

U

M

U

U

U

0.0
v-rs

0.0
v-st

SS 0.0
v-tr

S0.000
a-t

02 25
00-00

03 04
00-00

03 05
00-00

0.0
-8min

0.0
-1min

0.0
min

U

U

U

0.0
-8max

0.0
-1max

0.0
max

02 25
00-00

03 04
00-00

03 05
00-00

M S M S M S

M S

M S

M S

M U

M U

M U

M U

M U

M U

M U

M U

M U

M U

M U

M U
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* 电压 1 ～ 3 的显示随适用回路而变。如下表所示。
项目

适用回路
电压 1 电压 2 电压 3

单相 2 线制
测量电压

（线电压）
（计测值）

不显示 不显示

单相 3 线制
RN 电压

（相电压）
（计测值）

SN 电压
（相电压） 
（计测值）

RS 电压
（线电压） 
（运算值）

三相 3 线制
RS 电压

（线间电压） 
（计测值）

ST 电压
（线电压） 
（计测值）

TR 电压
（线电压） 
（运算值）

三相 4 线制
RN 电压

（相电压）
（计测值）

SN 电压
（相电压） 
（计测值）

TN 电压
（相电压） 
（运算值）
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■功率因数

· 在计测模式基础级，显示电压 3 的状态下，按 S 键，显示功率因数。

· 按 U 键，可确认功率因数的最大值，按 S 键或 M+S 键可切换显示最小值 （可确认前

８天的计测履历）。

在显示计测履历状态，可交替显示记录了最大值与最小值的时间和最大值与最小值。

· 计测再生功率时，不更新最大值与最小值。

项目 第 1 显示 第 2 显示 单位 备注
功率因数 -1.00 ～ 1.00 pf —

U

U

U

UU

U

S

S

S

U

M

U

U

U

1.00
pf

0.000
kvar

SS0.0
v-tr

02 25
00-00

03 04
00-00

03 05
00-00

1.00
-8min

1.00
-1min

1.00
min

U

U

U

1.00
-8max

1.00
-1max

1.00
max

02 25
00-00

03 04
00-00

03 05
00-00

M S M S

M U

M U

M U

M U

M U

M U

M U

M U

M U

M U

M U

M U

M S

M S

M S
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■无功功率

■频率

· 在计测模式基础级，显示功率因数状态下，按 S 键，显示无功功率。

· 按 U 键，可确认无功功率的最大值，按 S 键或 M+S 键可切换显示最小值 （可确认当

天的计测履历）。

在显示计测履历状态，可交替显示记录了最大值与最小值的时间和最大值与最小值。

· 计测再生功率时，不更新最大值与最小值。

注 1. 相对于电压的相位，电流的相位滞后时，符号为＋，超前时，符号为－。
注 2. 转移至设定模式，或切断电源时，最大值与最小值被清零。

小数点位置根据计测值的大小而变动。
－ 9999 ～－ 1000
－ 999.9 ～－ 100.0
－ 99.99 ～－ 10.00
－ 9.999 ～ 99.999
100.00 ～ 999.99
1000.0 ～ 9999.9
10000 ～ 99999

· 在计测模式基础级，显示无功功率的状态下，按 S 键，显示电压频率。

注： 如频率低于 45Hz 或超过 65Hz，则判断为错误，显示为 “E-S3”，并与当前计测值交
替显示。而且，由于在测量范围之外，将闪烁显示。

项目 第 1 显示 第 2 显示 单位 备注
无功功率 -9999 ～ 99999 kvar kvar

0.000
kvar

03 05
00-00

03 05
00-00

M

S

pf
55.0

hz
1.00

U

SS

03 05
00-00

0.000
min

0.000
max

03 05
00-00

M S M S

M S

项目 第 1 显示 第 2 显示 单位 备注
无功功率 45.0 ～ 65.0 hz Hz

55.0
hz

0.000 0.0S

M S

S

co2kvar

M S
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3.5 计测大电流

■一次侧额定电流值

· 利用专用 CT （KM20-CTF-5A），设定一次侧额定电流值后，就可计测超过专用 CT 额定值

的大电流 （仅在使用 KM20-CTF-5A 时才能利用的功能）。

· 与已设的二次侧 5A 输出的通用 CT 组合应用进行测量时，须设定通用 CT 的一次侧电流额

定值 （通用 CT 输出 1A 时，可使用５匝于专用 CT）。

注： 该功能尽可能不使用，用专用 CT 计测基础电流，可以提高计测精度。本功能可用于
允许发生 CT 误差的用途。
不使用该功能时，请设定为 “5”。

［操作顺序］把一次侧额定电流值设定为 1000A 。

1. 长按 M 键 3 秒以上，从 “计测模式”转移至 “动作设定模式”。

2. 按 S 键或 M+S 键，从适用回路“00.typ”转移到一次侧额定电流值

“02.5ct”。

3. 按 U 键，转移到设定状态。

4. 按 U 键或按 M+U 键，从 “0”变更为 “1”。

项目 字符 设定范围 初始值 单位
一次侧额定电流值 02.5ct 5 ～ 9999 5 A

00.typ
3p3w

02.5ct
5

02.5ct
0005

02.5ct
0005
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5. 按 S 键或按 M+S 键，移位。

6. 按 U 键或按 M+U 键，从 “5”变更为 “0”。

7. 按 O 键，确定设定变更内容。

结束设定时，长按 M 键 3 秒以上，从“设定模式”转移至“计测模式”。

一次侧电流、二次侧电流、KM50 型的显示之间的关系示例如下表所示。

02.5ct
1005

02.5ct
1000

02.5ct
1000

一次侧电流 二次侧 5A 输出 额定一次侧电流值 KM50 的显示内容

1000A 5A 1000A
1000A

 （5A × （1000 / 5））

500A 2.5A 1000A
500A

 （2.5A × （1000 / 5））
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3.6 计测高电压

■VT 一次侧电压值

· 设定将电压直接输入本体，还是使用变压器 （VT）输入本体。

· 计测电压高于 480V 时，必须使用变压器将输入电压转换至 KM50 型的输入电压范围内。

请选用市售的 2 次侧额定值为 110V 的变压器。

· 根据所使用变压器的一次侧额定电压，从 220V、440V、3300V、6600V 中选择相应电压值

进行设定。不使用变压器时，请设定为 NONE。

· 如设定为 220 ～ 6600V，则将输入电压端子的电压换算成变压比 （VT 比）后，再计测电

压、瞬时功率、无功功率及累计电量。

· 将 VT 设定为 NONE 时，可通过电压输入端子的电压计测瞬时功率、无功功率、累计电量。

注：计测 480V 以下的电压时，建议采用直接输入方式。

［操作顺序］把 VT 一次侧电压值设定为 6600V 。

1. 长按 M 键 3 秒以上，从 “计测模式”转移至 “动作设定模式”。

2. 按 S 键或 M+S 键，从适用回路 “00.typ”转移到 VT 一次侧电压值

“03.V.rg”。

3. 按 U 键，转移到设定状态。

4. 按 U 键或 M+U 键，从 “none”变更为 “6600”。

5. 按 O 键，确定设定变更内容。

结束设定时，长按 M 键 3 秒以上，从“设定模式”转移至“计测模式”。

项目 字符 设定范围 初始值 单位
VT 一次侧电压值 03.v.rg none/220/440/3300/6600 none V

00.typ
3p3w

03.v.rg
none

03.v.rg
none

03.v.rg
6600

03.v.rg
6600
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3.7 设定电流低切值

■电流低切值

· 设定不测量的负载电流比例。

·  电流值小于 （额定电流）× （设定比率）时，将电流计测值强制设定为０的功能。

· 通过将电流值设定为０，其结果可使电量归０。利用本功能，可截止由于空载状态的感应

噪音而计测的电流与电压。因此，请设定最适合的值。

· 连接 KM20-CTF-200A 后，即使在空载状态，计测本产品的电流值也达到 10A 时，为了截

止无用的电流，请设定为 “5.0”%{(10 / 200) × 100}。

注 1. 只有当与专用 CT 连接的相的所有电流都小于已设定的电流低切值时，低切功能才起作

用。

注 2. 因为电流低切是以有效值进行判定的，即使峰值高于低切值，只要有效值低于低切值，

低切功能即起作用。

［操作顺序］把电流低切值设定为 0.1%。

1. 长按 M 键 3 秒以上，从 “计测模式”转移至 “动作设定模式”。

2. 按 S 键或 M+S 键，从适用回路 “00.typ”转移到电流低切值

“0.4.cut”。

3. 按 U 键，转移到设定状态。

4. 按 S 键或按 M+S 键，移位。

5. 按 U 键或 M+U 键，从 “0”变更为 “1”。

6. 按 O 键、确定设定变更内容。

结束设定时，长按 M 键 3 秒以上，从“设定模式”转移到“计测模式”。

项目 字符 设定范围 初始值 单位
电流低切值 04.cut 0.1 ～ 19.9 0.6 %

00.typ
3p3w

04.cut
0.6

04.cut
00.6

04.cut
00.6

04.cut
00.1

04.cut
0.1
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3.8 设定计测用脉冲

■脉冲输出单位

· 每当累计电量达到脉冲输出单位时，就从脉冲输出端子输出脉冲。

· 用电量值增加时，由于累计电量也增加，则脉冲输出的周期 （时间间隔）就变短。

用电量值减少时，由于累计电量也减少，则脉冲输出的周期 （时间间隔）就变长。

· 脉冲 ON 时，动作显示的 “OUT1”亮灯。

* 请设定使脉冲周期达到 600ms 以上。600ms 以下的周期有时可能会不能正确输出。

［操作顺序］把脉冲输出单位设定为 10Wh。

1. 长按 M 键 3 秒以上，从 “计测模式”转移至 “动作设定模式”。

2. 按 S 键或 M+S 键，从适用回路 “00.typ”转移到脉冲输出单位

“05.pls”。

3. 按 U 键，转移到设定状态。

4. 按 U 键或 M+U 键，从 “100”变更为 “10”。

5. 按 O 键、确定设定变更内容。

结束设定时，长按 M 键 3 秒以上，从“设定模式”转移到“计测模式”。

项目 字符 设定范围 初始值 单位
脉冲输出单位 05.pls 1 /10/100/1k/2k/5k/10k/20k/50k/100k 100 Wh

00.typ
3p3w

05.pls
100

05.pls
100

05.pls
10

05.pls
10
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3.9 变更显示值的更新周期

■显示刷新周期

· 电压与电流变化剧烈，计测值难以确认等情况下，要设定最恰当的显示更新周期。

· OFF 设定中，每 0.1 秒更新一次显示内容。

· 设定了周期后，就会在所设定的更新周期的时刻显示计测值。

· 更新周期所变更的只是显示内容，并反映在所有计测参数的当前计测值。

* 设定了显示刷新周期时，显示值和通信数据可能会出现差异。

［操作顺序］把显示刷新周期设定为 4.0 秒。

1. 长按 M 键 3 秒以上，从 “计测模式”转移至 “动作设定模式”。

2. 按 S 键或 M+S 键，从适用回路 “00.typ”转移到显示刷新周期

“06.ref”。

3. 按 U 键，转移到设定状态。

4. 按 U 键或 M+U 键，从 “1.0”变更为 “4.0”。

5. 按 O 键，确定设定变更内容。

结束设定时，长按 M 键 3 秒以上，从 “设定模式”转移至换为 “计测

模式”。

例）设定了 “0.5”时，则每过 0.5 秒更新一次计测值，其动作如下。

项目 字符 设定范围 初始值 单位
显示刷新周期 06.ref off/0.5/1.0/2.0/4.0 1.0 秒

00.typ
3p3w

06.ref
1.0

06.ref
1.0

07.avg
4

07.avg
4

a-r
100.57

a-r
100.59

a-r
100.55
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3.10 变更计测值的平均次数

■平均次数

· OFF 设定中，直接显示瞬时值。

· 设定了平均次数后，将反映在当前测量值以及通信数据的所有计测参数中。

· 平均方法为移动平均法。

［操作顺序］把平均次数设定为 4 次 。

1. 长按 M 键 3 秒以上，从 “计测模式”转移至 “动作设定模式”。

2. 按S键或M+S键，从适用回路“00.typ”转移到平均次数“07.avg”。

3. 按 U 键，转移到设定状态。

4. 按 U 键或 M+U 键，从 “8”变更为 “4”。

5. 按 O 键，确定设定变更内容。 

结束设定时，长按 M 键 3 秒以上，从“设定模式”转移到“计测模式”。

项目 字符 设定范围 初始值 单位
平均次数 07.avg off/2/4/8 8 秒

00.typ
3p3w

07.avg
8

07.avg
8

07.avg
4

07.avg
4
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●平均次数和显示刷新周期的关系

例）把平均次数设定为 “2”，把显示刷新周期设定为 “0.5”时，

KM50 型的采样周期 50Hz 时为 100ms、60Hz 时为 83.3ms ，采样与显示刷新周期的设定值没有关系。

把平均次数设定为２次时，使两个计测值依次平均化。显示的计测值将根据显示刷新周期的设定而变

化，如下图所示。
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3.11 简易功率计测

■简易计测

· 简易计测中时，在电压固定值和实际计测的电流值上加入功率因数固定值的因素，计算出

功率。

· 由于现场的状态及接线等的条件限制，不能向 KM50 输入电压时进行设定。

· 将设定置于 ON 时，即可设定电压固定值和功率因数固定值。

· 简易计测是一种不进行电压计测 （不便布线）就能掌握回路大致功率的功能。

· 因为电压及功率因数被设定为固定值，所以，不保证精度。

· 简易计测为 ON 时，频率固定为 50Hz。

注 1. 简易计测为 ON 时，不能检测过电压异常以及频率异常。
注 2. 电压固定值和功率因数固定值仅在简易计测为 ON 时才能设定。

［操作顺序］把简易计测设为 ON，把电压固定值设定为 200V、把功率因数固定值
设定为 0.95。

1. 长按 M 键 3 秒以上，从 “计测模式”转移至 “动作设定模式”。

2. 按 S 键或 M+S 键，从适用回路“00.typ”转移到简易计测“08.smp”。

3. 按 U 键，转移到设定状态。

4. 按 U 键或 M+U 键，从 “off”变更为 “on”。

5. 按 O 键，确定 “on”，转移到电压固定值 “vlt”。

6. 按 S 键或 M+S 键，移位。

项目 字符 设定范围 初始值 单位
简易计测 08.smp off/on off —
电压固定值 vlt 0.0 ～ 9999.9 110.0 V
功率因数固定值 pf 0.00 ～ 1.00 1.00 —

00.typ
3p3w

08.smp
off

08.smp
off

08.smp
on

vlt
0110.0

vlt
0110.0
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7. 按 U 键或 M+U 键，从 “1”变更为 “2”。

8. 按 S 键或 M+S 键，移位。

9. 按 U 键或 M+U 键，从 “1”变更为 “0”。

10.按 O 键，确定设定变更内容，并转移到功率因数固定值 “pf”。

11.按 U 键或 M+U 键，从 “1”变更为 “0”。

12.按 S 键或 M+S 键，移位。

13.按 U 键或 M+U 键，从 “0”变更为 “9”。

14.按 S 键或 M+S 键，移位。

15.按 U 键或 M+U 键，从 “0”变更为 “5”。

16.按 O 键，确定设定变更内容。

结束设定时，长按 M 键 3 秒以上，从“设定模式”转移至“计测模式”。

vlt
0210.0

vlt
0210.0

vlt
0200.0

pf
1.00

pf
0.00

pf
0.00

pf
0.90

pf
0.90

pf
0.95

08.smp
on
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3.12 蜂鸣器的设定

■蜂鸣音

· 可设定蜂鸣器 ON / OFF。

· 如设定为 ON，操作键盘时会发出蜂鸣音。

［操作顺序］将蜂鸣音设定为 OFF。

1. 长按 M 键 3 秒以上，从 “计测模式”转移至 “动作设定模式”。

2. 按S键或M+S键，从适用回路“00.typ”转移至简易计测“09. bz”。

3. 按 U 键，转移到设定状态。

4. 按 U 键或 M+U 键，从 “on”变更为 “off”。

5. 按 O 键，确定设定变更内容。

结束设定时，长按 M 键 3 秒以上，从“设定模式”转移至“计测模式”。

项目 字符 设定范围 初始值 单位
蜂鸣音 09. bz off / on on —

00.typ
3p3w

09. bz
on

09. bz
on

09. bz
off

09. bz
off
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3.13 CO2 排放量

■CO2 换算系数

· 设定每 kWh 的二氧化碳换算系数。

· 二氧化碳换算值，可用如下计算公式求出。

 *

*CO2 换算系数随各电力事业所及年度而异，请参考各电力公司的网站主页等资料。

［操作顺序］将 CO2 换算系数设定为 0.555kg-CO2 / kWh。

1. 长按 M 键 3 秒以上，从 “计测模式”转移至 “动作设定模式”。

2. 按 S 键或 M+S 键，从适用回路 “00.typ”转移到 CO2 换算系数

“10.co2”。

3. 按 U 键，转移到设定状态。

4. 按 S 键或 M+S 键，移位。

5. 按 U 键或 M+U 键，从 “3”变更为 “5”。

6. 按 S 键或 M+S 键，移位。

7. 按 U 键或 M+U 键，从 “8”变为 “5”。

CO2 换算值＝总累计电量× CO2 换算系数

项目 字符 设定范围 初始值 单位
CO2 换算系数 10.co2 0.000 ～ 99.999 0.387 kg-CO2 / kWh

00.typ
3p3w

10.co2
0.387

10.co2
00.387

10.co2
00.387

10.co2
00.587

10.co2
00.587

10.co2
00.557
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■CO2 换算值

8. 按 S 键或 M+S 键，移位。

9. 按 U 键或 M+U 键，从 “7”变为 “5”。

10.按 O 键，确定设定变更内容。 

结束设定时，长按 M 键 3 秒以上，从“设定模式”转移至“计测模式”。

· 计测模式基础级中，在频率显示状态按 S 键，则显示当前累计电量的二氧化碳换算值。

注：使 CO2 换算值复位时，请进行总累计电量的初始化。

10.co2
00.557

10.co2
00.555

10.co2
0.555

项目 第 1 显示 第 2 显示 单位 备注
CO2 换算值 0.0 ～ 9999.9 co2 kg-CO2

0.0
co2

55.0 S

M S

S

hz
17-15

03 05

M S
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3.14 时间的设定

■时间设定

· 连续设定公历年、月、日、时、分。 

中途取消时，全部恢复到变更前。

注：在设定了时、分的时刻，保存所设定的内容。

［操作顺序］把时间设定为 2010 年 3 月 5 日 17 时 15 分。

1. 长按 M 键 3 秒以上，从 “计测模式”转移至 “动作设定模式”。

2. 按S键或M+S键，从适用回路“00.typ”转移到时间设定“11.tim”。

3. 按 U 键，转移到公历年的设定状态。

4. 按 O 键，确定公历年、转移到月日设定状态。

5. 按 S 键或 M+S 键，移位。

6. 按 U 键或 M+U 键，从 “1”变更为 “3”。

7. 按 S 键或 M+S 键，移位。

8. 按 U 键或 M+U 键，从 “1”变更为 “5”。

项目 字符 设定范围 初始值 单位

时刻
（公历年 / 月日 / 时分）

11.tim 
2010 ～ 2099
01/01 ～ 12/31
00-00 ～ 23-59

2010 
01/01
00-00 

年
月 / 日

 时 - 分

00.typ
3p3w

11.tim
2010

11.tim
2010

11.tim
01 01

11.tim
01 01

11.tim
03 01

11.tim
03 01

11.tim
03 05
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■时间

9. 按 O 键，确定月日、转移到时分的设定状态。

10.按 U 键或 M+U 键，从 “0”变更为 “1”。

11.按 S 键或 M+S 键，移位。

12.按 U 键或 M+U 键，从 “0”变更为 “7”。

13.按 S 键或 M+S 键，移位。

14.按 U 键或 M+U 键，从 “0”变更为 “1”。

15.按 S 键或 M+S 键，移位。

16.按 U 键或 M+U 键，从 “0”变更为 “5”。

17.按 O 键，确定设定变更内容，时钟开始计时。

结束设定时，长按 M 键 3 秒以上，从“设定模式”转移至“计测模式”。

· 计测模式基础级中，在显示 CO2 换算值的状态按 S 键，则以所设定的时间为基础，显示计

时的时间。

· 第 1 显示为时间 （时 - 分）、第 2 显示为日期 （月 / 日）。

11.tim
00-00

11.tim
10-00

11.tim
10-00

11.tim
17-00

11.tim
17-00

00.typ
17-10

11.tim
17-10

11.tim
17-15

11.tim
2010

项目 第 1 显示 第 2 显示 单位 备注
时间 00-00 ～ 23-59 01/01～12/31 时 - 分

S

M S

S 17-15
03 05

0.0
co2

prolv
M S
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· KM50 型具有将各种计测数值以 5 分、1 天、一个月为单位保存到 EEPROM 的功能。 

各种计测值及其保存单位一览表如下所示。

* 上表中的复位，指经过保存单位时间后从 RAM 中删除计测履历。

注 1 ．断电时，时刻数据的保持期限为 7 天。

注 2 ．每 5 分钟的数据只能通过通信才可确认。

计测值的保存周期的分段方法有以下３种。

< 以 5 分钟为单位保存的数据 >

假设从 0 时 00 分 00 秒开始计测，则如 0 时 05 分 00 秒、0 时 10 分 00 秒…依此类推，每 5

分钟保存一次计测值。

接通电源等时，如与计测间隔时间的起点不一致，则从电源接通时起到最初的计测间隔的

起点，作为５分钟的计测值保存。之后，按照通常方法，每隔５分钟保存一次计测值。

例）12 分 30 秒时接通了电源，则将 12 分 30 秒～ 15 分 00 秒的计测数据作为 0 时 10 分的

数据进行保存，之后，每隔 5 分钟保存一次计测值。在保存间隔的中途发生断电时，不

保存从上次保存值到断电时刻的数据。

如果到恢复通电经过了一段时间，断电中的数据作为 0 处理。

计测值　 保存周期 备注

累计电量

5 分钟 将两天的计测值，以５分钟为单位进行保存
1 小时 将 25 个小时的计测值 , 以 5 分钟为单位保存的量换算为 1 小时的数据后进行保存
1 天 将８天的计测值，按 00:00 ～ 23:59 时段为单位进行保存
1 个月 将 13 个月的计测值，以 1 个月为单位进行保存

瞬时功率
电流
电压 
功率因数

（最大值、最小值）

1 天 将８天的计测值，按00:00～23:59 时段为单位进行保存(保存后计测值复位)*

脉冲输入计数
单位功耗
脉冲输入 ON 时间
3-STATE 累计电量

5 分钟 将两天的计测值，以５分钟为单位进行保存

1 天 将８天的计测值，按 00:00 ～ 23:59 时段为单位进行保存

3-STATE 累计时间 1 天 将８天的计测值，按 00:00 ～ 23:59 时段为单位进行保存
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< 以 1 天为单位保存的数据 >

假设 1 日 00 时 00 分 00 秒开始计测，则如 2 日 0 时 00 分 00 秒、3 日 0 时 00 分 00 秒……

依此类推，每 24 小时进行一次保存和复位。

接通电源等时，如与计测间隔时间的起点不一致，则从电源接通时起到最初的计测间隔的

起点（0 时 00 分），作为一天的计测值保存，之后，按照通常方法每隔 24 小时保存一次计

测值。

例）3 日 12 时 12 分 30 秒接通了电源，则将 3 日 12 时 12 分 30 秒～ 4 日 0 时 00 分 00 秒的

计测数据进行保存，之后，每隔 24 小时保存一次计测值。

在保存间隔的中途发生断电时，不保存从上次保存值到断电时刻的数据。

如果到恢复通电经过了一段时间，断电中的数据作为 0 处理。
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●时刻的修正

KM50 型的记录和 KM50 内部的计测时间同步保存。因此，时刻进行修正后，对记录数据将如下所述进行补

全。

< 将时刻设定在未来时 >

与变更前时刻之间的空挡以未运行的数据补全。

·累计电量：对最终保存值进行变更后的时间之前的空挡以同值补全。

·最大值及最小值等：未进行计测的日与月的数据用 0 补全。

< 将时刻设定在过去时 >

删除变更前的时刻与变更后的时刻之间的数据。

 但是，仅累计电量保存变更前的数值。

因此，1 个月、1 天、1 小时间隔的累计电量中，有时变更后的当月、当天、当时刻数据会较大。因此，

使时刻大幅倒退时，建议累计电量也进行初始化。

< 以 1 个月为单位保存的数据 >

假设 1 月 1 日 00 时 00 分 00 秒开始计测，则如 2 月 1 日 0 时 00 分 00 秒、3 月 1 日 0 时 00

分 00 秒……依此类推，每 1 个月进行一次保存和复位。

接通电源等时，如与计测间隔时间的起点不一致，则从电源接通时起到最初的计测间隔的

起点 （0 时 00 分），作为 1 个月的计测值保存，之后，按照通常方法每隔 1 个月保存一次

计测值。

例）3 月 15 日 12 时 12 分 30 秒接通了电源，则将 3 月 15 日 12 时 12 分 30 秒～ 4 月 1 日 0

时 00 分 00 秒的计测数据进行保存，之后，每隔 1 个月保存一次计测值。保存间隔的中

途发生断电时，不保存从上次保存值到断电时刻的数据。

如果到恢复通电经过了一段时间，断电中的数据作为 0 处理。
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3.15 初始化

■初始化

请认真确认下表之后再进行初始化。

· 初始化功能的参数如下表所示。

· 在要初始化的项目处，按 O 键，则执行初始化。

项目
参数

set max min integ m.pro log all 

瞬时功率 不执行初始化
把 当 天 的 最
大值初始化

把 当 天 的 最
小值初始化

不执行初始化 不执行初始化
把 所 有 计 测
履历初始化

把 所 有 计 测
履历初始化

总累计电量 不执行初始化 不执行初始化 不执行初始化
把 总 累 计 电
量初始化

不执行初始化

把 所 有 计 测
履 历 初 始 化

（总 累 计 电
量除外）

把 总 计 测 电
量 和 所 有 计
测 履 历 初 始
化

电流 不执行初始化
把 当 天 的 最
大值初始化

把 当 天 的 最
小值初始化

不执行初始化 不执行初始化
把 所 有 计 测
履历初始化

把 所 有 计 测
履历初始化

电压 不执行初始化
把 当 天 的 最
大值初始化

把 当 天 的 最
小值初始化

不执行初始化 不执行初始化
把 所 有 计 测
履历初始化

把 所 有 计 测
履历初始化

功率因数 不执行初始化
把 当 天 的 最
大值初始化

把 当 天 的 最
小值初始化

不执行初始化 不执行初始化
把 所 有 计 测
履历初始化

把 所 有 计 测
履历初始化

无功功率 向设定模式转移时初始化
频率 不执行初始化

CO2 换算值 不执行初始化 不执行初始化 不执行初始化
初 始 化 （因
取 决 于 总 累
计电量）

不执行初始化 不执行初始化
初 始 化 （因
取 决 于 总 累
计电量）

脉冲输入计数 不执行初始化 不执行初始化 不执行初始化 不执行初始化
把 当 天 的 计
测值初始化

把 所 有 计 测
履历初始化

把 所 有 计 测
履历初始化

单位功耗 不执行初始化 不执行初始化 不执行初始化 不执行初始化
把 当 天 的 计
测值初始化

把 所 有 计 测
履历初始化

把 所 有 计 测
履历初始化

脉冲输入 ON 时间 不执行初始化 不执行初始化 不执行初始化 不执行初始化
把 当 天 的 计
测值初始化

把 所 有 计 测
履历初始化

把 所 有 计 测
履历初始化

3-STATE 累计电量 不执行初始化 不执行初始化 不执行初始化 不执行初始化
把 当 天 的 计
测值初始化

把 所 有 计 测
履历初始化

把 所 有 计 测
履历初始化

3-STATE 累计时间 不执行初始化 不执行初始化 不执行初始化 不执行初始化
把 当 天 的 计
测值初始化

把 所 有 计 测
履历初始化

把 所 有 计 测
履历初始化

设定内容 全部初始化 不执行初始化 不执行初始化 不执行初始化 不执行初始化 不执行初始化 全部初始化
时刻设定 不执行初始化

项目 　字符 　明
设定值初始化 set 把时刻设定之外的设定值初始化
最大值初始化 max 把当天的最大值初始化
最小值初始化 min 把当天的最小值初始化
累计电量初始化 integ 把总累计电量初始化
专业级内计测值初始化 m.pro 把计测模式专业级内当天的计测值初始化
计测履历初始化 log 把所有计测履历初始化
全部初始化 all 将所有计测履历和时刻设定之外的设定值初始化

项目 字符 设定范围 初始值
初始化 12.ini set / max / min / integ / m.pro / log / all set 
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【操作顺序】初始化计测履历。

1. 长按 M 键 3 秒以上，从 “计测模式”转移至 “动作设定模式”。

2. 按 S 键或 M+S 键，从适用回路“00.typ”转移到初始化“12.ini”。

3. 按 U 键，转移到设定状态。

4. 按 U 键或 M+U 键，从 “set”变更为 “log”。

5. 按 O 键，确定设定变更内容。

结束设定时，长按 M 键 3 秒以上，从“设定模式”转移至“计测模式”。

00.typ
3p3w

12.ini
set

12.ini
set

12.ini
log

12.ini
set
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3.16 通信设定模式

■协议选择

通信协议有 CompoWay/F （*1）和 Modbus （*2）。

*1. CompoWay/F 是欧姆龙的通用串行通信中的统一通信协议。拥有统一的帧格式和在欧姆龙

生产的可编程控制器等具有应用实绩的基于 FINS 标准的指令，能使电脑与设备之间的通

信变得轻松容易。

*2. 是基于 Modbus Protocol 的 RTU Mode 的通信控制方式。

Modbus 是 Schneider Electric 的注册商标。

选择了 Modbus 时，则数据位长度固定为 8bit 。

而且，停止位长度是根据垂直奇偶校验自动设定的。

垂直校验，为 NONE 时变为２，EVEN 或 ODD 时变为 1。

【操作顺序】把协议设定为 Modbus。

1. 长按 M 键 3 秒以上，从 “计测模式”转移至 “动作设定模式”。

2. 按 O 键，从 “动作设定模式”转移至 “通信设定模式”。

3. 按 U 键，转移到设定状态。

4. 按 U 键或 M+U 键，从 “compf”变更为 “modb”。

5. 按 O 键，确定设定变更内容。 

结束设定时，长按 M 键 3 秒以上，从“设定模式”转移至“计测模式”。

项目 字符 设定范围 初始值 单位
协议选择 80.psl compf/modb compf —

00.typ
3p3w

80.psl
compf

80.psl
compf

80.psl
modb

80.psl
modb
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■单元 No.

· RS-485 通信，在同一通信线路上可连接多台设备，在各本体上设定单元 No.，以便上位设

备能分别识别。

· 如果单元 No. 重复设定，则不能与分配了该单元 No. 的本体通信。

没有必要令连接台数和单元 No. 一致。

CompoWay/F：连接台数，包括 KM50 型以外的设备，最多为 31 台。

Modbus：连接台数最多 99 台。但是，在同一通信线路上连接的设备只能选 KM50 型。 

都不包括主机。

［操作顺序］把单元 No. 设定为 5 。

1. 长按 M 键 3 秒以上，从 “计测模式”转移至 “动作设定模式”。

2. 按 O 键，则从 “动作设定模式”转移至 “通信设定模式”。

3. 按S键或M+S键，从协议选择“80.psl”转移到单元 No.“81.u.no”。

4. 按 U 键，转移到设定状态。

5. 按 S 键或 M+S 键，移位。

6. 按 U 键或 M+U 键，从 “1”变为 “5”。

7. 按 O 键，确定设定变更内容。

结束设定时，长按 M 键 3 秒以上，从“设定模式”转移至“计测模式”。

项目 字符 设定范围 初始值 单位

单元 No. 81.u.no 
CompoWay/F：0 ～ 99

Modbus：1 ～ 99
CompoWay/F：1

Modbus：1
—

00.typ
3p3w

80.psl
compf

81.u.no
1

81.u.no
01

81.u.no
01

81.u.no
05

81.u.no
5
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■通信速度

· 设定通信速度。

［操作顺序］把通信速度设定为 19.2kbps。

1. 长按 M 键 3 秒以上，从 “计测模式”转移至 “动作设定模式”。

2. 按 O 键，从 “动作设定模式”转移至 “通信设定模式”。

3. 按S键或M+S键，从协议选择“80.psl”转移到通信速度“82.bps”。

4. 按 U 键，转移到设定状态。

5. 按 U 键或 M+U 键，从 “9.6k”变更为 “19.2k”。

6. 按 O 键，确定设定变更内容。 

结束设定时，长按 M 键 3 秒以上，从“设定模式”转移至“计测模式”。

项目 字符 设定范围 初始值 单位
通信速度 82.bps 1.2k/2.4k/4.8k/9.6k/19.2k/38.4k 9.6k bps

00.typ
3p3w

80.psl
compf

82.bps
9.6k

82.bps
9.6k

82.bps
19.2k

82.bps
19.2k
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■数据位长度

· 设定数据位长度。

协议为 Modbus 时，数据位长度固定为 8bit 。

［操作顺序］数据位长度设定为 8bit。

1. 长按 M 键 3 秒以上，从 “计测模式”转移至 “动作设定模式”。

2. 按 O 键，从 “动作设定模式”转移至 “通信设定模式”。

3. 按 S 键或按 M+S 键，则从协议选择 “80.psl”转移到数据位长度

“83.len”。

4. 按 U 键，转移到设定状态。

5. 按 U 键或 M+U 键，从 “7”变更为 “8”。

6. 按 O 键，确定设定变更内容。

结束设定时，长按 M 键 3 秒以上，从“设定模式”转移至“计测模式”。

项目 字符 设定范围 初始值 单位
数据位长度 83.len 7/8 7 bit

00.typ
3p3w

80.psl
compf

83.len
7

83.len
7

83.len
8

83.len
8
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■停止位长度

· 设定停止位长度。

协议为 Modbus 时，停止位长度是根据垂直奇偶校验自动设定的。

垂直校验，为 NONE 时变为 2，ODD 或 EVEN 时变为 1。

［操作顺序］停止位长度设定为 1 。

1. 长按 M 键 3 秒以上，从 “计测模式”转移至 “动作设定模式”。

2. 按 O 键，从 “动作设定模式”转移至 “通信设定模式”。

3. 按S键或M+S键，从协议选择“80.psl”转移到停止位长度“84.sbt”。

4. 按 U 键，转移到设定状态。

5. 按 U 键或 M+U 键，从 “2”变更为 “1”。

6. 按 O 键，确定设定变更内容。

结束设定时，长按M键3秒以上，则从“设定模式”转移至“计测模式”。

项目 字符 设定范围 初始值 单位
停止位长度 84.sbt 1/2 2 bit

00.typ
3p3w

80.psl
compf

84.sbt
2

84.sbt
2

84.sbt
1

84.sbt
1
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■垂直奇偶校验

· 设定垂直奇偶校验。

无奇偶校验时选择 NONE。

奇偶校验为偶数时选择 EVEN。

奇偶校验为奇数时选择 ODD。

【操作顺序】设定垂直奇偶校验为 ODD。

1. 长按 M 键 3 秒以上，从 “计测模式”转移至 “动作设定模式”。

2. 按 O 键，则从 “动作设定模式”转移至 “通信设定模式”。

3. 按S键或M+S键，从协议选择“80.psl”转移到垂直奇偶校验“85.prt”。

4. 按 U 键，转移到设定状态。

5. 按 U 键或 M+U 键，从 “even”变更为 “odd”。

6. 按 O 键，确定设定变更内容。

结束设定时，长按 M 键 3 秒以上，从“设定模式”转移至“计测模式”。

项目 字符 设定范围 初始值 单位
垂直校验 85.prt none/odd/even even —

00.typ
3p3w

80.psl
compf

85.prt
even

85.prt
even

85.prt
odd

85.prt
odd
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■发信等待时间

· 设定发信等待时间。

· 可设定从制成应答到发信时的时间。

· 能以 1ms 为单位设定。

【操作顺序】把发信等待时间设定为 10ms。

1. 长按 M 键 3 秒以上，从 “计测模式”转移至 “动作设定模式”。

2. 按 O 键，从 “动作设定模式”转移至 “通信设定模式”。

3. 按S键或M+S键，从协议选择“80.psl”转移到发信等待时间“86.sdw”。

4. 按 U 键，转移到设定状态。

5. 按 U 键或 M+U 键，从 “2”变更为 “1”。

6. 按 O 键，确定设定变更内容。 

结束设定时，长按 M 键 3 秒以上，从“设定模式”转移至“计测模式”。

项目 字符 设定范围 初始值 单位
发信等待时间 86.sdw 0 ～ 99 20 ms

00.typ
3p3w

80.psl
compf

86.sdw
20

86.sdw
20

86.sdw
10

86.sdw
10
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4.1 事件输入

■事件的输入设定

· 对应外部设备的输入进行脉冲计数。

· ON /OFF判定有两种：利用2个输入的OR输出进行判定及通过各输入计数的合计值进行判定。

OR 输出：脉冲输入 ON 时间计测功能

输入次数的合计：单位功耗管理功能

· 常开与常闭，可针对各输入设定。

· 设定事件输入的计测项目。

P.CSP：单位功耗

能测量生产线的间歇功率 （kWh / P）。以生产台数为事件输入 （脉冲），输入本产品，从
设定时间段中（最长 1 天）的累计电量显示间歇电量。通过 2 个输入的逻辑 OR 进行计数。
此时使用的累计电量，是根据设定而指定的时间段为对象 （参见 4-6 页）。但是，最多 24
小时，对象是通过设定而指定的时间段，不能跨天累计。指定以外的时间，连续显示最终
计算值。

H-ON：脉冲输入 ON 时间

脉冲输入 ON 时间计算功能是，将事件输入的 ON 时间按天累计、显示脉冲输入 ON 时间。
其用途是，监测设备的工作时间。
无论哪个事件输入为 ON 时，则判定为工作中。
脉冲输入 ON 时间最长至 24 小时，对象是通过设定而指定的期限，不能跨天累计。
2 种信号的组合和动作状态的关系，用时序图和真值表来表示时，如下所示。

真值表

项目 字符 设定范围 初始值
事件输入设定 30.eis p.csp/h-on p.csp 

输入１ 输入 2 判定
0 0 0：工作停止
0 1 1：工作中
1 0 1：工作中
1 1 1：工作中
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［操作顺序］把事件输入设定为脉冲输入 ON 时间。

1. 长按 M 键 3 秒以上，从 “计测模式”转移至 “动作设定模式”。

2. 按 S 键或 M+S 键，从适用回路“00.typ”转移到专业级“prolv”。

3. 按 U 键，从“动作设定模式 基础级”转移至“动作设定模式 专业级”。

4. 按 U 键，转移到设定状态。

5. 按 U 键或 M+U 键，从 “p.csp”变更为 “h-on”。

6. 按 O 键，确定设定变更内容。

结束设定时，长按 M 键 3 秒以上，从“设定模式”转移至“计测模式”。

00.typ
3p3w

prolv

30.eis
p.csp

30.eis
p.csp

30.eis
h-on

30.eis
h-on
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■事件输入 1/ 事件输入 2　NPN / PNP 输入模式设定

切换事件输入 1 或 2 的无电压 / 有电压输入。

· 所谓无电压 （NPN）

是指继电器或开关那样无极性、设备单机上不施加任何电压的输入。

不适合反复高速 ON / OFF 的用途。而且还须考虑震颤问题。

ON 阻抗：1kΩ以下、OFF 阻抗：100kΩ以上

· 所谓有电压 （PNP）

是指向事件输入端子施加了电压、或施加了电压的设备为 OFF 状态的输入。 可进行高速的

信号输出，并无因 ON / OFF 而发生接点磨损。

H 级：DC4.75V ～ 30V、L 级：DC0 ～ 2V

［操作顺序］把事件输入 1　NPN/PNP 输入模式设定为无电压输入。

1. 长按 M 键 3 秒以上，从 “计测模式”转移至 “动作设定模式”。

2. 按 S 键或 M+S 键，从适用回路“00.typ”转移到专业级“prolv”。

3. 按 U 键，从“动作设定模式 基础级”转移至“动作设定模式 专业级”。

4. 按 S 键或 M+S 键，从事件输入设定 “30.eis”转移到事件输入 1

NPN / PNP 输入模式设定 “31.pn1”。

5. 按 U 键，转移到设定状态。

6. 按 U 键或 M+U 键，从 “pnp”变更为 “npn”。

7. 按 O 键，确定设定变更内容。 

结束设定时，长按 M 键 3 秒以上，从“设定模式”转移至“计测模式”。

注：事件输入 2  NPN / PNP 输入模式设定，也是同样的设定方法。

项目 字符 设定范围 初始值
事件输入 1　NPN / PNP 输入模式设定 31.pn1 npn/pnp pnp 
事件输入 2　NPN / PNP 输入模式设定 32.pn2 npn/pnp pnp 

00.typ
3p3w

prolv

30.eis
p.csp

31.pn1
pnp

pnp
31.pn1

31.pn1
npn

31.pn1
npn
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■事件输入 1/ 事件输入 2　N-O / N-C 输入模式设定

切换事件输入 1 或事件输入 2 的常开和常闭。

· 所谓常开 （N-O）

是指无任何事件输入时，为开 （断开），判定为 OFF ；有事件输入时，变为闭 （导通），

判定为 ON。

· 所谓常闭 （N-C）

是指无任何事件输入时，为闭 （导通），判定为 ON ；有事件输入时，变为开 （断开），判

定为 OFF。

【操作顺序】把事件输入 1 输入模式设定为常闭。

1. 长按 M 键 3 秒以上，从 “计测模式”转移至 “动作设定模式”。

2. 按 S 键或 M+S 键，从适用回路“00.typ”转移到专业级“prolv”。

3. 按 U 键，从“动作设定模式 基础级”转移至“动作设定模式 专业级”。

4. 按 S 键或 M+S 键，从事件输入设定“30.eis”转移到事件输入 1  输

入模式设定 “33.in1”。

5. 按 U 键，转移到设定状态。

6. 按 U 键或 M+U 键，从 “n-o”变更为 “n-c”。

7. 按 O 键，确定设定变更内容。

结束设定时，长按 M 键 3 秒以上，从“设定模式”转移至“计测模式”。

 

注：事件输入 2 输入模式设定，也是同样的设定方法。

项目 字符 设定范围 初始值
事件输入 1　输入模式设定 33.in1 n-o/n-c n-o 
事件输入 2　输入模式设定 34.in2 n-o/n-c n-o 

00.typ
3p3w

prolv

30.eis
p.csp

33.in1
n-o

n-o
33.in1

33.in1
n-c

33.in1
n-c
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■计测开始时刻 / 计测结束时刻

· 设定计测如下项目的开始与结束时刻：脉冲输入计数、单位功耗、脉冲输入 ON 时间、3-

STATE 累计电量、3-STATE 累计时间。

· 计测开始时刻的设定时刻，只能设定比计测结束时刻早的时刻。

【操作顺序】把计测开始时刻设定为 8:30、把计测结束时刻设定为 17:15。

1. 长按 M 键 3 秒以上，从 “计测模式”转移至 “动作设定模式”。

2. 按 S 键或 M+S 键，从适用回路“00.typ”转移到专业级“prolv”。

3. 按 U 键，从“动作设定模式 基础级”转移至“动作设定模式 专业级”。

4. 按 S 键或 M+S 键，从事件输入设定“30.eis”转移到计测开始时刻

“35.stc”。

5. 按 U 键，转移到设定状态。

6. 按 S 键或 M+S 键，移位。

7. 按 U 键或 M+U 键，从 “0”变更为 “8”。

 

8. 按 S 键或 M+S 键，移位。

9. 按 U 键或 M+U 键，从 “0”变更为 “3”。

项目 字符 设定范围 初始值
计测开始时刻 35.stc 00-00 ～ 23-59 00-00 
计测结束时刻 36.etc 00-01 ～ 24-00 24-00 

00.typ
3p3w

prolv

30.eis
p.csp

35.stc
00-00

00-00
35.stc

35.stc
00-00

35.stc
08-00

35.stc
08-00

35.stc
08-30
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10.按 O 键，确定设定变更内容。

11.按 S 键或 M+S 键，从计测开始时刻“35.stc”转移到计测结束时刻

“36.etc”。

12.按 U 键，转移到设定状态。

13.按 U 键或 M+U 键，从 “2”变更为 “1”。

 

14.按 S 键或 M+S 键，移位。

15.按 U 键或 M+U 键，从 “4”变更为 “7”。

16.按 S 键或 M+S 键，移位。

17.按 U 键或 M+U 键，从 “0”变更为 “1”。

18.按 S 键或 M+S 键，移位。

19.按 U 键或 M+U 键，从 “0”变更为 “5”。

20.按 O 键，确定设定变更内容。 

结束设定时，长按 M 键 3 秒以上，从“设定模式”转移至“计测模式”。

35.stc
08-30

24-00
36.etc

36.etc
24-00

36.etc
14-00

36.etc
14-00

36.etc
17-00

36.etc
17-00

17-10
36.etc

36.etc
17-10

36.etc
17-15

36.etc
17-15
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■脉冲输入计数

· 在向计测模式专业级转移、或产品信息显示中按 S 键，则显示脉冲输入计数。

· 按 U 键，可确认前一天的脉冲输入计数 （可确认前 8 天的计测履历）。

· 事件输入端子有输入时，计数结束，并显示各事件输入计数的合计值。

以天为单位进行累计。日期一变，即复位为 0。

计数超过 99999 时，停止计测。

项目 第 1 显示 第 2 显示 单位 备注
脉冲输入计数 0 ～ 99999 cnt 次

M

U

U

U

e1flk
v1.0

U

SS 0.000
Hwh p

03 04
- 1 d

03 03
- 2 d

02 25
- 8 d

cnt
0

U

U

U

0
cnt

0
cnt

0
cnt

M S M S

M U

M U

M U

M U

M U

M U
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■单位功耗

· 在计测模式专业级，脉冲输入计数显示中按 S 键，则显示单位功耗。

· 按 U 键，可确认前一天的单位功耗 （可确认前 8 天的计测履历）。

· 以天为单位进行计测。日期一变，即复位为 0。

· 单位功耗可以通过指定时间内累计的耗电量除以脉冲输入计数值来计算。此处使用的累计

电量是按浮点法计算并保持，如果 1 天的累计电量较大，则微小部分的误差也可能较大。

小数点位置会根据计测值的大小作如下变动。
0.000 ～ 99.999
100.00 ～ 999.99
1000.0 ～ 9999.9
10000 ～ 99999

项目 第 1 显示 第 2 显示 单位 备注
单位功耗 0.000～99999 kwh/p kWh / 次

M

U

U

U

0
cnt

U

SS 00-00
h-on

03 04
- 1 d

03 03
- 2 d

02 25
- 8 d

Hwh p
0.000

Hwh p
0.000

Hwh p
0.000

Hwh p
0.000

U

U

U

M S M S

M U

M U

M U

M U

M U

M U
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■脉冲输入 ON 时间

· 在计测模式专业级，单位功耗显示中按 S 键，则显示脉冲输入 ON 时间。

· 按 U 键，可确认前一天的脉冲输入 ON 时间 （可确认前 8 天的计测履历）。

· 以天为单位进行累计。日期一变，即复位为 0。

* 即使变更时间设定也不会复位。

项目 第 1 显示 第 2 显示 单位 备注

脉冲输入 ON 时间 00-00～24-00 h-on 时 - 分
显示内容中删去所有以秒为单位的计
测值

M

U

U

U

0.000
Hwh p

U

SS 0.0
Hwh-h

03 04
- 1 d

03 03
- 2 d

02 25
- 8 d

h-on
00-00

U

U

U

00-00
h-on

00-00
h-on

00-00
h-on

M S M S

M U

M U

M U

M U

M U

M U
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4.2 3-STATE 输出

■3-STATE 判定对象

· 将累计电量和累计时间区分为 3 种状态。

· 当前的计测值 （瞬时功率、电压、电流的其中之一）根据所设定的阈值输出相应的状态信

号。

· 输出中显示屏的背光色也随状态发生相应变化。

· 设定模式及保护设定模式中，因计测停止，3-STATE 输出也停止。 

· 设定 3-STATE 输出功能的判定对象。可从瞬时功率、电压、电流、无对象中任选其一。不

使用 3-STATE 输出功能时，则选择 NONE。

· 每种判定对象的判定方法

1）瞬时功率 （pwr）

以瞬时功率为判定对象，按照 HIGH/LOW 阈值分别累计电量。
计测再生功率时，不包括 3 种状态中的任一种。
背光色与不使用背光时相同，为绿色。
另外，电流低切功能有效时，瞬时功率判定为 0。

2）电流 （a）、电压 （v）

以直接计测的电流／电压线路 （*）为判定对象，按照 HIGH/LOW 阈值分别累计电量。
* 单相 3 线制的 In、Vrs 和三相 3 线制的 Is、Vtr 不属于判定对象。

三相 3 线制时，HIGH 状态的判定条件为 Vrs、Vst 的逻辑 OR （其中之一大于阈值）、
LOW 状态的判定条件为 Vrs、Vst 的逻辑 AND （两者都小于阈值）。
另外，电流低切功能有效时，瞬时功率判定为 0。

［操作顺序］将判定对象设定为电流。

1. 长按 M 键 3 秒以上，从 “计测模式”转移至 “动作设定模式”。

2. 按 S 键或 M+S 键，从适用电路“00.typ”转移至专业级“prolv”。

3. 按 U 键，从“动作设定模式  基础级”转移至“动作设定模式  专业级”。

项目 字符 设定范围 初始值
3-STATE 判定对象 40.tgt pwr / a / v/ none none 

参数 含义
pwr 瞬时功率
a 电流
v 电压

00.typ
3p3w

prolv

30.eis
p.csp
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4. 按 S 键或 M+S 键，从事件输入设定 “30.eis”转移至输出对象

“40.tgt”。

5. 按 U 键，转移至设定状态。

6. 按 U 键或 M+U 键，从 “none”变更为 “a”。

7. 按 O 键，确定设定变更内容。

结束设定时，长按M键 3 秒以上，从“设定模式”转移至“计测模式”。  

40.tgt
none

40.tgt
none

40.tgt
a

40.tgt
a
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■3-STATE HIGH 阈值 / 3-STATE LOW 阈值

· 设定在判定对象中已设定的项目的计测状态输出的阈值。

· 计测值高于 （各项目的额定值）× （HIGH 阈值的设定值）时，为 HIGH 状态；低于 （各

项目的额定值）× （LOW 阈值的设定值）时，为 LOW 状态；其余为 MIDDLE 状态。

· HIGH 阈值不能设定比 LOW 阈值更小的值，LOW 阈值不能设定比 HIGH 阈值更大的值。

* 要从 HIGH 阈值“100.0%”及 LOW 阈值“50.0%”的设定状态变更为 HIGH 阈值“40.0%”
及 LOW 阈值“10.0%”的设定状态时，由于 HIGH 阈值不能设定比 LOW 阈值更小的值，
首先须将 LOW 阈值变更为 “10.0%”，然后才能将 HIGH 阈值变更为 “40.0%”。

· 各项目的额定值如下表所示。

· 设定一次侧额定电流值、VT 一次侧电压值、简易计测的电压固定值时，额定电流、额定电

压分别为所设定的值。但是、VT 一次侧电压值设定为 220 或 440、电压固定值为 480V 以下

时，480V 就是额定电压。另外，额定功率可根据如下公式算出。 

1）已设定一次侧额定电流值时，

2）VT 一次侧电压值已设定为 3300、6600 时

3）已设定一次侧额定电流值，且 VT 一次侧电压值设定为 3300、6600 时

4）已设定简易计测的电压固定值时

5）已设定一次侧额定电流值及简易计测的电压固定值时

额定功率 额定电流 额定电压
CT 额定功率 CT 额定电流 适用电路 额定电压

KM20-CTF-5A 4kW KM20-CTF-5A 5A 单相 2 线制 480V
KM20-CTF-50A 40kW KM20-CTF-50A 50A 单相 3 线制
KM20-CTF-100A 80kW KM20-CTF-100A 100A 三相 3 线制
KM20-CTF-200A 160kW KM20-CTF-200A 200A 三相 4 线制
KM20-CTF-400A 320kW KM20-CTF-400A 400A
KM20-CTF-600A 480kW KM20-CTF-600A 600A

额定功率 ＝ 4 （kW）× （一次侧额定电流值 / 5）

额定功率 ＝ 各 CT 额定功率（kW）×（VT 一次侧电压值 / 440）

额定功率 ＝  4 （kW）× （一次侧额定电流值 / 5）× （VT 一次侧电压值 / 440）

额定功率 ＝ 各 CT 额定功率 （kW）× （电压固定值 / 480）

额定功率 ＝  4 （kW）× （一次侧额定电流值 / 5）× （电压固定值 / 480）
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设定状态中，第 2 显示区将显示根据设定值计算出的动作值

［操作顺序］将 HIGH 阈值设定为 100.0%。

1. 长按 M 键 3 秒以上，从 “计测模式”转移至 “动作设定模式”。

2. 按 S 键或 M+S 键，从适用电路“00.typ”转移至专业级“prolv”。

3. 按 U 键，从“动作设定模式 基础级”转移至“动作设定模式 专业级”。

4. 按 S 键或 M+S 键，从事件输入设定 “30.eis”转移至 HIGH 阈值

“41.h.th”。

5. 按 U 键，转移至设定状态。

6. 按 U 键或 M+U 键，从 “0”变更为 “1”。

7. 按 S 键或 M+S 键，移位。

8. 按 U 键或 M+U 键，从 “5”变更为 “0”。

9. 按 O 键，确定设定变更内容。

结束设定时，长按M键 3 秒以上，从“设定模式”转移至“计测模式”。  

* LOW 阈值也用同样的设定方法。  

项目 字符 设定范围 初始值 单位
3-STATE HIGH 阈值 41.h.th

0.00k ～ 9999k（pwr）
0.00a ～ 9999a （a）
0.00v ～ 9999v （v）
0.00 （none）

0.1 ～ 150.0 50.0 %（相对于各额定输入）

3-STATE LOW 阈值 42.l.th

0.00k ～ 9999k（pwr）
0.00a ～ 9999a （a）
0.00v ～ 9999v （v）
0.00 （none）

0.0 ～ 149.9 10.0 %（相对于各额定输入）

00.typ
3p3w

prolv

30.eis
p.csp

41.h.th
50.0

2.50a
050.0

7.50a
150.0

7.50a
150.0

5.00a
100.0

41.h.th
100.0
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■3-STATE 滞后

· 通过设定滞后，即使计测值在设定的阈值附近波动，也能防止输出状态发生频繁变化。

· 设定了滞后时，累计电量的分配、输出、背光都使用包括滞后设定的判定值。

· 可以完全不受 HIGH 阈值、LOW 阈值设定值的影响进行设定。

* 使用 5ACT 时，如果超过 4A， 进行 HIGH 状态输出；小于 1A， 进行 LOW 状态输出，则将
输出对象设定为电流，将 HIGH 阈值设定为 “80.0%”、LOW 阈值设定为 “20.0%”。有
± 0.24A 的电流波动时，如果将状态输出滞后设定为 “5.0%”，即可防止计测状态的频繁
变化。

［操作顺序］将 3-STATE 滞后设定为 3.0% 。

1. 长按 M 键 3 秒以上，从 “计测模式”转移至 “动作设定模式”。

2. 按 S 键或 M+S 键，从适用电路 “00.typ”转移至专业级 “prolv”。

3. 按 U 键，从 “动作设定模式 基础级”转移至 “动作设定模式 专业级”。

4. 按 S 键或 M+S 键，从事件输入设定 “30.eis”转移至 3-STATE 滞后

“43.hys”。

5. 按 U 键，转移至设定状态。

6. 按 S 键或 M+S 键，移位。

7. 按 U 键或 M+U 键，从 “0”变更为 “3”。

8. 按 O 键，确定设定变更内容。

结束设定时，长按 M 键 3 秒以上，从“设定模式”转移至“计测模式”。  

项目 字符 设定范围 初始值 单位
3-STATE 滞后 43.hys

0.00k ～ 9999k（pwr）
0.00a ～ 9999a （a）
0.00v ～ 9999v （v）
0.00 （none）

0.0 ～ 19.9 0.0 %（相对于各额定输入）

00.typ
3p3w

prolv

30.eis
p.csp

43.hys
0.0

0.00a
00.0

0.00a
00.0

0.15a
03.0

43.hys
3.0
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■HIGH 状态累计电量 / MIDDLE 状态累计电量 / LOW 状态累计电量

· 在计测模式专业级，显示脉冲输入 ON 时间中按 S 键，则显示 HIGH 状态累计电量。如再

次按 S 键或 M+S 键，可以在 HIGH 状态累计电量 MIDDLE 状态累计电量 LOW 状

态累计电量之间进行切换。

· 按 U 键，可分别确认前一天的 HIGH 状态、MIDDLE 状态与 LOW 状态的累计电量 （可确

认前 8 天的计测履历）。同时，第 2 显示区显示各状态累计电量的比率。 比率的计算公式如

下所示。

· 以 1 天为单位进行累计。日期更替时，复位为 0。

· 根据 HIGH 阈值与 LOW 阈值，分配给 HIGH 状态、MIDDLE 状态和 LOW 状态，并分别与

各状态的电量进行累计。

· 各状态累计电量的合计值，与当天的累计电量之间会出现若干误差。

· 各状态累计电量比率的合计值，未必一定是 1。

小数点位置会根据计测值的大小而相应变动，如下所示。
0.000 ～ 99.999
100.00 ～ 999.99
1000.0 ～ 9999.9
10000 ～ 99999

各累计电量比率 = 各累计电量 / （HIGH + MIDDLE + LOW） 状态累计电量

项目 第 1 显示区 第 2 显示区 单位 备注
HIGH 状态累计电量 0.000～99999 Hwh-h kWh
MIDDLE 状态累计电量 0.000～99999 Hwh-m kWh
LOW 状态累计电量 0.000～99999 Hwh-l kWh

M

U

U

U

U

SS 0.000
Hwh-m Hwh-l

S 0.000

03 05
0 d

03 04
- 1 d

02 25
- 8 d

Hwh-h
0.000

h-on
00-00

U

U

U

0.000
0.000

0.000
0.000

0.000
0.000

M S M SM S

M U

M U

M U

M U

M U

M U
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■HIGH 状态累计时间 / MIDDLE 状态累计时间 / LOW 状态累计时间

· 在计测模式专业级，显示 LOW 状态累计电量中按 S 键，会显示 HIGH 状态累计时间。如

再次按 S 键或 M+S 键，可以在 HIGH 状态累计时间 MIDDLE 状态累计时间 LOW 状

态累计时间之间进行切换。

· 按 U 键，可分别确认前一天的 HIGH 状态、MIDDLE 状态与 LOW 状态的累计时间 （可确

认前 8 天的计测履历）。同时，第 2 显示区显示各状态累计时间的比率。 

比率的计算公式如下所示。

· 以 1 天为单位进行累计。日期更替时，复位为 0。

· 根据 HIGH 阈值与 LOW 阈值，分配给 HIGH 状态、MIDDLE 状态和 LOW 状态，并分别与

各状态的时间进行累计。

· 各状态累计时间的合计值，未必是24小时（计测开始、结束时刻设定为00-00～24-00时）。

· 各状态累计时间比率的合计值，未必一定是 1。

各累计时间比率 = 各累计时间 / （HIGH + MIDDLE + LOW） 状态累计时间

项目 第 1 显示区 第 2 显示区 单位 备注
累计工作时间 00-00 ～ 24-00 tim-h 时 - 分

以秒为单位的计测值均忽略不计累计等待时间 00-00 ～ 24-00 tim-m 时 - 分
累计停止时间 00-00 ～ 24-00 tim-l 时 - 分

M

U

U

U

U

SS 00-00
tim-m

S 00-00
tim-l

0.000
Hwh-l

03 05
0 d

03 04
- 1 d

02 25
- 8 d

tim-h
00-00

U

U

U

00-00
0.000

00-00
0.000

00-00
0.000

M S M S M S

M U

M U

M U

M U

M U

M U
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4.3 报警输出

■瞬时功率报警输出

· 连续设定报警输出的 ON / OFF、报警输出阈值、报警输出滞后、报警输出延时 OFF。

· 瞬时功率的当前计测值超过 （额定功率）× （设定值）时，报警输出。

· 通过设定滞后，即使计测值在报警输出判定值附近波动，也能防止报警输出 ON-OFF 的频

繁发生。

· 应在瞬时功率额定值的比例范围内设定滞后。

* 使用 5ACT 时（额定功率：4kW），如果要在 4.4kW 进行瞬时功率报警输出，则应将瞬时功
率报警输出设定为 “110.0%” 。有±0.4kW 的功率波动时，若将报警输出滞后设定为

“10.0%”，就可减少报警输出的发生次数。
· 所谓延时 OFF，是指当报警判定从 ON 变为 OFF 时，在所设定的时间内使输出继续保持 ON

状态的功能。请设定最恰当的值。

· 报警输出中，动作显示部的 OUT2 点亮。

· 设定模式及保护设定模式中，因计测停止，报警输出也停止。 

· 各 CT 工作时的额定功率如下表所示。

额定功率

· 设定一次侧额定电流值、VT 一次侧电压值、简易计测的电压固定值时，额定电流、额定电

压分别为所设定的值。但是、VT 一次侧电压值设定为 220 或 440、电压固定值为 480V 以下

时，480V 就是额定电压。另外，额定功率可根据如下公式算出。 

1）已设定一次侧额定电流值时，

2）VT 一次侧电压值已设定为 3300、6600 时

3）已设定一次侧额定电流值，且 VT 一次侧电压值设定为 3300、6600 时

4）已设定简易计测的电压固定值时

5）已设定一次侧额定电流值及简易计测的电压固定值时

CT 额定功率
KM20-CTF-5A 4kW
KM20-CTF-50A 40kW
KM20-CTF-100A 80kW
KM20-CTF-200A 160kW
KM20-CTF-400A 320kW
KM20-CTF-600A 480kW

额定功率 ＝ 4 （kW）× （一次侧额定电流值 / 5） 

额定功率 ＝ 各 CT 额定功率（kW）×（VT 一次侧电压值 / 440）

额定功率 ＝  4 （kW）× （一次侧额定电流值 / 5）× （VT 一次侧电压值 / 440）

额定功率 ＝ 各 CT 额定功率 （kW）× （电压固定值 / 480）

额定功率 ＝  4 （kW）× （一次侧额定电流值 / 5）× （电压固定值 / 480）



4.3    报警输出

4-19

应
用
方
法

在瞬时功率报警输出阈值及瞬时功率报警输出滞后的设定状态中，第 2 显示区在显示 1.5 秒钟
字符之后，显示通过 （额定功率）× （设定值）计算所得的值。单位为 （W），小数点位置
会根据计测值的大小而相应变动。

［操作顺序］将瞬时功率报警输出置为 ON，设定阈值为 110.0%、滞后为 2.0%、延

时 OFF 为 5.0 秒。 

1. 长按 M 键 3 秒以上，从 “计测模式”转移至 “动作设定模式”。

2. 按 S 键或 M+S 键，从适用电路 “00.typ”转移至专业级 “prolv”。

3. 按 U 键，从 “动作设定模式 基础级”转移至 “动作设定模式 专业级”。

4. 按 S 键或 M+S 键，从事件输入设定 “30.eis”转移至瞬时功率报警

输出 “50.p.al”。

5. 按 U 键，转移至设定状态。

6. 按 U 键或 M+U 键，从 “off”变更为 “on”。

7. 按 O 键，确定设定变更内容。并转移至瞬时功率报警输出阈值。

8. 1.5 秒后，第 2 显示区从“alth”切换为根据阈值计算出的动作值。因初

始值为 80.0%，故第 2 显示区显示 “3.20k”。

9. 按 U 键或 M+U 键，从 “0”变更为 “1”。

由于为 180%，故第 2 显示区显示 “7.20k”。

项目 字符 设定范围 初始值 单位
瞬时功率报警输出 50.p.al off / on off —
瞬时功率报警输出阈值 al.th 

0.00k ～ 9999k 
0.1 ～ 150.0 80.0 %（相对于各额定输入）

瞬时功率报警输出滞后 al.hys 
0.00k ～ 9999k 

0.0 ～ 19.9 5.0 %（相对于各额定输入）

瞬时功率报警输出延时 OFF of.dly 0.0 ～ 99.9 3.0 秒

00.typ
3p3w

prolv

30.eis
p.csp

50.p.al
off

50.p.al
off

50.p.al
on

al.th
080.0

3.20k
080.0

7.20k
180.0
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10.按 S 键或 M+S 键，移位。

11.按 U 键或 M+U 键，从 “8”变更为 “1”。

由于为 110%，故第 2 显示区显示 “4.40k”。

12.按 O 键，确定设定变更内容。并转移至瞬时功率报警输出滞后。

13.1.5 秒后，第 2 显示区从 “alhys”切换为根据阈值计算出的动作值。因

初始值为 5.0%，故第 2 显示区显示 “0.20k”。

14.按 S 键或 M+S 键，移位。

15.按 U 键或 M+U 键，从 “5”变更为 “2”。

由于为 2.0%，故第 2 显示区显示 “0.04k”。

16.按 O 键，确定设定变更内容。并转移至瞬时功率报警输出延时 OFF。

17.按 S 键或 M+S 键，移位。

18.按 U 键或 M+U 键，从 “3”变更为 “5”。

19.按 O 键，确定设定变更内容。

结束设定时，长按 M 键 3 秒以上，从“设定模式”转移至“计测模式”。  

7.20k
180.0

4.40k
110.0

al.hys
05.0

0.20k
05.0

0.20k
05.0

0.04k
02.0

of.dly
03.0

of.dly
03.0

of.dly
05.0

50.p.al
on
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●报警输出功能的时序图

1）未设定报警输出滞后和报警输出延时 OFF 时

2）设定了报警输出滞后、未设定报警输出延时 OFF 时

3）未设定报警输出滞后、设定了报警输出延时 OFF 时

*1 ．延时 OFF 期间 （绿色箭头期间）如果报警判定持续为 OFF，则使输出 OFF。
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4）设定了报警输出滞后和报警输出延时 OFF 时

*1 ．延时 OFF 期间 （绿色箭头期间）如果报警判定持续为 OFF，则使输出 OFF。
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4.4 产品信息显示

■产品信息

· 在计测模式专业级状态，显示停止累计时间中按 S 键，则显示本体型号和软件版本。

· 在第 1 显示中显示型号 （E1FLK）、第 2 显示中显示当前的软件版本。

项目 第 1 显示 第 2 显示 单位 备注
产品信息 e1flk 当前的软件版本 —

e1flk
v1.0

SS00-00
tim-l cnt

0
M S M S
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4.5 保护设定模式

■保护设定

· 可通过设定，限制设定变更操作。但可通过通信变更设定。

· 在保护设定模式中可设定有无限制。

· 保护设定状态中的状态转移如下图所示。 

并且，在保护设定状态中，不能向其它模式转移。

· 将保护级别设定为 1 以上时， （Key）点亮。

注：保护设定模式状态下，停止计测。

○：许可 / ×：禁止

【操作顺序】把专业级设定为 2。

1. 长按 M+O 键 3 秒以上，从 “计测模式”转移至 “保护设定模式”。

2. 按 U 键，转移到设定状态。

3. 按 U 键或 M+U 键，从 “0”变更为 “2”。

4. 按 O 键，确定设定变更内容。设定了保护后， （Key）点亮。

设定内容
限制内容

显示值转移 向设定模式转移 向专业级转移 清除计测履历
设定内容变更

（向设定状态转移）
0 ○ ○ ○ ○ ○
1 ○ ○ ○ × ×
2 ○ ○ × × ×

项目 字符 设定范围 初始值 单位
保护设定 prtct 0/1/2 0 —

prtct
0

prtct
0

prtct
2

prtct
2
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5.1 异常时的显示

■异常显示

注 1. 发生 E-M1 ～ 4 错误时，停止一切输出，不接受键盘操作。

注 2. 电压超过额定值 110%、电流超过额定值 120%、频率低于 45Hz 或 高于 65Hz 的数值输入时，即发生错

误。电压输入低于 20V 时，不显示频率出错。

异常内容 优先顺序 显示 动作 复原方法

KM50 内部时钟时刻
未设定

5 E-T1
起动时显示错误，“STOP”亮灯
错误显示中 （3 秒钟），停止计测 /
禁止操作错误显示后转向计测模式

错误显示熄灯后，请设定时刻。

内存异常
（RAM 异常）

1 E-M1 停止计测 / 不能操作
需要修理。请与购买店或本公司营
业所联系。

EEPROM 异常 2 E-M2 停止计测 / 不能操作
需要修理。请与购买店或本公司营
业所联系。

EEPROM 数据损坏 3 E-M3 停止计测 / 不能操作
需要修理。请与购买店或本公司营
业所联系。

校正值异常 4 E-M4 停止计测 / 不能操作
需要修理。请与购买店或本公司营
业所联系。

过电压输入 6 E-S1
错误信息和计测值交替显示，继续
计测

使输入信号恢复到额定范围内

过电流输入 7 E-S2
错误信息和计测值交替显示，继续
计测

使输入信号恢复到额定范围内

频率输入异常 8 E-S3
错误信息和计测值交替显示，继续
计测

使输入信号 （电压）恢复到额定范
围内
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5.2 故障诊断

在你认定为故障之前，

KM50 不能正常工作，在委托修理之前，请先确认下表的相应项目。经检查处理之后仍不能正常工作时，请

通过本公司营业部门送回修理。

何时 现象 内容 确认事项 参照页

初次
通电时

动作显示 OUT1 闪烁
与计测用脉冲输出联
动闪烁吗？

与测量用脉冲输出联动亮灯，不是产品异常。 1-3、1-5

动作显示 OUT1 的输出
周期不稳定。与计测值
不同。

脉冲输出单位是否设
定了正确的值？

周期短于 600ms 时，因为输出周期过短，有时不会
ON。请增大脉冲输出单位，设定超过 600ms 的周
期。

1-3、3-19

动作显示 OUT2 闪烁
报警输出中是否在闪
烁？

报警输出中 OUT2 亮灯并非产品异常。 1-3、1-5

电压、电流可计测，但
功率不能正确计测

CT 的安装方向是否反
了？

计测负功率时，有可能所有的CT安装方向都反了。
计测接近 0 的功率时，有可能单侧的 CT 方向反了。

2-5、2-6、2-
8

电压的相序是否对？ 电压的相序如不对，则不能正确测量功率。 2-5、2-7

计测误差大

是否正确接线？ 请正确接线。 2-5
专用 CT 种类是否对？ 确认所使用的 CT 种类，请正确设定专用 CT 种类。 2-8、3-6
输入是否超过了专用
CT 的输入范围？

确认 CT 的额定范围，请输入额定范围内的电流。 2-8、A-6

参数不显示
适用回路的设定是否
对？

确认回路的种类，请正确设定适用回路。 3-5

电流为 0
电流输入值是否在电
流低切值以下？

请把电流低切值设定得比电流输入值低。 3-18

不能通信

是否使用了未推荐的
通信转换器（K3SC-10
之外）？ 请确认连接的设备有无异常。

—

上位系统（通信设备）
是否正常？

—

通信设置是否正确？
请确认 KM50 本体和通信转换器的通信设定是否相
同。

3-35 ～ 3-41

接线正确否？ 请正确接线。 2-9
是 否 安 装 了 终 端 电
阻？

请在 KM50 的终端和通信转换器上安装大于 120 Ω
（1/2W）的终端阻抗。

2-9

是否超过了最大传输
距离的允许范围？

请使通信的最大传输距离小于 500m。 2-9

同一通信线路上连接
的设备是否超过了最
多可连接台数？

选择 CompoWay/F 协议时，最多可连接 31 台 KM50 ；
选择 Modbus 协议时，最多可连接 99 台 KM50（均不
包括主机）。

2-9

使用时

不能进行设定变更、向
专业级的转移以及清
除计测履历。

是 否 操 作 了 保 护 设
定？

请转移到保护设定模式，解除保护设定。 4-24

蜂鸣器不鸣响
蜂 鸣 器 是 否 设 定 为
OFF？

请将蜂鸣器设定为 ON。 3-25

设定不能变更 确定过设定变更吗？ 改变设定时，按 O 键，确定变更。 1-19
变频器的一次侧电流
不能正确计测。

是否选用额定值有余
量的 CT？

计测变频器一次侧电流时，因峰值为有效值的数
倍，请使用额定值有余量的 CT。

2-8
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产品规格

■本体额定
型号

项目
 KM50-E1-FLK

适合回路 单相 2 线制 / 单相 3 线制 / 三相 3 线制  / 三相 4 线制 
额定电源电压 AC100 ～ 240V 50 / 60Hz

容许电源电压范围 额定电源电压的 85 ～ 110％
频率波动范围 45 ～ 65Hz

单位功耗 7VA 以下

额定输入

额定输入电压

AC100 ～ 480V ［单相 2 线制］：线电压
AC100 / 200V ［单相 3 线制］：相电压 / 线电压
AC100 ～ 480V ［三相 3 线制］：线电压
AC58 ～ 277V ［三相 4 线制］：相电压

额定输入电流 专用 CT （5A / 50A / 100A / 200A / 400A / 600A） 
额定频率 50 / 60Hz

额定输入功率

使用 5ACT 时：4kW
使用 50ACT 时：40kW
使用 100ACT 时：80kW
使用 200ACT 时：160kW
使用 400ACT 时：320kW
使用 600ACT 时：480kW

允许输入电压 额定输入电压的 110% （连续）
允许输入电流 额定输入电流的 120% （连续）

额定输入负载
电压输入 0.5VA 以下 （电源部除外）
电流输入 0.5VA 以下 （各输入）

时间
2010 ～ 2099 年 （闰年也适用）
精度：± 1.5 分 / 月 （23 ℃时）

时刻保持期限 7 天 （断电时）（23 ℃时）
工作温度范围 － 10 ～ 55 ℃ （但不得凝露、结冰）

贮存温度 － 25 ～ 65 ℃ （但不得凝露、结冰）
工作湿度范围 相对湿度 25 ～ 85%RH

贮存湿度 相对湿度 25 ～ 85%RH
标高 2000 m 以下

安装环境 过电压类别及计测类别：Ⅱ、污染度：2
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■本体性能

* 不包括专用 CT 的误差。

型号
项目

KM50-E1-FLK

准确度 *

电压
± 1.0%F.S. ± 1digit （环境温度 23 ℃、额定输入、额定频率）
但是，三相 3 线制的 Vtr 间电压和单相 3 线制的 Vrs 间电压在相同条件下
± 2.0%F.S. ± 1digit

电流
± 1.0%F.S. ± 1digit （环境温度 23 ℃、额定输入、额定频率）
但是，三相 3线制的Ｓ相电流和单相 3线制的Ｎ相电流在相同条件下±2.0%F.S.
± 1digit

瞬时功率
无功功率

± 2.0%F.S. ± 1digit （环境温度 23 ℃、额定输入、额定频率、功率因数１）
无功功率计算公式：无功功率 =v × i × sinθ
* v 表示电压的瞬时值，i 表示电流的瞬时值。

θ为电压和电流的相位差。
频率 ± 0.3Hz ± 1digit （环境温度 23 ℃、额定输入、额定频率）

功率因数

± 5.0%F.S. ± 1digit （环境温度 23 ℃、额定输入、额定频率、cosθ=0.5 ～ 1
～ 0.5 的范围）
功率因数计算公式：功率因数＝瞬时功率 / 视在功率

* 视在功率＝ （瞬时功率）2+ （无功功率）2

低切电流设定值 额定输入 0.1 ～ 19.9% （0.1% 刻度）
取样周期 100ms （计测电压 50Hz 时）、83.3ms （计测电压 60Hz 时）

温度的影响
± 1.0%F.S. ± 1digit （在工作温度范围内，环境温度 23 ℃、额定输入、额定频率、功率因数 1
时的功率比例）

频率的影响
± 1.0%F.S. ± 1digit （在额定频率± 5Hz 的范围内，环境温度 23 ℃、额定输入、功率因数 1
时的功率比例）

高次谐波的影响
± 0.5%F.S. ± 1digit（环境温度 23 ℃、基波中的电流含有率 30%、电压含有率 5%，叠加第 2、
3、5、7、9、11、13 次高次谐波时的误差）

绝缘电阻

1）整个电源电路和 所有 RS-485、脉冲输出、事件输入、输入输出公共端、报警输出、晶体管
输出间：20M Ω以上 （DC500V 兆欧表）

2）所有电流、电压输入和所有 RS-485、脉冲输出、事件输入、输入输出公共端、报警输出、
晶体管输出间：20M Ω以上 （DC500V 兆欧表）

3）所有电流、电压输入和前盖间：20M Ω以上 （DC500V 兆欧表）
4）整个电源电路和前盖间：20M Ω以上 （DC500V 兆欧表）

耐电压

1）整个电源电路和所有 RS-485、脉冲输出、事件输入、输入输出公共端、报警输出、晶体管
输出间：2,800V   1 分钟

2）所有电流、电压输入和 所有 RS-485、脉冲输出、事件输入、输入输出公共端、报警输出、
晶体管输出间：3,600V   1 分钟

3）所有电流、电压输入和前盖间：3,600V   1 分钟
4）整个电源电路和前盖间：2,800V   1 分钟

耐振动
单振幅 0.35mm、加速度  50m / s2

振动频率 10 ～ 150Hz、3 座标轴方向各  8min × 10 次  扫描
耐冲击 150m / s2 上下、左右、前后 6 方向、各 3 次

本身重量 约 250g （仅本体）
保护结构 正面：IP66、后部机箱：IP20、端子部：IP00

 存储器保护
EEPROM （非易失性存储器）
写入次数：100 万次

适用标准 EN61010-1 （IEC61010-1）、EN61326-1 （IEC61326-1）

EMC （工业用途）

EMI
EN61326-1

辐射干扰电场强度 CISPR11 classA
杂音端子电压 CISPR11 classA

EMS
EN61326-1

静电放电抑制能力：EN61000-4-2
电磁场强度抑制能力：EN61000-4-3 
瞬态 / 突发噪音抑制能力：EN61000-4-4
电涌抑制能力：EN61000-4-5 
传导干扰波抑制能力：EN61000-4-6 
电源频率磁场抑制能力：EN61000408
电压陷落 / 断电抑制能力：EN61000-4-11
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■选配件额定值及其性能

*1. 有电压 / 无电压的切换通过键盘操作或通信实现。

*2. 协议为 Modbus 时，固定为 8bit。

*3. 协议为 Modbus 时，停止位长度根据垂直奇偶校验自动设定。垂直奇偶校验 NONE 时为２，EVEN 或 ODD

时为 1。

*4. 通信协议为 CompoWay/F 时，最多可连接 31 台，为 Modbus 时，最多可连接 99 台。但条件是：协议为

CompoWay/F时，同一通信线路上连接的 KM50型及其它设备的总数须在最多可连接台数以内;协议为Modbus

时，同一通信线上不可连接其它设备。

设定单元 No. 时，即使超过可连接台数也没有问题。

●出厂时的设定

型号
项目

 KM50-E1-FLK

事件输入 *1

输入点数
事件输入 2 点
事件输入 2 点是通用的公共端子

有电压输入
H 级：DC4.75V ～ 30V
L 级：DC0 ～ 2V
输入阻抗：约 2kΩ

无电压输入

ON 电阻：1kΩ以下
OFF 电阻：100kΩ以上
ON 时剩余电压：8V 以下
ON 时电流 （0 Ω时）：10mA 以下

最少输入时间 20ms

晶体管输出

输出点数

开路集电极 5 点
（累计电量脉冲输出 1 点、报警输出 1 点、3-STATE 输出 3 点）
累计电量脉冲输出和报警输出是通用的公共端子
3-STATE 输出 3 点是通用的公共端子

输出容量
DC30V、30mA   MAX
ON 时剩余电压：1.2V 以下
OFF 时泄漏电流  100 μA 以下

通信

通信方式 RS-485 （2 线制半双工）
同步方式 起止同步式

机号设定
CompoWay/F：0 ～ 99
Modbus：1 ～ 99

通信速度 1.2、2.4、4.8、9.6、19.2、38.4kbps
传送代码 CompoWay/F：ASCII、Modbus：二进制

数据位长度 7、8 位  *2
停止位长度 1、2 位  *3

奇偶校验 偶数、奇数、无
最大传输距离 500m

最多连接台数 *4
CompoWay/F：31 台
Modbus：99 台

协议 单元 No. 通信速度 数据位长度 停止位长度 垂直奇偶校验 发信等待时间
CompoWay/F 1 9.6kbps 7 2 EVEN 20



附录

A-5

附
录

●防水密封垫

●端子罩

●适配器
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关于 CT

■规格

■外形尺寸

型号
项目

KM20-CTF-5A KM20-CTF-50A KM20-CTF-100A KM20-CTF-200A KM20-CTF-400A KM20-CTF-600A

１次侧额定电流 5A 50A 100A 200A 400A 600A
2 次绕组 3000 匝 6000 匝 9000 匝
适用频率 10Hz ～ 5kHz
绝缘电阻 输出端子—机箱之间：50MΩ以上 （DC500V 兆欧表）

耐电压 输出端子—机箱之间：AC2000V   1 分
保护元件 7.5V 箝位元件

允许装拆次数 100 次
内径 φ 10 φ 16 φ 24 φ 37

工作温湿度范围 － 20 ～ 60 ℃  85% 以下 （但不得凝露）
贮存温度湿度范围 － 30 ～ 65 ℃  85% 以下 （但不得凝露）
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设定一览表

■计测模式  基础级

设定数据 第 1 显示 第 2 显示 单位

瞬时功率 － 9999 ～ 99999 kw kW

瞬时功率 （当日 MAX） 记录了最大值的日期 记录了最大值的时间 —

瞬时功率 （当日 MAX）（闪烁） － 9999 ～ 99999 max kW

瞬时功率 （－ 1 ～－ 8 日 MAX） 记录了最大值的日期 记录了最大值的时间 —

瞬时功率 （－ 1 ～－ 8 日 MAX）（闪烁） － 9999 ～ 99999 － 1max ～－ 8max kW

瞬时功率 （当日 MIN） 记录了最小值的日期 记录了最小值的时间 —

瞬时功率 （当日 MIN）（闪烁） － 9999 ～ 99999 min kW

瞬时功率 （－ 1 ～－ 8 日 MIN） 记录了最小值的日期 记录了最小值的时间 —

瞬时功率 （－ 1 ～－ 8 日 MIN）（闪烁） － 9999 ～ 99999 － 1min ～－ 8min kW

总累计电量 0.0 ～ 9999.9 kwh （mwh） kWh （MWh）

总累计电量 10 位显示 0000000000 ～ 9999999999 Wh

前 13 个月的累计电量 记录了累计电量的年－月 0m ～－ 13m —

前 13 个月的累计电量 （闪烁） 0.0 ～ 9999.9 kwh （mwh） kWh （MWh）

前 8 天的累计电量 记录了累计电量的月 / 日 0d ～－ 8d —

前 8 天的累计电量 （闪烁） 0.0 ～ 9999.9 kwh （mwh） kWh （MWh）

前 25 小时的累计电量 记录了累计电量的日－时 0h ～－ 25h —

前 25 小时的累计电量 （闪烁） 0.0 ～ 9999.9 kwh （mwh） kWh （MWh）

电流 1 0.000 ～ 99999 
a

a-r 
A

电流 1 （当日 MAX） 记录了最大值的日期 记录了最大值的时间 —

电流 1 （当日 MAX）（闪烁） 0.000 ～ 99999 max A

电流 1 （－ 1 ～－ 8 日 MAX） 记录了最大值的日期 记录了最大值的时间 —

电流 1 （－ 1 ～－ 8 日 MAX）（闪烁） 0.000 ～ 99999 － 1max ～－ 8max A

电流 1 （当日 MIN） 记录了最小值的日期 记录了最小值的时间 —

电流 1 （当日 MIN）（闪烁） 0.000 ～ 99999 min A

电流 1 （－ 1 ～－ 8 日 MIN） 记录了最小值的日期 记录了最小值的时间　 —

电流 1 （－ 1 ～－ 8 日 MIN）（闪烁） 0.000 ～ 99999 － 1min ～－ 8min A

电流 2 0.000 ～ 99999
a-n

a-s 
A

电流 2 （当日 MAX） 记录了最大值的日期 记录了最大值的时间 —

电流 2 （当日 MAX）（闪烁） 0.000 ～ 99999 max A

电流 2 （－ 1 ～－ 8 日 MAX） 记录了最大值的日期 记录了最大值的时间 —

电流 2 （－ 1 ～－ 8 日 MAX）（闪烁） 0.000 ～ 99999 － 1max ～－ 8max A

电流 2 （当日 MIN） 记录了最小值的日期 记录了最小值的时间 —

电流 2 （当日 MIN）（闪烁） 0.000 ～ 99999 min A

电流 2 （－ 1 ～－ 8 日 MIN） 记录了最小值的日期 记录了最小值的时间 —

电流 2 （－ 1 ～－ 8 日 MIN）（闪烁） 0.000 ～ 99999 － 1min ～－ 8min A

电流 3 0.000 ～ 99999
a-s

a-t 
A

电流 3 （当日 MAX） 记录了最大值的日期 记录了最大值的时间 —

电流 3 （当日 MAX）（闪烁） 0.000 ～ 99999 max A

电流 3 （－ 1 ～－ 8 日 MAX） 记录了最大值的日期 记录了最大值的时间 —

电流 3 （－ 1 ～－ 8 日 MAX）（闪烁） 0.000 ～ 99999 － 1max ～－ 8max A

电流 3 （当日 MIN） 记录了最小值的日期 记录了最小值的时间 —

电流 3 （当日 MIN）（闪烁） 0.000 ～ 99999 min A

电流 3 （－ 1 ～－ 8 日 MIN） 记录了最小值的日期 记录了最小值的时间 —

电流 3 （－ 1 ～－ 8 日 MIN）（闪烁） 0.000 ～ 99999 － 1min ～－ 8min A
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电压 1 0.0 ～ 9999.9

v
v-rn
V-rs

v-r 

V

电压 1 （当日 MAX） 记录了最大值的日期 记录了最大值的时间 —

电压 1 （当日 MAX）（闪烁） 0.0 ～ 9999.9 max V

电压 1 （－ 1 ～－ 8 日 MAX） 记录了最大值的日期 记录了最大值的时间 —

电压 1 （－ 1 ～－ 8 日 MAX）（闪烁） 0.0 ～ 9999.9 － 1max ～－ 8max V

电压 1 （当日 MIN） 记录了最小值的日期 记录了最小值的时间 —

电压 1 （当日 MIN）（闪烁） 0.0 ～ 9999.9 min V

电压 1 （－ 1 ～－ 8 日 MIN） 记录了最小值的日期 记录了最小值的时间 —

电压 1 （－ 1 ～－ 8 日 MIN）（闪烁） 0.0 ～ 9999.9 － 1min ～－ 8min V

电压 2 0.0 ～ 9999.9

v-sn
v-st

v-s 
V

电压 2 （当日 MAX） 记录了最大值的日期 记录了最大值的时间 —

电压 2 （当日 MAX）（闪烁） 0.0 ～ 9999.9 max V

电压 2 （－ 1 ～－ 8 日 MAX） 记录了最大值的日期 记录了最大值的时间 —

电压 2 （－ 1 ～－ 8 日 MAX）（闪烁） 0.0 ～ 9999.9 － 1max ～－ 8max V

电压 2 （当日 MIN） 记录了最小值的日期 记录了最小值的时间 —

电压 2 （当日 MIN）（闪烁） 0.0 ～ 9999.9 min V

电压 2 （－ 1 ～－ 8 日 MIN） 记录了最小值的日期 记录了最小值的时间 —

电压 2 （－ 1 ～－ 8 日 MIN）（闪烁） 0.0 ～ 9999.9 － 1min ～－ 8min V

电压 3 0.0 ～ 9999.9

v-rs
v-tr

v-t 
V

电压 3 （当日 MAX） 记录了最大值的日期 记录了最大值的时间 —

电压 3 （当日 MAX）（闪烁） 0.0 ～ 9999.9 max V

电压 3 （－ 1 ～－ 8 日 MAX） 记录了最大值的日期 记录了最大值的时间 —

电压 3 （－ 1 ～－ 8 日 MAX）（闪烁） 0.0 ～ 9999.9 － 1max ～－ 8max V

电压 3 （当日 MIN） 记录了最小值的日期 记录了最小值的时间 —

电压 3 （当日 MIN）（闪烁） 0.0 ～ 9999.9 min V

电压 3 （－ 1 ～－ 8 日 MIN） 记录了最小值的日期 记录了最小值的时间 —

电压 3 （－ 1 ～－ 8 日 MIN）（闪烁） 0.0 ～ 9999.9 － 1min ～－ 8min V

功率因数 － 1.00 ～ 1.00 pf —

功率因数 （当日 MAX） 记录了最大值的日期 记录了最大值的时间 —

功率因数 （当日 MAX）（闪烁） － 1.00 ～ 1.00 max —

功率因数 （－ 1 ～－ 8 日 MAX） 记录了最大值的日期 记录了最大值的时间 —

功率因数 （－ 1 ～－ 8 日 MAX）（闪烁） － 1.00 ～ 1.00 － 1max ～－ 8max —

功率因数 （当日 MIN） 记录了最小值的日期 记录了最小值的时间 —

功率因数 （当日 MIN）（闪烁） － 1.00 ～ 1.00 min —

功率因数 （－ 1 ～－ 8 日 MIN） 记录了最小值的日期 记录了最小值的时间 —

功率因数 （－ 1 ～－ 8 日 MIN）（闪烁） － 1.00 ～ 1.00 － 1min ～－ 8min —

无功功率 － 9999 ～ 99999 kvar kvar

无功功率 （当日 MAX） 记录了最大值的日期 记录了最大值的时间 —

无功功率 （当日 MAX）（闪烁） － 9999 ～ 99999 max kvar

无功功率 （当日 MIN） 记录了最小值的日期 记录了最小值的时间 —

无功功率 （当日 MIN）（闪烁） － 9999 ～ 99999 min kvar

频率 45.0 ～ 65.0 hz Hz

CO2 换算值 0.0 ～ 9999.9 co2 kg-CO2

时刻 00-00 ～ 23-59 01 / 01 ～ 12 / 31 时 - 分

设定数据 第 1 显示 第 2 显示 单位
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■计测模式  专业级

设定数据 第 1 显示 第 2 显示 单位

脉冲输入计数 0 ～ 99999 cnt 次

脉冲输入计数 （－ 1 ～－ 8 日） 记录了计测值的月 / 日 － 1d ～－ 8d —

脉冲输入计数 （－ 1 ～－ 8 日）（闪烁） 0 ～ 99999 cnt 次

单位功耗 0.000 ～ 99999 kwh/p kWh/ 次

单位功耗 （－ 1 ～－ 8 日） 记录了计测值的月 / 日 － 1d ～－ 8d —

单位功耗 （－ 1 ～－ 8 日）（闪烁） 0.000 ～ 99999 kwh/p kWh/ 次

脉冲输入 ON 时间 00-00 ～ 24-00 h-on 时 - 分

脉冲输入 ON 时间 （－ 1 ～－ 8 日） 记录了计测值的月 / 日 － 1d ～－ 8d —

脉冲输入 ON 时间（－ 1 ～－ 8 日）（闪烁） 00-00 ～ 24-00 h-on 时 - 分

HIGH 状态累计电量 0.000 ～ 99999 Hwh-h kWh

HIGH 状态累计电量 （当日～－ 8 日） 记录计测值的月 / 日 0d ～－ 8d —

HIGH 状态累计电量 （当日～－ 8 日）（闪烁） 0.000 ～ 99999 0.000 ～ 1.000 kWh

MIDDLE 状态累计电量 0.000 ～ 99999 Hwh-m kWh

MIDDLE 状态累计电量 （当日～－ 8 日） 记录计测值的月 / 日 0d ～－ 8d —

MIDDLE状态累计电量（当日～－8日）（闪烁） 0.000 ～ 99999 0.000 ～ 1.000 kWh

LOW 状态累计电量 0.000 ～ 99999 Hwh-l kWh

LOW 状态累计电量 （当日～－ 8 日） 记录计测值的月 / 日 0d ～－ 8d —

LOW 状态累计电量（当日～－ 8 日）（闪烁） 0.000 ～ 99999 0.000 ～ 1.000 kWh

HIGH 状态累计时间 00-00 ～ 24-00 tim-h 时 - 分

HIGH 状态累计时间 （当日～－ 8 日） 记录计测值的月 / 日 0d ～－ 8d —

HIGH 状态累计时间 （当日～－ 8 日）（闪烁） 00-00 ～ 24-00 0.000 ～ 1.000 时 - 分

MIDDLE 状态累计时间 00-00 ～ 24-00 tim-m 时 - 分

MIDDLE 状态累计时间 （当日～－ 8 日） 记录计测值的月 / 日 0d ～－ 8d —

MIDDLE 状态累计时间 （当日～－ 8 日）
（闪烁）

00-00 ～ 24-00 0.000 ～ 1.000 时 - 分

LOW 状态累计时间 00-00 ～ 24-00 tim-l 时 - 分

LOW 状态累计时间 （当日～－ 8 日） 记录计测值的月 / 日 0d ～－ 8d —

LOW 状态累计时间（当日～－ 8 日）（闪烁） 00-00 ～ 24-00 0.000 ～ 1.000 时 - 分

产品信息 e1flk 当前的软件版本 —
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■动作设定模式  基础级

设定数据 第 1 显示 第 2 显示 选择项 初始值 单位

适合回路 1p2w
1p3w
3p3w
3p4w

00.typ 1P2W：单相 2 线制
1P3W：单相 3 线制
3P3W：三相 3 线制
3P4W：三相 4 线制

3p3w —

专用 CT 种类 5a
50a
100a
200a
400a
600a

01.c.rg 5A
50A
100A
200A
400A
600A

100a —

额定一次侧电流值 5 ～ 9999 02.5ct 5 ～ 9999 5 A

VT 一次侧电压值 none
220
440
3300
6600

03.v.rg NONE
220
440
3300
6600

none V

电流低切值 0.1 ～ 19.9 04.cut 0.1 ～ 19.9 0.6 %

脉冲输出单位 1
10
100
1k
2k
5k
10k
20k
50k
100k

05.pls 1
10
100
1k
2k
5k
10k
20k
50k
100k

100 Wh

显示刷新周期 off
0.5
1.0
2.0
4.0

06.ref OFF
0.5
1.0
2.0
4.0

1.0 秒

计测值平均次数 off
2
4
8

07.avg OFF
2
4
8

8 回

简易计测 off
on

08.smp OFF
ON

off —

电压固定值 0.0 ～ 9999.9 vlt 0.0 ～ 9999.9 110.0 V

功率因数固定值 0.00 ～ 1.00 pf 0.00 ～ 1.00 1.00 —

CO2 换算系数 0.000 ～ 99.999 09.co2 0.000 ～ 99.999 0.387 kg-CO2 / kWh

时刻设定 （公历年） 2010 ～ 2099 11.tim 2010 ～ 2099 2010 年

时刻设定 （月日） 01 / 01 ～ 12 / 31 11.tim 01 / 01 ～ 12 / 31 01 / 01 月 / 日

时刻设定 （时分） 00-00 ～ 23-59 11.tim 00-00 ～ 23-59 00-00 时 - 分

初始化 set
max
min
integ
m.pro
log
all

12.ini SET
MAX
MIN
INTEG
M.PRO
LOG
ALL

set —
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■动作设定模式  专业级

设定数据 第 1 显示 第 2 显示 选择项 初始值 单位

事件输入设定 p.csp
h-on

30.eis P.CSP：单位功耗
H-ON：脉冲输入 ON 时间

p.csp —

事件输入 1
NPN / PNP 输入模式设定

npn
pnp

31.pn1 NPN
PNP

pnp —

事件输入 2
NPN / PNP 输入模式设定

npn
pnp

32.pn2 NPN
PNP

pnp —

事件输入 1
输入模式设定

n-o
n-c

33.in1 N-O
N-C

n-o —

事件输入 2
输入模式设定

n-o
n-c

34.in2 N-O
N-C

n-o —

计测开始时间 00-00 ～ 23-59 35stc 00-00 ～ 23-59 00-00 时 - 分

计测结束时间 00-01 ～ 24-00 36.etc 00-01 ～ 24-00 24-00 时 - 分

3-STATE 判定对象 pwr 
a 
v 
none 

40.tgt PWR
A
V
NONE

none —

3-STATE HIGH 阈值
（监测状态）

0.1 ～ 150.0 41.h.th 0.1 ～ 150.0 50.0 %

3-STATE HIGH 阈值
（设定状态）

0.00k～9999k（pwr）
0.00a～ 9999a（a）
0.00v～ 9999v（v）
0.00 （none）

3-STATE LOW 阈值
（监测状态）

0.0 ～ 149.9 42.l.th 0.0 ～ 149.9 10.0 %

3-STATE LOW 阈值
（设定状态）

0.00k～9999k（pwr）
0.00a～ 9999a（a）
0.00v～ 9999v（v）
0.00 （none）

3-STATE 滞后
（监测状态）

0.0 ～ 19.9 43.hys 0.0 ～ 19.9 0.0 %

3-STATE 滞后
（设定状态）

0.00k～9999k（pwr） 
0.00a～9999a（a） 
0.00v～9999v（v） 
0.00 （none） 

瞬时功率报警输出 off 
on 

50.p.al OFF
ON

off —

瞬时功率报警输出阈值 0.1 ～ 150.0 al.th 
0.00k ～ 9999k 

0.1 ～ 150.0 80.0 %

瞬时功率报警输出滞后 0.0 ～ 19.9 al.hys 
0.00k ～ 9999k 

0.0 ～ 19.9 5.0 %

瞬时功率报警输出延迟
OFF

0.0 ～ 99.9 of.dly 0.0 ～ 99.9 3.0 秒
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■通信设定模式

*1. 协议为 Modbus 时，则固定为 8bit。

*2. 协议为 Modbus 时，停止位长度根据垂直奇偶校验自动设定。垂直奇偶校验 NONE 时为２，ODD 或 EVEN

时为 1。

设定数据 第 1 显示 第 2 显示 选择项 初始值 单位

协议 compf
modb

80.ptl CompoWay/F
Modbus

CompoWay/F —

单元 No. 00 ～ 99
01 ～ 99

81.u.no. CompoWay/F：0 ～ 99
Modbus：1 ～ 99

1 —

通信速度 1.2k
2.4k
4.8k
9.6k
19.2k
38.4k

82.bps 1.2k
2.4k
4.8k
9.6k
19.2k
38.4k

9.6k bps

数据位长度 7
8

83.len 7
8

7
8（Modbus）*1

bit

停止位长度 *2 1
2

84.bit 1
2

2 bit

垂直奇偶校验 none
odd
even

85.prt NONE
ODD
EVEN

EVEN —

发信等待时间 0 ～ 99 86.sdw 0 ～ 99 20 ms
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■保护设定模式

设定数据 第 1 显示 第 2 显示 选择项 初始值 单位

保护设定 0
1
2

prtct 0：全部许可
1：禁止设定变更 （可向设定模式转移）
2：禁止变更设定 / 禁止专业级转移 （可向设定模

式转移）

0 —
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参数一览表
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