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●型号 G9SX-GS226-T□-□
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注连.рഴѰ-R台型单元Ⱦ

*ᒩ均尺ሮ。

注迟.Ѱ-R台型时。

(1)使用
反反反请勿使产品坠落或਍ᔸ常振ࣞ࠱ߨȾ否则ਥ能引起故障和误ࣞ作Ⱦ
(2)保管场所
反反反请勿安装在ԛс场所，否则ਥ能䙖成故障和误ࣞ作Ⱦ
反反反连．਍日光直射的场所Ⱦ
反反反迟．⧥境温度超࠰-连绝~55℃范围的场所Ⱦ
反反反3．相ሯ湿度超࠰迟5~以5”RH范围的场所χ温度਎化激烈，容易引起反
      结露的场所Ⱦ
反反反4．ᴿ腐蚀性气体Ƚਥ燃性气体的场所Ⱦ
反反反5．振ࣞ和࠱ߨ超࠰本体仓定值的场所Ⱦ
反反反6．ᴿ水Ƚ油Ƚ药品等飞沫的场所Ⱦ
反反反令．尘土Ƚⴆ࠼Ƚ铁粉较多的场所Ⱦ
(3)安装
反反反相ሯ于致9SX的宽度，在D件击导轨较短的情况с，ਥ能由于振ࣞ导㠪
反反反产品从D件击导轨р掉с来Ⱦ
反反反请使用挡板δ型号国至国-出，另行购买ε，将致9SX固定到D件击导轨рȾ
(4)Ѱ了利于通风Ƚ接线ԛ及满足输࠰仓定，请确保留࠰ԛс所示的
反反反空间Ⱦ
反反反连．致9SX-致S□的侧面ԛ及相邻单元间的间距在迟5mmԛр
反反反迟．单元рс间距在5绝mmԛр

使用р的注意
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(5)接线
   1.型号G9SX-GS□

-接线时，请使用ԛс尺ሮ的电线Ⱦ
单线δ造t」」l反两i速」εȼ反φ绝.迟～迟.5mm迟ȼȼȼ问W致迟4～连迟
㔔线δfl」严ibl」反两i速」εφ绝.迟～迟.5mm迟ȼȼȼ问W致迟4～连迟
-电线剥离长度请保持在令mmԛсȾ
2.型号致9SX-致S□-RTδ螺丝式端子ਦ型ε
-Ѱ防↘产品误ࣞ作Ƚ发热等情况，请按规定扭矩拧紧端子螺丝Ⱦ
端子螺丝扭矩Ѱ：绝.5～绝.6击・m

3.逻辑䘔接的接线
-单元间逻辑䘔接的接线，请使用ӂ线制㔓缘软电缆或屏蔽电缆Ⱦ

(6)ф扩展单元δ致9SX-EX□-□ε的䘔接
1.਌с致9SX-致S□的终端䘔接器，插入扩展单元的䘔接电缆的䘔接
反反器Ⱦ
2.终端䘔接器请插入被指定Ѱ致9SX-致S□最终端的那个扩展单元中Ⱦ
反反у䘔接扩展单元时，请勿拔с高ࣕ能单元的终端䘔接器Ⱦ
3.在系㔕䘆行时，请勿拔с终端䘔接器Ⱦ
4.在通电之前，请确认䘔接器部࠽实插紧Ⱦ
5.型号致9SX-致S□的电源启ࣞ੄，请在连绝秒内启ࣞ所ᴿ䘔接着的扩
反反展单元的电源Ⱦ
反反扩展单元的电源启ࣞ时间超过连绝秒时，所䘔接的致9SX-致S□会检
反反测到扩展单元的电源ᔸ常Ⱦ

(7)模式࠽换开关请使用带ᴿ接点连后连b的开关Ⱦ
(8)安全输入Ƚਃ馈・复փ输入Ƚ逻辑䘔接输入输࠰间的接线距离，请
反反反各保持在连绝绝mԛ内进行Ⱦ
(9)关延䘕时间请在у损害安全控制系㔕的安全性的时间内进行设定Ⱦ
(10)单元间的逻辑䘔接
1.使用逻辑䘔接输入时，接਍输入的型号致9SX-□的逻辑䘔接输入
反反设定请设定Ѱćᴿ效ĈȾ
2.请将逻辑䘔接输入ф致9SX-致S□的逻辑䘔接输࠰进行↙确䘔接，
反反并在䘆行前进行ࣞ作确认Ⱦ
3.在逻辑䘔接时，请充࠼考虑到响应时间延䘕，请在у损害安全
反反控制系㔕的安全性的前ᨆс，进行设定Ⱦ

(11)在ߩ定距离危险源的安全距离的时候，请考虑由ԛс时间所引起的
反反反反安全输࠰的延䘕䰤题Ⱦ

1.安全输入的响应时间
2.逻辑䘔接输入的响应时间
δ也请考虑仓定・性能栏δ注5ε所指的注意Ӂ项内容ε
3.关延䘕时间的设定值
4.关延䘕时间的精度

(12)请在控制系㔕相关的所ᴿ致9SX-□电源接通5秒ԛр੄再进行ࣞ作Ⱦ
(13)电源

1.Ѱ了防↘因ᒨ扰而䙖成的误ࣞ作，请ࣗ必将电源的问迟端子接地Ⱦ
2.当光幕ф电源共用时，请使用能经਍迟绝m造瞬间停电的电源Ⱦ

(14)请ࣗ必࠽断电源੄再进行单元更换Ⱦ否则本装置所䘔接的外部装置ਥ
反反反反能发生无法预料的ࣞ作Ⱦ
(15)溶剂䱺着
反反反反产品请勿䱺着酒精Ƚ稀释剂Ƚп氯乙烷Ƚ汽油等溶剂Ⱦ↚类溶剂
反反反反ਥ能导㠪标记模糊Ƚ部品老化等原因Ⱦ
(16)请在安全输࠰O至至之੄经过绝.4秒ԛр੄操作复փ输入Ⱦ反
反反反反反致9SX在安全输࠰O击及O至至੄开始绝.4秒内у接਍复փ输入Ⱦ
(17)本产品Ѱɇcl后造造反问Ɉ工业⧥境产品Ⱦ如果使用于օ宅⧥境ਥ能会引起
    电磁ᒨ扰Ⱦ因↚当使用于օ宅⧥境时，请做好电磁ᒨ扰的ሯ应措施Ⱦ

各部࠼的੃称1
●型号 G9SX-GS226-T□-□

安全输入A  ch2端子

安全输入B  ch2端子

安全输入A  ch1端子

安全输入B  ch1端子

终端䘔接器

ਃ馈・复փ输入端子

短路ⴇ视࠽换输入端子
δ安全输入A用ε

短路ⴇ视࠽替输入端子
δ安全输入B用ε

模式࠽换输入端子

外部显示灯诊断࠽替输入端子

外部显示灯输࠰

辅ࣟ输࠰δⴇ视ε端子

辅ࣟ输࠰δᣛ警ε端子

辅ࣟ输࠰δⴇ视ε端子

逻辑䘔接输入端子

安全关延䘕输࠰端子

逻辑䘔接输࠰端子
电源输入(-)端子

电源输入(+)端子

安全瞬间输࠰端子

换ࣕ能设定开关࠽

型号致9SX-致S□在电源接通੄㓜3秒内，ਥԛ通过产品本身的显示灯δ橙色εሯ
各种设定内容进行确认Ⱦ
虽然设定显示中的ERR显示灯亮灯，但是并у进行辅ࣟ输࠰δᣛ错ε的输࠰Ⱦ

●各种设定显示δ电源接通时ε

设定项目

系㔕间短路
ⴇ视
δ安全输
入问用ε

显示

T1

设定内容 设定状态

ᴿ效

复փ模式

无效

ᴿ效

无效

FB 手ࣞ复փ
自ࣞ复փ

ᴿ效
逻辑䘔接AND

设定处

Y1端子

T33端子
T32端子

辑䘔接ᴿ效
设定开关 无效

Y1=未䘔接

Y1=DC24V䘔接

T33=DC24V䘔接
T32=DC24V䘔接

'AND'

'OFF'

灯亮

显示状态

灯灭

系㔕间短路
ⴇ视
(安全输
入可用取

T6 Y2端子
Y2=未䘔接

Y2=DC24V䘔接

灯亮

灯灭

灯亮
灯灭

灯亮

灯灭

手ࣞ࠽换ࣕ能
换ࣕ能࠽

UA
UB

换ࣕ能࠽
设定开关 自ࣞ࠽换ࣕ能

'Manual'

'Auto'

灯亮

灯灭

PWR
ERR
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T2
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T7
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FB

EI

ED

UA

UB

绿
红
橙

橙

橙

橙

橙

橙

橙

橙

橙

橙

电源显示灯
ᣛ错显示灯
安全输入A
ch1显示灯
安全输入A
ch2显示灯
安全输入可
ch1显示灯
安全输入可
ch2显示灯
逻辑䘔接
输入显示灯
ਃ馈・复փ
输入显示灯

安全瞬间输
显示灯࠰
安全关延䘕
输࠰显示灯
安全输入问无
效状态显示灯
安全输入可无
效状态显示灯

通电时亮灯Ⱦ
发生ᣛ错时，亮灯或闪烁Ⱦδ注连ε
T连迟端子Ѱ输入O击时亮灯Ⱦ
发生安全输入问反ch连相关ᣛ错时，显示灯将闪烁Ⱦδ注连ε
T迟迟端子在Ѱ输入O击时亮灯Ⱦ
发生安全输入问反ch迟相关ᣛ错时，显示灯将闪烁Ⱦδ注连ε
T6迟端子在Ѱ输入O击时亮灯Ⱦ
发生安全输入可反ch连相关ᣛ错时，显示灯将闪烁Ⱦδ注连ε
T令迟端子在Ѱ输入O击时亮灯Ⱦ
发生安全输入可反ch迟相关ᣛ错时，显示灯将闪烁Ⱦδ注连ε
T4连端子Ѱ输入O击时亮灯Ⱦ
发生逻辑䘔接输入相关ᣛ错时，显示灯将闪烁Ⱦδ注连ε
ԛс情况с亮灯Ⱦ
・自ࣞ复փ时φT33端子Ѱ输入O击时
・手ࣞ复փ时φT3迟端子Ѱ输入O击时
发生ਃ馈・复փ输入相关ᣛ错时，显示将灯闪烁Ⱦδ注连ε

安全瞬间输࠰δS连4，S迟4εѰ输࠰O击时，显示灯亮灯Ⱦ
发生安全瞬间输࠰相关ᣛ错时，显示灯将闪烁Ⱦδ注连ε
安全关延䘕输࠰δS44，S54εѰ输࠰O击时，显示灯亮灯Ⱦ
发生安全关延䘕输࠰相关ᣛ错时，显示灯将闪烁Ⱦδ注连ε
当安全输入问δT连迟，T迟迟ε输入Ѱ无效状态时，显示灯亮灯Ⱦ
发生外部显示灯δ异问ε相关ᣛ错时，显示灯将闪烁Ⱦδ注连ε
当安全输入可δT6迟，T令迟ε输入Ѱ无效状态时，显示灯亮灯Ⱦ
发生外部显示灯δ异可ε相关ᣛ错时，显示灯将闪烁Ⱦδ注连ε

(注1)详情请参考“  7  故障检测”。

●LED显示
显示 仒色 ੃称 ࣕ能

例连)关延䘕时间绝秒时反 例迟)关延䘕时间连秒时
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口࠯࠽

(注1)  通过逻辑䘔接输入进行控制的时候，请ࣗ必将接਍输入的单元设定开关设定Ѱćᴿ效ĈȾ

反反反反反反若设定Ѱć无效Ĉ，将࠰⧦ᣛ错Ⱦ

(注2)  请配合设定ࣕ能ሯ模式࠽换输入δ出连，出迟ε进行接线Ⱦ若未↙确接线，将࠰⧦ᣛ

      错Ⱦ

      设定ć问utoĈ时→出连，出迟皆开路

      设定ć出后nu后lĈ时→䘔接模式࠽换开关

      详情请参考ć5.使用用途范例反手ࣞ࠽换ࣕ能Ĉ

(注3)  单元↙ਃњ面的设定开关的设定内容请保持一㠪Ⱦ

(注4)  致9SX-致S□ԛ及扩展单元δ关延䘕输࠰型ε的关延䘕时间，ф致9SX-致S□р设定时间

      ੂ↛Ⱦ

(注5)  设定开关的设定փ置Ѱ࠯࠽口的顶端փ置Ⱦ

●设定开关
请在电源关䰣δO至至ε状态с进行设定开关的操作Ⱦ
设定开关所设定的内容，将在电源启ࣞ(O击取时ᴿ效Ⱦ

ࣕ能
使逻辑䘔接输入ᴿ效Ⱦ
(注连)
安全定փ・࠽换ࣕ能
的选择Ⱦ(注迟)
设定关延䘕时间Ⱦ
(注3ε(注4)

੃称
逻辑䘔接ᴿ效
设定开关
换ࣕ能࠽
设定开关
关延䘕时间
设定开关

设定
OFF(无效φ工厂࠰厂值)/
AND(ᴿ效ε
Auto(自ࣞ࠽换ࣕ能φ࠰厂࠰厂值)
/Manual(手ࣞ࠽换ࣕ能)
/0.2/0.3/0.4/0.5/0.6/(厂值࠰厂࠰)0
0.7/1/1.5/2/3/4/5/7/10/15(秒)(注5)

●型号 G9SX-GS226-T□-□

内部䘔接ഴ2

注连.内部电源电路у隔离Ⱦ
注迟.逻辑䘔接输入被隔离Ⱦ
注3.S连4～S54Ƚ对连的输࠰部࠼在内部电路中被ਂ重化Ⱦ

注连

注3

注迟

S14A2 S24 S44 S54 L1 X1 X2 X3 X4 UA UB

内部
电源
电路

安全输入A
ch1

安全输入A
ch2

安全输入B
ch1

安全输入B
ch2

复փ/ਃ馈输入短路ⴇ视
换输入A࠽

模式࠽换
输入

安全输࠰控制 辅ࣟ输࠰控制 外部显示灯输࠰控制

逻辑䘔接
输入

扩展单元
输࠰控制

T11A1 T12 T21 T22 Y1 M1 M2 T61 T62 T71 T72 Y2 Y3 Y4 T31 T32 T33 T41 T42

短路ⴇ视
换输入B࠽

外部显示灯
诊断࠽替输入

T41/T42

AND

OFF

Auto

Manual
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UBUAM2M1Y1T33T32
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（1）请将型号致9SX-致S□放置于防ᣚ等㓝件国54δ件E台/E击6绝5迟9εԛр的控制箱中使用Ⱦ
（2）输入输࠰端子请↙确接线并在䘆行前进行ࣞ作确认Ⱦ
反反反反反如果接线错误ਥ能䙖成安全ࣕ能损坏Ⱦ
（3）致9SX-致S□的电源输入，请у要䘔接仓定值ԛр的D台或问台电源输࠰Ⱦ

     请у要䘔接到直流࠼散电源网Ⱦ
（4）R 触电的危险Ⱦ
反反反反反D台电源装置请满足ԛс几项内容Ⱦ
反反反反反-符合件E台/E击6绝95绝，E击5绝连令以等ޭᴿਂ重㔓缘或强化㔓缘的D台电源装反
反反反反反反置，或是符合件E台/E击6连55以的਎压器Ⱦ
反反反反反-满足由异对5绝以定义的迟㓝电路或限制电压电流电路的输࠰特性要求Ⱦ
（5）请将规定电压↙确地施ࣖ到输入端子Ⱦ
反反反反反施ࣖ错误电压会导㠪产品у能发挥既定的ࣕ能Ƚ安全ࣕ能降քȽ使产
反反反反反品发生损坏Ƚ烧毁Ⱦ
（6）安全输入问，安全输入可要࠼别䘔接↙确的安全输入设备，ԛ确保安全
反反反反反ࣕ能的实⧦Ⱦ
（7）ᣛ警输࠰Ƚ辅ࣟ输࠰Ƚ外部显示灯输࠰у是安全输࠰Ⱦ
反反反反反请勿作Ѱ安全输࠰使用Ⱦ
反反反反反致9SX-致S□或外围设备发生故障时，会损坏安全ࣕ能Ⱦ
反反反反反↚外，逻辑䘔接输࠰у能作Ѱ致9SX-□间的逻辑接线ԛ外的用途使用Ⱦ
（8）请充࠼考虑系㔕所要求的安全控制Ƚ安全性㓝别Ƚ安全等㓝，设定相
反反反反反适应地࠽换ࣕ能使用Ⱦ
（9）型号致9SX-致S□的安装Ƚ点检Ƚ维ᣚ是否↙确实行，请ࣗ必фć责任
反反反反反人Ĉ进行确认Ⱦ
反反反反反所谓ć责任人Ĉ是指在机械的设计Ƚ安装Ƚ䘆用Ƚ维ᣚȽ废ᔹ各阶段，
反反反反反ޭᴿ确保安全的资格Ƚ权限或责任的人Ⱦ
(10) 型号致9SX-致S□的安装ф安装੄的确认，应由ሯ安装机械非常熟悉的
反反反反反ć责任人Ĉ进行操作Ⱦ
(11) ሯ于模式࠽换输入的࠽换，应由ሯ↚安装机械非常熟悉的ć责任人Ĉ进行Ⱦ例
     如Ƚ模式࠽换开关使用带锁的波段开关，采用非特定人员无法操作的管理方式Ⱦ
(12) 必须ሯ型号致9SX-致S□进行日常点检Ƚ每隔ޣ个ᴾ进行一次点检Ⱦ否
反反反反反则系㔕ਥ能因ћ重损坏而无法↙常䘆转Ⱦ
(13) 请勿拆卸Ƚ修理Ƚ改䙖本产品Ⱦ否则原本的安全ࣕ能ਥ能ᴿ失效的危
反反反反反险Ⱦ
(14) 䘔接到致9SX的ޭᴿ安全ࣕ能的设备Ƚ部Ԭ，请根据安全性㓝别ԛ及安
反反反反反全等㓝的要求使用相应的规格品Ⱦ
     ሯ于系㔕的安全性ԛ及安全等㓝的符合性，需要ሯ系㔕整体进行评ԭȾ
反反反反反关于安全等㓝符合性判定相关Ӂ宜，请фޭᴿ权限的第п方认定机构
反反反反反等详谈Ⱦ
(15) 系㔕全体的安全标准符合性，由ᇘ户自行负责Ⱦ
(16) 接线时，请ࣗ必在断电状态с进行Ⱦ
反反反反反否则本装置䘔接的外部装置ਥ能发生无法预测的ࣞ作Ⱦ
(17) 在安装端子ਦ的时候，请小心ԛ免夹到手指Ⱦ
(18) 请勿在易燃易爆的⧥境с使用Ⱦ

安全р的要点

所谓安全距离是指人体和物体在到达机械的危险部之前，Ѱ了让危险部停↘而
留࠰的安全输入设备ф危险部的最ք限度的距离Ⱦ安全距离因各ള标准和设备
的个别规格уੂ而ᴿ所差ᔸȾ
另外，物体或人体的进入方向уф安全输入设备感知区域垂直的话，计算ޢ式
ᴿ所уੂȾ
请ࣗ必参考相关规格Ⱦ

人体靠䘇危险源
δ机械ε时

安全距离的考量

人体

领域问

传感器迟

传感器连

机械

P1

S1

・Ｓ１：安全距离连
・Ｐ１：机械䘆转时，距人体最䘇距离
反反反反反反反δ机械的䘆转区域界线ε

危险源δ机械ε
靠䘇人体时

人体

领域问

安全传感器迟

安全传感器连

机械

S2

P2

・Ｓ２：安全距离迟
・Ｐ２：人体某处距机械的最䘇距离

1) 进入䙕度寸连请考虑到包括操作员身体条Ԭ在内的所ᴿ因素Ⱦ
2) 进入䙕度寸迟请фޭᴿ权限的第п方认证机构等详谈Ⱦ
3) 机械的响应时间是指从机械收到停↘信号到机械的危险部փ停↘的时间Ⱦ
反反反机械的响应时间请进行实机测定Ⱦ↚外请定期确认机械的响应时间是否ᴿ
反反反਎化Ⱦ
4) 致9SX系㔕的响应时间请参考使用р的注意δ连连εȾ

↚计算方法是参
考ള䱻标准
件SO连3以55-迟绝绝迟
δ欧洲标准
E击999-连999ε
而得࠰的安全距
离的计算方法Ⱦ

被检测࠰ሯ象Ѱ垂直进入检测区域的物体时
・Ｓ１＝Ｋ１×Ｔ＋Ｃ
・Ｓ２＝Ｋ２×Ｔ＋Ｃ

Ｓ１:
Ｓ２:
Ｋ１:
Ｋ２:
Ｔ:
Ｃ:

安全距离１
安全距离２
人体进入被检测区域δ区域问ε的䙕度
机械进入被检测区域δ区域问ε的最快䙕度
机械和致9SX系列的合计响应时间
根据安全传感器的最小检࠰物体直径，计算
的追ࣖ距离Ⱦ࠰

参考美ള标准
问击S件可连连.连9而
得࠰的安全距
离的计算方法 Ｓ１:

Ｓ２:
Ｋ１:
Ｋ２:
Ｔｓ:
Ｔｒ:
Ｔｃ:

Ｔｂｍ:
Ｄｐｆ:

被检测࠰ሯ象Ѱ垂直进入检测区域的物体时
・Ｓ１＝Ｋ１×（Ｔs＋Ｔc＋Ｔr＋Ｔbm）＋Ｄpf
・Ｓ２＝Ｋ２×（Ｔs＋Ｔc＋Ｔr＋Ｔbm）＋Ｄpf

安全距离１
安全距离２
人体进入被检测区域δ区域问ε的䙕度
机械进入被检测区域δ区域问ε的最快䙕度
机械的停↘时间
致9SX系㔕由O击਎O至至的响应时间
让机械的制ࣞ器ࣞ作所需的机械控制电路的最
大响应时间Ⱦ
追ࣖ时间
追ࣖ距离

安全距离

安全距离的计算方法δ参考ε

安全注意Ӂ项

警　告

如果у↙确处理，则ᴿਥ能ሯ人身䙖成轻度或中度
伤害Ⱦћ重情况с，甚㠩会导㠪重伤和死亡Ⱦ另外
ਥ能会䙖成重大物损Ⱦ

●表示非特定Ƚ一般的禁↘通告Ⱦ

●表示非特定Ƚ指示一般使用者行Ѱ的ഴ案符号Ⱦ
号Ⱦ

安全ࣕ能损坏ਥ能䙖成重大人身伤害Ⱦ
Ѱ了避免供电电源ԛ及负载电源短路请妥善进行接
线Ⱦ

输࠰故障ਥ能䙖成重大人身伤害Ⱦ
在安全输࠰中䘔接感性负载时，请䱺ࣖਃ电ࣞ势保
ᣚ电路Ⱦ

安全ࣕ能损坏ਥ能䙖成重大人身伤害Ⱦ
请按照с表，使用适合的控制设备Ⱦ

　控制设备

安全・门开关反

安全・限փ开关

安全传感器

安全继电器

接触器

紧急停↘用

按钮开关

ެ他控制设备

　　　　　　　必要Ӂ项

请使用满足件E台/E击6绝94令-5-连的强制断开ࣞ作机

构要求Ӂ项的规格认证品Ⱦ

↚外，请使用适用于微小负载δD台迟4弃Ƚ5m问ε

的开关Ⱦ

根据各ളሯ于安全传感器使用的法律规定，请

使用符合使用用途相关安全标准的相应认证商

品Ⱦ

关于必要安全等㓝的符合性，需由认证机构等

ޭᴿ资格认证的人员ሯ系㔕整体进行评ԭȾ

请使用满足安全继电器件E台6连以连绝-3(E击5绝迟绝5取的

强制定փ机构所要求的Ӂ项的规格认证品Ⱦ

ਃ馈用接点请使用适用于微小负载δD台迟4弃Ƚ

5m问ε的接点Ⱦ

请使用满足件E台/E击6绝94令-4-连ѱ接点相䘔接的

辅ࣟ接点δሯ称触点机构ε所要求的Ӂ项的

规格认证品Ⱦ

ਃ馈用接点请使用适用于微小负载δD台迟4弃Ƚ

5m问ε的接点Ⱦ

请勿䘔接到致9SX-致S□р

请在充࠼验证是否满足要求的安全等㓝੄再使

用Ⱦ

输࠰故障ਥ能䙖成重大人身伤害Ⱦ
仓定值的负载Ⱦ࠰安全输࠰勿使用超࠽

安全ࣕ能损坏ਥ能䙖成重大人身伤害Ⱦ
请按照с述，构筑适合的安全系㔕Ⱦ

换ࣕ能࠽ 自ࣞ࠽换

安全р的注意
Ӂ项

安全系㔕架构
例

人体

区域问

安全传感器迟

安全传感器连

机械

(1)请选择满足ԛс必要条Ԭ的安全传感器Ⱦ
   1.最小检测࠰的物体直径<检测ሯ象直径
(2)请按ԛс条Ԭ安装安全传感器Ⱦ
   1.安全传感器连用于感知机械装置进入问区域，安全传感反
反反反反反器迟用于感知人体进入问区域Ⱦ       
   2.机械装置只ᴿ通过了安全传感器连才能到达问区域，人体只
     ᴿ通过了安全传感器迟才能到达问区域Ⱦ
(3)Ѱ了防↘人体完全通过安全传感器迟进入问区域，请设置反
反反反防ᣚ障碍物Ⱦ
反反反无法设置防ᣚ障碍物的情况с，请安装检测传感器Ⱦ当
反反反人体进入到问区域时，能够通过传感器检测࠰并防↘机
反反反械䘆转Ⱦ
(4)安全距离δS连ε要考虑到人体进入的䙕度，安全距离δ
反反反S迟ε要考虑到机械进入的䙕度Ⱦ请ࣗ必确保留࠰安全距
反反反离δS连ȽS迟εȾ详情请参考ć安全距离ĈȾ

安全р的注
意Ӂ项

(1)请选择满足ԛс必要条Ԭ的安全传感器Ⱦ
   1.最小检测࠰的物体直径<检测ሯ象直径
(2)请按ԛс条Ԭ安装安全传感器Ⱦ
   1.用于感知机械装置进入问区域Ⱦ                            
   2.机械装置只ᴿ通过了安全传感器才能到达问区域Ⱦ
(3)门打开时，Ѱ了防↘人体进入问区域，请设置防ᣚ障碍物Ⱦ
反反反无法设置防ᣚ障碍物的情况с，请安装检测传感器Ⱦ当人体
反反反进入到问区域时，能够通过传感器检测࠰并防↘机械䘆转Ⱦ
(4)安全距离δS迟ε要考虑到机械进入的䙕度Ⱦ请ࣗ必确保留
反反反࠰安全距离δS迟εȾ详情请参考ć安全距离ĈȾ
(5)模式࠽换开关请安装在问区域无法操作的方փȾ
(6)模式࠽换开关请使用接点结构Ѱ连后连b的开关Ⱦ

换ࣕ能࠽ 手ࣞ࠽换

安全系㔕架
构例 机械

ࣞ作模式
换开关࠽

安全传感器

人体

区域问

Chinese

安全定փ・࠽换单元

2141728-3 C

感谢您↚次购买致9SX系列的灵活安全单元Ⱦ
本使用说明书中ᨅ述了型号致9SX使用р所需的ࣕ能Ƚ性
能Ƚ使用方法等信息Ⱦ
请遵循ԛс几点，使用致9SX产品Ⱦ
・型号致9SX需由掌握电气知识的专门人员操作Ⱦ
・请ࣗ必仔细阅读本说明书੄↙确使用Ⱦ
・请妥善保管ԛ备随时参阅Ⱦ
・详细内容请参照致9SX用户指南δ击o.S致至出-令绝连εȾ

型号G9SX-GS226-T□-□

E异符合性ᇙ言
欧姆龙声明致9SX-致S□符合ԛсE异指Ԛ要求Ⱦ
反反反反E出台指Ԛ反迟绝连4/3绝/E异
反反反反机械指Ԛ反迟绝绝6/4迟/E台

规格
型号致9SX-致S□是根据ԛс规格要求，设计/制䙖的产品Ⱦ
反 E击反件SO连3以49-连:迟绝连5反台后t」go速y反4反国对反」,
反 件E台/E击6连5绝以反S件对3,反 反 件E台/E击6迟绝6连反S件对3,
反 件E台/E击6连绝绝绝-6-迟,反 反 件E台/E击6连绝绝绝-6-4,反 反
反 异对5绝以,反 反 反 反 异对连99以,
反 台问击/台S问反台迟迟.迟反击o.连4迟

●警告标识的含义

●ഴ案符号的含义

●警告标识

使用说明书

欧姆龙株式会社

安全门开关
安全限փ开关

逻辑䘔接ᴿ效设定开关

关延䘕时间设定开关



↚外，当报错灯之外的显示灯闪烁的时候，请依据с表实施对策Ⱦ

故障检测
型ਭ致详SX-致Sȏ检测࠰报错时，ERR显示灯将亮起或是闪烁以↚通知报错内容Ⱦ
请根据с表实施对策Ⱦ对策实施完后，请߃次接通电源Ⱦ

7

－

内容ERR以外的

显示灯

ERR
显示灯

闪烁

亮灯

ED闪烁

AND闪烁

除PWR之外所
有显示灯闪烁

EI闪烁

FB闪烁

T7闪烁

T1闪烁

原因 对策

1)过大的干扰影响
2)内部电路故障

1)请确认周边的干扰状况Ⱦ
2)请更换产品Ⱦ
1)请确认对于T11、T12端子的接线Ⱦ
2)请确认对于Y1的接线Ⱦ
3)请更换产品Ⱦ

1)ᆿ全输入A ch1接线异常
2)短路监视࠽换输入的接线异常
3)ᆿ全输入A ch1内部电路故障

1)请确认对于T71、T72端子的接线Ⱦ
2)请确认对于Y2的接线Ⱦ
3)请更换产品Ⱦ

1)ᆿ全输入B ch2接线异常
2)短路监视࠽换输入的接线异常
3)ᆿ全输入B ch2内部电路故障

1)请确认对于T31、T32、T33端子的接线Ⱦ
2)请更换产品Ⱦ

1)反馈・复位输入接线异常
2)反馈・复位输入内部电路故障

干扰或是致详SX故障

ᆿ全输入A ch1的异常

ᆿ全输入B ch2的异常

T6闪烁

1)请确认对于T61、T62端子的接线Ⱦ
2)请确认对于Y2的接线Ⱦ
3)请更换产品Ⱦ

1)ᆿ全输入B ch1接线异常
2)短路监视࠽换输入的接线异常
3)ᆿ全输入B ch1内部电路故障

ᆿ全输入B ch1的异常

T2闪烁

1)请确认对于T21、T22端子的接线Ⱦ
2)请确认对于Y1的接线Ⱦ
3)请更换产品Ⱦ

1)ᆿ全输入A ch2接线异常
2)短路监视࠽换输入的接线异常
3)ᆿ全输入A ch2内部电路故障

ᆿ全输入A ch2的异常

反馈・复位
输入的异常

扩展单元的异常

ᆿ全瞬间输࠰Ƚ
逻辑䘔接输࠰的异常

1)请确认单元电源电压的状况Ⱦ1)电源电源超过或у足

ᆿ全关延䘕
输࠰的异常

逻辑䘔接输入的异常

电源电压异常

闪烁

内容ERR以外的
显示灯

ERR
显示灯

灯灭

原因 对策

因ᆿ全输入设备的接点у良或是短路故障
和接线短路等导㠪的ᆿ全输入可 chν和ᆿ
全输入可 chξ的输入状态у一㠪Ⱦ

请确认фᆿ全输入设备的接线Ⱦ
↚外，请确认ᆿ全输入的输入亰序Ⱦ
异常状态解除后，请将ᆿ全输入可 chνȽchξ均设置为O至至状态Ⱦ

ᆿ全输入可у一㠪
T7

T6

闪烁

因ᆿ全输入设备的接点у良或是短路故障
和接线短路等导㠪的ᆿ全输入A chν和ᆿ
全输入A chξ的输入状态у一㠪Ⱦ

请确认фᆿ全输入设备的接线Ⱦ
↚外，请确认ᆿ全输入的输入亰序Ⱦ
异常状态解除后，请将ᆿ全输入A chνȽchξ均设置为O至至状态Ⱦ

ᆿ全输入Aу一㠪
T2

T1

1)ᆿ全瞬间输࠰接线异常
2)ᆿ全瞬间输࠰电路故障
3)逻辑䘔接输࠰接线异常
4)逻辑䘔接输࠰电路故障
5)使用环境温度范围外

1)请确认对于S14、S24端子的接线Ⱦ
2)请更换产品Ⱦ
3)请确认对于L1的接线Ⱦ
4)请更换产品Ⱦ
5)请确认致详SX-致Sȏ的环境温度以及ᆿ装空间Ⱦ

1)请确认对于S44、S54端子的接线Ⱦ
2)请确认产品↙面ф背面的关延䘕时间设定开关的设定内容Ⱦ
3)请更换产品Ⱦ
4)请确认致详SX-致Sȏ的环境温度以及ᆿ装空间Ⱦ

1)ᆿ全关延䘕输࠰接线异常
2)关延䘕时间设定异常
3)ᆿ全关延䘕输࠰电路故障
4)使用环境温度范围外

1)请确认对于T41、T42端子的接线Ⱦ
* 䘔向T41、T42端子的最大接线长度为连00mȾ
* 每个逻辑输࠰的逻辑䘔接输࠰最大䘔接ਥ能ਦ数为4ਦ。
2)请确认逻辑䘔接有效设定开关的设定内容Ⱦ
3)请更换产品Ⱦ

1)逻辑䘔接输入接线异常
2)逻辑䘔接输入设定异常
3)逻辑䘔接输入内部电路故障

UA、UB

交替闪烁 换功能的异常࠽

1)请确认࠽换功能设定开关的设定Ⱦ
2)请确认对于M1、M2端子的接线Ⱦ
3)请更换产品Ⱦ
4)请确认模式࠽换输入δM1、M2ε的信ਭ࠽替时间Ⱦ

࠽࠽࠽࠽࠽࠽

换功能设定异常࠽(1
2)模式࠽换输入的接线异常
3)模式࠽换输入电路故障
4)模式࠽换时间异常

UB闪烁

外部显示灯输࠰
δU可ε相关的异常

1)请确认对于U可端子的接线Ⱦ
2)请确认对于Y4端子的接线Ⱦ
* 未䘔接显示灯或者是䘔接LED型显示灯的时候，分4端子请䘔接变迟4VȾ
3)请更换产品Ⱦ
4)请更换所䘔接的外部显示灯Ⱦ

1)外部显示灯输࠰接线异常
2)外部显示灯诊断࠽替输入的接线异常
3)外部显示灯输࠰电路故障
4)外部显示灯的故障

UA闪烁

外部显示灯输࠰
δUAε相关的异常

1)请确认对于UA端子的接线Ⱦ
2)请确认对于Y3端子的接线Ⱦ
* 未䘔接显示灯或者是䘔接LED型显示灯的时候，分3端子请䘔接变迟4VȾ
3)请更换产品Ⱦ
4)请更换所䘔接的外部显示灯Ⱦ

1)外部显示灯输࠰接线异常
2)外部显示灯诊断࠽替输入的接线异常
3)外部显示灯输࠰电路故障
4)外部显示灯的故障

1)请确认ф扩展单元䘔接电缆Ƚ终端䘔接器的接线Ⱦ
2)请确认扩展单元的电源电压状况Ⱦ
* 请确认所有䘔接着的扩展单元的电源显示灯Ⱦ
3)请更换产品Ⱦ

1)扩展单元的反馈异常
2)扩展单元电源异常
3)扩展单元继电器ᆿ全输࠰故障

●фᆿ全传感器的䘔接

1）将来自ᆿ全传感器的控制输࠰输入到致详SX-致Sȏ时，控制输࠰䘔接chA时，分连端子
   接D台迟4VȾ䘔接ch可时，分迟端子接D台迟4VȾ
   уфD台迟4V䘔接时，致详SX侧会检测࠰报错Ⱦ

2）由于ᆿ全传感器的自我诊断功能，有时传感器控制输࠰波形中ਥ能包括关断脉冲
δ东ff-sh东tεȾ

   当ᆿ全传感器ф致详SX䘔接时，请注意以с事亯Ⱦ
   -请注意传感器控制输࠰为O读时，关断脉冲宽度φ500μs以сδ请参照сഴεȾ

●端子配置ഴ／ࣞ作显示灯
型ਭG9SX-GS226-T15-□

FBPWR

T33T32T31

T62

X4

T72

X1

T21

X2

T22 T71

X3

T61T12T11 Y2

S14

T41

Y3

Y1 M1 M2

S24

T42

Y4

S44

L1

A1

UA UB

S54

A2

T6

EI

UB

ED

ERR

AND

T7

T1 UA T2

500μs以с

●额定
额定・性能4

亯目 型ਭG9SX-GS226-T□-□

DC24V

电源电压的－15％～＋10％

5W以с

ࣞ作电压：DC20.4～DC26.4V
内部阻抗：㓜2.8kΩ(注2)

电源电压

电压容许਎ࣞ范围

消耗功率δ注连ε

ᆿ全输入
反馈・复位输入
模式࠽换输入

P通道 MOSFET 晶体管输࠰ᆿ全瞬间输࠰
ᆿ全关延䘕输࠰

(注3□4)
负载电流：DC0.8A以с (注5,6)

PNP晶体管输࠰
负载电流：DC100mA以с

䖻ࣟ输࠰

电
源
部

输
入
部

输
࠰
部

亯目

亯目

过电压等㓝(IEC/EN60664-1)

型ਭG9SX-GS226-T□-□

II

ࣞ作时间(OFF→ON)(注7)(注8)
50ms以с(ᆿ全输入ON时)

100ms以с(逻辑䘔接输入ON时)

15ms以с响应时间(ON→OFF)(注7)

ON时残留电压 3.0V以с(ᆿ全输࠰Ƚ䖻ࣟ输࠰、外部表示灯输࠰)

OFF时漏电流 0.1mA以с(ᆿ全输࠰Ƚ䖻ࣟ输1、（࠰mA以с(外部表示灯输࠰)

ᆿ全输入以及逻辑䘔接输入的最大接线长度 100m以с (外部䘔接阻抗：100ΩȽ10nF以с)

1逻辑䘔接输࠰的䘔接ਦ数 4单元以с

逻辑䘔接的䘔接总ਦ数(注12) 20单元以с

通过逻辑䘔接所䘔接的总层数 5单元以с

复位输入时间(复位键按с的时间) 100ms以р

关延䘕时间精度 ±5%以内(对设定值的比例)

耐振ࣞ 10～55～10Hz 单振幅0.375mm(复振幅0.75mm)

耐冲࠱ 耐久300m/s2 　误ࣞ作100m/s2

使用环境温度 －10～＋55℃(但是无结冰和结露)

使用环境湿度 25～85％RH

端子紧固强度 0.5N・m(型号G9SX-□-RT：仅针对螺ѓ式端子ਦ型)

重量 㓜240g

型ਭG9SX-GS226-T□-□

绝缘电阻
20MΩ以р DC100V绝缘电阻计

20MΩ以р DC100V绝缘电阻计

耐电压
AC500V　1min.

AC500V　1min.

逻辑䘔接输入端子⇔电源•其他 输࠰/输入端子全部

所有端子 ⇔ DIN导轨间

逻辑䘔接输入端子⇔电源•其他 输࠰/输入端子全部

所有端子 ⇔ DIN导轨间

●性能

●绝缘性能

最大360μs

㓜100ms

OFF

ON

外部显示灯输࠰

P通道 MOSFET 晶体管输࠰
ਥ䘔接显示灯
・白热灯：DC24V、3～7W
・LED灯：负载电流 10～300mA

模式࠽换输入的࠽换容许时间(注9)(注11)

ࣞ作模式࠽换响应时间(注10)(注11)

450ms以с

50ms以с

(注连)у包括供给负载的功率Ⱦ
(注迟)请确保电流大于所䘔接的输入控制设备的最小适用负载电流Ⱦ
(注3)在ᆿ全输࠰为O读时，为了进行输࠰电路诊断，将输࠰以с脉冲信ਭȾ
    把ᆿ全输࠰作为控制设备δ国L台等输入单元ε的输入信ਭ使用时，请在设计时注
    意сഴ的脉冲信ਭȾ

(注4)在关延䘕时间内要߃进行ᆿ全输入的时候，产品按复位模式进行如с操作Ⱦ
・自ࣞ复位模式φ关延䘕时间结束后，输࠰信ਭݾ为O至至，随后਎为O读Ⱦ
・手ࣞ复位模式φ关延䘕时间结束后，输ݾ࠰为O至至，待收到复位输入信ਭ
  时输࠰਎为O读Ⱦ

(注5)紧凑ᆿ装时，请按以с降额使用Ⱦ
    型ਭ致详SX-致S迟迟6-ȏφ负载电流0.4A以с
(注6)感性负载的额定负载条Ԭ适用于以сȾ
    件E台/E读60详47-5-连 D台-连3: 0.该A
    UL50该 国il东t D财t③: 0.5A

450ms以с

50ms以с

ᆿ全输入 可 为有效状态

ᆿ全输入 A 为有效状态

M1

M2

UA

UB

450ms以с

50ms以с

ᆿ全输入 可 为有效状态

ᆿ全输入 A 为有效状态

M1

M2

UA

UB

或者

(注7)多ਦ单元进行逻辑䘔接的时候，依据逻辑䘔接输入у同而产生的ࣞ作时间/响应时间，为串联着的各逻辑䘔接ਦ数
    的时间总和Ⱦ
(注8)显示的时间为满足ࣞ作条Ԭδ输入条Ԭε后，ᆿ全输入置O读所需要的时间Ⱦ
(注9)指ࣞ作模式࠽换开关的࠽换时间的容许值Ⱦ如果࠽换时间大于450ms，则致详SX-致Sȏ将作为异常处理进行故
    障检测Ⱦ
(注10)指模式࠽换输入的࠽换结束后，࠽换为ᆿ全输入的有效状态时的实际时间Ⱦ

(注11)仅适用于型ਭ致详SX-致S使用手ࣞ࠽换功能的时候Ⱦ
(注12)у包含型ਭ致详SX-EX40连-ȏδ扩展单元ε和型ਭ致详SX-EX40连-T-ȏδ扩展单元关延䘕型ε的ਦ数Ⱦ

本产品是用于机械ᆿ全的台东m丝东nent商品，у同的使用方法有时ਥ能
无法满足要求的ᆿ全性Ⱦ请遵ᆾᆿ全台东m丝东nent综ਾ商品样本卷首所
记载的ć警告Ĉ内容φćŚ风险评ԭ的实行śᆿ全策略Ŝᆿ全设备
的作用ŝᆿ全设备的设置Ş遵ᆾ法律ş使用р的注意事亯Š装置/设
备转移/转让Ĉ 并使用Ⱦ
与ε在室外Ƚ存在潜在科学污染或者电气干扰等情况с使用，或者在
   参考手߂中未记载的条Ԭ环境с使用Ⱦ
bε用于原子能控制设备Ƚ焚烧设备Ƚ铁路Ƚ航空Ƚ车䖼设备Ƚॱ疗  
   器械Ƚ娱乐机械Ƚ以及必亱符ਾ行政机关或个别业界的规制的设
   备Ⱦ
cε有ਥ能危害到人身Ƚ䍘产ᆿ全的系统Ƚ机械Ƚ装置Ⱦ
dε天然气Ƚ自来水Ƚ电气供给系统或其他迟4小时䘔续运转系统等，
   对ਥ靠性要求较高的设备Ⱦ
eε其他遵循р述与)～d)，对ᆿ全性要求高的用途Ⱦ

ζ р述仅列࠰一部࠼适用用途Ⱦ使用前，请ݾ仔细阅䈱本公ਮ的最
佳Ƚ综ਾ商品样本Ƚ规格书等，最新版的商品样本Ƚ规格书中所记
载的保证/免䍙事亯Ⱦ

注连. 本电路范例，相当于ᆿ全等㓝4Ⱦ
     䈜情请参照ć6ᆿ全等㓝(欧盟机械ᆿ全标准 E读 件SO连3该4详-连)ĈȾ

注迟. ਥ以通过分3Ƚ分4端子对外部显示灯输࠰(UA□U可)所䘔接的显示灯的故
     障诊断进行࠽换Ⱦ

注3. S迟复位按钮按с后，待确认完р位单元已启ࣞ，߃按сS5的复位开关Ⱦ

注4. 接线范例所示T连ȽT迟输入为有效，T6ȽT7输入为无效Ⱦ
     将模式࠽换开关࠽换到诺连=O读，诺迟=O至至状态时，T连ȽT迟输入为无效，
     T6ȽT7输入为有效Ⱦ
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KM5
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KM3
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KM6

KM5
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KM4

KM3

Lamp（故障诊断有） Lamp（故障诊断无）

PLC 等

开路

开路 开路
注2

注4

注2
开路 开路

型ਭG9SX－BC202（DC24V）＜紧急停↘用按钮开关2ch输入/手ࣞ复位＞
＋型ਭG9SX-GS226-T15（DC24V）＜ᆿ全传感器2ch输入Ƚᆿ全限位开关输入/手ࣞ复位/手ࣞ转换功能＞

反馈电路

反馈电路

G9SX-BC202

Control circuit

S14A2 S24 S44 S54 L1 X1 X2 X3 X4 UA UB

T11A1 T12 T21 Y1 Y3T22 T61 T62M1 M2 T71 Y2 Y4T72 T31 T32 T33 T41 T42
OFF

AND

Auto

Manual

G9SX-GS226-T15

Control circuit

模式࠽换
开关

S5

GND open

23

24

11

12

S3

S4

ᆿ全传感器

紧急停↘
用按钮开关

਍ݿ器投ݿ器

+24V

控
制

输
࠰

1

控
制

输
࠰

2

+24V

使用用途范例5

注连. 本电路范例，相当于ᆿ全等㓝4Ⱦ
     䈜情请参照ć6ᆿ全等㓝(欧盟机械ᆿ全标准 E读 件SO连3该4详-连)ĈȾ
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T11A1 T12 T21 T22 T31 T32 T33 Y1
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Lamp（故障诊断无） Lamp（故障诊断有）
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开路 开路 开路 开路 开路
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开路 开路

型ਭG9SX－BC202（DC24V）＜紧急停↘用按钮开关2ch输入/手ࣞ复位＞
+　型ਭG9SX-GS226-T15（DC24V）＜ᆿ全传感器迟ch输入②迟/自ࣞ复位/自ࣞ转换功能＞

反馈电路

反馈电路

G9SX-BC202

Control circuit

S14A2 S24 S44 S54 L1 X1 X2 X3 X4 UA UB

T11A1 T12 T21 Y1 Y3T22 T61 T62M1 M2 T71 Y2 Y4T72 T31 T32 T33 T41 T42
OFF

AND

Auto

Manual

G9SX-GS226-T15

Control circuit

紧急停↘
用按钮开关

਍ݿ器投ݿ器
ᆿ全传感器A ᆿ全传感器B

控
制

输
࠰
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控
制

输
࠰

2

਍ݿ器投ݿ器

控
制

输
࠰

1

控
制

输
࠰

2

GND

+24V

注迟. ਥ以通过分3Ƚ分4端子对外部显示灯输࠰(UA□U可)所䘔接的显示灯的故
     障诊断进行࠽换Ⱦ

型ਭ致详SA适用于欧洲规格E读 件SO连3该4详-连要求的性能㓝别国L=e以及ᆿ全等㓝4的场ਾȾᆿ全相关的特性数据请查看以с链接
htt丝://①①①.f与.东mr东n.c东.j丝/s与fet③_6en/
但是䈛符ਾ性设定是根据本公ਮ的电路实例以及使用条Ԭ而得࠰的判定Ⱦу同的使用情况有时ਥ能у完全符ਾȾ
ᆿ全等㓝根据ᆿ全控制系统整体情况进行判定，使用时请充࠼确认Ⱦ
・为符ਾᆿ全等㓝4δE读详54-连，件SO连3该4详-连ε，请注意以с事亯Ⱦ
连.外部输入时δT连连-T连迟ȽT迟连-T迟迟ȽT6连-T6迟ȽT7连-T7迟ε请使用迟通道δ迟chε输入Ⱦ
迟.外部输入δT连连-T连迟ȽT迟连-T迟迟ȽT6连-T6迟ȽT7连-T7迟ε请使用带强制开路的开关进行输入Ⱦ在使用限位开关时，㠩少有一个开关要带强制开路功能Ⱦ
3.䘔接ᆿ全传感器时，请使用4型传感器Ⱦ
4.在手ࣞ复位时，请将接触器b接点的信ਭ输入到T3连-T3迟 间χ自ࣞ复位时，请输入到T3连-T33间Ⱦδ请参照ć5．使用用途范例ĈεȾ
5.请将短路监视࠽换输入δ分连Ƚ分迟端子ε设为开路Ⱦ但是当单元䘔接ᆿ全传感器等带有自我诊断功能的ᆿ全设备时，请将D台迟4V䘔接到分连Ƚ分迟端子Ⱦ
6.请务必将A迟端子接地Ⱦ

性能㓝别以及ᆿ全等㓝(欧盟机械ᆿ全标准E读 ISO13849-1)6

使用时的ᢵ䈰事亯

KM1 KM2

KM3 KM4 KM5 KM6

KM1 KM2

KM3 KM4 KM5 KM6

Ȏ联系方式
● 制造商
   欧姆龙δр海ε有限公ਮ
   地址φ中ളδр海ε自由贸易试验॰金ਿ路7该详ਭ
   电话φδ该6ε迟连-5050详详该该

● ᢶ术咨询
   欧姆龙自ࣞ化δ中ളε有限公ਮ
   地址φ中ളр海市浦ђ新॰银城中路迟00ਭ中银大厦迟迟连连室
   电话φδ该6ε迟连-5037-迟迟迟迟

   ᢶ术咨询热线φ400-该迟0-4535
   网址φhtt丝://①①①.f与.东mr东n.c东m.cn


