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注意=
OMRON制造的芦品由具有一定資格酌人貝鞍遥当歩螺使用,井只能按本手冊描述的功能使
用。
下列約定用手指明本手冊中几美注意事項,必須按照遠些要求倣,否則可能引起声量的人身
傷害或芦品損圷。
△危険指示如果不按速些信息倣,会引起声量的人身筋書。
△警告指示如果不按迭些信息倣,可能引起1並量的人身傍害。
△注意指示如果不按遠些宿意倣,可能造成一些借書或宇品損杯或操作失敗。
OMRONF=晶参考符号
所有OMRON宇品在本手冊中部用大写字母,"Unit"(単元)迭分字力OMRON宇品吋也用大
写字母,不営営是否是宇品的合遥名字。
縮写"Ch"(通道)出現在一些OMRON芦品中表示"宇"在意思,也可以縮写成`'Wd",
縮』写"PC"只表示可縮程序控制器的意思,井且不表示其宮任知的縮写。
輔助情思
手親中左列的下列首椋用子都助呈示不同信,自、。
注指示如何使芦品夏着敷、方便地避行工作的信息。
1,2,3……L指示分美的列表,如歩藤、栓査表等。
◎OMRON,1999
版枚所有。没有得到OMRON的弓面許可,不允}午寝本出版物的任何部分以任何形式或任何
方式(机械、竜子、照相夏制、玉乗等)遊行翻版、存儲或侍輸。
対使用本甲包含的信息没有特杵的責任,井且,由干OMRON-一直致力干改逃亡的高廣量的
芦品,本手冊中所包含的信息遊行惨敗吋不作預告。星然本手冊日経作了各秤預防措施,但
不対曲干使用本出版物所含的宿患所造成的損圷承担任何責任。
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注意事項
国
衆
1.預期的達者
2.…一般注意事項
3。安全注意事項
5,庇用注意事項
6.符合EC規萢
第一章
1-]PC汲置
仁2内板設定
1-3
1・-4中断功能
1-5
1-6通信功能
1-7
第二章
4.操作圷境注意事項
PC没直和其官特性
内板
基本PC操作和1/0赴理
肺沖輸出功能
汁算有符号二避制数据
高速汁数器板
2-1
2-2豚汁1/O板
2-3
2-4模似没空板
擬似遺】/0板
2-5
2-6単行通信板
第三車
内存区域
3-1内存区結拘
3-21R区
3-3SR区
3-4TR区
3-5HR区
3-6AR区
3-7LR区
3-8
3-9DM区
3-10EM区
3-ll存儲・器食用法
絶対編利器接目板
定日寸器バ十数器区
刈跡ぴぷ肝玉㎜128uロ認剤田田舗万B加力翌
35脳囎陶励脱醜㎜醜聞皿撤
」ー‥11
V
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第四章
梯形固縮程
ハU12(」4
㌶㌶芸鋒竺㌶㌶芦芦㌻目≡
第指
基本歩聚
指令木活
基本梯形圏
捺制位状志
工作位(内=部継屯器)
編程注意事項
程序執行
167
168
168
169
189
191
193
195
注意事項
指令格式
数据区,定叉符値和椋志
微分指令
]「展指令
197
201
201
201
縮硝右側指令
指令表
梯形圏指令
位控制指令
室i操作－NOP(00)
詰束－END(Ol)
朕鎖禾口耳芙鎖7青味一1]L(02)和ILC(03)
8兆牟吉和躍兆'A}il;多吉東－JMP(04)和JME(05)
用戸$昔i昊‡旨令:
錯俣扱警和夏位－FAL(06)和声重措涙扱警－FALS(07)
5-15歩指令:
203
203
205
208
213
214
218
218
218
220
歩定文和歩井始－STEP(08)/SNXT(09)
221
5-16定日寸器和)・i－数暑‖‡旨令
5-17移位指令
5-18数据侍送指令
5-19tヒ狡才旨令
5-20!PCi換t旨令
5-21BCD計算指令
5-22二i珪告‖う十算ま雪余
5-23寺用数学指令
5-24浮点算木指令
5-25選輯指令
5-26通増/逓減手旨4>
5-27子程序指令
5-28特殊指令
5-29同£各本旨令
viii
22餌49576879㏄1627356063656793
222222333333333
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5-30通信指令
5-31高級1/0指令
第六章
上位机縫接命令
る晶違
第
上位机継接命令概述
結束代硯
通信歩源
命令和口吻立格式
上位机縫接命令
CPU単元操作和独理吋伺
7-1CPU単元操作
7-21…包諺京中断
7-3Z盾i研く日寸i'il1
第八章
故障診断
1234567
←』』←』』ピ景ABCDEFGH
附
引言
編程器操作錯瑛
編程措渓
用戸定又借涙
操作錯俣
錯俣同志
故障診断流程圏
編程指令
錯渓和算木杯志操作
存緒器区
使用吋錬
1/0分配表
程序代碍表
FAL号列表
抄L展ASCIl
木悟}[編
索引
修切方史
403
412
425
426
427
429
431
435
461
462
463
466
485
486
486
487
488
489
491
493
501
507
5H
529
531
533
537
539
541
561
577
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美干本手冊:
本手冊描述了CQM田可綱程序控制器編程,包括内存錯杓、内存内容、梯形圏指令等,井包
括子下述各車内容。硬件信息和編程器操作歩畷参兄CQMIH操作手研。
清仔細聞違本手班,在升始編穏和操作CQMIH前腕信巨鐘理解本手冊的内容。
第1章解羅PC設置和有美PC的功能,包括中断赴理和通信。PC汲置§自用千社制PC的]二作参
数。
第2章描述可安装在CPU単元内打展功能的内板,串行通信板的洋細清参1周串行通鰍操作
手捌(W365),第2章伐力迭快板的概述。
第3章描述PC内存区域的錯杓,解粋如何使用官僧、,井且描述CPU単元和存儲器盆之同侍送
数据中使用存儲器金的操作。
第4章輝輝縮写梯形圏程序的基本歩螺和基硝,井介留用rF建立梯形閤程序基本2吉相的指令及
控制指令執行。
第5章分別描述CQMIH可以使用的梯形圏程序指令。
第6章解粋使用上位机縫接命令的方法和歩孫,遠些命令通道PC端口龍田上位机通信。
第7章解繹PC的内部赴理,及性理和執行所帯自知寸間。参見該章荻得対PC工作的精娩吋序的
理解。
第8章描述如何診断和改正PC工作中可能出現的硬件和敬件錯俣。
提供下列附乗:A編程指令,B措俣和算米栂志操作,C内存区域,D使用酎紳,EI/O分配表,F程
席代弱表,GFAL号列表,H折居ASCIl。
△警告未聞違和理解本手冊提供的信息可能会造成人身傍害、芦品損杯或二1二作錯
俣。在汗始遊行任何歩螺或操作前,清亮整間違毎一章井碗信已理解毎一
章及相美章的信息。
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注意事項
遠一章提供使用CQMIH系列再編程控制器(pc}和稲美没各的一一般注意事項。
区一章包含的信息対安全和可龍座用可編程控制器是相当重要的,在城国役豊和操作PC系統前必須聞違
本章,井且理解包含的情思。
1預期的逮者
2一般注意事項
3安全注意事項
4操作杯境注意事項
VVV
リハコエコユ
XXX
5泣用注意事項
6符合EC規萢
XV
1(∠34
一ー一一
10∠010!0
遣用規範
内容
符合EC規萢
減小継屯器輸出曝声的方法
XV
xvii
xvii
xvii
xΨiii
XV三i三
x▲ii
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1預期的達者
本手粉這用干具各必要屯『系統知玖的下列人員(屯左〔工程師或相当人員)。
・FA系統的変装人員。
・FA系統的没汁人員。
・FA系統和没各的管理人員。
2一般注意事項
用戸必須按照操作手班描述的性能規格去使用宇品。
当本芦品的使用条件超出手筋・所述花園或用予核控制系統、鉄路系統、航空
系統、汽牟燃焼系統、医i庁没各、娯床机器、安全装置和其官一些如果使用不
当就会対生命財声造成声重影桐的系統、机器和没各,在使用前清先与OM-
RON代理商躾糸。
碗保芦品的額定値、特性参数対手庇用的系統、机器和没各是充足的,井且保
証対官田提供双量的安全机理。
本手朋・提供了編程和使用此PC的筒鳥,使用此PC前,必須1周旋本手冊,共
在操作期1旬把手情散在手込随吋参考。
△警告此PC和所有PC単元用干特殊用途和特定条件下,尤其是用在能直接或間
接影哨人的生命安全情況下,迭尤其重要。在把PC用干上述用途之前,必須
和OMRON代理商朕系。
3安全注意事項
△警告
△警告
△警告
△警告
△警告
即使程序停止吋(也就是在編程模式),CPU単元也要刷新1/O,在改変任何分
配給1/O単元,青月]1/0単元或内板的部分内存状窓前,事先必須碗ひ整介
辻程是安全的。分配給単元的数据佳例改変,可能早致連接在単元上的負載
意想不到的動作,下列操作可能早致内存状志的改変。
・杁編程装置付送1/0内存数据到CPU単元。
・用編程装置惨敗当前内存中的値。
・用編程装置強制置位/夏位位。
・杁上位計算机或阿絡上的共営PC侍送1/0内存数据。
通屯吋,不要折卸佳句単元或触摸内部,否則可能遭受電缶。
通電吋,不要触摸任何接銭端子或接残根,否則可能遭受屯圭。
不要折卸、修理、改変任何単元,否則可能会早致故障、火寅、或屯古。
力了碗保由干PC故障或外部因素影哨PC操作,早致不正常麦生吋系統的
安全,必須在外部回路中(也就是不在可編程控制器中)提供安全措施,包括
下列項目,否則可能早敷戸重事故。
・緊急停止回路,互鎖回路,限位回路,和相似安全措施必須在外部控制回路
中提供。
・当PC自診断功能笈現措|昊或声量失敗,警告(FALS)指令執行,PC会美悼
XIV
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全部輸出,力了痘付注祥的錯涙,外部安全借地必須保証系統的安全。
・出子輸出継電器的況秋物和焼殿以及輸出晶体管的損杯,PC輸出可能保
持ON或OFF,作方」ま些同趣的対策,外部安全措施必須提供以碗保系統
安全。
・当24VDC輸出(供2APC的屯源)迂戦域短路,屯圧会捧下衆,尋致輸出変
OFF,要対付送イ'隠題,外部安全措施必須提供以碗保系統安全。
△警告
△小心
△・j・心
△小心
通屯或屯源剛英断吋,不要去触摸屯源単元,否則会受到屯缶。
只有在娩杁虫干延長了循ヨ不時間,不会声生不利影桐后,才能執行在銭編
輯,否則輸入信号会不可違。
在把一ノト程序侍送到男一介市点或惨敗1/0内存区的内容之前,先碗弘目的
廿点的安全性,否則可能引起傷害。
按操作手冊規定的特矩狩緊交流電源単元端子板螺些,松劫的螺些可能引
起焼損或俣功作。
4操作珠境注意事項
△小心
不要在下列地方操作控制系統:
・田光宜射的地方
・温度和湿度不符合規定指椋的地方
・温度急刷変化的雰化状志下
・有腐蝕性或易燃『体的地方
・有粉末(特別是金属粉末)或含益的地方
・暴露干水、油或化学物廣的地方
・麗烈振動或沖缶的地方
△小心
当左下列地方安装系統吋,必須采取遥当及足句多的措施:
・静屯或其他形式的喚声
・日量{烈↓自勺電磁場
・暴露在放射銭幅照下
・屯源残附近
△小心PC系統的操作杯境対系統的寿命和可1"JXi1宿恨大的影ロ向。不合遣的操作ヨ不
境可能対PC系統造成朱炎、故障和其他一襲元法預料的同題。在安装吋碗
保操作琢境在指定条件之内,井且在家統使用期間保存在指定的条件下。
5
庇用注意事項
△警告
使用PC系統吋,遵守以下注意事項。
注意遠些注意事項。不遵守以下注意事項日工能専致声量或可能的致命彷害。
XV
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xVi
・当表装此単元吋,必須使系統接地力IOOΩ或更小。否則可号数丸吉。
・在電源模快GR和LG端短接B寸,必須安装IOOΩ或更小的接地。
弔文行下列操作吋,必須英断屯源。否則可能早鼓俣操作或屯缶。
・表装或折脚1/0単元,CPU単元,内板,或任何其他単元。
・装配単元。
・改定DIP肝炎或旋特升美c
・遠接電燈或用屯銭蓬i接系統。
・遵i接或断i汗連接器。
△小心不遵守下列注意事項可能会引起PC或系統的錯i昊i操作,或者会損圷PC或
PC単元。必須注意速些注意事項。
・在姶控制系統上竜前必須先gaPC上毛。如果在控制系統供屯之后再給PC
供屯,那応当対PC上旭日寸,国力古流輸出単元和其他単元的輸出端子瞬
財力ON,会引起控制系統的信号出現瞬吋錯洪。
・用戸必須乗取安全措施,以防在地屯器、晶体管和其1≧元素内部屯路出現
故障簡便輸出単光保持ON状恣吋,有安全保証。
・用戸必須柔取安全措施,以防在信号銭断,瞬吋電源断或其官原因面出現
錯操,吾失或非正常信号口才,有安全保証。
・倍速数据付不要美lt]PC的屯源L、尤其是程漢或写内存下問不要美囲電
源。逐有,当BUSY指示灯亮吋,也不要移去内存十。若要移去・一－Al内存十,
先按内存k的電源升美井等待BUSY指示灯嶋灰,再移去内存十。
・如果1/0保持値(SR25212)力ON,当PC見返行或盗視模式切換到錦程模
式吋,PC的輸出将不変OFF井且維持其原先的状恋。当歳生上述情況吋,
要碗保外部負載不声生危険状況。(当有一ノト致命錯迷包括FALS(007)指
令声生的惜淡而使遠行停止吋,輸出単元的所有輸出将変OFF井且仮有
内部輸出状志雄持。)
・当用200-・240V交流屯供屯吋,弘南圧遥拝端子赴把金属跳接銭失除。如
果供200～240VAC屯吋,金属跳接銭伍接着,那広袴会損圷芦品。
・忌是使用操作手珊中指定的屯源電圧。不正碗的電圧可能引起失戻或燃焼。
・采取這当措施以碗保供給額庭竃庄和頻率的電源。不正碗的供屯可能会
引起失艮。
・在外接銭安装夕卜部屯流断路器及其他安全措施以防止短路,否則可能引起
燃焼。
・不要在輸入単元上接超辻額空輸人丸圧的砲座,迂屯圧可能引起燃焼。
・不要在輸出単元」二接屯圧或負載超辻最大汗美容量。辻砲座或負戦可能
会引起燃焼.
・当逃行耐圧斌弓金1]寸,不要達i接功能地端。否則可能引起燃焼。
・按操作手冊所指定的方法遥当地安装単元,,不遥当安装単元可能引起朱
炎。
・碗保所有的固定螺絃、端子螺五和亀鑑達i接器螺些均按有美手冊所指定的
担矩紐緊。否則可能引起失貢。
・接戎町保留粘在単元上的]示笠。斯去椋答后,如有外物挿入単元会引起失衰。
・力碗保遥当的熟耗散,完成接銭后,揃去梅i答。保留椋答可能引起失衰。
・接銭財使用圧接端子、,不要把多股残貰接達到端子上,遠神的連接可能会
引起燃焼。
・正碗連接所有接銭。
・打升屯源之前把所有接残和升美没定検査二次。不正碗的接銭可能引起
燃焼。
---------------------[End of Page 4083]---------------------



・在棚底検査端子共和連接器之后,固定単元。
・在接触…ノト単元前,碗保育先触摸一金属接地物以経放累枳的静屯。否則
会引起失艮或損杯。
・碗保端子快、内存単元、打展屯銃和其他有間定装置的没条被正碗固定
好。否則会引起失笑。
・升始送行前,検査升美改定,DM区的内容,及其他准各工作。没有合遣的
設定或数据就升始操作,可能引起一介意想不到的操作。
・在単元中正式送行前栓査用戸程序,不稔査程序可能引起意想不到的操
作,斌圏以下操作吋,碗定系統中不会声生不利影回向,不遠祥倣可能引起
意想不到的操作。
・修改PC的工作模式。
・強制置位/強制夏位内存中的任何位。
・修改任御字的当前値或内存中的設定債。
・布掘DM区、HR区的内容及其他恢夏道行所需的数据特務到新的CPU単
元之后再恢夏遠行。否則可能会引起一一介意想不到的操作.
・不要拙宅纏拉到或雪囲到他宿所允許的花園之外,任何一・秒徹法可能使屯
纏断悼。
・不要摺本西放在丸鏡或其他屯織上。]ま祥倣可能使屯鏡断裂。
・更換部件吋,碗保所更換的新部件是正碗的。否則会引起失昊或燃焼。
・在這輸或緒存屯踏板吋,用防静電的物体把宅1佃包装起来以防止静庖,井
且保持一遣当的温度。
・不要裸手触摸屯踏板或安置在其内的元件。如果赴理不当,可能会磁到引
起病害的捷利的引銭或坂中的其他部件。
・不要短路…E池端或充屯、折卸、加熱或焼殿屯池,不要使竜池受強烈沖缶。
所有迭些可能引起泄漏、破裂、熱反泣、或竜池燃焼,娃置捧在地板上或其亡
形式辻多沖缶的竜池,使用受沖缶辻的屯池可能会泄漏。
・UL椋i准要求奴由有経強枝木人員凋換屯池,不能允許元資格人員凋換竜池。
6符合EC規苑
6-1遥用規萢
・EMC規萢
・低圧規萢
6-2内容
EMC規苑
OMRON装置符合EC規苑相相美EMC椋准,※神能更容易内量在其官装置
和机器中,実際芦品郡必須通辻符合EMC椋准的検査(兄以下注経),宇品是
否符合用戸系統的椋准,必須曲用戸栓査。
符合EC規萢的OMRON的装置的稲美EMC性能根掘内装OMRON装置的皮
各或控制板的配置、接銭和其官条件而改変,用戸必須避行最終検査碗杁装
置和机器全部符合EMC椋准。
注下面是造用的EMC(屯磁兼容)椋准:
EMS(電磁磁化系数):EN61131-2
EMS(電磁干抗)lENsOO81-2
(電磁笈射=IO-In規定)
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低圧規苑
始終晩秋装置工作在屯圧50・・1000VAC或75-1500VDC、符合PC所需的安
全椋准(EN6113㌔2)c
6-3符合EC規箔
CQMIH系列pc符合EC規萢,)勺了碗保安装CQMIH系列pc的机器或装置
符合EC規萢,PC必須変装如下:
1,2,3...LPC必須安装在控制板内。
2.通信和1/0電源所用的DC電源必須加強絶縁或双重絶縁。
3.PC符合EC規萢,也符合一般輻射椋i准(EN50081-2),使用継屯器輸出升
美装置1立生的嘆声可能使整合机器辻不到]示准,逮吋,PC外部必須使用浪
涌抑制器或其官借地。
以下方法是減少嘆声的典型方法,井不是=在所有場合都有敷,采取的措施
根掘控制板違接的装置,系統的接銭,配置和英官条件而不同,,
6・-4減小地虫器輸出繰声的方法
CQMIH系列PC符合EMC規萢的一般輻射オ示准(EN50081-2),然而,娑迷電器
輸出升美劫作声生的嘆声可能不満足遠些椋准,麸吋,頂載側必須連接嘆声
濾波器或在pc外部提供其宮相似的措施。
満足椋准而采取的措施根据負戦側的装置,机器的i接銭,配置等不同而不
同。下面是減少嘆声措施的几ノト例子。
髄
様細参閲EN50081-2椋准。
如粟麩イ'系統包括PC負載切換的旗挙小子毎分軸5次,不需要采取措施。
如果整介系統包括PC負載切換的頻率毎分紳5次或更多,需要采取借地。
措施挙例
切換屯感頂載吋,連接浪涌保抄器,二根管等,如下所示,井朕在頂載或銭圏
例端。
XVIlI
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屯路
阻容方法
:◎-
二根管法
●      『.,屯源        【      ㌔檬曇十
圧敏屯阻方法
「
◎
屯流
AC
日]◆以
不行
可以
DC
可以
可以
可以
特性
如果負載是継屯器或螺旋銭圏,在電路
断罪和負載変位吋有一介吋間延退。
女日果イ共電E邑」]三是24或48V,在頂載蘭端
片歌浪涌保抄器。
如果供屯血圧是100～200V,把浪涌保
扮器串朕在接点同。
井朕在貨載上的二根管把屯路中銭圏
存儲的能量変成屯流,然斤流送銭圏,
遠洋,通辻屯感性負戦的阻僚把F包流特
操成魚耳無能。
用途秒方法引起的屯路断升和負載変
位之同的吋間延退出用阻春方法的要
医。
圧敏屯阻法足利用圧敏屯阻恒定竜座
的特性来保勅撰点間高圧。屯路断升和
負戦夏位阿有吋間延退。
如果供屯電圧是24或48V,把圧敏屯阻
芥取在負載ヒ。如果供自宅圧loo～
200V,串朕在接点同。
所需元件
屯容的値是毎1A接点電流1-・0.51iF,
屯阻的阻債毎IV接点丸圧0.5-1Ω,当
然迭些値根掘負載和継屯器的特性而
不同、道辻削成決定迭些値,然后避行
社僧,屯容抑制残圏断升吋的放電火
花,屯阻限制電路再次合上流迂負載
的屯流。
「∪容白勺而寸座8量度りZ・多頭是200～300V,女n
果是AC屯路,庖使用元級性丸呑。
二根管的夏向耐圧強度必須至少是電
路最大屯圧偵的1(}倍,二級㍗正向電流
必須等千或大干魚載屯流。
如果浪簡保炉器用在低1玉回路的毛子
銭踏車,二級管的反向耐圧強度ノZ是
{共ξ琶屯」玉1的2-3倍。
在野美如白規灯有根大浪涌屯流的負戦吋,要抑制浪涌電流,如下所示。
方法1方法2
…≠}+
∴}
分流大釣流迂白規灯
額定電流的三分之・一
毛流.
使用限流屯阻
XIX
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第1章
PC汲置和有美性能
本章隔述了PC-炭量和布美的CQMIH性能,包括中断処理和通信。PC没豊能用rF控制CQMIH的工作参数。
要改変PC-ix'置,参児COMIH操作手冊酌婦程器i操作歩聚。CX-Piogrammer歩衆参見CX-Plug㎜mer操作手冊。
効果対OMRONPC或梯形困程序述不太熟悉,可以先太致渕覧一下1-1PC安置中CQMIH可用的操作参
数,然后聞違第3章内在区域,第4章梯形困編程,及第5章指令集中的有美指令,再来聞違本章。
囎曇㌻註
Plーユ有11111
1勺ム
ー一
11
修改PC設置
串行通宿根設定
PC汲置設定
串行通倍額改定
高速計数器板改定
豚汁1/0板遊走
絶対錦岡接目板設定
模i似量1/0板壱乏定
2234◎OOO(ソ
12345678910能123456出能ー23456
一輔一一一一一ー一一功一一一一一一輪功一ーーーー一
路づ弓コ弓弓ココ弓弓断44叫4→→沖信咋咋づ咋咋咋
1111111111中llllll脈通lllll1
4ξ」6
一ー一
11iI(
1-3基本PC操作和1/0赴理
窟劫方式
保持位状恣
RS-232C端1コ雇艮各日寸1亘1
夕卜田田量[二1月員各日寸1旬
最小循ヨ不時間
輸入吋同常数
高速定時器
DSW(87)輸入数字和輸出刷新方法
外周端口慣定
措没日志投足
中断美型
輸入中断
屏蔽所有中断
1司隔定吋器中断
高速計数器0中断
高速計数器0上溢/下溢
功能
上位机縫接和元枕・双通信汲置
上位机縫接通信汲置和歩i環
元坊双通信設置和歩畷
一対一数据鍵接
Nr縫接1コ模式通信
端口接銭
1-7有符号二遊制数計算
11(∠つ045
一一由一ー
7つ1弓ノ77
ーーーーー
-■具-`」11・且1
有符号二選制数定又
算木椋志
用土遊制値輸入有符号二遊制数
使用有符号二遊制折展指令
使用者符号二遺制数的施用挙例
1010111111121213B13H1515施17η19・2627293738412446495151515253535354
1
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PC伎量
第1-1市
1-1
PC設置
訣省値
1-1-1
pc没置包括控制CQMIH工作的工作参数。在使用中断赴理和通信功能吋,
力了使CQM1}1功能得到充分的庇用,可以根掘工作条件対pc汲置遊行用
戸化。
一般PC汲置的没定在DM6600到DM6655中,単行通信根競定在DM6550到
DM6559中。声格地説,串行通信板設定是只逮DM区的一部分,而不足PC没
量的一一部分,但官田包括在此是国力官伯与PC没量的設定根相似。
PC改憲根掘通常的情況設定了訣省値,因此,CQMIH不用改変設定就能正
常工作,但忠告用戸在工作前栓査映省値、,
PC没置的所有字的訣省値均力OOOO。在任側付候将SR25210置ON就能夏
位DM6600到DM6655的{映省値。
△小心帰郷鰻谷清勝酬齢辞(DM凋,PC随的所有遊走都被清O、,
修改PC没置
PC没量的設定根掘設定的不同所逮的吋間也不同,如下所示。
・DM6550'-DM6559:正常通屯耐震。
・DM6600～DM6614:イ又在PC剛通屯日寸漬く、
・DM6615～DM6644:収在程序執行升始刑違。
・DM6645～1)M6655:正常通E量目寸撲。
PC設置的惨敗仮在上述吋同蛮力布敷。因此CQMIH必須重新店劫以使
DM6600～DM6614中的修改有i救,程序執行重新店幼以使DM6615・-DM6644
中的惨敗有効。
用縮程波音遊行修改
PC没直写保持
pc没置措混
在用戸程序中能暢達取PC汲置,但不能写人。写PC炭量只能通辻編程器或
其官編程投錨。
DM6600～DM6644只能在編程模式下段量或惨敗。
DM6550・-DM6559和DM6645-DM6655可以往編程模式或監視模式下段
置或惨敗。
PC汲置改定后,CPU単元前面的DIP弄美的1脚可置力ON以防止編程没各
故宅PC汲置。1脚置ON吋,不能杁編程没番上改易用戸程序,只逮DM区
(DM6144～DM6568)和PC汲置(DM6600～DM6655)。
如果存取了不正晩酌PC汲置,寝声生非致命錯俣(錯俣代碍9B),相庇的錯
俣杯志将置ON,井将使用幼者設置。
椋志    功能
AR2400  DM6600～DM6614中有$昔L昊吋置ON(上FE吋逮)
AR2401  DM66】5～DM6644中有錯i昊付置ON(操作升始吋懐)
AR2402  DM6645～DM6655中有措涙1]寸貴ON(上毛吋凄)
ARO400～ARO407  DM6550～DM6559(上毛吋凌)中有錯涙吋,錯涙代碍10写到此字輩中。
2
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PC汲置
第1-1市
1・-1・-2串行通信板遺賢
下表昆示了DM区中幸行通宿根没賢。詳細内容,参見車行通信板操作手捌。               
字1位1功能              
串行通信板没貴          
下列没貴在任送到P(=后有効。(端口2設置包含在DM6550～6554中,端i}[1汲置包含在DM6555～DM6559中。)           
        00～03  端1⊇没置
DM6550(端[2)            0:椋准(】・卜宿坊位,7位数据,偶校愉.2介停止位,9600bps)呈:1)M6551目コ設置(DM6556用『F二端口D
DM6555  04～07  CTS控制没置
(端口1)         0:禁用;生=汲置
                用干111数据縫接的縫接字(位】2～15波力3吋)
        08～11  0:LROO～IR63;1:LROO～IR31;2:LROO～LR15
                最大可端程終端単元号(位12～]5波力5財)
                1～7
        12～15  通信方式
                0:,ヒ位机舶妾;1:元1亦双;2=1:1数据f癌接杁単元;311:1数据鑓接主単コ己;4:1:1方式的NT縫
                接;5=;=N方式的NT縫接;6■亦汲宏
                波特率
DM6551  00～07  00:1.2K,0蓋:2,4K,02:4.8K,03=9.6K,04:192K
(端[2)          
DM6556  08-15   核格式
(端口D          起始長度停止校脆0011位7位1位偶
                01=1位7位1位奇
                02:1位7仁1位充
                03言]イウ7イエ2位イ禺
                0411白7位2位奇
                05:1位7位2位元
                06:1位8位1位偶
                07:王位8位1位奇
                08=1位8位{位元
                09:1{立8イ　{2イ立イ禺
                10:1位8イZ2位奇
                11:1九8位2位元
DM6552  00～15  借輸延退(上{{聞L燵接文元θ淑)
(端口2)         ㎜.9999(BCD)1訓nsl芳年磯馴女峨蜘1等乎1伽s
DM6557          
(端m)           
DM6553  00～07  令点号(上位机鑓接)
(端口2)         00-3▲(BCD)
DM6558  08～11  允t午起始代石蝋元t力汲)
(端口1)         0:禁用;1:設置
        12～15  允許結束代石引力θ}汲)
                0:薬用(接‖文字芳数)
                1:汲置(指定踏束代碍)
                2=CR,LF
DM6554  00～07  起始代石引元初奴)
(鞘口2)         oo-FF(十六遊制)
DM6559  08～15  当DM6553或DM6558的位12-15投力0肘:
(端口1)         接牧射手常数
                00=鉄管没1宣(256字=〒ケ)
                Ol-FFコー255字市
                当DM6553或DM6558的位12～15投力1吋:
                結束代剛力防波)
                00-FF(十六遺制)
3
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PC没置
第1-1市
1-t-3没定PC没置
下表按DM区中的順序,湿示PC汲置的設定。洋細内容参見所示真数。
字i位功能寅                     
自助曳h理(DM6600～DM6614)                       
下列侯定仮在任送到PC后,PC重新店功后有数。                       
DM6600  00～〔}7        肩劫模式(位08-15波力02吋有数)   11
                00:4報程;Ol=}盗視02:這そ了      
        08～15  店幼模式定叉    
                00=根掘CPU単元1〕IP升美的7脚和編程器升美汲置    
                Ol:継接使用上次断屯前使用的方式 
                02:DM6600中的位00～07設定       
DM660f  00⇔07  未使用  
        08～1】 1/O保持{立オ夫恋(SR25212)       12
                1:夏位;L堆持    
        至2～▲5        強制状志保持位状志(SR25211)     
                0:変位;1:築持   
DM6602～DM6603  00～15  内板槽1没定0羊細内容参児∫-2内板没定つ  8
DM6604～        〔〕0⇔15       未使用  
DM6610                  
DM66†1～       00～15  菌根槽2遊走(洋き田内容参児1-2内板没定)  8
DM66{2                  
DM6613  00-15   串行通倍根端口2服借問同役定     8
DM6614  00～15  串行通信根端口1服借問聞違定     
1詠沖輸出相婿珠射1司没定(DM6615wDM6619)                 
下列没定在慢逆剥PC后駒下次起動工作布敷。                        
DM6615}00-07            詠沖輸出字      40
        |       GO:IRlOO;Ol=IR101;02:IRlO2,..15:IRIl5   
                設置用千林晶体管輸出単・元輸出的脈沖輸出的字。一次只能八一介輸出中輸出豚汁。    
        08～15  未使用。汲置力oo。      
DM66†6 00～07  RS-232Cま詩口月艮発日寸間(位08～15没ラ勺01日寸) 12
                00-99(BCD)=用干服努RS-232C端循圷吋同的百分比。月k努吋何必須在0.256ms和  
                65.製麺旦之1司9 
        08～15  允τ午RS-232C端口服努1没定      
                00:循珂こ時間的5%       
                Oh使用在00～07中的日寸「旬      
                (当PC停止吋,服努吋同意是10ms)   
DM6617  00～07  外園鋳口服努対向(当位08～15投力Ol吋)    」3
                00-99(BCD):用干服努外国端口的循坪付同的百分比。敗勢吋間必須在0.256ms和  
                65,536nls之1司。        
        08～15  允杵圃端口服努没定      
                00=循杯1吋1町筋5%       
                Ol:イ吏用在00～07中逼乏定日勺日寸1可    
                (当PC停止吋,服努吋回忌是10ms)   
DM6餌8  00～07  循珠監視肘河(当位08～15投力01,02或03)   16
                00～99(BCD)×改定単位(風位08～15)       
        08～15  允杵循琢監視    
                00=12伽s(禁用位00～07中的改定)  
                Ol=改定単位:1伽s        
                02=没定単位:100ms       
                03:改定単位11s  
DM6619  00～15  循圷対1司       13
                oooo:ロ∫変(元最小値)   
                00m～9999(BCD):1ns力単位的最小循ヨ不日寸1司     
4
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PC没置
第1-1市
字1位功能頁                     
中断祉理(DM6620～DM6639)下列改定イ又在貨送到pC的下次白劫工作有数。                      
DM6620  00～03  1ROOOOO～IROOOO7的輸入吋同常数Ot8ms;1:▲111s;2:2tハ1s;3:4ms;4:8ms;5;16nls;6:32ms;716411】s;8:ユ28ms     13
        04～07  lROOOO8-IROOO15的輸入日寸河常数(与位00～03投足相同)     
        08～11  lROO1的輸入吋1旬常数(首位00～03没定相同)        
        12～15  未使用殿方〔〕。        
DM6621  00～07  lROO2的輸入常数00言8ms;Ol:1ms;02:2111s;03:4ms;04:811]s;05:王6111s;06:32ms;07:64ms}08:12&ns      13
        08～15  lROO3的輸入常数(1百IROO2的遊走相同)     
DM6622  00～07  lROO4的輸入常数(弓IROO2的没定撫同)      
        08-15   旧005的輸入常数(与IRGO2的投足相川)      
DM6623  00～07  lROO6的輸入常数(与IROO2白波定相ll1D     
        08-15   lROO7的輸入常数(与jROO2的1又疋相同)     
DM6624  00～07  lROO8的輸入常数(与IRO〔}2的没定相1じ1]) 
        08～朽  lROO9的輸入常数(与IROO2酌取定相||)      
DM6625  fX)～07 lRO10的輸入常数(ljlROO2的改正相同)      
        08～掲  lRO1{的輸入常数(」」田002}U没冗相1])    
DM6626  00～G7  lRO12的輸入常数(・旨IROO2的i惹L相一1)   
        08-15   lRO13的輸入常数(|」11{002的没㎏相同)    
DM6627  00～07  1RO14的輸入常数(」JIROO2的没定相口)     
        08～15  lRO15的輸入常数{与IROO2的庖定相同)      
DM6628  00～03  lROOOGO中断允杵Ol椋准輸人;1言中断輸入陀臓ll'4購模式中ll勺中断輸入ロ     22
        04～07  lROOOO中断允咋Ol祢准輸入;1;中断箱1人摸式或ll'数器牧人抽」1断輸入。      
        08～]1  旧00002中断允許Ol加住輸入;1川断輸人模式li馴数～S根式内的中断輸入。      
        12～15  lROOOO3中断允t午Ol械枝輪人;111{断輸入じ式戊日数剤莫式巾的1†断輸入。    
[)M6629 00～07  通辻中断刷新荷刷新的TIMH〈15)高速定日寸語数00～15(BCD;汐1,もくヌリ3,定日寸書辞OO～02)   】4
        08～15  高速足付器中断刷新允件00:16ノト定{i寸器(位00-07的改定禁用)Ol:使用00-07釣殿定    
DM6630  00～07  }/O中断O的第一介輸入刷新字1(X)～ll(BCI))        22
        08～15  1/O中断0的輸入刷新字数=00～12(BCD)      
DM6631  00～07  1/O中断1的第一介輸入刷新字、00～ll(BCD) 
        08～15  1/O中断1的輸入刷新字数:00～12(BCD)      
DM6632  00～07  1/O中断2的第一介輸入刷新字:00-11(BCI))  
        08～15  1/O中断2的輸入刷新字数,00～玉2(BCD)     
DM6633  (X)～07 1/O中断3的第一介輸入刷新字=00-ll{B(〕D) 
        08～15  1/O中断3的輸入刷新字数:00～12(BCD)      
DM6634  00～07  高速計数器1的第一↑輸入刷新字100～11(BCD)       22
        〔}8～15        高速計数器1的輸入刷新字数:00～12(BCD)   
DM6635  00～07  高速計数器2的第一介輸入刷新字=00～1】(BCD)      22
        08～15  高速計数器2的輸入刷新字数:00～12(BCD)   
5
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PC設置
第1-1市
字      位      功能            頁
DM6636  00～07  1司隔定附語0的第一介輸入刷新字100-15(BCD)               27.34
        08～15  周隔定吋器0的輸入刷新字数:00～16(BCD)           
DM6637  00～07  1旬隔定肘器1的第一介輸入刷新字:00～15(BCD)              
        08～15  {司隔定吋器1的i諭入刷新字数100～16(BCD)         
DM6638  00～07  1司隔足付器2或高速計数器0的第一介輸入刷新字:            
                00-16(BCD)              
        08～15  1司隔定射器2或高速甘数器0的輸入刷新字数1                
                00～16(BCD)             
DM6639  00～07  輸出刷新方法            15,
                001循圷;0】:直接                463
        08～15  数字切換くDSW(87))指令的数字小数                15,
                0014イ、数了:{Ol:8/、数与               415
高速計数器設定(DM6640-DM6644)                           
下列没定在侍送到PC,下一次重自助工作斤布敷。                             
DM6640～DM6641  00～15  内板槽1投足(洋佃内容参凪1-2内板設定)            8
DM6642  00～03  高速計数器輸入模式              34
                0=相位差模式;4:逓増模式         
        {}4～07 高速汁数器0隻位模式             
                0;Z相称軟件変位;至:仮軟件夏作           
        08～15  高速計数器0允許         
                GO言不用高速}1数辞0;01=使用首速計数器0          
DM6643～DM6644  00口5   内板槽2没定(洋鋼内容拾見∫-2陶板設定)           8
RS-232C端ロ没定                         
下列没定在侍送到PC烏有致、                              
DM6645  00～03  鞘口設定(上白机鑓i接山主跡泌模式)               41
                0;1示准(1小走』始値,7位数据,偶校吟,2杢f止1ム9600bps)            
                1:在1珊6646中遊走               
        04～07  CTS控制投足(.ヒ位机縫接或元防波模式)            
                ol禁止;1:没置           
        08～11  1:1数据縫接的縫接字(1:1数据鍵接主模式)          
                0:1温00～1丑63;1:LROO～LR31;2:IROO～LR15                
        12～15  通信模式                
                0=上位机燵接;1:元功1文;2:1:1数据髄i接夙;3:1:1数据髄i接主;4=ll1模式的Nr{漣接             
DM6646  00～07  波詩聖          
                00:L2kbps,01:2.4kl〕p㍉02:4.8khps,03:9.61くbps,04:19.2k})ps             
        08～至5 順格式          
                起始長度停止校瞼                
                oo      1イ立7位1位イ禺 
                Ol      1イ立7位工位奇  
                02      1位7位1位光     
                03      1位7位2位偶     
                04      1位7位2位奇     
                05      1位7位2位元     
                06      1位8位1位偶     
                07      1位8位1位奇     
                08      1位8位1位元     
                09:1位8位2位偶          
                10:1位8位2位奇          
                ll=1位8位2位元          
DM6647  oo～15  侍輸延退(上位枕経接或光跡双)            
                ㎜一9999(BCD):以10t祠単繊置,酬改削陶二10ns              
6
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PC没置
第1-1市
字      位      功能    頁
DM6648  0〔}～07        市点号(.ヒ位机鑓i接)=00-31(BCD) 41
                起始代碩允許(尤θ}波)   
        08～11  0=禁用;1・汲置  
                結束代鶴允t午(元眺O     
        12～15  0:繁用(接収的字廿数)    
                1:没貴(指定結束代砂)    
                2・CR,LF        
                起始代碍(元θ}汲)       
DM6649  00～07  oo-FF叶六五制)  
                当DM6648的・位12～玉5没ラ勺0日寸:       
        08～15  接牧的字布教    
                α〕言訣省没置(256宇市) 
                01-FF=1-255字盲 
                コDM6648的位12～玉5投力111寸:   
                結束代碩(元防波)        
                00-FF(十六遺制) 
外国端口設定                    
下列没定在後送到PC后布敷。                      
                端口投足(ヒ位机継接或元跡汲模式)        
DM6650  00～03  0:椋准(1介起始イ)7位数据,偶校強,2介停止位,9600bps)      15.41
                1:在DM6651中佐疋        
        04～07  CTS控制投足(一ヒ位机継接或元協双模式)   
                0'禁用:1・湿舌  
        08～1】 未使用  
                通信模式(当位00-03戦力1財)      
                0:1位机鑓接;h元切皮     
                当編程器迩接到外南端日日寸,把CPU単九的DIP升美的7脚置力OFF。(在此情況下,5卿相PC  
        12司5   設置設定禁用。) 
                当介入計算机連接到外岡端日用作編程没借問,把7脚貴方ON,井把通信模式資力"上位      
                机継接"。遊行迭些設定、井且↑人汁算机被汲置力外国恵銭操作后,CPU単元的外田端口   
                通信模式将自助切換到外聞思銭模式。      
DM6651  00～07  波特率(」二位机鑓接,外囲忌銭,出力斑文模式)      41
                00」.2kbps,Ol:2.4kbps,02:4.8kl)ps,03:9.6kpbs,04:19.2kbps        
        08～15  頓格式日位机鍵接或元防波模式)起始長度停止校強   
                00:1位7位1位偶  
                0妻:1イ立7イ立1イ立司二 
                02=1位7位1位元  
                03:1位7位2位偶  
                04言lf立7イ立2{立奇     
                05:1イ立7位2位元        
                06=1位8位1位偶  
                07:1位8位1位奇  
                08:1位8位1位元  
                09:】位8位2位偶 
                10=1位8位2位奇  
                Ull位8位2位元   
DM6652  00～15  俺輸延退(仮尤{方杖或八端烏劫上位机健接) 
                ㎜一9999(BCD)1鵬ns力軸1設置,例1ぱ瓢)1等干10茎1s 
DM6653  00～07  市点号(上位机縫接)00-31(BCD)    
                起始代砂允t叙元初翼)    
        08～11  0・薬用;1:設置  
                結束代褐允許(尤坊UO     
        12～15  0:薬用(接収的字命数)    
                1:汲置(指定結束代砂)    
                2・CR,IF        
7
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内板設定
第1-2常
字      位      功能    頁
DM6654  00～07  起始代鶴(元†射又1      41
                00-FF(十六近制) 
        08～15  当DM6653的位12～▲5投力Oll寸:   
                接牧的字常数    
                00:鱗省設定(256字干r)   
                Ol～FF:1～255字廿       
                当DM6653的位12-15波力1吋:       
                結束代石取元{り淑)      
                oo-FF(1・六遺制)        
借俣自恣投足(DM6655)                    
下列設置在侍送到pC后有放。                      
DM6655  00～03  形式    16
                0:存舶0ノトi己泉后移行  
                1=包有殿ヲFジこ1的寸己求(不移位)        
                2-F:不存貯iL或  
        04～07  不使用。投力0。 
        08～1王 循琢晴間1盗視器允t午    
                0:栓測民循弥的‡致命錯涙        
                1:不住郷長循珂;。       
        12-15   竜池電圧低錯俣允許      
                G=検潮竜池屯rE低方=1}1致命蠕碇  
                1=不稔測山地屯工Lイ氏   
1--2
1-2-1
内板違定
本下描速了与変装在内板槽1和2上的内積有美的PC汲置投足。
串行通信板設定
使用DM6613和DM6614中的没定以汲置表装在西根槽1上的串行通信板
間服努吋間。(串行通信板不能実装在槽2中。)
字      位      功能
DM6613  OO～07  串行通信板端口2的服借財1司(道辻位08-15允↓午)
                00～99(BCD):設置用予服多端Ll2的循耳付間的百分比。服努
                副司必須在0.256ms不1165,536ms之同
        08～15  奉行通信板端口2服努投足
                00:定力循珊寸1旬的5%
                01;使用位00-07中的吋間没定
                (当PC停止吋,服芳吋同意力10ms。)
DM6614  00～07  串行通信板端口1服努対向(通道位08～15允許)
                00～99(BCD):没置用芋版発端口1的循杯吋1可約百分比。服努
                吋伺必須在0,256ms和65.536us之同。
        08～15  串行通信根端口1願書投足
                00=定力循圷吋1司的5%
                01;使用位00～07中的吋1司没定
                (当PC停}ll二日寸,月艮各日寸1司忌、是10mSD)
8
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内板設定
1-2-2
第1-2常
高速計数器板没定
DM6602,DM6640和DM6641中的改定決定了変装在内板槽1中的高速音
数器板的操作。
DM6611,DM6643和DM6644中的没定決定了安装i左内板槽2中的高速汁
数器板的操作。
字      位      功能    没定
DM6602(槽DDM6611〈槽2)  00～03  高速計数器1～4PV数据格式        0=8位数十六遺制0:8位数BCD
        04～07  未使用  泣力0
        08～11  外部愉、1ロー4品体行進拝器      0:源1:吸収
        12～15  未使用  投力0
DM6640(槽1)DM6643(槽2}  00～03  高速汁数器輸入模式      兄注]
        04～07  高速計数器1計数頻率,数値遊園和}1'数器変位模式,  兄注2
        08-ll   高速日数揖舗人杖人      見住」
        12～15  高速汁数辞2汁数頻率,数値萢川和計数器星位摸式。  見住2
DM6641(槽】)DM6644(槽2) 00～03  高速計数器3論人模式     り甜ll
        04～07  高速計数器3汁数物丁.,数値氾国和1卜数～曙位置止。        児注2、
        08～11  高速ll数器4輸人杖C      児注呈
        12～15  高速計数器4計数頻率、数倍萢爾粕汁数器友位模式。 見住2
注1.高速う十数器輸入模式没定如下:
没定    輸入模式
0       相位差輸入,ix
1       相位主輪人,2×
2       相位差輸入,4×
3       増/減輸入
4       嚇}中/方向輸入
2.高速汁数器計数頻率.,数値萢囹和汁数器及位模式没定如下:
設定    計数頻率        数値亮圏        夏位模式
0       50田z   残性汁数        Z相+軟件笈位
1                       只有軟仲夏位
2               杯形▲卜数      z相+軟件夏位
3                       具有欽仲夏位
4       500kHz  銭性汁数        z相+軟件星位
5                       只者軟仲夏位
6               圷形汁数        Z相+軟件星位
7                       只有軟仲夏位
9
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内板没定
第1--21S
1-2-3月永沖レO板没定
DM6611,DM6643和DM6644中的改定決定了表装在内板摺2中的駄津1/0
板操作。(肺沖1/0板不能安装在槽1中。)
字      位      功能
DM6611  00パ5   槽1和2模式設定
                oooo:高速汁数器模式
                0001:簡単定位模式
DM6643  00～03  端口1輸入模式
                0:相位差模式
                】:嚇沖/方向模式
                2:増/減模式
        04～07  端ロ1計数器皇位方法
                0=Z相釈教件変位;ll具有軟件変位
        08～11  端口1数値萢圃
                0=戟性汁数;1=琢形汁数
        12～15  端口1胸中輸出占空率
                0=固定占空率;L可変占室率
DM6644  00～03  端口2輸入模式
                0=相位差模式
                1鯨油/方向模式
                2=増/減模式
        04-07   端口2計数器皇位方法
                0:Z相和歌件夏位;1:只有軟件夏位
        08～ll  端口2数値箔圏
                0:銭佐井数;1:圷形汁数
        12-15   端口2脳中輸出占空華
                0:固定占空率;1:可変青空率
1-2-4絶対輪碍器接目板没定
DM6611,DM6612,DM6643和DM6644中的没定決定子安装在内板槽2中
的絶対縮刷器接口板的操作。(絶対編碍器接口板不能安装在槽1中。)
字      位      功能
DM6611  oo～15  端口1原点社僧(4位数BCD)
                端「]1原点朴借位(SR2520D置ON日・]将朴倦原点。如果汁数器
                波力BCD模式或360。模式,朴倦値将以BCD的形式在0000到4095
                之同記示。
DM6612  00～15  端口2原点朴倦(4位数BCD)
                端口2原点朴借位(SR25202)貴ON吋将神俣原点。如果汁数器
                投力BCD模式或360。模式,朴倦値將以BCD的形式在0000到4095
                之阿己泉。
DM6643  00～07  端口1輸入分辮率
                00=8位;Ol:101立;02=】2位
        08～三5 端口1操作模式
                00:BCD模式;Ol:360模式
DM6644  00～07  端口2輸入分癖率
                0018位;0至=10位;02:12位
        08～15  端口2操作模式
                00=B(ID模式;0玉=360。模式
IO
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基本PC操作和1/O赴理
第1・-3i9
1-2・-5模捌1/O板没定
DM66H中的改定決定了表装在内板槽2中的模担1/0板的i操作。(模捌】/0
板不能表装在槽1中。)
字      位      功能    没定
DM6611  00～01  模捌輸入1輸入信号萢園   設置両全位的位状悉如下:00:-10～+10VO1=0パOV10:0-5V或0-20mA
        02～03  模似輸入2輸入信号萢固   
        04～05  模撤輸入3輸入信号萢囹   
        06～07  模似輸入4輸入信口厄国   
        08      模担輸入1使用逸拝       0:支持(使用)輸入0:不支持輸入
        09      模似輸入2使用迭揮       
        10      模似輸入3使用進拝       
        ll      模似輸入4使用逸捧       
        12～15  未使用  洗方0
1-3
基本PC操作和1/O赴理
1--3・-1宿劫模式
本手描述了与基本操作和1/0赴理有美的PC設置改定。
上毛吋PC自助的工作模式可如下段置。
DM6議[]二]
難欝欝迦L-±「」
自助模式({'ZO8.15、位OO.07没戊ヨ02吋百敷ト一一一一」
oo:{rk程模式
Ol:盟祝模式
02:遠行模式
訣省:操作模式由鏑程没街和1)IPJF美没定決定.如下表所示tJ
自訪問連接縮程没省      CPU単元的DIP井美7脚     后幼模式
未連接  OFF     編程模式
        ON      道行模式
連接編程器      OFF     在端程器模式升美上段賢的操作模式
        ON      端程模式(見住D
逢接其官編程没各        OFF     編程模式(児注1)
        ON      根掘使用約連接地境(児注2)
注1.在迭些情況下,CQMIH不能写研連接的編程没各通信。
】
1
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基本PC操作和レO赴理
第1-3市
2.眉劫模式将根掘使用的連接竜燈力編程模式或道行模式。
連接亀鏡        自助模式
CSl～X1-CNl14+CQM1-(=IFO1/02    編程模式
cSl"ξ－CNI18+XW2Z-200/500S(-V) 編程模式
CSlW-CN226/626  遠行模式
CSIW-CM18+XW2Z-200/500S-(=V     道行模式
1--3--2保持位状恋
遊行如下段置以決定在塩瀬通吋,強制状恋保持値(SR252H)和/或1/0保持
位(SR25212)足継持上次美屯吋有効的状志,述是清除以前的状志。
SR25211'炭疋i
O1拍・除状志
1:維持状志
SR25212tkLJ、C
O畑除状志
1=准持状志
位
DM6601
15
0
00
一
息方oo
訣省1全部清除
強制状恣保持位(SR252H)決定了当八端程模式改変到1塩視模式吋墨香維持
強制置位/夏位状志。
1/O保持位(SR25212)決定了自助和停止PC操作吋是否葬i持IR位和LR位
状恋。
1-3-3RS-232C立溝口月艮発日寸間
下列汲置用干決定服努干RS-232C端口的循弥吋同的百分比。
位15
DM6616
0
欝∵ヨ
O(〕n・99(BCD,爾7＼数字)
訣省:循エイ;吋rlll的5e/e
例:如果DM66ユ6波力Ol10,服各干RS-232C端白緒方循ヨ不吋1司的10%。
最小服努吋筒是O.256msc、
除非存在赴理清求,否側壁分服多日寸間都不使用。
12
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基本PC操作和1/O赴理
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1-3-4
外国端自服努吋伺
下列改定用干決定服努干外国端口的循ヨ不問間的百分比。
位150
DM6617[=コ
灘鞭㌃≡
服努対向(%,位08-・15投釣〔〕1fi9布敷)
00～99(BCD,菌ノKI』数字)
訣省:猶予細]同的5%
仔‖:女口果DM66]7投力0115,月艮各『F夕卜園端にiJ各ラ勺Z盾王不同寸1旬的15%。
最小服劣一日寸ド司方0.256ms。
除非存在独理博求,否測整分服各晴間将不使用。
1-3-5最ノJNf盾iξ不日寸疸1
遊行如下所示的没置使循琢対向椋准化,井道辻設置最小循ヨ不吋間以消除
1/00向泣目寸1旬的変イ七。
位」50
DM6619[:|:
循_位蜘二]⊃
0㎜:|較循珊寸川
0001～9999:最ノ1、循圭不{]'」「司(単6Z:lms)
訣省:巨∫変循]不祠「周
知果宴隊循耳付同小子最小循圷吋同,執行特等待,査到辻到最小剛旬。如
果実陪循杯吋同大干最小循ヨ不対向,将根掘実1尿循圷吋削剥行操作。如果超
辻最小循杯日寸間,AR2405将置ON。
1--3--6輸入晴間常数
遡i行如下所示炭量以汲置杁DC輸入単元的支隊輸人置力ON或OFF,宜到
相座論人位被刷新(即,宜到其ON/OF状杏改変)的対向。需要凋整輸入穏定
的吋同町,遊行迭些汲置。
増大輸入時間常数可減小振功利外部喚声射影鴫。
林輸入没各如
限位升美的輸入
輸人位状恋
一
一
→ト■1-,網綱
13
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基本PC操作和1/O処理
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lROOO和IROOI的輸入酎同常数
位15
DM6620
IROO1(X)-IROO115的吋1司常数(1位数BCD;如'ド所示)
IROOOO8-・IROOOI5的吋1旬常数(1位数BCD;如下所示)
IROOOOO-・IROO()07的吋陶常数(1位数BCD;如"ド所示)
訣省:0000(都是8ms)
)
(
IROO2-IRO15的輸入吋1旬常数
DiM6621
DM6622
1〕M6623
DM6624
DI腰6625
DM6626
DM6627
lROO2和IROO3
1ROO4和IHOO5
1ROO6和IROO7
1RGO8和IROOg
IRO10和IRO11
▲ROI2和IRO13
1ROI4和IRO15
位15
DM6621～DM6627
)
(
IROO3.IROO5.,エR(X)7,IROO9,王ROI1,IRO131和IROI5的時間常数
IROO2,IROO4,IROO6,IRO〔)8,IROIO,IRO12和IRO14的時間常数
訣省:00GO(都是8Lns)
下面列曲輪人付同党数的9介可能没二蹴。仮設置IROOO的最右一位数。
0:8msI:1ms2:2ms3:4ms4:8ms
5:i6ms6:32ms7:64ms8:128ms
1--3-7高速定時器
避行如下没置以設置用使用中断赴理的TIMH(15)創建的高速定吋器ノ↑'数。
位15
0
DM662gtli
　フハ
羅難瀦一口丁
使用中断的高速定吋器(位08～15カGl吋有効)
00kI5(2{並数BCD)
鉄沓,TIMO(X)-TIMOI5高速定吋器用中断処理
注
改定指明了見TIMOOO升始,使用中断妙理的定吋器数。例如,如果指定
"OlO8",則TIMOOO～TIMOO7的8小走吋器将使用中断妙理,ジ
1.如果没有中断⑪理,高速定吋器將不准碗,除非循耳目寸間是10ms或更
小。
2.如果使用SPED(64)指令,井且以500Hz或以上頻率輸出豚汁,則把使用中
断妙理的高速定日寸器数段力4或更小。坪網内容参児SPED(64)指令倍
息。
3.在不需要高速定吋器妙理吋,如果中断赴埋没力00,将増加其官中断的中
断反応時間。官包括循ヨ不ll寸間小干10ms的任何吋同、、
14
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1-3-8
DSW(87)輸入数字和輸出刷新方法
遊行如下段定以設置DSW(87)指令的輸入数字ノト数,井且汲置輸出刷新方
法。
位15
DM6639[
G
DSW(87)的輸入数字命数
00:4イ1数
Ol,8位数
輸出刷新方法
OO:循那
〔〕1直接
鉄省:DSW(87)」'令的翁人数子命数没ツゾ4`',井.H.輸出
席膀斤方法)勺循」不。
1-3-9
DSW(87)指令的詳細内容参見415頁,1/0刷新方法的洋細内容参兄第7章
pc操作和赴理吋/旬。
外国端日没定
外国増員的串行道信量定由CPU単元DIP弄美的5和7脚,DM6650中的十
六遊制遊走,和達接到外周端口的没各決定。
Dlp井美没定             DM6650設定      連接没蚤        串行通信模式
5脚     7脚                     
OFF     OFF     忽略    編程器  輪転器忌銭
OFF     ON      0000    輪転没各面不是編程器(例如介入汁算机)    上位机鑓i接,椋准設定外国忌銭模式(如果CX-』gra1・u刀er没貴方外聞忌銭)
                0001            上位机鑓接,用戸設定外周忌裟ホ其元℃(如果CX-Pr《)gramnler没買二方外周忠銭)
                ]0[コ[コ                元泌双
ON      OFF     忽略    編程器  鏑程器忌銭
ON      ON      忽略    編程没各而不足編程器(例如ノ↑・人計算机)        上位机鍵接,椋准設定外国忌残f莫式(効果CX-Pro酊al1皿ner汲置方外国忌銭)
15
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1・-3-to借俣日志没定
宿琢1盗視吋疸1
(DM6618)
遊行下列汲置以栓測錯俣共存虻錯淡口志、,
循圷監視吋何用干栓測超長循杯対向,芭可左程序遊人北限循琢吋麦生。如
果循坪付同超辻循]不監視遊走,寝声生致命借俣(FALSgF)t:1
位15
DM6618
0
允許循琢盗視吋1同和単位
00投足禁止(吋同固定力]2(hns)
Ol允許00-07中的設定.学位:1
02允t午00～07中的設定単位1】
03允杵〔〕O--07中的設定学位:ls
循珠監視酎1旬没定(イ/08-5小力α)吋)
OO-99(2位数BCD;単位在位08..15中段鴛、、)
措俣栓測和錯涙日
志操作(DM6655)
法
線省ll20ms
1.根掘DM6618中的循ヨ不監視吋間的単位没置,用干最大和当前循iEl:H寸間
拍車位記景在AR26和AR27(4位数BCD)中,呈示如下:
イ立08～15没」鍵日01:0,klis
位08・-15投力02:1ms
位08・・15投力03;】αns
2.如果循圷日寸1旬是ls或翼長,双輪程没各逮出的循耳聞1旬将是999.9ms。正
嫡酌量大和当館循圷吋同将近景在AR区中、、
例
如果在DM6618中没景了0230,不会出現FAI.SgF惜淡,直到循杯吋同超辻
3s。如果実隊循部口才同是2.59s,AR区中存虻的当前循圷吋同将力2590(ms),
但夙編程没釜中漬出前循ヨ不問1斑竹是999.9ms。
当循ヨ不吋同趣違工00ぴ吋,寝声生"循ヨ不吋同超吋"錯俣(.IF－致命),除非使用
DM6655中設定的長循圷副司栓測被禁止。
遊行如下段定以決定当循圷日寸間超辻100ms吋,或当肉置屯池丸圧鉄落吋,
是否声生非致命織昊,井且設置出現錯涙吋在措淡口志里存儲氾景的方法。
位150
低亀池亀圧栓測
Ol椅測
i:不検測
循琢吋1面起肘
Ol椅測
1:不梅蝿
錯俣日志存吐方法
o:共存π1:10Ai最近惜i昊的錨俣妃景(捌除1日妃剥
1:只存nk亡前十介錯'炭己※(超違法点的錯俣不存!yl:)
2～F:不存虻錯浅田泉
訣省:稔測低地池丸圧・利|循圷時間超吋措俣,存吐最近10介錯俣的籍
没妃示,
16
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丸池錯俣和循ヨ不時1司超吋送行錯俣是非致命措俣。錯俣日志的洋細内容参
災第8章排除故障、,
1-4中断功能
1-4-1中断杢型
中断赴理
本市描述了CQMIH中断功能的没定和使用方法。
CQMIH具有四秒美型中断,概述如下。
輸入中断1
当杁タト部源到CPU単元位IROOOOO～IROOOO3的某介輸入置ON吋執行中断
左上理。
1旬隔定肘器中断=
通道精度力0.lms的1旬隔定吋器執行中断麺理。
高速汁数器中断:
根据肉置高速計数器的当前借(pv)]丸行中断赴理。CQ拠Hcpu単元具有下
列3稗高速汁数器中断。官田都可作方口振値中断或花圃比較中断。(PV与
SV匹配付声生日梼i値中断,PV赴干預設置SV花圃申付宇土池園比較中断。)
1,2.3.1.高速}卜数器0(在CPU単元中)
高速汁i数器0対輸入到CPU単元輸入4-・6的肺沖音数,同相豚汁最多可
う十重‖2.5"-lz。
2.高速計数器1和2(嚇沖1/0板)
高速汁数器1和21卜算輸入到豚汁1/o板上的端口1和2的高速詠沖。同
相脈沖最多可汗到25KHz。
3,絶対高速汁数器1和2(絶対編碍器接口振)高速汁数器1和2汁算輸入
到絶対編碍器接口板上的端口1和2的絶対旋特編碍磐代碍。
注高速計数器板上約高速計数器1,2,3和4不執行中断妙理。高速汁数器板可
汗算迭到50KHz或500KHz的豚～中。高速計数器PV可根掘自称値或SV萢照
検査,井且位型式可由内部或外部輸出井不声生中断。
串行通倍板中断:
当車行通信板接牧所需信息吋,CPU単元清求中断処理、、
声生中断吋,執行指定的中断子種序,、
定父子程序
類同普通子種序一祥,社主程序結尾使用SBN(92)和RET(93)定又中断子程
序。
執行中断子程序吋,指定的輸人位萢囹可以被刷新。
定叉中断子程序后,逃行程序検査吋将再生"元SBS惜俣",但赴理会照常執
行。効果出現遠一惜俣,栓査所有一般的子程序,碗以往執行前SBS(91)日経
編入程序。
中断伐先級
中断具有下列仇先級順序,輸人中断如来自高速汁数器1和2的中断具有最
17
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高射仇先級,来自車行通信板的中断通知具有最低仇先級。
[輸人中断]=
高速汁数器
1或2中断
(来自』胎中
1/0板或絶
対編碍器接
」1板)
>1
間隔定吋器
中断
高速i-1一数器
0中断
〉
来日串行通
信板的中断
通知
1¶2,3...
豚汁輸出指令和中断
在処理中断道程中接収到一今更高仇先級的中断吋,将停止当館処理井良将
処理新接収的中断。在核程序完全執行后,前一介中断赴理将継接。
在吐理中断辻程中接収到更低或相等仇先級的中断口寸,当前文卜理的程序執行
完成后就寝赴理新接収的中断。
如果爾今相同仇先級的中断同時出現,中断将以下列順序執行1
1.輸入中断0>輸入中断1>輸入中断2>輸入中断3>高速汁数器中断
1>高速汁数器中断2
2.1旬隔定吋器中断0>間隔定討幕中断1>間隔定時器中断2(間隔定時器
中断2是高速計数器中断0。)
当在左程序中執行燈割賦沖レ0或高速音数器的指令吋,不能在中断子程序
中執行下列指令:(SR25503置ON)
INI(89),PRV(62),CTBL(63),SPED((yt),PULS(65),PWM(一),PLS2
(一)禾RACC(一)
下列方法可用来袋道此限詣]:
方法†
ヨ丸行指令吋可屏蔽所有中断処理。
方法2
社主程序中再次執行指令。
f8
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区是主程序射程序段=
遠是中断子程序的程序段:
1-4-2輸入中断
地理
道程
(輸入中断模式)
1,2,3..
CPU単元的輸入分配IROOOOO-・1ROOOO3可用干外部源的中断。輸入中断
O・-3分別与遠些位対座,井且忌是用干分別凋用000・・003的子程序。不使用
輸入中断吋,子種序000～003可用子普通子種序。
有同和処理輸入中断的模式。第一秒是輸入中断模式,迭秤中断的遊行日向泣
外部輸入。第二秤是汁数器模式,来自外部源的信号高速計数,毎一定数目
的信号都遊行一次中断
INT(89)指令決定使用1邪神模式。
輸入中断模式中,可栓測長度力100μs或憂惧的信号。在計数器模式中,可計
算最高1kHz的信号。
用輸入中断模式使用輸入中断吋,依照下列歩際。
1.決定輸入中断号。
端子            相位位地趾      子程序号
BO      INO     IROOOOO 000
AO      IN1     IROOOOl 001
Bl      IN2     IRoOOO2 002
Al      IN3     IROOOO3 003
2,輸入接銭。(詳細内容見21頁e)
3.送i行PC汲置改定。(洋細内容児22頁。)
19
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a)在DM6628相泣数字位中学人1以表明此輸入将用作輸入中断(輸入中
断或汁数器模式。}
}))DM6630～DM6633中的位置ON,使得執行中断子程序前刷新輸入。
4,縮写有美射程序段。
a)使用INT(89)対輸入中断去屏蔽。(洋細内容参兄23頁。)
b)在SBN(92)和RET(93)之同編写中断子程序。
0
輸入中断
1
2
3
。。。・一〔=亙⊃
ooco1
'
国
画
合
1「梯耀鐵£紅_言　
一「INT{89)ll断控制
」「亮面一「
FtS中断1
6酬逗子程序
倉
遊程
(計数器模式)
使用計数器模式的輸入中断吋,依照下列歩蝶。
t,2,3、..1.決定輸入中断号。
端子            相庖位地趾      子種序号
BO      lNO     IROOOOO ㎜
AO      IIN】   IRoooOl 001
B1      IN2     IROOOO2 002
Al      IN3     IROOOO3 003
2.決定初婚計数SV。
3,輸入接銭G羊細内容参几2正真。)
4.送i行PC汲置改定(洋2田内容参兄22頁。)
a)在DM6628相庇数字位中写人1以表明此輸入特用作輸入中断(論人中
断或汁数器模式。)
b)DM6630-DM6633的位鴛ON,使得執行中断子程序前刷新輸入。
5,縮写有美的程序段。
a)使用IN"r(89)用計数器模式刷新汁数・器SV(詳細内容参児24頁。)
20
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中断輸入0
1
2
3
ロ
・㎜→〔
OOOOt
OOOO2
00COXl
b)在SBN(92)和RET(93)之1司編写ヰ1断子種序(仮当使用計数到中断吋。)
撒器。]一ー一一一1陸1・蜥1
↓鯖指定孫序
_、,[コ:::::i
汁数器2〕
仮当使用中断吋
計数器3}
倉
1       合
        
        騰騰:慧麟藤漢欝欝嚥・1
十㈹]   中断控制
        刷新計数器sv
        (遇滅模式)
        i+数器oSR244
        計数器lSR245
        汁数器2SR246
        計数器3R247
打介循杯        
輸入接践
「「都戴
DM6628
う十数#鼻PV-1
il数器S248
i'卜数器1'S249
i・1一数器2S250
i十数6畏3S251
使用輸入中断前,方CPU的輸入端子接人輸入中断信号或統計輸入信号,如
下所示。
中断輸入信号(輸入中断模式)接銭挙例
端子    相」立位地±止
BO(INO) lROOOOO
AO(IN1) IROO〔X)1
Bl(IN2) IROOOO2
Al(IN3) IIモ00003
±=
CPU中.元
lNO
(000◎0)
21
---------------------[End of Page 4108]---------------------



中断功能
第1-4帝
統汁輸入信号(計数器模式)接銭挙例
端子    相庄位地±止    遡減模式
BO(INO) IROOOOO 脈沖輸入(最多4ノト輸入)
AOαND  IROOOOl 
Bl(IN2) IRGOOO2 
A】(IN3)        1ROOOO3 
CPU単元
銃il'輸入信号
±=
…r三
十
BOlNO
(00000)
B8COM
PC没直参数
執行程序前,把PC設置中的下列没定投力編程模式。
中断輸入没定(DM6628)
如郷遊行遠些没謡牌礪饗用中蹴
DM6628
輸入中断:va定
輸入中断2没定
輸入中断1段差
輸入中断0設定
0:栃准輸入
1:中断輸入
訣省:所有力行准輸入。
輸入刷新学漫定(DM6630～DM6633)
在需要力輸入中断或計数器模式刷新輸入吋逃行遠些設定。
位150
DM663。中断。DM663。.1)M66331-
DM6631中断11t
DM6632
DM6633
中断2
中断3
字数(2位数BCD)oo-16
超文●宇(2{立数BCI))00-15
(IR(X)O-一【RG15)
顕者:没有輸人馴》訴
法
例
如果DM6630波力OIOO,在E・i・1断0接収到信号吋IROOO寝技刷新。
如果不用輸入刷新,中断程序中的輸入信号状恋将不可華,官甚至包括激活
中断的中断輸入位的状恋u例如,在輸入中断0的中断程序中,IROOOOO不会
置ON除非官被刷新(在遠秒情況下,可使用宮刑示志SR25313而不是IR
OOOOO)。
22
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使用下列指令以輸入中断模式縮写輸入中断程序。
中断屏蔽
用INT(89)指令,按需要炭竃或清除輸入中断屏蔽。
1@)INT(89)
OOO
OOO
D
用ヌ・1'塩干輸入中断O-3的D位O-・3LA行改定。
0:清除屏蔽(允許輸入中断)
1:殴置屏蔽(不允件輸入中断)
遠行汗始吋,所有的輸入中断都被尿酸。在以輸入中断模式使用輸入中断前
使用1NT(89)使輸入中断去除屏蔽。
清陰屏蔽的中断
如果在屏蔽問対庇干輸入中断的位置ON,則在内存中保存域輸入中断井将
在清除屏蔽吋執行。方便清除屏蔽吋不執行核論人中断,必須杁内存中清除
中断。
内存中毎分中断号只能保存～ノト中断信号。
用INT(89)指令,杁内存中清除輸入中断。
(@)INT(89}
001
OOO
D
如果対座」輸入中断O～3的D位0～3投力L`1",
則輸入中断将杁内存中清除。
():保留輸入中断
工:清除輸入中断
逮入屏蔽状怒
罵INT(89)指令,逮人輸入中断屏蔽状恋。
存虻在学1〕(位〔〕・-3)tin〈J数槍的最右数了仁醜状
志並承了屏蔽状悉。
0:清除扉蔽(允許輸入中断)
1:汲置屏蔽(不允許輸入il断)
使用下列歩螺以汁数器模式編■輸入中断程序。
注汁数器模式中使用的SR字(SR244～SR251)都包含二i遊制(卜六遊制)数据
(不是BCD),,
t,2,3...1.在SR宇中1弓人相庇手中断0～3的汁数器操作設置偵。写入佐0000和
FFFF(0～65535)之同的汲置偵。値0000将禁止計数操作,除非汲置新値井
Et重夏下面的歩源2,,
注操作升始吋※些SR位被清除,井且必須杖程序中百人。
可汗数的最快輸入信号是1kHz。
(@)INT(89}
oo2
000
D
中断    包含計数器SV射手
職人中断0       SR244
輸入中断1       SR245
輸入中断2       SR246
輸入中断3       SR247
如果不使用汁数器模式,遠些SR位可用作工作位。
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2,用INT(89)指令,刷新}十数器模式没置偵井且允i午中断:;
(@)INT(89)
003
000
D
如果対i立:1、輸入Li・i断0～3的D位0～3没力"O",則設置
伍将被刷新井且允L/F中断
o:刷新}1数器模式汲置債井」三[清除屏蔽
玉:元操作(所有不改変的中断位設力D
注
刷新汲置値的輸入中断将在汁数器模式中允許汁数器迭到汲置=値付,将出現
中断,計数器将夏位,井且汁数/中断将継蓉葭到計数2曇停止,
1.女ll果在汁数吋使用INT(89)指令,当前値(PV)将近回汲置値(SV),所以必
須使用指令的微分形式,否則不会出現中断。
2.執行INT(89)指令吋汲置債被設置,如果正在執行中断,則不改変設置債
而仮改変SR244～SR247的内容。即,如果改変内容,必須通達再次執行
1]NT(89)才旨令昂‖圭序段置f自二c
可使用与輸入中断摸式相同的妙理来屏蔽中断,但是如乗用相同処理清除了
解蔽,則不保持汁数器模式,相反使用輸入中断模式,也可用与輸入中断模
式相同的赴理清除屏蔽中断吋挟板的中断信号。
汁数器模式的計数器PV
如果輸入中断使用片敷器模式,計数器PV将存腔在対応干輸入中断0～3的
SR字中。偉力OOOO・・FFFE(0～65534)井且等干ナ十数}雫PV戚1。
中断    包含叶数器PV-1蘭学
輸入中断o       SR248
愉人中断1       SR249
輸入中断2       SR250
輸入中断3       SR251
例執行INT(89)后立即把没定値力000A的中断的当前値氾衆力0009。
注即使輸入中断不使用}卜数器模式,遠些SR位也不能用作工作位,
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在此例中,輸入中断0使用輸入中断模式,輸入中断1使用汁数器模式。執行
程序前,栓査碗以PC没置正碗。
PC汲置:DM6628:0011(IROOOOO和IROOOO1用干輸入中断)訣省汲置用干所
有其宅的PC没景参数。(在妙理中断吋不刷新輸入。}
25315(ON－イ、ヨ三1描}
給輸入ili断1波力10作力計数器模式SV。
IRO〔〕100置ON日寸:
清除輸入中断G和1的枡蔽ll断t;
中断0允許輸入中断模式的中断。
tr'†断1允t午計数器模k的中断。
(SVtjo)
SR249的内容(PV-D韓換力BCD皿井存IA?在DMOO〔X)中,"'
DM㎜的内容加到PC中。
OOO
lROO100置OFFn上輸入中断0和1被扉蔽井且1断機禁止。
0◎O
#000F
S8N{92}OOO
ADB{50}
245
#OOOA
245
当中断0執行輸入ll・T断吋,凋用子程序0(X),井且使輸入中断l
IN↑(eg}fieJSVカRIO届ll新il－数器}英式(SV=20)
003
000
#OOOD
RET(93}
S8N(92)OOI当汁数述到輸入中断1計数器,凋用子程序001井且抜行中断
了程序,
RET(93}
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OOOOO
子程序o(x)
000Gl
子程序001
GO100
程序執行吋,操作如下国所示。
=』
一
(互L注1)(見t主])
一
(兄注2)
注1,在執行中断程序吋計数器也能趣致操作。
2.輸入中断保持被屏蔽。
1-4-3屏蔽所有中断
INT(89)指令可用干作カー一姐屏蔵相解除屏蔽所有中断,包括輸入中断,間隔
定日重器中断和高遠蛙数器中断。此屏蔽附加干単介中断美型的屏蔽。而且,
清除所有中断的屏蔽不消除単ノト中断美型的屏蔽,只是拙宅fl]恢夏到在執行
INT(89)作方一組屏蔽之前存在的屏蔽条件。
用INT(89)屏蔽/解除屏蔽中断      源単元或板
輸入中断        cPu単元
間隔定時桝中断  
高速汁数器0寸断 
高速}卜数～自利2中断    豚汁1/0板
高速汁数器1和2中断      絶対編砧器接口板
扉蔽中断
不要使用INT(89)屏蔽中断,除非必須艦吋屏蔽所有中断,井且一定要成対
使用1Nr(89)指令,使用第一ノ↑'INT(89)指令屏蔽中断,第二AlINT(指令)解
除屏蔽中断。
INT(89)不能用干杁中断程序中唐蔽和解除屏蔽所有中断。
使用INT(89)指令禁止所有中断。
{@)INT{89)
100
ooo
ooo
解除屏蔽中断
如果在屏蔽中断叫声生中断,イミ執行中断妙理,但中断将被氾景力輸入、間隔
定吋器和高速計数器中断。中断解除屏敵討就特販努中断。
使用INT(89)指令如下解除屏蔽中断:
1       (@}IN了{89)     
                200
                000
                000
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1・一一4--4同隔定日寸器中断
使用1旬隔定時器可執行高速、高精度定時器中断昼型、、CQMIH提供三イ'間隔
定日寸器,号石弓ノ人0至ij2c,
注1.用SPED(64)指令把豚汁輸出到晶体管輸出単元吋不能使用1司隔定吋器
0。
2.1旬隔定時器2不能与高速計数器0同吋使用。
赴理
歩藤
1旬隔定Ll寸希有両神操作模式:単友模式,到吋同吋只執行一次中断;定吋中断
模式,以固定間隔重夏中断。
使用1司隔定吋器中断吋按照下列歩螺。
1,2,3...1.決定定吋器以単友模式迩是是吋中断模式操作。
2.縮写相美程序段。
a)使用STIM(69)没量定吋器SV,井以単友或定吋中断模式肩助走吋器。
b)在SBN(92)和RET(93)之1司縮写中断子程序。
pciG置
〔1罐1濡31-{玉垂コ
令e
　軸憎定子程序・
ぼ:=:i
注1,不能国財使用間隔定時器2和高速汁数器0。
2.用SPED(64)双晶体管輸出単元輸出豚汁吋不能同村使用間隔定吋器0。
使用同隔定時器中断吋,在執行程序前用編程模式在PC没直中遊行如下段
置。
輸入刷新字設定(DM6636-DM6638)
必須刷新輸入吋遊行逮些汲置。
位150
DM6636.DM663s1:■l
l灘∵161![11]一
起端手{2位数BCD)00nyl5
(IROGO～IRO15)
鉄沓:段々輸入刷新
操作
高速計数器没定(DM6642)
使用間隔定対審2吋,在外始操作前遊行検査以碗保高速計数器(PC没量:
DM6642)汲置力訣省改定(0000:不使用高速汁数器)。
使用下列指令激活弁控制司隔定吋器。
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馬革友模式自助
使用STIM(69)指令以単友模式自助間隔定吋器。
〔@)S↑IM{69}
C1
C2
C3
Cl:同隔定吋器号
間隔定吋器0:000
間隔定吋器1:0Gl
間隔定吋器2:002
G:定時器設定億(苗字地蛙或常数)
Ci:子程序号(4位数BCD),0000-・0255
字      功能
c2      通減}/数器没定値(4位数BCD)=GOOO-9999
G+1     逓減1{・』1旬1司隔(4位数BCD;単位10.1ms):0005～0320(0.51ns～32ms)注如果常数用干(L逓減吋同1萌隔固定力0010或1m§,所以G中的没定値以ms表示。
毎次字G+1中指定的1旬隔結束吋,遠戚計数器将担当前値連城1。PV辻到0
吋,凋用一・次指定的子程序井週足吋器停止。
当字地趾用子G,杁STI傾69)指令執行到吋何用完的吋同如下計算:(字C,
的内容)×(字G+1的内容)×0.lms=(O.5-319968ms)
用定吋中断模式店功
用ST瑚(69)指令以定吋中断模式自助同隔定吋器。
(@)STIM{69;
C1
C2
C3
Cl:lll隔定吋器号+3
間隔定吋器0:〔X)3
日{」隔庄村器1:GO4
1司「{蘭月三日寸暑§2;(X)5
G:定司器没定値(首宇地趾或吊数)
G:子足序号(4位数B(=D)(000〔}～0255
字      功能
G       遊減汁数器没定イ宜(4位数BCD)=0000～9999
G+1     逓減吋同同隔(4位数BCDl単位10.Ims):0005-0320(0,5ms～32ms)注如果Q用常数,通減‖∫伺間隔1司セカ0010或lms,所以C2中的没定値以隙表示。
改定的意又写単友模式一祥,但在定吋中断模式中,定時器PV将夏位力投
定値,井且在凋用子程序后重新井始逓減、,在定時中断模式中,達鎮以固定
間隔重夏中断,宜到停止操作。
逮定附語経辻的吋何
用STIM(69)指令渓定吋器経辻的対向。
        (@)STIM{69;             q:1旬隔走向器号+6間隔定時器o,oo6間隔定吋器1=0071司隔定時器2,008Gl参数1的首宇地趾《ら1参数2
        C1              
        C2              
        C3              
                        
字              功能    
G               汁数器已筆遣i減的次数(4位数BCD) 
G+1             通1減撒卜i数2XH寸同1司隔(4{文数BCD;単位:0.Ims)  
G               上次送減后経辻的時間(4位数BCD;単位=0,11ns)注此位小干逓減計数器吋「剛剛涌。      
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ノ人間隔定時器自動到執行此指令的吋同如下計算:
{(字q的内容)×(字G+1的内容)+(字q的内容)]×0.lms。
如果指定的間隔定時器停止,則存虻"0000"。
停止定吋器
用STIM(69)指令停止間隔定時・器。
{@)STIM(69)
C1
o◎o
OOO
CId司隔定時器号+10
間隔定吋器0:010
1旬隔定日寸器1:0;i
間隔定吋器2:012
庖用例
指定的間隔定跡器将停止。
在此例中,用i司隔定吋器1毎2,4ms(0.6ms×4)執行一次中断。假定所有PC
設置均力幼省設定。(中断娃理不刷新輸入。)
25315首循杯1示志
ON--AIN循琢間隔定吋器没定値
逓減計数器汲置値段ヵ4
遠減吋1旬間隔世力o、6ms
IROO100置ON吋自動間隔定時器1
IROO100置OFF吋停止間隔定対審1
間隔定吋器}毎汁2.4ms,凋用子種序
023,井執行中断処理
挟行程序吋,在IROOIOO置ON時無2,4ms執行一次子程序023。
1-4-5
IRoo雲oo
子程序023
輸入信号美型和輸入模式
                        1
2,4ms   2.4ms   2.4msA一        ヰ「
        ㌔…    '㌔…   
高速計数器0中断
詠沖編弱器的豚汁信号到CPU的位00004～00006可使用高速計数器0(内置
高速計数器)高速計数,許可根掘汁数執行中断妙理。
杁豚伸縮碍器可輸入丙秒信号。用予高速計数器0的輸入模式由信号美型決
定。
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A相
相位差模式
坊間橘
通増模式
B相
汁数
日,
234
「
[
t;ii,i
678765
　・
工
↓÷い;
320-1-2
L_______」k_ent-ww-一一一」
逓増
連城
}}数
只有遠増
増▼4
注重新宿劫計数器吋,下段中的一秒方法可用rF変位汁数器,眉幼或停止程序
]丸行吋計数器将自劫夏位。
下列信号特摸作方向前(通増)』永沖赴理:A稲上升浩到B相上升沿到A相
下降沿到B相下降浩。下列信号特操作方反精(逆減)1泳沖赴理:B相上升浩
到A稲上升浩到B相下降沿到A相下降滑。
相位差模式的汁i数萢圏杁一32767到32767,逆増模式方O-65535。豚汁信号
在相位差模式…ド最多可汁到2.5kHz,左通増模式下最多5,0kHz。
相位差模式常使用4×相位差的輸入。毎分編碍器什数分辮率是汁数器分業
率的4倍。根掘可汁数的萢嗣逸拝編碍器。
星位方法
下述丙稗方法都可逃捧用干夏位汁数的PV(即,把官投力0)。
方法    操作
Z相信号+軟件夏位        高速汁数器0宴位イパSR25200)置ON后,当Z相信号(星位輸人)置ON吋PV変位。
軟件夏位        高速計数器0夏僅僅(SR25200)置ON日寸PV星位。
Z相信号+軟仲夏位
1介或以h循鄭
声時一一→
        」]ri∵∴∴l!   ∵      「∴
Z相復位輸入)R25200      :               
　　　ピL       rll∵、…∴∴           
、一汁或以上循刑        1㌫訂           ▼
軟仲夏位
中断夏位
SR25200
1介或以上循詠
　ご「∴■
循杯夏位
不夏位
1今猶瑚↓
循郷友位
注高速計数器0夏位位(SR25200)毎分循圷刷新～次,因此方便宜可睾漢人,必
須置ON至少一ノト循ヨ不。
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"Z相"中的"Z"是"零"的縮写。官是表明編碍器完成一・・-AI循ヨ不的信号。
高速計数器0中断計数
対手高速計数器0中断,使用比較表面不是"計数到"、可用下述的丙稗方法
之一遊行汁数検査。在比較表中,保存比較条件(与PV比較)和中断子程序
組合。
方法    操作
1ヨ杯値 比較表中最多可保存工6介比較条件(目椋値和計数方向)不日中断子程序組合、当汁数器PV和汁数方向符合比較条件,則執行指定中断程序。
池園比較        比較嚢中保存]'8ノト出校条件(1二限和下限)和中断程序組合。当PV大子等子下陳弁小子警手上限日、お執行指定中断子程序.
日柄値比較
当前汁数按照比較表中段置釣目称徳的順序盲目椋偵作比較,井且在汁数等
『F毎分目]示値付声生中断。一旦汁数巳経等予表中所有的副示値,目]示値汲
置力表中的第一介目椋値,宅再次与当前外数出校,直到丙ノト億木目等。
初始値'◆
比較表
目柘植工
削示値2
目椋値3
日椋値4
目椋値5
U肺C1→2-"-3-'4'-5⊃
亮圃比較
当前汁数回吋以循圷方式与所有萢国作比較,井且根掘比較結果群生中断。
比較表
o
-一一一一ートー一…一ーーー一
丁
←㌻
←丁
←}τ
汁数
歩際
注遊行目祢億比較吋,不要重夏使用IM指令来改変計数当前借井眉功比較操
作。如果在程序中改変当前値后立即宿坊比較操作,中断操作将不能正常工
作。(一旦最后一ノト自称値声生子中断,比較操作将自劫近回第一ノト目板i値。
因比重夏操作可能仮改変当前値。
鞍下列歩粟使用高速片敷器0(CPU単元的内鷺高速1十i数器。)
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1,2,3,.,1,決定使用的輸入模式(相位差模式或通増模式)和夏位方法(Z相信号+
軟件夏位或軟件変位)。
2.決定中断規格。
a)元中断(旗高速計数器PV或萢閨比較結果。)
b)使用日赤値中断或萢囹出校中断。
3,輸入接銭(洋姻内容参兄C但∬1H操作手冊。)
端子            相庇位地祉
B2      II∨4   IROOOO4
A2      IN5     IROOOO5
B3      IN6     IROOOO6
4.在DM6642中遊行PC没置改定(詳細内容参見34頁。)
a)最左辺的宇廿投力01,表示使用高速計数器0。
b)汲置輸入模式(相位差模式或遂増模式。)
c)設置夏位方法(Z相信号+軟仲夏位,或軟仲夏位。)
注使用間隔定時器2吋不能使用高速汁数器0(DM6642的最左辺字竿
的没定決定使用高速汁数器0或同隔定日寸器2。)
5、綿雪有美程序段。
a)用CTBL(63)浅聞比較表井自助比較。
b)用INI(61)改変高速計数器PV或自助比較。
c)用PRV(62)逮高速汁数器PV,比較状悉,或比較結果。
d)在SBN(92)和RET(93)之向写中断子程序(仮当使用高速汁i数器0中断
吋。)
一
〇eOO4
00005
00◎06
{高速計数器0〕φ
一
　　PC没置　
DM6642位
08到15
霧轡日
FE璽ヨー
9
DM6642位
一
…一一ーーー一『}}一ーーーーーー一「
軟件
合
pc薮畳
DM6(yt2位
04至107
一[蓮コ
θ
・「　　　)梯一社序/　　　　
十離塁欝表
i十数器PV
SR231和SR230
㊥
母鮪縦子鶴
使用中断吋
ARlIOO-
AR]107
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下列指令用干控制高速計数器操作。
指令    建制功能
CTBL(63)        注冊目椋値出校表拝眉功比較。
        注冊萢圃出校志井肩劫比較。
        注冊目椋値比較表。(用INI(6D店功比較)
        注冊萢囹比較表。(用INI(61)Ji自助比較)
INI(ω  用注冊比較表店劫比較。
        停止比較。
        改変高速廿数器PV。
PRV(62) 違高速計数器pv。
        逮萢圃比較結果。
下列椋志和控制位用干監視和控制高速計数器操作。
字      位      名称    功能
SR230   00～15  高速計数器OPV(最右辺4位数)      包含高速汁数器0的当前置((IPU単元的肉置高速計数器。)
SR231   00-15   高速汁数器OPV(最左辺4位数)      
SR252   oo      高速計数器復位位        夏位高速汁数器0的PV
AR11    00wO7   高速計数器0萢閨比較椋志 表示高速汁数器0的池園比較結果。0:不満足遊園条件1:満足池園条件
接残
根据輸入模式,見脈沖編鍔器到CPU単元輸入端子的輸入信号如下所示,,
端子    分配的位地珪    相位差模式      遂増模式
B2(IN4) ㎜      編碍器A相       脈沖計数輸入
A2{IN5) 00005   縮刷器B相       ■・・
B3(IN6) ㎜      編碍器Z相       夏位輸入
如果使用軟件皇位,IROOOO6可用作普通輸入。
注1.輸入模式波方逓増模式日il,IROOOO5可用作普通輸入。
2.夏位方法投力軟件復位吋,IROOOO6可用作普通輸入。
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下圏旦示了用E6B2-CWZ6CNPN汗集輸出的接銭挙例。
PC没量
使用高速汁数器0中断吋,在抗行程序前,在編程模式下遊行如下段置。
輸入刷新字汲置(DM6638)
必須刷新輸人賦遊行遠蛙汲置,遠些汲置与間隔定吋器2的没置相同。
写三教(2イ立数BCD)
起始'S:(2イ立数BCD)
訣省:没有職人刷新
位15
DM66381
0
L_」一
㌫㌧」
(王ROOO・・IRO15)
高速計数器0没置(DM6642)
如果不遜行逮些設置,程序中不能使用高速計数器0。
位]5
DM6642
一
」
使用高速日数器0
隻位方法
o:z相和軟件夏位
1:歓件復位
輸入模式
0:相位差模式
4;逓増模式
0
訣省,不使用高速計数器O
DM6642中段量的惨敗仮在上毛或烏劫PC程序執行吋変成有効。
編程
使用下列歩躁編写高速汁数器0的程序。
当選i行了正碗的PC設置后,高速↓十数器O升始う丁数操作,但是不会用出校表
遊行出校,井且不声生中断,除非執行CTBL(63)指令。
電源、仁屯井且升始操作吋,高速計数器0夏他力"0"。
高速汁数器0的当前付保存在SR230和SR231中。
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1,2,3.
控制高速計数器0中断
L使用CTBL(63)指令在CQMIH中保存比較表井且汗始比較。
(@)CT8L(63)
ooo
C
TB
C:(3{立教BCD)
000:チF女台目ホ示表・没置1㌔1ヒヒ較
00圭:升始萢国表設置和比較
002:只汲置国振表
003:只没直江国表
TB1出校表的起始字
如果C投力000,則用目椋匹配方法遊行比較;如果是001,則用萢園比較
方法逃行出校。比較麦扱保存,井且,当保存操作完成吋,就野始比較。執
行比較吋,根掘比較表執行高速中断。所保存的比較表的洋細内容,参見
第5章i砦令集中自勺CTBL(63)才旨今日勺解釆‖…。
注執行花園比較吋,比較結果通常存吐在ARlIOO-ARlle7中。
如果C投力002,測絹目椋匹配方法遊行比較;如果是003,則用抱囲比較
方法避行比較。射干迭些汲置中的任何一ノト,比較表将被保存,但是不評
始比較,必須用INI(61)指令升始比較。
2,執行如下所示的INI(6D指令停止比較。
{@}IM(61}
ooo
oo1
ooo
第2小操作数投力"000"(試行比較),井且執行INI(61)指令,再:次i汗始比
較。
一旦保存了一介表,只要未保存其右表,官就会社操作吋(例如,程序執行
日動保留在CQMIH中。
嘆PV
有両神方法逮PV,第一秤是弘SR230和SR231逮,第二神是使用PRV(62)指
令。
1,2,3,.,1.逮SR230和SR231
高速計数器0的PV存虻在SR230和SR231中,如下所示。対干魚値,最
左辺数是F。
最左4位数
最右4位数
相位差模式
通増模式
[頭][IS1[23i]FOO32768～{X〕03276700000000-yOOO65535
(-32,768)
注迭些字毎周期刷新一次,因此1≧佃可能与実際PV有差別。
如果未使用高速計数器0,遠些字中的位可用作工作位。
2.使用PRV(62)指令
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用PRV(62)指令逮高速計数器0的PV。
{@)PRV{62)
OOO
ooo
P1
Pl:PV的音字地地
類下所示存虻高速汁数器0的PV,対手負値,最左辺数力F。
最左4位数
圃
最右4位数
匝
相位差模式
逓増模式
FoO32768--OOO3276700000000-()0065535
(-32,768)
PRV(62)指令実隊執行吋逮PV。
修改PV
有丙稗方凄惨改高速汁数器0的PV。第一秒方法是用夏位方法変位(在遠称
情況下,PV夏位力0)。第二秒方法是使用INI(61)指令。
使用INI(61)指令的方法解稗如下。夏位方法的解粋,参見高速計数器0的Jl
始描述部分。
使用如下所示的INI(61)指令修改定吋器PV。
■      {●}IM(6η      
                000
                002
                D
最左4位数
D=存甦PV惨敗数据的首字地蛙
最右4位教
相位差模式
逓増模式
図
匝
FOO32768～0003276700000000NOOO65535
操作例
最左辺数波方F,指定一ノト負数。
比例呈示了一ーノト在遥増模式下使用高速計数器0,以自称匹配方法遊行比
較,井且根掘計数器PV惨敗脈沖輸出旗挙的程序。拭行程序前,如下汲置
PC設置:
DM6642:0114(高速汁数器0使用軟件夏位和逓増模i式),対干其官所有的
PC汲置,使用訣省設定。(中断処理吋不刷新輸入,井且IRlOO執行豚汁輸
出。)
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男外,下列数据存定在比較表中:
DMOOOO:
DMOOO1:
DMOOO2:
DMOOO3:
DMOOO4・:
DMOOO5:
DMOOO6:
OOO2-tヒi校条イ字数:2
1000一目椋値1:1㎜
㎜
0101-一一一出校1中断子程序:101
2000-一目オ承徳2:2000
㎜
0102一比較2中断子程序:102
        細(♀昌拍描             CT8L{63}        
                        鍋      
                        o◎o    
                        OMOOOOSPED{64)  
        串              020     
                        oo1     
                        存0050  
                                
                        1…{・・)凶     
        25313(宮刑                      
                                
                        SP∈O{64〕      
        帥                      
                        020     
                        o◎1    
                        ㈹020   
                                
                                
        匝㈹1                   
        開戸_           厘・・)…1      
                        SPEO{64;        
                        020     
                        o◎†   
                        印oσoo 
                        匝㈹1   
                                
用1三i栃匹配格式保存比較表井且外姑出校。
升始達鎮的500Hz腺沖輸出到IR10002,,
高速計数2鼻値辻到IGOO吋、凋用子程序101,
井見脈坤輸出頻率惨敗力20GHz
高速汁数器債辻到2000吋,凋用子程序102,
井月.通泣把頻率炭量力0停止豚汁輸出、,
執行程序同寸,操作如下:
胸中頻率(Hz)
500
200
o
H寸1旬(s)
1-4-6高速汁数器0上澄/下溢
如果超辻了高速音数器0的可計数萢閲,将出現上溢或下溢状悉,井巨計数
器在上溢吋将保持PVカOFFFFFFF,在下溢吋将保持PV力FFFFFFFF,宜到
通辻計数器変位清除了上溢/下溢状恋。可汗数萢圃如下:
相位差模式:FOO32768-00032767
通増模式:OOOOOOOO・・00065535
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仮痘
隻位操作
自助計数器状悉
停止汁数器状志
津
1,2,3..,
1,2,3...
注
1.上面給出射是理論億,井且假定力合理的短循圷吋阿。迭些値安隊上在上
流/下溢存在吋已存在了一介循圷。
2,高速計数器0的PV的第6和第7位数通常是00,但是可通迂栓測超迂可
汗数萢嗣的値用作"上溢/下溢杯志"。
高速音数・器0可按前一下所述的変位或通江重肩功程序執行自前夏位。高速
計数器0相相実操作在清除上溢/下溢状杏前不能正常起作用。上溢/下溢状
忍車的操作如下。
・比較表操作停止。
・不清除比較表。
・不執行高速汁数器的中断程序。
・CTBL(63)只能用作注頒比較表、,効果試圏遊行肩劫比較表操作,則不肩劫
操イ乍,井」…[不注朋士ヒ校表。
・INI(6D不能用干膚劫或停止比較表操作或惨敗当前値。
・PRV(62)只能演出OFFFFFFF或FFFFFFFF作方当前値。
使用下列歩藤見上澄/F溢状志恢夏。
有注掃射比較表
1,変位う十数器。
2.如果需要,用PRV(62)投遣PVc
3.如果需要,用CTBL(63)淡麗比較表。
4.用INI(6D自助比較表操作。
没有注珊的比較表
1.夏位ナ十数器。
2.如果需要,用PRV(62)没置PV。
3,没置比較表,井且用CTBL(63)$PINI(6D自助操作。
ARll中的萢圃比較結果在恢夏后侃能保持。如果在上溢/下溢状志出現前中
断条件已往満足,則在恢裏店立即満足中断条件的中斯程序不会執行。如果
必須執行中断程序,在処理前清除AR11。
高速計数器0夏位付,PV特段力0,杁o升始計数,共寝保持比較表、挟行状
恣稲武行結果,
農功高速汁i数器0吋,PC汲置中的汁数器模式破潰出和使用,PV将'波方0,
清除上溢/下溢状杏,清除比較表注冊和執行状悉,井且清除池園執行結果。
(通常在升始操作或注冊比較表付清除花圃執行結果。)
停止高速汁数器0吋,PV将保持,清除比較表注冊和執行状恋,井且保持萢
閨執行結果。
1-5豚沖輸出功能
本帯解繹使用CQMIH豚汁輸出功能的汲置和方法。輸出点和端口的硬件連
接的詳細内容参見COMIH操作手研。
1示准豚汁可使用SPED(64)杖晶体管輸出単元的輸出点輸出。詠沖一次只能
杁一・一一位輸出。脈沖輸出的占定率是50%,井且頻率可汲置力20Hz～1kHz。
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晶律管輸出単元
↓
一=50%(0、5)
ご
.、駕当、
●-T-一.b.
項目    規格
遥用単元        晶体管輸出単元
劇中輸出        指定倣豚汁輸出司指定IRlOO～1Rl15的任意輸出字,但是昧沖一次只能輸出該学的一位。
持点    頻率:20Hz～1KHz占空幕=50%字規格:PC設置(DM6615)位規格1梯形闘指令中
通用指令        没呈呈‖永「中数=PUI.S(65)升始豚汁輸出‡SPED(64)改変鋤軽SPE以64)停止詠}中輸出:SPED(64)或IM(6D
晶律管輸出単元
Ilik沖輸出操作
下表呈示可与PULS(65),SPED(64)和IM(61)組合一起逃行的肺沖輸出操作。
改変頻率                                指令    操作数段定
                        以指定頻率眉劫豚汁輸出。迎接輸出(連接模式)或直到輸出了指定数量豚汁(独立模式。)(使用独立模式吋先挟行PULS(65),然后執行SPED(64))   PULS(65)        豚汁数(只有独立模式)
                                        
                                SPED(64)        端口模式頻率
)                                       
        1       1       改変輸出』叙中的頻率(按歩)。    SPED(64)        鞘口模式頻率
                        用指令停止脚中輸出。(執行SPED(64)或INI(61))     SPEI)(64)       鞘口頻率=0
                一                      
                                        
●                              肘(61)  控制字=003
注此施用中必須使用晶体管輸出単元,、
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杁輸出点輸出豚汁肘,可再次執行SPED(64)逐歩把頻率改変到不同的頻率
値,如下国所示。
頻率
吋1町
歩畷
豚汁可以達鎮模式或独立模式見輸出点輸出。
達鎮模式
1泳沖連接輸出違到用SPED(64)或INI(61)停止。
独立模式
一旦輸出了SPED(64)中指定数量的肺沖,駄津輸出自動停止。(用SPED(64)
或INI(61)也能提前停止豚汁輸出。)
弘晶体管輸出単元輸出詠沖吋按照下列歩螺。豚汁一次只能弘晶体管輸出単
元的一ノ↑'端子輸出。
t,2,3.,.1.決定豚汁輸出要用的IR宇(IRIOO…IRll5)。
2.結晶律管輸出単元接銭。拾所造掌中真麻使用的相庇位的端子接銭。
3.在PC没:量的DM6615中没置所需的IR宅地趾。対座干IR100～IRll5没
XJOOOO-JOOIsBCD。(更多洋細内容参児40爽。)
4,編写相美麗序段。
a)PULS(65)可用干汲置輸出1泳沖小数。
h)SPED(64}可用手控制1泳沖輸出(没有加速或減速的脈沖輸出。)
・脚(61河肝停止脈沖輸出・晶{糟鯛網
(.1)Sviy>配IRIOO～IR1]5
之同的学的輸出単元)
〔鯨油数ハ
合
1　{田]伎量酬沖数
(8位数BCD)
没定PC没置
執行SPED(64)杖輸出単元輸出豚神前,把PC没力編程模式,井且在PC汲置
中遊行下列没定。
在DM6615中,指定用干豚汁輸出到輸出単元的SPED(64)的輸出字。(此位
在SPED(64)的第一ノ↑'操作数中指定。)
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DM6615的内容(OOCK)・-ool5)指定IRlOO～IRll5的輸出字。例如,如果DM
6615蕗～方0002.月永沖オ寄輸出到IRlO2。
位tso
DM6615[正[コ
麺亡丁」
輸出字(最右2位数BCD)100パ5
訣省L:月永瞬;輸出至lIRIOO
達鎮月永沖輸出
執行SPED(64)吋,肺沖将在指定的輸出位升始輸出。設置輸出位00～15(D=
OOO・・150)和頻率20Hzt-1000Hz(F=0002・-Oloo)。模式設置方違鎮模式(M=
001)。
ご
条件    
        @SPεD(64}
        
        D
        M
        F
没置肺沖小数
通辻執行INI(61),真中C=003或再次執行SPED(64),其中頻率投力0,可停
止豚汁輸出。再再次執行SPED(留)用不同的頻率設置改変頻率。
以独立模式執行SPED(留)前,可用PVLS(65)設置要輸出白勺息的豚汁ノトi数。
当輸出了用PUI£(65)没量的肺沖ノト数后,豚汁輸出自助停止。
ご
PUIS(65)設置8位数豚汁数P1+1,Pl。速些豚汁可弘eOOOOOO1到16777215
汲置。以独立模式執行SPED(64)吋,可荻得用PULS(65)没量的肺仲介数,,
(輸出吋不能改変豚汁ノト数。)
ご
執行SPED(M)吋,脈沖以指定的輸出位(D=OOO～150:位OO～15),以指定的
頻率(F=OOO2～0100:20Hz～1000Hz)升始輸出。汲置独立模式(M=000)輸出
用PULS(65)汲置的脈仲介数n再次執行SPED(64),用不同的頻率汲置改変
条件    
        {Pus(65)
        
        000
        0σ0
        P1
条件    
        @SρεD(64)
        
        D
        M
        F
頻率。
改変頻率
再次執行SPED(64),用不同的頻率没置改変詠沖輸出的頻率。使用用子烏劫
豚汁輸出的相同的輸出位(P)和模式(M)汲置。新顔率可力20Hz-1000Hz
(F・=0002～OlOO)。
1-6通信功能
下表呈示了CQMIHCPU単元的通信端1二1支持的通信模式。(CQMIHLCPUIl
CPU単元没有RS-232C端口。
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遠些通信模式的PC汲置没定和逓倍歩螺在本章后面介紹。
通信    用法    増田    
                外国    RS-232C
編程器思銭      編転器連接      是      否
外国息残        用支持軟件達鎮到今人計算机      是      否
上位机鑓接      上位机鑓接壌可編程終端連接      是      足
跡蚊宏  使用任意坊以的椋准外部没各的数据侍輸    否      否
光跡峡  椋准外部没各的元跡双通信        是      是
1:1数据鍵接     用男一ノトCPU単元建M数据縫接    否      是
1:工模式的NT縫接        用再編程終端建立1:1数据鍵接     否      是(見注〉
▲IN模式的町縫接        用一允可猫主終端建立1:1数据縫接或南分或更多可編程終端建立11N亘接。      否      否
1-6-1
注L可使用可鏑程≦冬端的編程器功能,但是Dlp升美.ヒ的7脚必須置ON。。
2.任何役各使用外国鞘口(不包括端程器)吋,CPU単元的DIP井美的7脚置
ONc,
上位机鍵接和元跡披通信設定
本市介結了上位枕経接和元跡汲通信模式共用的PC汲置設定。在建立上位
机鑓接或元θ滅文通信前述行所需的PC汲置没定.
注如果CQMIH的DIP升美的5脚置ON,則忽略PC汲置通信参数井使用下列
没定。
参数    DP井美的5卸量ON吋的没定
通信模式        上位机鍵接
市点号  oo
起始位  】位
数据長度        7位
停止位  2位
校強    偏
波時事  9,600bps
侍輸延退        元
DM6645～DM6654中的PC炭量参i数用干設置通信端口的参数。
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通信没定
(DM6645和DM6650)
DM6645和DM6650中的改定決定了主通信参数,如下国所示。
位15
0
DM6645:RS-232C端'口
DM6650,タト嗣端1.11
†
0
1
2
CTS控制設定
0:禁用
1:允t午
通信模式
0上位机縫接
1元功・似
2一ヌ11'一一数据毛di主要」.人立占「k
3…'対一一数据燵接生端★
41:1模式的NT鍵接士
て数据鍵接的縫接手★
LR(X)～LR63
LROO～LR3j
LR(X)～LRl5
端日没定
0:梅i准通信条件
1:根掘・DM6646.DM6651中自勺改定
訣省(0000):住用椋推参数的一ヒ位机髄i接,XCTS拉制
通信没定
当CPU単元的DIP弄美的5脚置OFF,井且DM6646(或DM6651)中的没定
在(DM6646和DM6651)DM6645(或DM6650)中允↓午,則区些改定決定了
侍輸的赦格式和波特率,如下国所示。
位15
DM6646,RLS.232、端"口
DM665鵬_ゴ」
0
|
一
波特率(児下表)
訣省:椋准通信条件
俊輸頗格式
没定    停止位  数据民度        停止位  校姶
00      1       7       1       偶
01      1       7       1       奇
02      1       7       1       元
03      1       7       2       偶
04      1       7       2       奇
05      1       7       2       尤
06      】      8       1       偶
07      1       8       夏      奇
08      1       8       茎      尤
09      1       8       2       偶
10      1       8       2       奇
ll      工      8       2       元
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波特率
設定    波特率
oo      1,200bps
Ol      2,400bps
02      4,800bps
03      9,600bps
04      19,200bps
侍輸延返討洵
(DM6647和DM6652)
根掘連接到通信端口的波寄,可能需要允許借輸的吋飼。往返利]情況下,汲置
侍輸延退以凋整允許的吋同。
=繍端1'1位ヒ=ゴ
ll
－
作諭延退(4位数BCD;単位:10niS)
訣省1天延退
在PC没豊中遊走侍輸延退,建立杁PC没送的数据弼的最小同隔。侍輸延退
用手下列車行通信模式。
申得通信模式    産用
上位机鑓接,吻庖 一旦PC笈速了対上位汁算机自加印立,将不笈送下…介哨斑白=到汲置的借輸延退11寸間螢辻。
上位机縫接,PC初始的通信 －E}P(:使用TXD(48)衰退了数据,将不会再次友送数据,嵐到没置綿侍輸延返付伺螢泣。
元初収通信      
駄PC第一次友送数鋸目寸不使用延退。延退対其官文選的影回向仮在正常投遣
的吋同在役量的借輸延返討同綾泣前オ声生。
如果在下一次投遣准各好吋日経迭到了延送付同,則立即友送数据。如果末
法到延退吋同,蒋延返技送自:到汲置的侍輸延返討同経辻。
f告諭延退       侍輸延退                佳輸延退        
●                      鴫      
内位/数据友送   内位/数揺曳送           碗庇/数据友送   内位/数据笈送
lll                     ●`1    
杁PC的第一次夙PC的第二次
友送友送
杁PC的第三次杁PC的第四次吋同
友選炭送
1-6-2上位机縫接通信設定和歩藤
PC没置没定
本市介招了上位机鍵接通信需要的PC汲置没定和歩螺。
礁以往DM6645(RS-232C端白)或DM665e(外国端口)的最左位i数写00,以
指定上位机縫接通信。其宣上位祝儀…接通信参数在DM6645/DM665e和DM
6646/DM6651的最右同位数段置。
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当多市点参与通信吋,必須力上位枕経接通信汲置市点号,用以区分不同的
布点。只有上位机鑓接通信需要此改定。
位15
・1・1
0
DM6648:RS-232C端口
DM6653汐卜閨端口
上
芋点号
(2イ化数BCD):α)～31
幼省:oo
上位机鑓接通信概述
通信歩藤
1,2,3.,.
芋点号通常投力00,不需要其宅投足,除非同絡中連接了多市点。
上位机縫接通信是OMRON升友的,用苧通迂RS-232C竜燈連接PC和一介
或多Al上位汁算机,井』覗人上位汁算机控制PC通信、,通常上位汁算机皮布
命令給PC,PC自動反績哨泣。園地可以没有P(=的有効参与而遊行通信。PC
也有能力在必須貰接参与財投起数据侍輸。
忌的来説,有両神実現上位机縫接通信的方法。一稗是碁子C模式命令,男
一稗是基rFFINS(CV模式)命令。CQMlH只支持C模式指令。上位机縫接通
信的洋細内容,参児第6章上位机鑓接命令。
本市介紹了缶祥使用上位机鍵接見CQMIH執行数据侍輸。使用此方法允i午
在数据改変吋杁CQMIH自司梼輸数据,因此可通辻減少汁算机経常監視的
需要来筒化通信亘理。
1.検査碗保ARO805(RS-232C端口侍輸允許椋志)置ON。
2.使用TXD(48)指令借輸数据。
(●)TXD(48)
S
C
N
s=侍輸数据的起始字地封:
c:控制数据
OOOO,RS--232Cos[il
1000:外囲端口
N:要笈送的数据的字市数(4位数BCI〕)
OOOO～am1
夙執行指令到完成数槍佳輸,ARO805(或夕卜田端口的ARO813)将保持力
OFF。完成数据後輪后,官符再吹貫ON。TXD(48)指令不提供明泣,因此方了
接収碗臥計算机已接収了数据.必須写計算机射程序,使CQM旺1写数据時
給出碗ひ通知。
用TXD(48)指令以上位机鍵接模式用干数据侍輸的侍輸数据順如下所示。
@1,,・il、1・・
EX
コ
廿点景
祢履代偶(必須力
"EX")
数据(最多122分字符)
FCS
終止
力夏位RS-232C端口(即恢夏初始状悉),把SR25209置ON。力夏位外国端
口,把SR25208置ON。迭些位在夏位后将自動置OFF。
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程序例
如果在CQMIH明位汁算机指令吋]メ桁TXD(48)指令,則在根掘TXD(48)指
令執行佳輸前首先完成四旬立待輸。在所有其官情況下,基干TXD(48)指令的
数据倖輸具有最高仇先級。
比例呈示了以上位机鍵i接模式用RS-232C端日向汁算机佳送10字廿数据
(DMOOOO～DMOOO4)射程序c所有PC設置都假定力訣省値。(即以上位机縫
接模式使用RS-232C端口,市点号是00,使用オ示准通信条件。)夙DMOOOO
到DM㎜4的毎分手中存ピ`1234"。対計算机,抗行程序接‖　用椋准通信条
件的CQMlH数据G
　エ　んきモ　お　ヨ
ト川
805     
        TXI〕(48)
1       
        DWIOOOO
        #0000
        #001G
如果在IROO至00置ON吋,ARO805(停職
允許弥志)カON,則侍輸10ノト字廿数据
(DM〔}(XX〕-DMOOO4)c,
必須在上位汁算机中准各好下面]ま秒程序以接枚数据。此程序允許汁算机
在執行上位机鍵i接逮命令弘pc逮i数据付,撰井皇宗出杁PC接収的数据。
10'CQM2HSA)SPZＬEPROGRA)([FOREXCEPT工ON
20CLOSE1
30CLS
400PEN"CON[:E73"AS特1
50*1くEY工N
60工NPUTt「DATA",S$
70工FS$=""THENGOTO190
80PR工NT"SENDDATA=";S$
90ST$=S$
100工NPUT"SENDOK?YorN?=tr,B$
110工FB$=',Y,,THENGOTO130ELSEGOTO*KEY工N
120S$=ST$
{ll蕊:i1:欝欝㌶劉r詳;
150PR工NT"RECVDATA=":R$
160工FMXD$(R$r4,2)="EX"THENGOTO210り人PCi県別命令
170工FR工GHT$(R$,1)〈〉"*"T}{ENS$=「tl':GOTO130
280GOTO*KEY工N
190CLOSEユ
200END
210PR工NT"EXCEPT工ON!1DATA"
220GOTO140
計算枕捜牧的数据如下所示、,(FCS是"59"c1)
"@00EXI234123412341234123459★CR"
1--6-3元価文通信没定和歩曝
PC汲置没定
本市介結了光跡双通信所帯的PC没置没定和歩蝶。元坊双通信允許時称准
没各交換数据,初期,数据可輸出到打印机或八条形碍間逮器輸入。
碗臥在DM6645(RS-232C端口)或DM6650(外国端口)酌量左{立数写10,以
規定元椀汲通信.
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其官通信参数在DM6645/DM6650和DM6646/DM6651的最右丙位数汲
置。
如果元坊双通信需要,可如下国所示装置要接収的起始和結束代碍或数提
重。只有元坊似通信需要改定。迭些没定{又在DIP升美的5脚置OFF吋布
敷。
允許起始和結束代禍
DM66481RS-232C端白
DM6653:外国端口
位t5
0
0
0
結束代碍
0:不設置(指定接枚数据量)
]=汲置(指定結束代碍)
2:CR/LF
起始代碍
O:不設置
1:設置(指定起始代碍)
訣省:没有起始或結束代硝(指定要接収的字¶数。)
指定数据升失是否改定起始代石田結尾是否改定詰東代碍。也可以不投足結
束代碍,指定在完成接牧操作前要接牧的字布敷。要接収的代碍和数据的字
手数在DM6649或DM6654中段置。
設定起始代右記結束代碍相接枚数据量。
位15
0
DM6649,RS-・232C端口
DM6654:夕卜園♪掃口
.__ゴ」
要接収的結束代禺或字常数
射干結束代碍・=(00～FF)
射干接枚数推量:2位数十六遇i制,00～FF(00:256学市)
起始代渦00～FF
鉄沓1没有起始代碍;256字市数据接牧完成
通信歩疎
慢輸
1,2,3,..1.栓査碗保ARo805(Rs-232c端日借輸允許椋志)置oN。
2.用TXD(48)指令侍送数据。
{剛TXD(48)

S
C
N
s:要侍送的数据的升始宇
c:控制数据
Ni:要侍送的!芋中数(4位数BCD),0000～0256
林執行核指令到完成数据佳輸,ARO805(或外南端口的ARO813)将保持力
OFF。(在完成数据侍輸吋将再次畳ON。)
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指定要侍送的字常数吋不包括起始和結束代碍。可友送的帯或不帯起始和
結束代碍的最大侍輸是256字廿。根掘起始和結束代鶴的定又,N最大在254
和256之同。如果要衰退射手市数投力0000,則只笈送起始和結束代碍。
        最多256字市                             1
■                                      「
        '一'一▲.       一      =       一      
        ・・培一.●     ・      一      一      
L-一〕
起始代碍数据結束代碍
要変位RS-232C端口(即恢夏初婚状悉),把SR25209置ON。要夏位外圃増
田,把SR25208置ON。変位后遠些位格自助置OFF。
接収
1,2,3..、1.礁駄ARO806(RS-232C接収完成椋志)或ARO814(外聞接牧完成]示志)
置ON。
2.用RXD(47)指令接枚数据。
(@)nXD(47)

D
C
N
D:存腔接収数据的起始字
c:控制数据
位00・・03
01左手常在前
]:右寄汀在前
口12・・】5
0:RS-232C端仁1
卜タト圃三糊口
N:存虻的JVj'数(4位数B(=D),OO(ro-・0256
3,逮接枚数裾前結果存慮在AR区中,、栓査磯保操作正確完成。迭些位約内
容在毎次]丸行RXD(47)吋都将変位。
RS-232C靖国     外囲端ロ        錯俣
ARO800～ARO803  ARO808～ARO811  RS-232C端口錯i昊代碍(1位数BCD)Ol正常完成ll校弓皇籍涙2=順楮俣31泣退行錯俣
ARO804  ARO812  通信措渓
ARO807  ARo815  接収這這有極志{完成接牧后,用RXD(47)指令汝数裾前又接収到随后的数据。)
ARO9    AR10    i接牧的字竿f数(4位数BCD)
程序例
力復位RS-232C端口(即恢夏初始状杏),把SR25209置ON。力皇位夕卜園増
田,把SR25208置ON。復位后迭些位将自助置OFF。
起始代砂和結束代碍不包括在ARO9或ARIO(接収的字手数)中。
比例呈示了以元iii}奴模式使用RS-232C端口角汁算机侍送10字廿数据(DM
OIOO-・DMOIO4)射程序,井且将校汁算机接収的数据存虻到DMO200升始的
DM区。執行程序前,必須改定下列PC汲置。
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DM6645:IOOO(元功汲模式的RS-232C端口;祢准通信条件)
DIVI6648:2000(技有起始代碍;結束代碍CR/LF)
所有興宮的PC設置没定都假定力訣省値。3132存殿在夙DMO100到DM
ole4的毎一介手中。対計算机,執行程序接収用椋准通信条件的CQMII1数
据。
如果在1ROO】00置ON吋AR{〕8G5(借輸允}干
禄志)カON,将伶送IOAI字竹薮据
(DM〔〕100・・DMOI(U),左字↑6在前c.
ARG806(接収完成椋志)変ON吋,杁
CQMIH的接ll　緩沖区逮AR(D指定的数据
的字苓数,井.且存庄:在以DMO200升始的内
有中,左字箭右前一一
数据却下="31323132313231323132CRLF"
i-6-4一対一数据縫接
一対一数据縫接
如果CQMIH通辻RS-232C端口連接到男一介CPU単元,実現一対一ー一纏接,
則1≧{n共享公共LR区。…十PC用作主立占,男一介用作見始。CQMIH可与以
下任一稗PC実現一対一縫接:CQMIH,CQM1,C2001[IX/HG/HE,C200HS,
CPMI,CPMIA,CPM2A,CPM2C或SRM1(-V2)。
注外聞端口不能用件1:1数据縫i接。使用CPU単元的内隠RS-232C鞘口或串
行通信板的RS-232C或RS422A/485鞘口。
1、1数据縫接允許阿分CQM田共享LR区的公共数据。如下国中所示,当数据
写人…ノト所鍵接単元的U{区中的一ノト字吋,官会自助按原祥与謝其官単元
的同一・-Ai手中。毎ノトPC具有可写的指定宇和被其官PC雪釣指定字。毎Al被
冥官PC写的学都能逮,但不能写。
生端弘姑
嶽i－翼∴εピ㌔
根掘主、弘和鎚i接字的設定,毎分PC使用約手如下表所示。如果CQMIH与
Cl)Ml,CPMIA,CPM2A或SRM(-V2)PC樋i接Jll炭量鍵接医方LROO-LR
15e
DM6645没定      主姑区  杁姑区
LRoO～LR】5     田00～LRO7      LRO8～LRI5
LROO～LR31      LROO～LR|5      1.R16～LR31
LROO～LR63      LRoO～LR31      lR32～LR63
PC設置没定
力使用1:1数据縫接,只需要汲置通信模式和鍵接字。一介PC通信模式設置
力1:1数据縫接主姑,男…・介PC汲置力1=1数据縫接見立占,井且在庫叉力主
端的PC中段置縫接手、
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闇5
DM6645
0
00
通信模コ
2:一対一数据鍵接杁靖
3:一ヌす一致据宅達‡麦生立占
縫接字
O:LROO・-LR63
いLROO～LR31
2:LROO-1丑15
鋏省:通信模式=O(上位机鍵接)
通信歩腰
髄接錯俣
程序例
注遠蛙没鶯只在CPU単元的DIP升美的5脚置OFF吋有効。位08--11只在1:
1数据縫接生端吋布敷。
如果遊行了正碗的主和弘没置,只需把CPU単元都通屯就能自助肩劫一対
一数据縫接,井且操作将独立干CPU単元的操作模式。
如果在一秒御内駄端役有接牧到来自主靖的内座,則1:1数据鑓i接錯俣椋志
(ARO802)和通信錯俣椋志(ARO804)将置ON。
此例呈示了楡翰用RS-232C端口抜行一・対一数据縫接情況的程序。執行程
序前,汲置下列PC汲置参数。
主姑二DM6645:3200(1:1数据縫接主軸;使用区域:LROO-LR15)
見立占,DM6645:2000(1:1数据鍵接見鋤
所有其官PC没置参数假定力訣省。一対一・一－lik据鍵接使用射手如下所示。
圭姑
杁姑
LROO
LRO7
LRO8
LR15
耳底
逮区
⇒
⇔
逮区
写区
LROO
LRO7
LRO8
LR15
社主靖和夙靖同吋拭行程序吋,毎分単元的IROOI的状悉反映在其官単元
的IRIOO中。同祥,其官単元的IROOI的状杏反映在毎分単元的IR100中。
IROO1是輸入字,IR100是輸出字。
在室詰牢
25313(常ON)1            
                MO>(21)
1               
                001
                LR◎o
                
                MOVI21)
                
                Lno8
                100
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廿算有符号二遊制数鋸
葉1-7常
在杁坊中
        25313(常ON)             
                        MOV(2t)
        H               
                        00董
                        L⇒
                        
                        MOV(21)
                        
                        LROO
                        100
1-・6-5NT縫接t=1模式通信
設定
NTLink1=1模式通信概述
通信歩藤
本寸分結了通信模式投力1:1模式NT鑓接的可編程終端的通信,外患端口
不能用件NT鑓接通信。
通柱把DM6645汲置力4000,把通信模式投力1:1模式NT鑓i接。碗畝CPU単
元的DIP升美的5胸懸力OFF。
可編程終端設定的洋細内容,参児可編程終端操作手冊。
NT縫接通信是OMRON弄笈的,在PC和可端手呈終端之間提供高速通信。有爾
利1NT鑓接通信:単弁再編程終端連接到PC的1:1模式和多允可編狸婆端
連接到PC的1:N模式。CQMIH的肉置RS-232C端口只支持1:1模式通信,
但是如果PC上安装了可逸串行通信板,則1:1和1:N模式都能使用。
一些再編程終端具有編程器功能,官允汁可鏑程終端対CQMIH遊行編程相
盛視。如果編程器連接到CQMIH的外圃端口、不能使用再編程終端的編程
器功能。摘程器功能的詳細内容,参見再編程終端的操作手冊。
対手NT縫接通信,P(:日功咽1立町編程終端投出的指令,因此CQMIH不需
要通信程序,不執行Nr鑓接通信歩源。
1--6-6端口撰銭
通信増田撰銭的信息参児CρMIH操作手勿。
1-7汁算有符号二遺制数据
CQMIHpc允許有符号二道制数汁算、、下列指令校制有符号二二遊観数・用2
的都南処理有符号数。
下列有符号二選制指令在CQMIHPC中有敷=
単字指令
・2B勺ネト石弓一]NEG(一)
・二遊制加－ADB(50)
・二辺三詣1》或－SBB(51)
・有符号二遺制乗－MBS(一)
5】
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汁算有符号二挺制数据
第i-7市
・有符号二遊制除－DBS(一)
双手(長)指令
・双字2的朴碍－NEGL(一〉
・双手二遊制加－ADBL(一)
・双手二避制減－SBBL(一)
・双字宥符号二選制乗－MBSL(一)
・双手有符号二逃制除－DBSL(一)
1-7-1有符号二選制数据定叉
CQMIH提供対一字或丙字数据的操作指令。用2的朴碍控制有符号二遊制
数,一字或丙字数据的MSB用作符号位。可用一字或丙字表示的数振蕩圃刻
下:
・一字数据:
-32,768～32,767(8000-・7FFF十六遊制)
・丙字数据;
-2,147,483,648-・2,147,483,647(80000000--7FFIFFFFF十六送制)
下表昆示十遊制数和十六遊制数据之同的等値。
十遊制  16位十六遺制    32位十六遺制
2,147,483,647   一      7FFFFFFF
2,正47,483,646  一      7FFFFFFE
32,768  一      00008000
32,767  7FFF    00007FFF
32,766  7FFE    00007FFE
2       0002    ■00000002
1       0001    00000001
0       ㎜      oooooooo
－▲    FFFF    FFFFFFFF
－2     FFFE    FFFFFFFE
－32.767        8001    FFFF800▲
一32,768        8000    FFFF8000
一32,769        一      FFFF7FFF
－2,147,483,647 一      80000001
一2,147,483,648 一      80000000
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汁算有符号二遊制数据
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1-7-2算木椋志
執行有符号二遊制指令的結果反映在算木祢志中。下表給田了椋志和其置
ON的条件,遠些条件不満足吋椋志置OFF。
椋志    置ON条件
近位椋志(SR255(μ)      加法的遊位。滅法結果力負,,
等子椋志(SR255〔〕6)    加法,減法,乗泣づ～除法的錆朱力0。2的神田特撰結果力0。
」二溢梅忠(SR254(剛     16位加法虎威法的剖朱超迂32767(7FFF)。32位加法或滅法的㌔果超1並147483647(7FFFFFFF)。
下溢有志(SR25405)       16位加法或減法戊2的朴商的特換～1果超泣一32,768(8000)⊃32位加法成城法文2的朴碍的]委換結果超泣一2147483648(80(X〕0〔〕00)。
1-・7・-3用十遊制数輸入有符号二道制数据
輸入指令
員然有符号二挺制数的汁算使用十六遜辞il表迷,可使用十遺制輸人和指令的
助氾符杁編程器或CX-PrograrnmeT'輸入。使用編程器以十逃制数輸人的歩
藤巻COMIH操作手那中介紹。使用CX-・1'rogrammeri]寸,洋Z田内容参兄CX－
白ηgram1ηer操i作手批C系タηPC。
下列指令只能輸入16位操作数:NEG(一),ADB(50),SBB(51),MBS(一)和
DBS(一)。八端程器輸入指令的詳細内容,参児CρMIH操作手研。
1-・-7・-4使用有符号二遊制打展指令
分配功能代現
下列CQ.MIH指令在使用前必須在指令表中分配功能代碍.
・2白勺ネト石玉}-NEG(一)
・ヌ又宇2的ネト碍－NEG(一)
・双字二遊制加一－ADBL(一)
・双字二避制減－SBBI,(一)
・有符号二遊制乗一一一一1(BS(一〉
・双手有符号二遺制乗－MBSL(一)
・有符号二二遊制除－DBS(一〉
・双字有符号二遊制除－DBSL(一)
使用編程器分配功能代碍的歩聚在CQMIH操作手紛中介紹。在執行此操作
前晩杁CQMH的DIP升美的4脚置ON,允許使用用戸汲置指令表。
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1-7-5使用有符号二選制数据射座用例
下面的程序可在CQMIH中遊行汁算:
((1234+(-123))×1212-12345)÷(-1234)=-1081,余i数232
000=04D2←1234
001=FF85←-123
LROO=04BC<一一1212
HR50=3039←12345
HR51=0000←
DMIOOO=FB2E・←-1234
DM1001=17FFF←
一
04D2
FF85
一
〇457
0457
-
OO148BE4
OO148BE4
00003039
pm-O
oo145BAB
OO145BAB
-
・一－FFFFFBC7・一錆果
OOGO。。E8　一余数
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第2章
内板
本章介紹了下列内板的軟件位用宿患,高速計数器板,豚汁1/0板,絶対値編碍器接口抜,模測量没定板,模
測量1/0板和串行通宿根。硬件信息参兄CρM∫H操作手冊。
2-1高速計数器板
12つ」45/O州1
一ーー一一一一
'1⊥-l11-11
一ー一一ーー一
2222222
型号
功能
系孝充酉己:置挙1　lj
遣用的内板橋槽
名称和功能
規格
高速計数器仁4
2-2日永沖1/0根
号能続用称格能
型功系遺名規高功
□4ヨ4咋叫コ凶→
ヨつヨヨつヨ4ヨヨ
222222222
配置
的内根挿槽
和功能
速汁数器1和2
固定占空率肺沖輸出
2■・-2-10石∫交書空率月永?iii輸出
2-2-11決定端口1和2的状恋
565656565757586179797980818182889797
2-2-12使用豚汁輸出功能吋的注意事項
2-3絶対値輪禍器接口板
ーエうんコ」4⊂」∠U『ノ
一一一一ーー一
つ⊃コ」コ」つ」3つ」惚」
一ー一一ー一一
(∠2▲Z(∠222
号能
型功
系統配置
遥用的内根挿槽
名称科功能
絶対値縮碍器輸入規格
高速汁数器中断
2-4模担量改定板
12コ」4く】
一ー一一一
4-4,4,4-4
一ーーー一
(∠〔∠う鋼(∠2
号能
型功
運用的内板描槽
名称和功能
規格
2-5模拡量1/0板
-鳳234.『}∠U7
一一訓一一ー一
戸⊃5ピJCJξ」戸)⊂」
一一一一一一ー
ウム(∠(∠2(∠(∠(∠
号能
型功
系統配置
遣用的内根挿槽
名称和功能
規格
庇用歩畷
2-6串行通信板
-(∠34
一一{一
6ZO66
一ー一一
2う一う←2
型号
串行通信板
持征
系統配置
1213日13H持141515ロ2626262627刀2727刀28躯2930貌323232貌鍋5
蛾-ー11--ー:ー11--ーーー11-5
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高速計数器板
第2--1市
2-1
高速計数器板
2-1-1型号
名称    型号    規格
高速日数器板    CQMIH-CTB41     4路眺沖輸入4↑比較結果的外部輸出
2-1-2功能
高速汁数裸根是赴理4路肺沖輸入的胸板。
高速汁数諸姉沖輸入1-4
高速計数器板汁算杁端口1-4輸人的50-5COIaHr,的高速豚汁,井且根掘計
算的脈沖数執行任劣。
輸入模式
下列三秒輸入模式布敷:
・相位差模式(1×/2×/4×)
・増/減模式
・豚汁/方向模式
比較操作
当高速計数器的PV(当前償)等手指定的日赤値或在指定戒園内,比較i喪中
指定的位型式存慮在内部輸出位和外部輸出位中。可刃傷イト比較結果汲置
位型式,外部輸出位可通違和下所述的外部輸出端子$?J`ti。
外部輸出
等干目病i億或満足池園比較条件付,可声生最多4・↑汐ト部輸出。
注高速汁数器板不提供高速坪数器中断。官只是把PV与日赤値或比較萢国作
比較,井声生内部和外部位輸出。
2--1-3系統配置挙例
高速汁数器核
仁
高速汁数器板
増量編碍器
(最多8介}
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高速計数器板
築2-1常
2-1-4這用的内板播槽
高速-汁数器板可安装在CQMIH-CPU51/61CPU単元的槽1(左槽)或槽2(右
槽)上。両全槽可同吋使用。
槽i槽2
D
D
高速計数器板
2-1-5名称和功能
一挟高速汁数器板提供丙イ'接受高速脈沖輸人的達i接器。CN1用干輸入1和
2,CN2用干輸入3和4。
CQMIH-CTB41高速計数器板
CNf
胸中輸入夏
豚汁輸入2
CN2
肱沖輸入3
詠沖輸入4
RDY:可工作(録)
}
兼容道…接器
描座:XM2D-i501(OMRON)
外売:XM2S-1511(OMRON)
丙副描座+外売作方椋准配件提供。
豚}申輸入(榿)
A1,A2,A3,A4:
端口1,2,3或4的A相輪人力ON吋亮
Bl,B2,B3,84:
端口1,2,3或4的B相輸入方ON吋亮
ERR:措俣(紅)
輸入詠沖功能的PC汲置改定中柱測
到錯涙,或高速音数器的当前値出現
上溢或下縫吋灯亮。
Z1,Z2,Z3,Z4:
＼端⊂ほ・2滅4的瑚輪加N吋亮
外部輸出(榿)
OUTl,OUT2,0UT3,0UT4:
相庖輸出(1,2,3或4)方eN吋亮
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高速計数器板
第2-1市
2--1-6規格
指令
指令    言文
CTBL(63)        用干注冊口称或池園比較表或用干ば劫前…一介注冊比較表的ヒヒ校。可注朋表井且用単独指令或相同指令自助比較。
INI(61) 用干眉劫或停止使用注肌出校表的比較,或用干改変高速汁数器的PV。
PRV(62) 用手違高速汁数器的PV或状恋。
有美控制位,椋志和状書信怠
学              位      名称            功能
槽1     槽2                             
IR200   lR232   00-15   汁数器1 PV(最右4位数)   海千高速計数器根端口的高速計数器的pv在毎次循圷后存殿。数据存腔的格式(BCD或十六遊制)可在PC汲置(DM6602和DM6611)中指足。
IR201   IR233   00～15          PV(最左4位数)   
IR202   IR234   00～15  ナ1数器2        Pv(最右4位数)   
IR203   IR235   oo～15          pV(最左4位数)   
lR204   IR236   00～15  計数器3 PV(最右4位数)   
IR205   IR237   00～15          PV(昂左4位数)   
IR206   IR238   00～15  汁数器4 PV(最右4位数)   
IR207   IR239   oo～15          PV(最左4位数)   
IR2081汁数器IIR209=汁数器21R210:汁数器31R211:汁数器4    IR240=計数器llR241:計数器21R2421汁数器31R243=汁数器4    00～07  比較結果:内部輸出位00～07               条件満足吋包含CTBL(63)中的操作数指定的位型式。
                08～11  比較結果:外部輸出位ト4          条件満足吋包含CTBL(63)中的操作数指定的位型式。
                12      汁数器工作椋志          0:停止1=工作
                B       比較椋志                指示是否在遡i行比較。o:停止h-∫:作
                14      PV上溢/下描椋志         指示是否出現上溢或下溢。0:正常1出現上溢或下溢
                i5      SV錯誤椋志              0正常1必定錯操
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高速計数器板
第2--1申
事              位      名称    功能
撤      槽2                     
IR212   ARO5    oo      高速計数器1夏位位       
                Ol      高速汁数器2変位位       
                02      高速}卜数器3夏位付      
                03      高速計数器4変位位       
                08      高速汁数器1比較升胎位   0→1:升始比較1--0:停止比較
                09      高速計数器2比較汁飴位   
                |0      高速計数器3比較戊r始位  
                11      高速汁数器4比較升胎位   
                12      高速計数器1停d二位      0継接操作1:停止操作
                13      高速汁数書記停止位      
                14      高速汁数P怜停止位       
                15      高速汁数器4劇上位       
IR213   ARO6    oo      夕卜部輸出正弦置畳位位  0:対輸出状志不起作用1:弼直輸出ON
                Ol      外部輸出2強置畳位位     
                02      外部輸出3強買置彼位     
                03      夕卜部輸出4強直星位位   
                04      外部輸出強制置位允う午位        0;禁止輸出㌔4強制星位1:允許輸出1-4強制豊位
SR254           15      内根緒渓椋志    ol波布榔昊1:榔美嚢装在槽1或槽2上的内根出借財置ON。槽1的錨渓代碍存定在ARO400～ARO407中,槽2的錯渓代碍存姓在ARO408-ARO415中。
ARO4            00～07  榑1西根前借俣代碍       00Hex:正常Ol或02Hex:硬件踏張03Hex:PC汲置端涙
                08～15  槽2内板的措俣代渦       
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高速汁数器板
第2-1帯
有美的pc伎量設定
字              位      功能    漢没定的対回
槽1     槽2                     
DM6602  DM66H   00～03  高速汁数器卜4的PV存興〔的数据格式       屯源上虫聞
                        0=8位数十六近制(BIN)    
                        1:8位数BCD      
                04～07  未使用  
                08～11  外部輸出ト4的源/吸牧没定        
                        0:源(PNP)       
                        ll吸収(M)M      
                12～15  未使用  
DM6640  DM6643  00～03  高速i卜数器1的輸入仁式  升始工作吋
                        Oliex:1×相位差輸人     
                        1Hex=2x棚彼方輸入       
                        2Hex:4x相位差輸入       
                        3Hex:増/減肺沖輸入      
                        4}{ex=脈沖/方向輸入     
                04～07  高速計数器1的計数頻率,数値花園模式粕汁数器変位方        
                        法。参見下表。  
                08～11  高速汁数器2的輸入模式   
                        (稔兄上面的口速汁数器1的介紹。) 
                1245    高速日数器2的汁数頻三f:,数値薄情模式和汁数器夏位方      
                        法      
                        (参見上面IU口速汁数器1的介招、,)        
DM6641  DM6644  00～03  高速汁数器3的輸入1芸人  
                        (参兄上面的青速鷲敷器1的介招。) 
                04～07  高速汁数器3的汁数頻率,数{貝厄嗣模式和d数器夏位方        
                        法      
                        (参児L面的高速汁数器1的介紹。)  
                08～11  高速汁数器4的輸入模式   
                        (参兄上面的高速汁数器1的介招)   
                12～15  高速日数器4胸骨数頻率,数{白抱囲抜式和汁数器変位戊f      
                        法      
                        (参兄上面的高速汁数器1的介鋸.)  
高速計数器的計数頻率,数値花園模式和計数器隻位方法
数値    汁数頻率        数値花圃模式    音数器夏位方法
OHex    50KHz   残性模式        z相+軟仲夏位
lIlex                   只有軟件夏位
2Hex            杯形模式        Z相+軟件変位
3Hex                    只有軟件変位
4Hex    50KIIz  銭性模式        Z相+軟件変位
5Hex                    只有軟仲夏位
6Hex            跡形模式        Z相+軟件復位
7Hex                    只有軟仲夏位
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高速汁数器板
第2-1布
2-1-7高速汁数器1-4
高速汁数器板通近端口1～4計算杁旗持編明器輸人的豚汁信号,根掘汁算
的脈沖数来輸出内部/外部輸出的位型式。可独立使用4介端口。高速汁数器
仁41丸行的処理概述如下。
処理概述
輸入信号和輸入模式
高速汁数器1～4可根掘信号輸人的炎型資力不同的輸入模式。
相位差模式(汁数速度=25KHz或250KHz)
使用有相位差的函相(A相相B相)信号,井乗以1x,2×或4x和…十Z相
信号一起作方輸入。根掘爾相信号的相位差通増或遡減計数。
増/減摸式(計数速度50KHz或500Kl-lz)
A相是逓増脈沖,B相是逆滅}泳沖。計数器根据検温到的肺沖逓増或通減。
豚汁/方向模式(計数速度:50KHz或500KHz)
A相是肺沖信号,B相是方向信号。B相信号置ON射計数器逓増,置OFF吋
遵減・相耀継
A相
B相
1。(・1"21・{21
1
121
2。{。い1・1・田・1・(・1・1.3-1・1t同N-"
4.1。胴・1・1・1・1・同・ii。トil・21,・1・e(・ISレ1・1・州・Fi・ト困・卜1。1
編碍器輸入A
(上升輸入)
編碍器輸入B
(下降輸入)
増/滅模式
‥〕
≡
通増
逆城
端碍器輸入A
(詠沖輸人)
豚汁/方向模式
刃
編硯蓋輸入B
(方向輸入)
1鶯
逗ぞ、
1灘i灘1欝灘霧
▼▼▼
123
-一
通増
‥]
逓減
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---------------------[End of Page 4148]---------------------



高速汁数器板
第2-1市
数値花圃
高速計数器1～4汁数的値可使用下列丙神苑園改定汁数:
球形模式
在跡形模式中,可使用CTBL(63)没鷺数値萢園的最大値,当道増計数超辻最
大値吋,返回雪,汁数不会力負。同祥,如果枝0逆減汁数,近回最大値。通辻
改定最大値(即圷値)力仁8388607BCD或1-7FFFFFFFHex決定杯上的点
数。最大値投力8388607吋,萢国力0～8388607BCD。
銭性模式
tEeLII・nF.illittPii,1十数繊是一8388608・-8388607BCD或F8000000-・
07FFFFFFHex。嶋蹴小干一8388608BCD或F8㎜Hex,笛
溢;効果遇増汁数大干8388607BCD或07FFFFFFHex,声生上澄。
圷形模式
最大汁数値0
霊◎↓…
FsooeOOOHe.x
-8388608BCD
o
－
07FFFFFFHex
←稲
三
出現上溢日立,i†数的PV保持方08388607BCD或07FFFFFFHex。出現下溢吋,
保持方F8388608BCD或F80000(X)Hex。在菌秒情況下,停止音数和比較。但
是比較表保存在内存中。下面所示的PV上溢/下描椋志置ON表示上溢或下
灘。
計数器  PV上澄/下描椋志 
        撤      槽2
高速計数器」    IR20814 IR24014
高速月数器2     lR20914 IR24114
高速計数器3     Ilモ21014       lR24214
高速計数器4     IR21玉14        IR24314
重新眉劫汁数操作吋,使用下面所給的変位方法変位高速計数器1和2。(程
序執行弄始和完成日寸計数器将自助夏位,、)
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夏位方法
可没貴下列丙種方法以決定汁数器PV夏位的日寸間(即投力0):
・Z相信号+軟件夏位
・軟仲夏位
Z相信号(皇位輸入)+軟件皇位
在祖道的高速計数器夏位位(兄下刻)置ON后的第一ノトZ相信号釣上升浩
吋,高速↓十数器的PV夏位。
iノト或更多循杯
－
Z相
(夏位輸入)
高速汁数器
夏位位
1介或多循圷
中断夏位
循杯夏位
不皇位
軟件復位
高速計数器変位位置ON吋PV皇位。高速汁数器1～4的毎一介都有単独的
星位位。
1!＼或更多循杯
`1
高速汁数器
夏位位在_写循杯内,
▼
循杯変位
ユ
下表姶出高速計数器1-・4夏位位。
計数器  夏位位  
        槽1     槽2
高速汁数器      IR21200 IRO500
高速汁数器2     IR21201 IRO501
高速1「数器3    IR21202 IRO502
高速汁数器4     IR21203 lRO503
高速計数器1～4的夏彼位毎分循圷只刷新一次。変位位要可皐地達人,必
須置ON至少一ノト周期。
注PV星位吋不改変出校表住冊和比較執行状杏。如果在星位前正在執行出
校,将継接比較。
高速汁数器中断的栓査方法
下列丙秒方法可用子栓査高速計数器1～4的PV。(与用子内置高速計数器
0的方法相同。)
・目板値方法
・花園比較方法
毎稗方法的介紹参几31頁。
対手自称値方法,在出校表中最多可注冊48イ'目椋値。当汁数器的PV等干
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48Al注朋・目杯盤中的一介吋,相庇的位型式(1～48)将輸出到内存中的指定
位。
比較
匿速[卜数器的pv卜
相等吋
パ
・…){嘔五====コ→位型式(1)
o
・'・>1目椋値(2)
…i>L日柄…値(48)
位型式(D
、型(2
:、型(48
208-.211/240・.243Wd[
一
11870
11
}'一
外部輸出位内部輸出位(8位)
E…撫=
外部輸出
(4介輸出)
使用自称値付,按照比較表的順序与毎十目椋i値避行比較,宜到満足所有数
値,然后比較返国表中的第一ノト数値。対干高速汁数器板,是遇増迩是逓減
PV迭到日赤値是没有区別的。
注対干CPU単元中的高速汁数器0或豚汁1/0板或絶対編碍器接目板上的高
速計数器1或2,比較表中包含子程序号的学的最左位決定日赤値是通増PV
述是逓減PV目寸有効。
下圏中皿示比較表操作和位型式輸出的例子。
比較表
目椋値1
目椋値2
目禄値3
目椋債4
目椋値5
目椋値5
目椋値4
目称徳3
目椋値2
目椋値1
        十数器Pv▲                                              庁              ド              位型式輸出至
                                                        ス                              
                                        ♂              i＼                             
                        ♂                      :」     i＼                             ワ
                プ                              :■     …      〉              /       
        /               11                      :卜     :1      〉L                     
0       -:<     ::b4    ::」4   」              :■b1司 ::治4   1:                      レ吋
                                        4                       b司             ●      
比較的自称値
1【=(>2a<>3ζ<>4⊂<>5⊂〈〉
1<>2
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計数器PV
目板値1
目椋値2
目称徳3
日柘植4
目祢偵5
o
比較的自称値
「位型式輸出到内存
▲              巨                      
        六      1「◆                   
        /       iN一                    
        /i              N       ノ      
/       :                       N/      
/                               〉      
:                               :;頃L`」●      レ
1                                       
射向
1
1"2■令3⇒4e5'1
比較値1'-48和位型式1-48柾目椋値表中注冊。対子笹一介位型式的位
CO-IL位0～7推力内部輸出位存疋,位08～11作力外部輸出位存虻。如下
闇所示,外部位型式中的位用干高速計数器1・・4相磁位的OR操作,結果就
輸出作方外部輸出1～4。
叫1憎2
高速汁数器1比較£青果(IR208或IR240)
高速計数器2比較結果(IR209或IR241)
高速汁数器3比較詰果(iR210或IR242)
高速汁数器4比較結果(IR211或IR243)
11100goe←
lololoい
10101i'lol
L。111。1。1
タトXS%)1{、1置ON
タト音15輸出2貴ON
夕卜書{5輸出3置ON
外部輸出4量ON
対干池園比較方法,在比較表中注冊16ノト比較植園。在昔数器的PV第一次
遊人萢閨仁16中的一介上限和下限之1司吋,相応的位型式(1-16)将輸出
一次到内存中的指定位。
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比較
PV在萢園内吋輸出位型式
11
…下限i到上限}
下限2到上限2
→
下限16到上限16
o
比較花圃4
比較池田3
計数器PV
‡
/
比較潮]ヨ2‡
出校植園1
1
一
11870
1R208-・IR211或
IR240～IR243bU"一}za-一興口口一
外輸出位n禦雌
嶋i霧嚥
外部輸出
己位製出L檎lll到内存(4介輸出)
比較表
比較萢閨1
比較遠国2
比較萢圃3
比較池園4
吋剛s)
PV達2奏ヒヒ較所有filjヒヒ校1誕[匿ヨ
萢圃仁16的下限和.ヒ阪和位型式1～16在萢園比較表中塗研。毎一ノト位型
式的位O・・11中,位0～7作力内部輸出位存虻,位8-v11作方外部輸出位存
虻。如下圏所示,外部位型式中的位用苧高速汁数器仁4相座位的OR操
作,其結果輸出作方外部輸出仁4。
綱子
高速計数杣_撫㌫:1酬㌣
高速計数器2比較結果(IR209或IR241)lololllol
高速汁数器3比較£課(IR21。或IR242)E工〔Eエコ
高速計数器4比較結果(IR211或IR243)
相同位置上的位遊行OR井輸出結果
夕卜者1{i輸出1置ON
タト部輸出}2置ON
タト部輸出3置01N
タト部輸1,it4置OFF
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域高速う十数器オ犬恋
外部輸出仁4由高速汁数器仁4射出校結果位08～11的相庇位{即有相
同位号的位)上遊行OR控制的。用戸必須決定対毎一介可能的出校結果,郷
ノト輸出置0丸井且没置位型式,以使OR操作声生需要的結果ti
注肉置高速i十数器(高速計数器0)和詠沖1/0板支持遊園1-・8的萢園比較椋
志、但是,高速汁数器板不支持送些椋志。内部位型式必須用干声生相同炎
型自勺輸出z苦果。
下列丙稗方法可用干i妻高速汁数器1・…4的状悉。
・使用CPU単元内存字
・使用PRV(62)
使用CPU単元内存字
在CPU単元中表添高速汁数器仁4的状志的内存区字和位如一ド所示。
内板措涙代碍
操作状杏字
高速汁数器      字      
        櫛      槽2
高速う†数器1   IR208   IR240
高速汁数器2     lR209   IR241
高趣1数器3      IR210   IR242
高速汁数器4     1R21]   IR243
毎年操作状志学中的位的功能如下:
位      功能
00～07  比較結果=内部輸出位
08～U   出校結果:輸出一4的外部輸出位高遠泳数器1～4納所有相同位位置上納付的OR操作結果将被輸出。(児注)
12      計数器工作椋志(Ol停止;1:送行)
]3      比較杯志(0:停止;1:送行)
}4      PV上澄/下溢椋志(0=否;玉=是)
】5     SV錯淡緑志(Ol正常;1:錯渓)
注下表呈示了外部輸出1～4之同的美系和比較多吉果外部輸出位。
高速計数器      外部輸出        槽1     槽2
汁数器1 外部輸出1       IR208～IR211的位08的OR  IR240～IR243白{}f立08自勺OR
汁数器2 外部輸出2       lR208～IR2茎1自省イ立09自勺OR   IR24〔}～IR243的位09的OR
計数器3 外部輸出3       IR208～∫R2U的位10的OR  IR240～IR243直勺イ立10白々OR
汁数器4 外部輸出4       IR208-1R211的位ll的OR   m240～IR243的位II的OR
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イ吏用PRV(62)
高速汁数器1'-4的状悉可用PRV(62)以下列所示方式遠人。
1(@)PRVζ62)
P
C
D
P:端口指定符
C:OOl
D:第一介口伝字
高速計数器      P中指定的値     
        槽1     槽2
高速廿数器1     】0】   001　
高速計数器2     102     002
高速汁数器3     103     003
高速計数器4     104     004
存甦高速音数器1'・4的状恋的D的単独位的意又如下表所示。
位      功能
00～07  比較結果1内部輸出位
08司1   比較結果1輸出重～4的外部輸1]]位高速計数器ト4納所有相同位位置上的位的OR操作結果特技輸出。(児注)
12      汁数器工作椋志(0=停止;1=追行)
13      比較椋志(0:停止;1:道行)
14      PV上澄/下溢椋志(Ol否;1:是)
15      SV錯誤1示志(0:正常;11錯俣)
68
---------------------[End of Page 4155]---------------------



高速計数器板
第2-1市
使用高速計数器的歩縢
決定汁数速率,論人模式,夏位方
法,数値萢掴模式。高速汁数器数
据的PV存鮫的格式和外部輸出方
法。
上
汁数速率:50KHz/500KHz
輸入模式:
相位差模式;腺1中/方向模式;増/減模式
夏位方法:Z相+軟件変位;軟仲夏位
数値荘園模式:鉾形模式或銭性模式
高速汁数器数据的PV存虻的格式18位数BCD或8位数十六
遊制
外部輸出方法:
晶体管輸出的源或吸牧切換
汲置輸入電圧
1板上升美)
上
一
上
1℃没賢
(槽1:DM6602,DM6640,DM664】
槽2:DM6611,DM6643,DM6644)
上
汁数速率:50-lz/500KHz
輸入模式,
相位差模式;増/減模式号腺坤坊向模式
夏位方法:
z相+軟イ牛変位;軟イ半夏位
数値落間1跡形模式或銭性模式
外部輸出方法:
晶律管輸出的源或吸1枚切換
高速汁数器数据的PV存慮的格式:
8位数BCD;8位数十六避制
決定計数栓査(比較)方法和
内部/外部位型式。
計数検査方法:目椋値或萢嗣比較
満足条件付的輸出位型式:内部和外部輸出位
一
}主刑・ヒb較表(CTBL(63)):
端口規定;ヒヒ較表住坦牙;ヒヒ校ヲ子女台
模式掠制(】NI(61)):
端口規定;PV惨敗;比較iJl始
高速i十数暑#Pvi巽(PRV(62))1
凄高速計数器PV和比較状志。
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高速計数器功能
端口1
(CNI)
編碍器
輸入
A
端口2B
(CN1)Z
編屑器
輸入A
端口lB
(CN2)Z
編渦
輸入A
端口2S
(CN2)Z
郷酬号
輸入
A
・一[簸コ
Z
－[蕊コ
一[歴コ
一匿コ
合
→
令
一画一⑧
PC設置          PC没置
DM㈱/DM6641/PM6641レDM㈱的位(U-0?或位12～15             DM6640/DM6641/DM6643/DM6倒4的位胆～07或位12-15
槽1
端[」1:IR201FGI]R200
Ut「12:IR203荊1]R202
端[3:1,R205和IR204
端口4:IR207和IR206
槽2
端日1:IR233ホ目IR232
端[2:]R235矛「IIH234
9嵩口3:IR237月陸「1R236
端口4;IR239不i.TIR238
-一ウ一一3」4
含
州蝶鮫表
比較井始
下門模式酬
却、・+数器1か停[;的{ホ(IR21212-
IR21215或ARf,512-ARO515)$aLf数tt苦しヒ校∫IL
始・停LL的飼、・(1E{21.108-IR2J31T或
r、R〔}508－ARo5"　
或IR240
1R243白勺
位oo-11
汁数枝垂
〔此丈
1存虻的位型式
酬1榔
日日管輸出
PC投置
中
潜/吸牧
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PC設置預没定
力使用高速計数器1-4,在編程模式中避荷下列投足。
外部輸出的数据格式和源/吸収没定
位150
DM66・21・口。]
鎌瀬纏㍊⊥」
高速計数器い4PV数据格式
OHex:8位数十六避制(BIN)
lHex:8位数Bm
訣省looeo(8位数+六避制和源(PNP))
輸入模式,計数頻率,数値苑閨模式和汁数器皇位方法
高速汁数器1
オ曹1:】)M6640的{立00NO7‡曹2:DM6643的位OO～07
高速H数器2
槽1;DM6640的位08・一!5槽2=DM6643的位08-」15
高速〕十数暑㌣3
槽1:DM664」的{〉;00～07}曹2:DM6644的位00・-07
高速計数器4
槽1:DM6641的位08・・15槽2,DM6644的位08--15
位150
DM664・,DM6641,illl
I
DM6643,DM66441__1]L」－
ull閨模式和汁数器宴位方法(見下表)
器輸入模式
OHex:lx相位差…諭人
相ex:2x相位差輸入
2Hex:4x相位差輸入
3Hex:増/減豚汁輸入
4Hex:豚汁/方向輸人
訣省:OOOO(1×相位差輸人,50kHz,銭性模式.Z相+軟仲夏位)
計数頻率,数値苑圃
模式和隻位方法
用法
債      計数頻率        数値苑園模式    汁数器皇位方法
OHex    50KHz   残性模式        Z相+軟件変位
lHex                    只有軟件夏位
2Hex            跡形模式        Z相+軟件変位
3Hex                    只有軟件夏位
4Hex    500KIIz 銭性模式        z相+軟件夏位
5}lex                   県有軟件変位
6Hex            跡形模式        z相+軟仲夏位
7Hex                    只有軟件夏位
高速音数器如下編程:
・只要遊行了有効改定就升始計数操作。
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・屯源上毛付和升始或停止執行程序吋,PV夏位方0。
・単独計数操作不烏劫比較表的比較i操作。
・再使用下表所示的字監視PV。
高速計数器1     字      
        槽1     槽2
高速日数器1     ∫R200,1R20王   lR232,IR233
高速計数器2     IR202,IR203     IR234,IR235
高速汁数器3     IR204,IR205     IR236,IR237
高速汁数器4     IR206,IR207     IR238,IR239
息劫比較操作
用CTBL(63)在CQMIII中注荒肝ヒ較麦芽自動比i較。也可用有藁控制位(槽1
的工R21208～IR21211,‡曹2的ARe50S・・ARO511)眉劫比較。
用CTBL(63)自助比較
P:端口
Cl模式
000=1ヨ杯値呈注冊和比較自助
001:氾圃比較表}三i三冊和比較」嘉功
oo2:只有目ホ示{真表注ナ班
003:只有萢旧比較表注紛
TBI比較表的第一分字
高速計数器      P中指定的値     
        槽1     槽2
高速汁数器{     101     001
高速ナト数器2   102     002
高速計数器3     103     003
高速i/数器4     】04    oo4
C値段力㎜,注冊目椋値比較表,投力001注冊萢園比較表。完成佳勝危弁
始比較.執行比較吋,位型式存吐出比較表決定的内部輸出位和外部輸出
位。比較表注冊的洋鍵田内容参兄CTBL(63)的説明。
注C値段力002注勝目椋値比較表,投力003注珊池園比較表,但遠些値的比
較不会自明自助,。控制位或INI(61)必須用干自動比較操作。
用控制位眉劫比較
対座子槽1的IR21208--IR212al或才92的ARO508～ARO511的高速i十数
器的位置ON吋宿明比較・操作。必須預先住冊比較表。不能在編程模式下執
行出校。
注高速計数器板以位型式把比較結果輸出到内存中的指定位,而且不執行中断
子程序,,位型式包括内部位和外部位,外部位在外部輸出1～4上輸出。
停止比較操作
執行如下所示的INI(6D中止出校操作,也可用控制位完成中止比較、,
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用INI(61)停止比較
(@}INI(6王)
P
001
000
Pl端口
高速計数器      P中投足的債     
        槽1     槽2
高速計数器|     10i     001
高速汁数器2     102     002
高速日数器3     103     003
高速汁数器4     lo4     004
ぽPC
槽1:
端口1
端口2
端口3
鞘口4
法
長左4位数
画
画
面
晒
用控制位停止比較
対座干槽1的IR21208・-IR21211或槽2的ARO508-ARO511的高速汁数器
的位置OFF吋停止比較操作。
L以端口号作第一操作数,㎜(執行比較)作第二操作数執行INI(6D,或把
控制{立射状恋弘0惨敗力1,重自助出校。
2.一旦表液柱冊,就在整コ＼操作類同(即這行程序吋)保存在CQM玉H中,宜
到注冊了新妻。
下列両神方法可用子達高速汁`数器1～4的PV:
・漢内存中的PV字
・イ主用PRV(62)
漢内存中的PV字
高速汁数器1・-4的PV月下列方法存定在内存中。PV数据存虻的格式由槽
1的DM6602和槽2的DM66H的位OO--03的設定決定。訣習慣定是8位数
十六遊制。
最右4位数残性模式跡形模式
匝8働H,。、F8000000.07冊FFHexOOOOOO・O-07FFFFFFHex
巨遮]8位数BCDIF8388608-0838860700000000-08388607
匝ヨ(媒頭数,最左的数字触)
匝
槽2=
端口】
端[]2
端口3
端口4
最左4位数
画
⑮
画
面
主
最右4位数残性模式琢形模式
匝]8位数Hex,F8000000-07FFFFFFHexOOOOCX)OO-07FFFFFFH,x
巨亘]8位数BCD・F8388608-0838860700000000-08388607
陸](燥是繊粧的辮蝋)
画
遠些字母介循圷只刷新…次,因此所違約値可能埼実豚PV有些差別。
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高速計数器板
第2-1芋
使用PRV(62)
PRV(62)也可用干逮高速音数器仁4的PV。
(@)PRV(62)
P
C
D
P=端口
C:000
D=第一介目赤字
高速汁数器号    P中指定的債     
        槽1     槽2
高速株数器1     101     001
高速汁数器2     102     002
高速計数器3     103     003
高速汁数器4     104     004
高速汁数器1-4的PVi按下国所永存虻。
最左4位数量右4位敷銭性模式圷形模式
巨コ[〕〔コ8位数Hex・F8000000-07FFFFFFII・・(㎜㎜一〇7FFFFFFH・・
8f逆数BCD=F8388608⇔08388607BCDOOOOOOOONO8388607BCD
(如果是負数,最左位数力F。)
注i}九千TPRV(62)耐震当前PV。
修改PV下列商神方法可用手傷改高速計数器1'-4的PV。
・用一・秒夏位方法星位計数器(即計数器投力0)
・使用INI(61)
下面是INI(61)用法的介招。夏位方法用法介紹参見63頁夏位方法。
用INI(61)修改PV
INI(61)用干惨敗高速汁数器1・v4的PV。
P:端口指定符
C=002
Pl:第1介PV字
高速計数器号    P中指定的値     
        槽1     槽2
高速汁数器1     101     001
高速汁数器2     102     002
高速汁数器3     103     003
高速汁数器4     104     004
最左4位数量右4位数残性模式杯形模式
匝〔コ[三〔コF800CX[>OO--07FFFFFFHexOOOOOOOO-・07FFFFFF}{ex
F8388608～08388607BCDOOOOOOOO～08388607BCD
(如果是負数,最左位数力F。)
注柾目椋値比較表中最多8目椋値匹配后,出校泣程自劫回到表中的第一介目板i偵.
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停止井重自助汁数操作
因此,出校順序完成后,可通辻初婚化PV重夏此妙理。
能通迂把控制位置ON停止高速計数器1～4中的一ント計数操作,計数器的
PV保持。
可通迂拙槽1的IR212或槽2的ARO5的位12・-15置ON来停止計数操
作。区些位対座高速計数器1'-4,逮些位置OFF重席劫計数操作。高速計数
器夙官停止的値弄始重肩劫。
注計数器操作椋志可用干決定汁数操作道行述是停止(0:停止;1:操作)。
高速計数器      汁数器操作棒志  
        槽1     槽2
高速汁数器1     IR20812 IR24012
高速計数器2     IR20912 IR24U2
高速汁数器3     IR2】Ol2        lR24212
高速計数器4     IR21112 IR24312
麹
下例示出安装在槽2上的高速汁数器板上的高速汁数器1的用法。執行目極
値比較把存虻在内存中的内部/外部位型式中的位根掘計数器的PV而置
ON。内部輸出位状恋用干控制接点肺沖輸出頻率。
程序中的変位位保持力ON,使込到最眉目椋値后,汁i数器PV在Z相信号吋
変位。
送行程序前,如下没定PC没畳,井重自助CQMIH以便允UtDM6611中遊行
新改定、
DM6611:0001(外部輸出1-4源輸出,高速汁数器1-4PV存腔内8
位数BCD。
DM6643:0003(高速計数器1=汁数頻率50kHz;銭性模式;Z相信号+
軟件変位;増/減模式)。
PV迭到2500吋JRO5000将置ON,而旦夕卜部輸出1」書置ON。
PV迭到7500吋,IRO5001将置ON,而且外部輸出2将置ON。
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PV迭到10000吋,IRO5002将置ON,而』且外部輸出3将置ON。
自称値3=10000
国本示値2=7500
目椋値1:2500
        数器PV▲                                忌㌶rz相酬/                                                     
                                                                                吋pV変位一'●酬値1〈目樋2〈目樋3{L」    0003    〉}}
        /                                                                                       
                                                                                        ●●2500        
                                                                                        oooooloo        
                                4●■●■令     ・一・.令●●●・一・■9-■●い■■e                                                    
                                                                                        7500=02010000   
                                                                                        皇o皇旦0402     
                                                                                                
                                                                                        OlOOHeX汐IRO5000〔0201Hex=夕IRO500100402Hex:夕凪050020  
        }㎜x    Lノ     0201hx  0402輪xoooαト捨寓                                      O釦1}b刈0402輪x 一〇〇〇〇H●x内部位型式人、43210               
                voloo胎x                                」'vO100輪x                                             
                                                                                                
                                                        タト部位型式人                                  
                                IR240的内容             '、r15141312111098765                                           
                                レ1     山川。1。回11。1。lol。1・1。1。川                                                      
                                        iu                      ll      ;lllllll                        
                                        レll川1。lo1                    1。1。1。回。1。1。回11                         
                                        iil                     ll      1;llllll                        
                                        →口lll。川。1。1。1。団・1。1。川。1                                                   
                                                                                外部輸出1外部輸出2              
                                                                                                
2500
位型式1
7500
位型式2
10000
位型式3
OIOOHex:夕卜部当食出重量ON
O201Hex=外部輸出2置ON
(no2He.x・タト音B輸lh3豊ON
外部輸出3
如下面程序例子所示,接点脈沖輸出頻率変化道程力:執行C'1'BL(63)吋投力
500Hz,井在lRO5000,IROsOO1和IROsOO2置ON吋,分別力200Hz,100Hz和
OHz。
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        25313(1ピ
        ODooo
        ‖25313(常ON)
1       1卜一⇒25313(常ON)
        ll25313(常ON)
        考25313(常ON)`
        15
ARO500
夏位立
@CT8L(63}
001
000
0MOOOO
@SPED(64)
020
001
#0050
@ANOW{34)
#OFFF
240
DMO}OO
@CMP(2e)
DMO100
#Dloo
25506
05000
等干椋志
@CMP(20}
DMOteo
#02釧
25506
05001
等干椋志
@CMP(20)
DMOIOO
#0402
25506
05002
等二判示志
高速汁数器的変位位保持力ON。
指定槽2中的高速汁数器1的El
椋出校,注冊目縁値比較表,井升
始在Dl{㎜0∫白幼比較Cl
杁輸出位置02以500Hz没定連綾
的接点腺沖輸出井宿動脈沖輸
出、,
IR24G中存虻的位型式的内容作
与違算,井把結果存虻二在DMO100
中。
DMO]00-5#0100作比較。
如果DMO100包含#OIOO則把IR
O5000置{)N。
DMOIGO已#0201作比較、,
女a果DMOlOO包含』#020i,貝り…}巴IR
O500ユ置ONo
DMO100与#0402作比較。
如果DMO100包含#0402,則把IR
O5α)2i誉己ON。
第2-1市
DMOOOOtoo{)3-一一3Albic較緋
DMOOOI,25(Xト聞流】12,500
DMOOO2】0000
DMOOO3:0100一位型式(1)
DMOOO4:750Cトー1.i拳示値2:7,500
DMGOO5:GOOO
D.Moeo6,0201-一一位型式(2)
DMO(X)7:(X)00-一「ヨ十示{直3:10,{〕(旧
DMOOO8:0001
DMOOO9:UO2-一位型式(3)
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78
25313(
25313(常ON)
25313(
IRO5㎜ヵON吋執行子程序001
IROsOOI>llON吋執行子程序002
IRO5002方ON吋執行子程序(X}3
子程序OOl
杁輸出位置02以20GI弛没定連鎮
的接点肺沖輸出,井店動脈沖輸
出。
子程序oo2
杁輸出位置02以100Hz投足連接
的接点脈沖輸出,井片効肺沖輸
出.
子程序003
仏輸出位貴02以OHz'殴定連鎮的
接i点脈沖輸出,井肩劫肺沖輸出。
第2-1苫
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豚沖1/O板
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執行程序吋操作如下所示。
詠沖頻率(Hz)
500
200
100
対向
2-2肺沖1/O板
2-2--1型号
名称
豚汁1/O板
型号
CQMIH-PIB21
規格
閥介脳中輸入点和何分腺沖輸1■呉
2-2-2功能
肺沖輸入1和2
豚沖輸出1和2
端口1和2
注
肺沖1/0板是支持丙イ'豚汁輸人和爾ノト豚汁輸出的内板。
脈沖輸入1和hRli・F輸入2可用作高速汁i数器,対以50KHz(相位信号)或
25KHz(相位差)的豚1中輸入↓十数。可根掘↓十数器的当館値(PV)執1行中断赴
理。
輸入摸式
下列三秒輸入模式可用:
・相位差模式(4x)
・豚汁/方向模式
・増/減模式
魎
板可改定使之在高速汁数器的値等干指定日赤値付或PV6dl)N在指定比較萢
国内肘執行中断子種序。
見増口1和鞘口2可輸出丙介10Hz～50KHz豚汁、,可使用固定或可変占杢
率。
・固定占室率可平滑地杁10Hz到50KHz堤高或降低輸出頻率。
・可変占空室允i午脈沖輸出用萢剛人1%到99%蘭書全率執行、
脈沖輸人和豚汁輸出可以同時執行,但不能同吋使用所有的高速計数器和
豚汁輸出功能。PC汲置(DM6611)中的始[模式改定(高速日数器模式/簡単
定位模式)将決定郷介允許具有所有功能。
両十月加重輸入(高速音数器)和丙イ＼豚汁輸出可通道端口1和2回付使用、在
PC汲置(DM66目)中必須輸入合這的端口模式設定以決定郷介具有仇先功
能、,
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模式    内容    高速計数器功能          詠沖輸出功能                    DM6611設定
                用PRV(62)       用CTBL(63)      元梯形加速/     相同加速度/減   単独加速度/     
                漢PV    的高速計数      減速(SPED       速度    減速度  
                        器中断  (64))   (PLS2(一))      (ACC(一))       
高速汁  高速計数器具有  是      是      是              模式0禁止(模    0000
数器模  仇先級。                                        式仁3允許)      Hex
式      允↓午所有高速汁                                        児注1,  
        数器功能。                                              
        肺伸輸出的梯形                                          
        加速度/減速皮布                                         
        1≦艮細口                                               
簡単定  豚汁輸II具有{尤 疋      否      是      是      是      000】
位模式  先級。                                          Hex
        允函折有月釦中輸                                                
        出功能。                                                
        筒速}卜数響中断                                         
        禁止。                                          
注1.模式0:加速+独立模式;模式1:加速+達鎮模式;模式2:減速+独立模
式;模式3:減速+達鎮模式。
2,端口1和2的端口模式忌是'投力相同模式,即高速汁i数器模式或簡単定
位模式,。不能刃傷ノト端口単独汲置模式。
2-2-3系統配置
脈沖輸入1
逆増編南器
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2-2-4遥用的内板槽
豚汁1/0板只能安装在CQMIHCPU51/61CPU単元的槽2(右槽)上,
槽1:不可槽21画
板
的
中
肺
」
2-2-5名称和功能
CQMIH-PLB21』永沖1/0板具有月永沖輸入1和肺沖輸出1的CN]連接器,以
及肺沖論人2和豚汁輸出2的CN2連接器。
CQMIH--PLB211泳沖1/0板
LED指示灯
酬一㌫鰍,
輸出1
CN2
肺沖輸入/
輸出2
准各好(緑)
兼容連接搾
捕圧=XM2D-1501(OMRON)
夕卜〕是:XM2S-】5]1(OMRON)
詠沖1/0板提供杯准的而ノト描座和蘭
寸＼外売
        一膝沖1/0功能准膏好付点                                                 
                                                                
                                                                一
                                                                
        ⑱=             懸口iii"                熟iiiiiiiぷ漠i:1:1      ・………ii……i……翼iii……1…………i……1             
        鯨              i…iii…薫iii   鞍iiii                          
                                                                
                                                灘…ii……轍1灘…………ii…             
                                .・{ふ'-                                
                                                                
                                                                
        一諾俣(紅)                                                      
                                                                
詠沖輸出(榿)
参見下ヂ
豚汁輸入(榿)
参見下表
]泳沖1/O的PC汲置没定中有措,或詠
沖輸出操作中断吋亮
豚沖輸出指示灯
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目永沖輸入指示灯
端口1   端口2   功能
Al      A2      端口上的A相詠沖愉人力ON吋亮。
Bl      B2      端口上的B相豚汁輸人力ON吋亮。
Z1      Z2      端口上的Z相腺沖輸人力ON購売。
2-2-6規格
高速汁数器規格
指令
指令    控制    憲叉
(@)σrBL(63)    池園比較表}土研+比4文弄始       注珊萢田比較麦芽升始比較
        目栢i値表注朋+比較川始  注目昔日]示値表戊TJ1二文台比較
        池田比較表注班  注1型}荘園比叙表
        口称値表住冊    注冊目極値表
(@)1N1(6D       比較升始        用注珊的比較表自動比較
        比較停止        停止比較
        惨敗Pv  惨敗高速汁数器的PV
(@)PRV(62)      凄pv    口高速計数器的PV
        漬状恣  漢高速け数器醜状志
        已萢「日比較鍵吉果      旗苗田比較結果
(@)INT(89)      厨蔽所有中断    屏蔽所有中断,例如輸入中断,間隔定吋器中断和門速汁数器中断。
        清除中断屏蔽    清除中断屏蔽
豚汁輸入的有美椋志和控制位
使用豚汁1/O板付的内板槽2的位
字      位      名称            功能
IR232   00～15  端山1   PV字(昂右4位数) 豚汁1/0振駒毎ノト端[的高速計数器的pv在毎次循杯后用8位数BCD債存虻。
lR233   00～15          Pv字(最左4位数) 
IR234   00～15  端[2    PV字(最右4位数) 
IR235   00～15          Pv字(最左4九数) 
SR区位
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AR区椋志
字      位      名称            功能    
ARO5    00      端口1   高速計数器1萢岡出校椋志 満足第一分余件吋ON      高速汁数器用干萢嗣比較吋,当満足相応条件附椋志置ON。
        01                      満足第二介条件附ON      
        02                      満足第三介条件附ON      
        03                      満足第四イ＼条件日寸ON  
        〔}4                    満足第五介条件吋ON      
        05                      満足第六介条件付ON      
        06                      満足第七介条件付ON      
        07                      満足第八ノト条件付ON    
        08              高速汁数器1比較椋志     表示出校仁作的状志。0:停止L遠行 
        09              高速汁数器1-1二溢/下溢椋志      表示PV的ヒ溢/下溢状悉。0=正常(尤上溢/下溢)1:出現上灘/ド溢       
ARO6    00      端口2   高辻1十数器2花圃比較称志        満足第一十条件付ON      高速汁数門用干池田比較格式ll寸,斗満足相∫濠件財椋志置ON。
        01                      満足第二介条件附ON      
        02                      満足第三介条件日]ON     
        03                      満足第四介条件付ON      
        04                      満足穿五イ、条件11寸ON  
        05                      満足第六イ、条件付ON    
        06                      満足第七介条件付ON      
        07                      満足第八介条件円ON      
        08              高速計数器2比較称志     表示比較蘭作的壮志。0=停止1:這行        
        09              高速↓卜数器2上溢/下溢椋志      表示PV釣上溢/下縫状志。o:正常(元」溢/下溢)1:出現.抽益/下溢      
SR区椋志
AR区椋志
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有美的PC設置設定
字      位      功能            起作用的肘洵
DM661王 00～15  端口模式改定(対端口1和2)                電源上毛日寸
                ㎜He硝速甘撚模式                
                0001Hex:簡単定位模式            
DiU6643 00～03  端口1   高速汁数器輸入模式      升始操作吋
                        OHex=相位差輸入 
                        1Hex:豚汁/方向輸入      
                        2Hex:増/減腺沖輸入      
        04～07          高速H'数器夏イ7方法     
                        OHex:Z相信号+軟件復位   
                        lHex=数件変位   
        08～ll          高速計数器数値池園      
                        OIIex=銭性模式  
                        1Hex:跡形模式   
        12～玉5         (肺沖輸り1使用設定)     
DM6644  00～03          高速計数器輸入模式      
                        OHex:相位差輸入 
                        1Hex=肺沖/方向輸入      
                        2HeXl増/減詠沖輸入      
        04～07          高速}1数皆夏佃方法      
                        OHex;Z相侍号+軟件夏位   
                        jHex漱仲夏位    
        08～H           高速汁数器数値池園      
                        OHex践性模式    
                        lIlex=跡形模式  
        12-15           (脈沖輸出設定)  
詠沖輸出規格
指令
用下表所示的7ノト指令控制豚汁輸出。此表也展示了指令和詠沖輸出実理
之1旬的美系。
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---------------------[End of Page 4171]---------------------



昧沖1/0板
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指令    控制提要        没有加速/減速的単相詠沖輸出     具有相同加速度/減速度的単相肺}中輸出    具有独立加速度/減速度的単相豚沖輸出     可変占定率詠沖輸出
PULS(65)(没置詠沖)      改定輸出肺沖数  是(只有独立模式)                是(具有独立模式)        
SPED(64)(速度輸出)      控制投宿加速/減速的豚汁輸出     是      ■■●  ■■■  ●●●
PLS2(一)(肱沖輸出)      控制具有相同加速度/減速度的梯形加速/減速1泳沖輸出       444     是      ●●●  直44
ACC(一)(加速度控制)     控制具有独立加速度/減速度的梯形加速/減速肺沖輸出        ●■●  ■■●  是      ●●●
PWM(一)(可変占穴』争:的肺沖)    控制可変占空華豚汁輸出  ●●●  喧喧喧  ■●■  是
INI(61)(模式按制)       停止肺沖愉山    是      是      是      是
PRV(62)(高速計数器PV漬) 汝胸中輸出状志  是      是      是      是
輸出吋遥用的指令
一旦升始輸出,与豚汁輸出有美的某些指令不能改変。下表列出了可以和不
可以往男一ノト指令執行后(即当麻沖輸出作方前一ノト指令的結果執行)執行
以惨敗肺沖輸出的指令。
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詠沖1/O板
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店珈永沖輸出的指令      用干修改詠沖輸出的指令                                                                          
        SPED(単独)      SPED(達鎮)      PULS(0或f:詠沖設定)     PULS(2或3=豚汁加速/減速設定)    PULS(4或5=元詠沖波定)   PLS2    ACC模式0(加速+単独)     ACC模式1(力日速+連衡    ACC模式2(減速+単独)     ACC模式3(減速+達鋤      PWM
SPED(64)        允許    ●・・  ■■■  ■■■  ●●●  ●●●  允許    ●■■  允許    4◆■   ●直●
`鵠鷲   允許    允許    允許    允許    ■■■  444     ■■●  允許    ●●●  允許    ■■■
0,1(胎中設定)   允許    允↓午  允↓午  允許    允許    允許    ●■●  允許    允許    允許    4●頃
PULS{65)2.3{肺沖加速/減速設定)  允許    允許    允許    允う午  允許    允許    允↓午  允↓午  允許    允許    ●●●
PULS(65)3.4(元肺沖設定) ●●●  允許    允許    允許    允許    允許    噌◆●  允う午  噌◆■  允許    ■■・
PLS2(一)        喧喧●  ■■■  ●●●          ●■●  ■噌●  ●●直  ■●■  停止吋允許      ●●●  ■■■
ACC(一)模式0{加速+単独) ``●    .'4     ■●■  ■■.   ■「「  ``●    ■■.   ■●●  允↓午  L」`    .■'
ACC(一)模式1(加速+達鎮) ■■■  允許常連        允L午(り山住)   允↓午(兄注)    ,,,     ■■■  ●●●  允許常連        ■「■  允}午   ■■,
ACC{一)模式2(減速+単独) 允汗常連        ,,,     ■'q    ■■■  呼,,    ■..    ,,,     ■■■  允許    ■■,   ■.■
ACC(一)模式0(減速+連衡  ,●●   允許常速        允許(児注)      允許(り己注)    允う午(兄注)    ■.」           允↓午常連      ■,,    允i午   ■■■
PWM(一) ●■■  ,,,     ●●喝  ,,,     ■■●  ,,.     ●●■  ■■●          ■■●  允許
注豚汁数可修改,但是方向不可修改。
有美椋志和控制位
(対干豚沖輸出)
使用詠沖1/O板付的内板槽2的位
字      位      名称            功能
IR236   00～15  端目玉  PV字(最右4位数) 毎分循杯后,与豚汁1/0板的毎分端口有美的詠沖輸出的PV以8位数BCD存虻。在詠沖輸出不使用吋,遠些位能作方内部補助位使用。
IR237   00～15          PV字(最左4位数) 
IR238   00～15  端口2   PV字(最右4位数) 
IR239   00～15          PV字(最左4位数)1        
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AR区椋志
字      位      名称            功能
ARO5    12      端口1月永       指定減速椋志    表示指定減速ll寸通江減速点
                沖輸出          0=未指定
                赤志            1:指定
        13              指定詠沖数称念  表示詠沖数是否已用PUIS(65)送行了汲置
                                Ol未指定
                                1:指定
        14              脳中輸出完成椋志        表示用SPED(64),PLS2(一)或ACC(一)完成脈沖輸I/l
                                0:未完成
                                1、完成
        15              腺沖諭1{出軍中中祢志    表示腺沖輸出的執行杁志
                                0=元嚇坤輸出
                                1:腺沖輸出赴理中
ARO6    12      端n2    本旨定減速杯志  表示指定減速吋通達減速点
                肺沖輸          0=未指定
                出様志          1:指定
        13              指定豚汁数椋志  表示脈中数是否日用PUIS(65)逃行了設置
                                0:未指定
                                1:脂足
        14              腺沖輸出完成称念        表示用SPED(64),PLS2(一),或AC(1(一)完成肺沖輸出
                                0:未元成
                                1:完成
        15              豚汁輸出赴理中椋志      表示嚇沖輸出釣瓶行状悉
                                0;先豚汁輸出
                                h藤津輸出性理中
操作吋序例
減速点
↓
指定腺沖数杯志
(ARO513/へRO613)
泳沖輸出女L瑚.中』示志
(ARO51S/AHO615)
指定減速材i志
(ARO512∠へRo6三2)
豚汁輸出完成‡示志
(ARO514〃ARO614)
ぎロタ
併_「一一ーー一一一一__
Ottiiii
肝一__
owi{ii
・・-1』一一一一ー－rt-.一_...一_.1-L.一_
ぱミミ
僻一一一局一一一一_
↑
PULS(65)
PIS2(一)
軸加速口称              
←減速目                
il              
或
執行
{没空胸中数吋)
注如上所示的AR区椋志的状悉可能根掘輸出頻率写実賑豚汁輸出状恋不同。
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有美pc設置没定
字      位      功能            潰走起作用的吋1司
DM6611  00～15  端山模式設定(端[1和2)oooo}lex=高速計数器模式0001Hex:簡単定位模式                上毛的
DM6643  00～11  端川    ぱ永沖輸入設定) 操作升始吋
        12～15          固主/可変豚汁輸出青空率没定OHex=使用固定占空・糊永沖輸出(訣省)1トlex:使用可変占空華詠沖輸出     
DM6644  00-11   端山2   (脳中輸入投足)  
        12司5           画定/可変肺沖輸出占丁↑:設定OHex:使用固定占至率肺沖輸IE(訣省)1Hex:使用可変占空室肺r中輸出       
2-2-7高速計数器1和2
杁旋鞍編碍器到豚汁1/O板的端口1和2的肺沖信号可高速レ1'数,許可根掘
汁到的肺件数執行中断赴理。可単独使用両分端口,用『}糊口1和2的}卜数
器量高速計数器1和口速計数器2。
本廿介留了忽祥使用高速汁数搾1和2.
注可使用的指令被在PC設置的DM6611中段定的板的端口模式没定所限制。
端口模式没定和遥用的指令
在簡単定位模式中,不能使用CTBL(63)(注朋・τヒ較表),不能執行高速汁i数器
lll断。只能執行逮PV、,
指令    CTBL(63)        lNl(61) PRV(62>
功能    比較表注朋比4交1口力    pv修改比較自動/停止     口Pv震比較状忍泣萢園比較結果
高速汁数器模式  允許    允許    允肖・
簡単定位模式    禁止    允}午(只有pv惨敗)       允↓午
処理
輸入信号和輸入模式
信号美型決定r可用干高速日数器1和2的論人模式.
1,2,3,,b1.相位差模式(計数速率=25KHz>=
丙↑相位差4×的信号(A相和B相)和Z相信号用干輸入。根掘両相信号
差逓増或逓減計数。
2.脈沖/方向模式(汁数速率二50KHz)l
A相是方向信号,B相星汁数豚汁,A相倍号力OFF吋汁数器逆増,カON
吋逆波。
3.増/減模式(汁数速率=50KHz):
A相是逓減信号,B相是逓増信号。
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浪1到A相イ宮号日寸う十数器通!l成,汲1到B本月イ言号同寸遊士曽:
相位差模式泳沖/方向模式増/減模式
輪禍器輸入
A(A相)
綿屑器輸入
B(B相)
}i－散
工
…]幽
き
…]酬
㌔L」一〔驚輸入
罐咄]山口罐輸入
汁数1・321計数
L_____」一__」
逆円通滅
1,2,3.
凹
且[皿].
,1
32
_一一'
連声逓減
数値苑園
下列同称桓式決定r高速汁数器]和2')卜数的花圃。
1,杯形模式
在ヨ不形模式中,可和cTBL(63)遊走汁数萢囹的最大値,、通増吋,汁i数門杁
最大汁数値汁到0,遊滅日寸,片敷器弘0汁到最大汁数値;技有負債。最大
汁数値+1(即圷億〉作方設定輸入。泣定苑圏弘1・'65000,汁数萢国見O～
64999。
2.銭性模式
銭性模式中的汁数菰固国定カー8388608-8388607。如果汁数降到下限以
下,将声生下溢,如果赴辻上限,将声坐]二溢。付子上澄,PV保持力
08388607,対干下溢,PV保持力F8388608,停止計数或比較(井保留比較
表),井且ARO509(端口D或ARO6e9(端1コ2)将置ON。
杯形板式
虻大目'数包＼0
1通増
残汁模式
復位方法
逓減
一8.388,60808,388,607
士一
下溢上溢
重眉劫計数操作吋,下段中的一神方法必須用rF汁数器夏位,,眉司或停止抗
行程序吋,汁数器自動夏位.
注下列信号変換作方同前(逆増)豚汁処理:A粗土升沿→B稲上升浩→A相下
降沿→B相下降沿。
下列信号変換作方反向(逓減)詠沖牡理lB相上升沿→A相仁升沿一>B相下
降沿→A相下降浩.
下列爾神方法可用干決定復位計数器PV(即汲置0)的吋序、
・Z相信号+軟仲夏位
・軟件夏位
Z相信号+軟件変位或単独軟件変位都可用干夏位汁数器的PV。遠些変位
操作与高速計数器0(内置高速日数器)変位方法相同,
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高速計数器中断的
計数検査方法
詳細内容参見30頁。高速計数器1和2的星位位如下:
高速う十i数器1夏位位:SR25201
高速計数器2星位位:SR25202
注L由干高速汁数器1和2的夏位位(SR25201和SR25202)在毎分循ヨ不刷新,
椋志必須至少在一ノト循圷内置ON以可霊地逮。
2.即使在夏位后,比較表注柵状恋,比較執行状志和遊園比較結果∬]保持不
変。(如果在夏位前正在執行比較,比較将継鎮。)
与高速汁数器0一祥,下列両神汁数槍査方法可用干高速計数器1和2:
・目材≒値方法
・花圃出校方法
毎秒方法的介招参兄31頁。
対千日椋値方法,可在比較表中注冊最多48・↑s条件。当計数器的PV等子
48・↑'注研北校債中的一介吋,執行相泣的中断子程序。
射干萢圃比較方法,通常在出校表中注珊8介比較条件。当計数器的PV蝕
手植圃仁8之一的上限与下限之同吋,執行相庇的中断子種序。
使用歩藤
決定輸入模式,変位方
法和数値花圃
決定満目1和2的投足
(決定中断規格)
安装板和レ0接残
1
決定PC設置(DM6611,6643,6644)
輸人模式,
相位差,豚汁/方向,戒壇/減
衰位方法:Z相+軟件夏値域軟件夏位
数値池園:ヨ不形模式或銭性模式
　
検査方法:
高速汁数器模式:
目椋債1蜥,泥田比較中断
簡単定位模式:
vt,1断(逮PV;しL池園比較結果)
瑞相模式
輸入模式:相位差、豚汁/方向,増/減
変位方法:Z相+軟件夏位;軟件夏位
数値萢圃1杯形模式;銭性模式
梯形圏程序
注冊出校表,CTBL(63)=
指定端口比較表注肝和比較原動。
INI(61):
指定端口PV惨敗和比較店功
逮高速計数器PV,PRV(62):
演指定端口高速汁数器PV,逮高速計数器比較状恋,演植園出
校結果
定丸子程序,SBN(92)和近回RET(93)1
創建中断子程序(仮当使用高速計数器1和2中断吋。)
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豚沖1/O板
築2-2芋
豚汁1/0板=高速計数器功能
端口1(CN1)
焔硝審検入
端口2(CN2)
端砂器輸入
A－B－Z－－A■8■Z
C3,to)
c4,11)
`2、9)
c3、!o)
(4,i}}
《2,9)
相位差
繰沖/方向
→
合
一ゆ'誼.一
杯形模式
'"・・燈手
合
欝纏罐式
簡単定位模式
'.PC虚置　　
DM6643/「)M6644
的イ:(04-07
一唾コー一⑧
一物渡蟹
1)M6643/DM〔砲4
的位08・-H
合
;PCis置
1〕M66ユ1自{Jf立
00⇔15
に'ノ)、
毎次執行
計数器Pv
端口1:IR233～IR232
立椅Ll211R235～IR234
で{鯉趨麟汁
禰亨
麟雛作纏
④
繭
◇
池園出校結果
1コ1:
ARO5(X)Ni.RO.509
細口2:
AR〔〕600～ARO609
預置PC没置
使用高速汁数器1和/或2前,在編程模式中輸入下列投足。
靖国模式没定(DM6611)
内端口1和2指定高速計数器模式。PC変ON吋漢此段定。如果惨敗設定,
必須重席幼PC。
位15一
0
DM6611
00
00
端。模嫌1=「」
OOOOHex:高速計数器模式
(使用高速計数器中断肘必須波力高速汁数器模式。)
0001Hex:簡単定位模式
訣省=oooo(高速汁数器模式)
主
1.使用高速汁数器1和2中断吋,端口必須投力高速汁数器模式。星然高速
汁数器的PV可用簡単定位模式逮,但不能使用高速汁i数器1和2中断。
2.此段定収在CQM出店幼時被玖別。要修改汲置,必須在執行程序前先夫
屯再上甑。
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豚汁1/0板
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3.如乗用DM6611把鞘口1和2投力簡単定位模式,可以使用BCMP(68)指
令検査高速汁数器1和2的PV字的内容(IR232～IR235),井且用此情思
声生高速汁数器1和2中断。然而,用此方法得到的PV可能写実隊PV梢
有不同。
端口1和端ロ2操作没定
DM6643包含端口1的改定,DM6644包含端口2的造庭。迭些改定決定了迭
些高速↓十数器的操作参数。使用与毎分端口的工作琢境相符的没定。
位15
0:Z相和軟件夏位
1:軟仲夏位
輸入模式
α相位差模式
1:駄津/方向模式
2:増/滅模式
訣省:OOOO(銭性模式,Z相和軟件変位,相位差)模式
輸入刷新字設定
DM6634和DM6635分別包含高速汁数器1和2的輸入刷新学漫定。必須在
執行中断前刷新輸入吋避行迭些投足。
位15
0
DM6634/DM6635
L_」L__」
字数(2位数BCD)。。一一16」1
一
起支台字(2位数BCD)00～15
(対1立干IROOO～IRO15)
訣省:OOOO(元輸入刷新)
編程
使用下列歩聚縮写高速計数器1和2的程序。
注1.遊行合遥的PC汲置改定后,高速計数器1和2弄始計数。
2,上毛吋,升始工作吋,停止工作吋,高速汁i数器1和2的PV夏位力0。
3.只用計数操作将不執行比較表銘校相中断。
4.高速汁数器1的PV存虻在IR232和IR233中,高速汁数器2的PV存甦
在IR234和IR235中。
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豚沖レO板
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㌔2,3...
店功利停止比較
1.使用CTBL(63)在CQMIH中保存比較表発汗始出校t;,
(@)CTBL(63>
P
C
TB
P:端}L.1
00】:端山1
002:立Fri口2
c,模式
000:目木示イ自[表書|」]月矛11tヒ較チF女台
〔〕(ll1氾国表注珊珊比較井始
002:只注柵目椋表
003:只注冊遠出表
TB此狡表的起力f'字
類果C投力000,則用日赤値方法送行比較;如果力001,則用萢圃比較方法
逃行比較。商科1情況下,都左注頒比較表店升始比較。執行比較吋、根掘比較
表執行高速汁数器1和2中断。保存的比較表的詳細内容参兄弟`5章指令
集「月白勺CTBL(63)白勺介き召。
注把C値投力002注研H椋位比較表,投力003注研萢園地校表,但不会
自助自助比較。在逮些情況下,IM(61)必須用干眉劫比較操作、
2.執行如下所示的INI(61)以停止比較。在P中指定端口1或2(P=001或
002)。
1       (@)INI(61)
        P
        001
        OOO
P:r杜I
OO1:満目1
002:..tluLI2
注1.要烏劫比較,必須把第1ノト操作数投力端M号,第2十操作数投力"000"
(ま丸1iit:ヒ較),井t丸そTINI(61)本旨令v
2.已注粉的表=在操作道程中(即程序]丸行日寸)保存在CQMIH中,葺到注朋了
新麦。
逮高速計数器1和2的PV
下列丙秒方法可用子達高速汁数器1和2的PV:
・杁内存逮PV
・使用PRV(62)
杁内存逮PV
高速計数器1和2的PV以下列方法存虻在相庇的数据区字中.
最左4イ繊最右4位数継模式f{〈形模式
端{-11,[遮コ[亟コF83886・8-0838860700eOOO()O--oeO(s4999
端…[亟iコ[遮コ(-8・388・608～8・388・607)
(力負数吋最左位数力F)
注遠些字毎ノト循圷只刷新一次,因此'乞伯可能写実1泳PV不同,
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使用PRV(62)
PRV(62)用干漢高速汁数器1和2的PV。在P中くP=OOI或002)指定高速汁
数器]或2。
P:端口
00王胤日1
002:端LT2
D:第・介自伝字
毎イ'高速汁数器的PV如下所示存虻。布銭性模式中,対手負数,最左位数力
F。
最左4位数最右4位数銭性模式〕不形模式
匝亘コ[〕IE]F8388608・-0838860700000000-・OOO64999
(-8,388,608-・8,388,607)
注執行PRV(62)吋可准碗地汝PV。
修改PV
宿雨稗方法惨敗高速計数器1和2的PV。
'用夏位方法之一・変位力0
・使用]NI(6])
使用lNI(61)的方法在此介詔。寝付方法的用法介紹参見"夏位方法"。(63頁)
用INI(61)惨敗PV
用LNI(61)惨敗高速計数器1和2的PV,如下所示、;1
(@)PRV〔62}
P
ooo
D
P:端口
OO1端口1
002端口2
Pl:第1ノトPV宇
最左4位数最右4位数銭性模式ヨ不形模式
巨コ[函F8388608-0838860700000eOO-・OOO64999
力布残性模式rl・指定負数,在最左位数中段定FHex。
逮高速計数器1和2的状恋
有両神方法逮高速汁数器1和2的状恣。
・逮CQMIH的AR区中的有美椋志
・使用PRV(62)
漢有美的AR区椋志
下面呈示了与高速計数器1和2有美的CQMIH数揺字。可以通道漢迭些宇
知道高速計数器1和2的状恋。
・内板借俣代碍
1       {@}IM(61}
        P
        oo2
        P1
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月永沖1/O板
築2-2芋
・工作状志
学              位      名称    功能    
計数器f 汁数器2                         
ARO5    ARO6    oo      高速汁数器池園出校祢志  満足第一分余件吋ON      当高速汁数器使用池園比較格式吋,在満足相庇条件付咳位置ON。
                Ol              満足第二介条件吋ON      
                02              満足第三・ト条件口才ON  
                03              満足第四介条件付ON      
                04              満足第五介条件付ON      
                05              満足第六介条件酎ON      
                06              満足第七介=条件付ON     
                07              満足第八介条件附ON      
                08      高速計数器比較椋志      表示比較操作的状杏0=停止1=道行  
                09      高速汁数器上溢/下灘椋志 表示PV釣上溢/下灘状志0=正常(元上澄/下溢)L出現⊥溢/下溝  
使用PRV(62)
也可由PRV(62)的執行決定高速汁数器1和2的状志。指定高速汁i数器1或
2(P=001或002)利目椋字D。状恣信息将■到D的位00和Ol中s位02・vl5
蒋・造方0。
(@)PRV(62)
P
OOO
D
P:;lh}口
ooい端口l
OO2:端・口2
D:自称ゴ
指定高速汁数器的状悉存定在Pl的位00和Ol中,如下表所示。
位      功能
00      比較操作棒志(0:停止;1:這行)
01      高速汁数・器1和2的pv上溢/ド溢椋志(o:正常;i:出現上澄或下溢)
‖
9
位04～07表示豚汁輸出状恋;所有其官位力Ov
比例呈示了見端白1輸出椋准豚沖,而用高遮光数器1汁数返些豚汁射程
序。高速汁数器在増/減模式下工作,用豚汁輸出的CW豚神通増汁数(B相
輸入),CCW豚汁逓減計数(A相輪人)。執行程序前,如下役定PC汲置井且
重新店幼PC,允汗DM6611没定。
DM6611=0000(高速計数器模式)。
DiM6643=0002(端口1:固定占空率詠沖輸出,銭性模式,Z相信号及軟仲夏
位相増/減模式)。
其官PC汲置改定使用鉄省改定L・,(赴理中断前不刷新輸入)。
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此外,比較表中存興亡下下列数据、
DMOOOO:OOO3-va7s値AI数:3
DMOOO1:2500一目1示値1:2500
DMOOO2:0000
DMOOO3:0100-tt較1中断赴理子程序号:100
DMOOO4:7500一目]示値2:7500
DMOOO5:0000
DMOOO6=0101-一一比較2中断赴理子程序号:IOI
DM[OOO7:0000-一目↓示値3:10000
DMOOO8:0001
DMOOO9:01.02一比較3中断赴理子程序号:]02
oooool`                         
                @CTBL(63)               
lI                              
                        oo1     
                        ooo     
                DM      oooo    
                                
                @PULS〔65}              
                                
                        oo1     
                        oo4     
                        ooo     
                @SPED{641               
        一                      
                        ◎◎1   
                        oo1     
                        岸oo◎1 
                ㊧ACC{一)               
卓                      001     
                        OO1     
                DM      OOtO    
                                
                                
25田3(δ〔IN)           lSB・(92}       100③   1
一                              
                11RET㈹         1
                                
                lS8N(92}                
25313(1宇ON)            1       10†    1
                @ACC(叫         
ll                              
                        oo、    
                        oo3     
                DM      0012    
                                
                1・E・(・・}            1
                                
                                
                ls8・(92〕      102     1
25313(常ON)                             
                SP∈D(64}               
ll                              
                        OO1     
                        001     
                        付oooo  
                                
                1…(93;         1
                                
指定瑞江1,以目椋値格式保存比較表,井升始比較,
プヨ端口】Lx定C「w肺1中、、(木k定詠仲介数)
八端口1以JeHzプV頻率単五月始」上惜的脈}中輸出.
ACC(一)模式1以大釣500Hz/4ms把頻率加速到25KHz
DMOO10:005050〔}1・1zカFI速,/411
DMOOI1:2500日半示{L[251〈1'lz
IR1(XX)0置ON
A(二(=(一)模式3以大釣500Hz/4mh把頻率減速到500Hz
DMOOI2:005050eHz加速./4ms
DMoOI3:(X)5011//示債:500Hz
用頻率波力0来停止見端口1的肱川輸出:.
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2-2-8功能
下表給山脈沖1/0被釣脈rlト輸出功能。
分美    特価    使用的指令
端]】和2脈沖輸出(固     10Hz-50(20)KHz頻率      改定脈沖数:PUIS(65)
定占杢率)       固定占空率      ノ1二女台1泳}中輸」1}:SPED(64)
        双向1翻1{(CW和CCW)      惨敗頻率tSPED(64)
        頻率可平滑地修改        停止詠1中輸出lSPED(64)/INI(61)
                以相同速率加速/減速:PLS2(一)
                以単独速率加速/減速:ACC(一)
端口1和2胸中輸出(可     9L6Hz.1.5KHz,⊥5.9KHz頻.客,占空率       井始肺沖輸出言PWM(一)
変占←辛)       在1%至‖99%口]変,イ又単向輸と1:1、      停止脚申輸出=INI(61)
注当歩近写込連接到瑞江1或2的月永沖輸出吋,使用不超辻20KHz的最高頻
率。
2-2-9固定占空率詠沖輸出
提要
下萌介留用50%的青空率見増口1和2執行豚汁輸出的歩腰。
如下闇所示林端山1和2執行駄津輸出。端口1和2能1司吋使用,毎ノト端口的
豚汁輸出能切換方CW(順吋針)或CCW(逆討針)方向。
CIU単元
↓                                                              
'       ば                      ば      ⊇      =       ば      、ノ
」                      DD                                      
        口口                                                    
-■画「一                       一      一-7唱=一口-●一一一端□1一                             一
                                一端口2戸                               
                                                                
頻率=10-50kHz
占空率=午=5・%{。・5)
ton
CW－
㍑一一一[」「」「一
－
CCWT
杁端口1和2輸出豚神付,可逐歩或以指定速率修改頻率,如下国所示。
頻率
吋1司
口∫以下列両神模式見増口1和2執行豚汁輸出:
・遅緩模式:達鎮輸出豚汁直到用SPED(64)指令或INI(6D指令停止。
・独立模式:輸出了指定豚中数吋,豚汁輸出自動停止。也可用SPED(64)或
INI(6D指令停止輸出。
注必須立即停止脚中輸出(例如察急停止)吋使用INI(61)。即使SPED(64),PIS2
(一)或ACC(一)信号把輸人置OFF,不停止豚汁輸出。
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昧沖1/O板
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下表列出子可用PVIS(65),SPED(64),IINI(61),PLS2(一),和ACC(一)的組合
修改的頻卒業型,,
修改頻率                指令    操作数設定      頁
        以指定頻率外嫌肺沖輸出。圭丸fテPULS(65),然宿執そテSPED(64)。    PULS(65)        CW/CCW(1泳沖数) 103
                                
●              SPED(64)        端口(達鎮/独立頻率)     
一一    詠沖輸出吋逐歩惨敗旗挙。        SPED(64)        鞘口(連接/独立頻率)     
●                              
        用指令伝止詠沖輸出。]丸行SPED(64)或INI(6])。    SPED(64)        端口頻率=0      105
                                
●              IM(61)  設定控制数据停止肺沖輸出        
/＼     輸出指定数量腺沖,肺沖輸出以指定速率加速到口称旗挙,以相同速4政速到停止。 P}S2(一)        端[cW/CCW加速度/減速皮目椋頻率肺中数    玉06
●                              
/＼     輸出指定数量豚汁,、肺沖輸出以指定加速度加速到H1赤堀嘩,以男…介指定減速度減速到停止。ACC(一)指令模式0:加速+独)二模式。執Z了PULS(65),]妾宥i{凡そ:FACC(一)。       PUI二S(65)      CW/CCW豚汁数減速点      107
●              ACC(一)(模式0)  端口加速度日椋頻率1滅速度剛示顕率2      
/       以指定加速度把腺沖輸出見当前頻率加速到日赤頻率。継接原油輸日、]丸干1二PUI£(65),接着1凡そ予A(:C(一)。ACC(一)指令模式1=加速+達鎮模式     PULS(65)        CW/C(=W 107
                ACC〈一)(模式1) 端口加速度聞示顕率      
●                              
        以指定減速度把豚汁愉山林当前頻事減速到H椋頻率.輸出指定数量豚博聞停止1泳沖輸出。執行PU盤(65),接着]丸行ACC(一)。ACC(一)指令模式2:減速+独立模式。  PULS(65)        CW/CCW脚中数    108
＼                              
                ACC(一)(模式2)  端口減速度日赤頻率      
一                              
＼      以指定減速度把腺沖輸出杁当龍顔率減速到副示顕率。継鎮胸中輸出、,執行PUIS(65),接着執行AC(:(一)。ACC(一)指令模式31減速+達繧模式    PUIS(65)        CW/CCW  108
                                
一              ACC(一)(模式3)  端口減速度自称頻率      
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詠沖1/O板
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単相固定占空率詠沖輸出
下面流程昆示了使用PULS(65)和SPED(64)執行元加速或減速的単相固定占
空華豚汁輸出的歩聚。
‖水油輸出端口1或2。
}
輸出接残
}
輸出:
用/不用1.6kΩ屯阻的CW/CCW。
輸出屯源:5/24VDC
PC－波置
(DM6611/DM6643/DM6644)
　
梯形圏程序
端口模式設定(DM6611):
投力高速汁数器模式(0000Hex)
或簡単定位模式(0001Hex)
端口1和2的操作没定((DM6643/DM6644):
投力固定占空率
改定豚}中,PULS(65)1
力毎分端口改定輸出脈沖数。
速度輸出,SPED(64)1
元加速/減速的指定端口脈沖輸出控制,
模式控制,INI(61}:
停止指定端口的脈}中輸出。
tee"一高速う十i数器PV,PRV(62)=
i裏手旨定端口的』水油輸出状志。
元加速/減速的単相固定占空華月永沖輸出
⊂亘星占零率脚輸出〕ぐ・コ■ぺ　
∴1一
                DM6643/DM664‡的位{2～15没1カ0  
                        
/、                     
豚汁1/0板
璽聯紺目固、
6
　　梯
†　司蹴出数
(8位数BCD)
十{創}]
釦
含
豚汁輸出状恣
増田1,ARO5
端口2:ARO6
腺沖輸出PV
端口1=IR237,IR236
端口2:IR239,IR238
(6,14)
(5,13)
(6,14)
《5,13)
一豚汁輸出
一端口1(CINrl)
一脈沖輸出
一端口2(CN2)
潮水沖輸出
状志
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具有相同加速
度/減速度的梯
形肺坤輸出
下面流程呈示了使用PLS2(一)執行具有相同加速度/減速度的梯形豚汁輸
出的歩螺。
決定端口模式
↓
筒単定位模式
(PLS2(一)不能使用高速計数器模式。)
決定鯨油輸出端口
↓
端口1或2
安装板和輸出接銭
↓
輸出:
用/不用1.6kΩ屯阻的cW/CCW
輸1出電源,5VDC/24VDC
PC－段置
(DM6611/DM6643/DM6644)
↓
増田模式設定(DM6611):
簡単定位模式(DM6611)YOOOI}lex)。見注。
端口1和2工作改定(DM6643/DM6644):
投力固定占主宰(0000Hex)。
(PLS2(一)不能在高速計数・器模式中使用。)
泳沖輸出,PLS2(一):
具有相同加速度/減速度的指定端口梯形加速度/減速度』永沖輸出控制。
模式控制,INI(61):
停止指定増田的脈沖輸出。
汝高速計数器PV,PRV(62):
逮指定端口的』永沖輸出状悉。
梯形加速/減速肺沖輸出
端口模式没定
簡単定位模式
令
一{瓢麟}
eCS重責'
DM66至1的
位00-15
}泳?T「11/0‡反
念
一一一一[=遜コ令                                        (6.14)(5,13}(6.")(5.13)
　董　　　　　　                                        
        肺事1輸出                               
†皿日]:        ix剥よ董677721」楡加i速度4.{}81r・      中数(8位数BCD:000(Xぴ)三～5)OGHz-50kHz/減速度(独立}:101互一2k買z肩動脈沖輸出            毎次執行        
                                        
毎イ＼循圷                                      
↓毎ご1                                 
                                一一    
cw－脈沖輸出
一端口1(CNI)
一月永沖輸出
一端口2(CN2)
豚汁輸出状恣
端口1:ARO5
端口2:ARO6
脈沖輸出状恋
端口1:ARO5
端口2:ARO6
ミま　ま　　　
十遮状.
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具有不同加速
度/減速度的梯
形肺沖輸出
下面流程展示了使用PULS(65)和ACC(一)執行具有不同加速度/減速度的
梯形§永沖輸出的歩弓聚,,
決定端[模式
↓
簡単定位模式:
ACC(一)的所有功能都能使用。
高速計数器模式:
可使用ACC(一)的模式1-3:禁止模式0(加速+独立)
決定詠沖輸出端口
端口1或2。
↓
安装複利輸出接銭
↓
輸出:
用/不用1.6kΩ屯阻的CW/CCWこ,
輸出屯源15/24VDC
PC没置
(DM6611/DM6643/DM6644)
端口模式没定(DM6611):
造方高速汁数器模式(0000Hex)或簡単.定位模式(OOOIHex),見江。
↓
端口1和2工作改定(DM6643ノ'DM6644):
投力固定占呈率=
注:高速計数器模式中不能使用ACC(一)模式0(加速+独立〉
梯形困程序
段定1]永沖,PUI』S(65):
力毎分端口設定輸出脈沖数。
力口速i控制,ACC(一)=
具有不同加速度/減速度的指定端口梯形加速/減速豚汁輸出控制。
模式控制,INI(6D:
停止指定端口的肺沖輸出。
旗高速計数器PV,PRV(62):
旗指定端口的腺沖輸出状恋i、,
梯形加速/減速麻沖輸出
古定'至率・氷}蔀ぐゴ
"'一一ーーーーーー一
浩堂'いL{
簡単定位或高速
從
・Pc没置、、
男舗1衡ll
護馴撒/減速1
C
㊥
令
毎ノト循杯
1:i‡7F:0～50kHz
加速度/減速度{独立)
10}iz～2kHz
毎ノト循]不
昧1中1/O板
::::ll…cw
:::::
毎次執行
=辮慧、、
:1脚継
」需⊆コ2(C:N2)
臆沖輸出状志
ARO5～A}モ06
月水畔輸出PV
端lI1:IR237,IR23
端「]2:IR239,IR23
数
速
高即
凄器
日、
僻
剛
F「,
IOI
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PC設置没定
見端口1或2輸出豚汁前,把PC切換到編程模式,井在PC設置中輸入下列
改定。
端口模式設定(DM6611)
位150
DM6611:111
肺二耀麟,ご丁⊃
0001Hex:月永沖輸出↓莫uLL
訣省:0000(高速汁数器模式)
可使用的指令受到詠沖1/0板的端口1和2的端口模式改定的限制。端口模
式在PC設置(DM6611)中指定。
端ロ模式没
定和指令
下表呈示了端口模式没定和可与不同的駄津輸出一起使用的指令。
不帯梯形加速/減速的豚汁輸出
不管端口模式没是是什4,所有指令都可使用。
指令    PULS(65)        SPED(64)        掴1(6つ PRV(62)
功能    設定豚汁数      設定頻率        停止豚汁輸出    凄脈沖輸出状恣
        (組合使用)                      
高速汁数器模式  允許                    
簡単定位模式    允↓午                  
具有梯形加速/減速和相同加速度/減速度的詠沖輸出。
不能在高速計数器模式中使用PLS2(一)(豚沖輸出)。不能用相同的加速度/
減速度執行梯形加速/減速豚汁輸出。
指令    PLS2(一)        lNl(6つ PRV(62)
功能    設定脈沖数      停止脈沖輸出    凄胸中輸出妖惑
高速汁数器模式  禁止    允許    
簡単定位模式    允許            
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具有梯形加速/減速和独立加速度/減速度的麻沖輸出
唯一的限制是在高速計数器模式中不能使用ACC(一)(加速控制)的模式0
(加速+独立)。
指令    PULS(65)        ACC(一) lNl(61) PRV(62)
功能    改定豚汁数      加速度/減速度(分別改定)設定頻率升始脈沖輸出     停止豚汁輸出    凌腺沖輸出状悉
        (組合使用〉                     
高速汁数器模式  允}午   模式0(加速+独立)禁止模式3:允許  允↓午  
簡単定位模式    允L午                   
只夜店劫CQMIH吋漬DM66U中的遊走。如果修改此改定,PC必須先賢
OFF,再置ON,自用新値。
端口f和2工作没定(DM6643和DM6644)
下国昼承了如何設定鞘口1(DM6643)和端口2(DM6644)以執行固定占室率
豚汁輸出(訣省1泳沖輸出格式)。端口1和2的没定可以不同。
位15
DM6643{・
0
位15
DM6644i・
↑
0
↑
端口1」泳沖美型
Ol固定占空率脈沖輸出執行椋准
肱沖輸出日寸投力固定占空室。
1:可変占入率脈沖輸出
訣省:0
(固定占空率豚汁輸出)
重嵩口2月永}中業型
0:固定占空事脈沖輸出執行椋准
豚汁輸出財投力固定占ア宇二。
1:可変占全率豚沖輸出
訣省:o
(固定占ウ率嚇1中輸出)
如果改定力執行椋准豚汁輸出,不能八端口輸出可変占空室豚汁。
り
傍
観1=用PULS(65)和
SPED(64>自動月永沖
輸出
下側呈示了控制端口1和2的豚汁輸出的程序。這行程序前,碗杁PC汲置中
的改定如下:
D]Vf66i1:0001(筒単定位模式)
DM6643:0000(端口1的固定占室率E永沖輸出)
DM6644:0000(端口2的固定占杢率豚汁輸出)
以指定頻率自動豚汁輸出
下例湿示了用手控制鞘口1的豚汁輸出的PULS(65)和SPED(M)。
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月永沖1/0数据
第2-2市
PULS(65)中指定胸泳沖i数(IOOOO)輸出,耐用不同的頻率没定]丸行SPED
(64),改変頻率。
05000
一ト
OO◎OO
－→1一
00001
→←
000◎2
司卜
@PULS(65)
oo1
000
DMOOOO
@SPED(64)
oo1
000
#0100
@SPED(64}
◎01
000
#0150
@SPED{64)
oo1
000
#eloo
@SPED{64}
oo1
000
#0050
IRO5000置ON日寸.1)UIS(65)設定端
「日ツゴloooo企Cwlldein-:t
DMOOOO10000
DMOOO1:0001
弘端1一川按独ノ:模式以1000Hz篇
動脈沖輸出,
IROGOOO{芭!{)Nrl寸,;}n]1_lt自勺」泳}iF歩褒
rr:イi多レニ》〔=王‖150()1}　'
T}'tOOOOl』E.0=＼fl寸、日量L-ll画勺月永}牛歩頁
i修凶ユ1|IOOOI・1,z、
工RO(X)02置ONFI;1',端「1111Jklj()"歩貢
挙修改到50〔〕」」:一
下圏呈示王7序執行吋ノ耐一1]的豚汁輸出頻率,
頻率
1.5kHz
1.OkHz
O.5kHz
旧050001ROOOOOIROOOOIIROOOO2
置ON置ON習二〇N賢ON
10,000
小肱神
村回
△注意蘇胡幼和停1口述吋,月永酬率担述舶働頻率萢醐:.
注在願事改変作方輸入中断妙理辻程巾罫(行吋、速度校制定吋根准碗:
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月永沖とO数据
第2--2市
例2:用SPED(64)
停止月永沖輸出
下例湿示用手控制端1」1的il水神輸出的PULS(65)和SPED(64)、用不同的頻
率設定執行SPED(64)惨敗頻率,最居城率波力0停止。
OOOO6   @SPED{64)
→1     
        001
        OO1
        #Ofoo
        
00007   @SPED(64〕
→1     
        oo1
        001
        #OOOO
1RO5000置ONH・」,PULS(65)設定y嵩「Ilラ勺
CW豚汁輸出L.没存没定詠沖↑数:s
在逢繧模式下,以1kH・眉劫鞘口1融融
輸出。
1量{100005置()N日～|'.
1500Hz..
TRO(X〕06↑学ON日寸,
10001{Z,.
端口1的頻事故変到
端口1顛動千改変到
TR〔〕0〔〕07貴ON吋,把頻率投力OII　、停止
端[1的豚}中輸rll、
注:如果「千ム1蚤制停止豚汁輸出,比如在
緊急㌔況ド,則住用IM(6D。
下圏丘月桂序執行日寸端日lll朝永}中輸出頻率,.
率
1.5kHz
1.OkNz
日寸間
lRO50001ROOOO51ROOOO61ROOOO7
鷺ON置ON置ON置ON
△注意碗保店功和停止⇒込吋,豚片顔率在口述約自白幼顔率萢圏内.
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豚汁1/0数据
第2-2市
例3:使用PLS2(一)
以相同的加速度/減
速度加速/減速頻零
下例湿示了用千林端口1輸出100000ノ↑'CW脈神的P正S2(一)。頻率以大釣
500Hz/4ms加速到10kHz,以相同減速度減速。
CW豚汁輸出5秒后,男一ノトPLS2(一)指令以相同没定輸出100000AICCW
駄津。
DMOOOO  0050
DMOOO1  1000
DMOOO2  0000
DMOOO3  0010
00000
SETO5(}OO
05000                   
                @PLS2{一)       
→i     `.              
                oo1     
                ooo     
                DMOOOO  
        ARO514          
                了lMOOO 
TIMOOO  目              
                #0050   
                        
                @PLS2(一)       
叫1                     
                oo1     
                oo1     
                DMOOOO  
                        
                lRSετ。5…1   
                        
IROOOooカONH寸IRO5000置ON。
IROsOOO置ON吋,PI.S2〈一)見増口1眉
劫CW肺沖輸出。
加速度:大釣500Hz/4ms
目椋頻率:10000Hz
豚汁tw:100000
ARO514(豚汁輸出完成栃志)置ON
H寸,眉劫5秒定日寸器。
CW豚汁輸出完成5秒后,PIS2(一)以相同
条件自動端[1的CCW豚汁輸出。
加速度=大釣500Hz/4ms
自称頻率:10kHz
脈沖数:1㎜O
TIMGOO到'日寸到肘05000置OFF。
下国呈示程序執行吋端口1的豚汁輸出頻率。
頻率
lOkHz
1kHz
CW駐沖輸出
ccW豚汁輸出
500HZ)
:、大巧4mSL∵、
r5◎OHZ.:
九大籔4賄r)
噌㌔－Y
100,000介』永子中
IRO5000ARO5145s后
置ON置ON
大約500Hz/4ms
時間
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豚汁1/O数据
第2-2常
例4=用ACC(一)
以不同的加速度
加速/減速頻率
下例呈示了用干端口1輸出10000Alcwrlr神的ACC(一)的模式O,頻率以
大釣1kHz/4ms加速到10kHz,以大約250Hz/4ms減速到lkHz,輸出9100イ'豚
汁后升始減速。
DMOOOO  0000
DMOOO1  000†
DMOOO2  9100
DMOOO3  0000
DMOOO4  0100
DMOOO5  寸000
DMOOO6  0025
DMOOO7  0050
OOOOO
@PULS{65)
001
002
@ACCC-}
ool
ooo
IROOOOO置ON吋,PULS(65)遊走端口1用干CW肺沖輸
出。肺沖忌数投力10000,減速点投力9】00介肺沖。
自助端口1的CW肺沖輸出。
加速度:大約1000Hz/4ms。
加速后射目椋頻率:10000Hz。
減速度=大約250Hz/4ms
減速后射目椋頻率:lkHz
減速后杁大約500Hz/4ms的日
柄頻率升始輸出肺沖。
下国呈示了程序執行吋端口1的肺沖輸出頻率。
頻率
IOkトセ
1kHz
IROOOOO
畳ON
9,100小
豚汁
10,000
介脳中
肘周
例5=用ACC(一)以指
定的速度加速頻率
下例並示下用干増加端口1的豚汁輸出頻率的ACC(一)的模式1。頻率以大
釣500Hz/4ms/人lkHz加速到20kHz。
}
OMOOOO
DMOOOI
OO50
2000
】ROOOOO賛ONロ寸,PULS(65)設
定端白2用干CCW脈沖輸出,
豚汁数未改定.
以連接模式夙端i.12i汗始
1000Hz(lkHz)』永▲中輸出。
IROOOOt置ON日寸,ACC(一)チF
始以大釣500Hz/4ms加速端[
2嚇沖輸出,直到迭到目{示顕
率20000Hzっ
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月永沖1/O数据
第2-2市
例6:用ACC(一)以指
定速度減速頻奉和停
止輸出
下関湿承了程序執行町端口2的豚汁輸出額率。
頻率
20kHz
1kHz
lROOOOO
置ON
IROOOOI
置ON
H寸1司
下例呈示了用苧逓減端口Il約駄卸輸出頻率的ACC(一)的模式2,,独立模式
的2kHz肺沖輸出已在工作中,当込到豚汁数吋ri劫停止。
DMOOOO
DMOOO等
0050
0001
00000   
        @ACC{一)
        
        oo1
        002
        DMOOOO
1RoOOOO置ON吋,ACC(一)チF始以大釣
5〔〕OHz/4ms)或遠端口1』永}中頻率,直垂i]
迷到[栩敬率10Hz,、迷到†}淀脈沖数
1吋行止肺沖輸汁、
下国呈示」程庁1丸行吋端口1的肺沖輸出頻率。
旗挙
2kHz
1kHz
        凸一一!←大釣5・一一    
        :'      
}・             ト
IROOOOO
置ON
指定詠沖数輸出
1吋1司
例7:使用ACC(一)
以指定的速度減速頻
率
注吊目椋頻率力0執行ACC(一)模式2可停止詠沖輸出,然而,国力豚汁輸出
不能在正碗的豚汁数上停止,不要使用此方法,除非緊急停止,
下例量示了用干通城端口1的詠沖輸出旗挙的ACC(一)的模式3。20kHz豚
汁輸出正在以達鎮模式工作。
DMOOOO
DMOOOで
0100
0500
OOOOO   
        @ACC(一}
        
        oo1
        003
        DMOOOO
IROOOOO置ON[1寸,ACC(一)ヲ子女台以
大釣100〔}Hz/41ns減速増田1脈沖
愉出直到辻到口称頻率5(〕00Hz
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fi永}中1/O数据
第2-2帯
下閤呈示了程序執行吋端口1的豚汁輸出頻率。
頻率
20kHz"一
5kHz
吋1司
lROOOOO
置ON
2--2-10可変占空率月永沖輸出
下面是杁端口】和/或2輸出具有可変占空率(即月永呼量ON的剛司千日豚汁
周期的比例)的肺神的歩孫。此功能可用干不同秒美的控制輸出,例如光亮
度輸出或輸出到変頻器的速度擦制。
提要
如下国所示執行見増口1和/或2的可変占窯率1採油輸出,端口1和2可同
時使用。
CPu単元
↓
                        =       一      =       一      一      、〆
                                                                
                        DD                                      
        口口                                                    
                                                                端口端口
                                                                
                                                                
麦藁ネ.=91.6Hz
LskHz
5,9kl'lz
占空率=十司%胡%
山
→」「」「_「L
-
T
使用PWM(一)的可変占定率脳中輸出
決垣脈沖輸出鞘口
↓
宣揚口1或端山2
[=楡1繊
↓
輸出:
用/不用1.6kΩ屯阻的PWM(一)
輸出i・E源:5/24VDC
PC汲置
(DM6611/DM6643/DM6644)
↓
梯形圏程序
鞘口模式投足(DM6611)=
高速計数器模式(OOOOHex)或筒単定位模式
(OOO田ex)
端山1和2的.∫二作改定(DM6643/DM6644):
投力可変占空室(1㎜Hex)
具有可変占全率的豚1中,PWM(一):
設定頻率和占主薬。
模式控制,IM(61)=
停止指定端口的嚇沖輸出
逮高速}「数器pV,PRV(62):
i藁指定端〕的月永沖輸出状恋。
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豚汁1/0数据
第2-2市
可変占空率豚汁輸出
可変}:f'・li・:${llE伸縮1'
                DM6643/DM6644的位12～15投力1    
                        
/、                     
=　　
寸
                                
[緩結竃率}倉                            ■
耀鰭菌種偉・』∵「　            占」=率;笠OM寸11臼田沖周期的比例毎十循琢                
        「県有可変占室率的脈}中         毎次執行        
]       日輪91.61鉱1.5kHz.或5.9kHz占㌘爽:1-99(見住)                     
                ↓↓            
〕:F41肺掴1輸出
1Nlヅ麟鶉輸出
豚汁輸出状恐
縮臼玉:ARO5
立諸口2:ARO6
肺沖1/0板
:::::串1麟:三;
pc没置設定
杁端口1或2輸出可変占空率肺沖之前,把PC切換到鏑程模式,井在PC没
霧中逃荷下列設定。
端口1和2的工作没定
遊行下列設定,把端F:11(DM6643)或端口2(DM6644)投力可変書室率詠沖輸
出模式。端口]和2可単独没定。
一己■1
5r-
1
Lノ一
　
イ
o
DM6643
イニ15
1
o
DM6644
ホ
1端ロ口永麟型
0=固定出生率脈沖輸出
1:可変占杢率脈沖輸出
訣省10
(固定占空率豚汁輸出)
t端。2月永沖美型
0:固定占,宅豚汁輸出
1:可変占ウbt.豚汁輸1:1:1
訣省:O
(固定占空率豚汁輸出)
注1.端日没定力可変占空率豚汁輸出吋,不能輸出固定占空率豚汁。
2.使用可変占室率豚汁輸出吋,所有指令都可使用,不管端口模式是什広。
指令    PWM(一) lM(61)  PRV(62)
功能    頻率設定占空率改定升始駄津輸出  停止肺沖輸出    瑛豚汁輸出状恣1
高速汁数器模式  允汗            
簡単定位模式    允許            
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月永沖1/0数据
例1使用PWM(一)
第2-2市
升始豚汁輸出
PWM(一)用干指定端口号,豚汁頻率,和占奈率,井自動昧～中輸出。
P,端口
001糊口1
002端口2
F;輸出額率
000=5.9kl-z
oOl=1,5.kHz
OO2=9L6k}{2
D:占室率
指定一一・/IN4位数BCD常数或一介宇地llヒ,D的値存虻力4位
数BCD,表示百分比債,設定必須在㎜1和0099之阿(即le/
-99%)、
肺沖輸出特用PWM(一一)指定的没定宿劫,井用遠些改定継接輸出,宜到用不
同的改定再次執行PWM(一),或直到執行INI(61)停止指定増田的月永沖輸出。
停止肺沖輸出
可通遣執行1NI(61)(C=003)停止端口的豚汁輸出。指定端口1或2(P=001或002)
P:1端}-l
oOl,端口1
002:端li口2
下側湿承了用千林端口IJE=ZYJ1.5kHz月永沖輸出,井把占主峯夙50%改変到
25%的PWM(一)。用INI(61)停止肺1中輸出,這行程序之前,碗畝PC没豊中
的設定如下:
DM6643:]000(端口1力可変占定率豚汁遊走)
@PWM(一一)IROOOOO置ON吋,林立諸口1輸出
1,5kHz信号,占杢率力50%。
(@)PWM(一)

P
F
D
(@)[NI(6D

P
003
000
IROOOO1」置ON日寸,占空率日文変
到25%。
IROOOO2置ON吋,INI(61)停止端
口1的脈沖輸出。
下闇湿示了程序執行吋端口】的豚汁輸出的占杢率。
50%占空事詠沖25%占空事ルk沖
一イニー一===7-一ーー一＼
50%
50%
1.5kHz
lROOOOO
置ON
lROOOO1
置ON
IROOOO2
置ON(停止)
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腺沖1/O数据
第2-2『‡
2--2--1
決定端口t和2的状杏
端llI和2約腺沖輸出(固定或可変占空率脈r中)状恋町通道渓SR和AR区
中的相X椋志状恣或通迂執行PRV(62)決定.
膜状恋椋志
下表見示了与端口1和2的豚汁輸出状恋着X的内存字。豚汁輸出状恋能通
江逮字的内容和遠些手中霊示的称志来決定。
・内板錯俣代碩
・操作状恣指示
宇                              
                位      4称     功能
㎞1寸1  端U2                    
ARO5    ARO6                    指定減速吋表示通辻
                12      滅迂祢志        減速点{〕:木摺疋
                                h指定
                                存殿ノL41指定了豚汁
                至3     肺中数称念      数0:未指定
                                玉指定
                                表示豚}中輸出的完成
                14      肺沖輸1」　灘示志       状志、,0味九成
                                11完成
                                才」部沖輸出的工作
                {5      豚1中輸出状森林志       状悉.Ol停止豚舟輸出
        i                       L正在輸出豚汁
使用PRV(62)
用PRV(62)可決定肺沖輸出状恋、指定端口1或2(P=00仁002)和目赤字D,,
P:端rll指定符
C=001
王):第一削示宇
存オ:在D中的包含豚汁輸出状恋情、自、的位具有下列意又1
(@)PRV(62)

P
001
D
位      功能    説明
04      減速祢志        表示減速(0言不減速、1:減速)
05      泳沖歎称志      表示是否指定了豚汁忌数(α未指定;L指定)
06      脈i中輸出完成椋志       表示肺沖輸出是否完成(0=未完成;1=完成)
07      脈沖輸出状悉杯志        、表示是否正在輸出豚沖。(0=没有輸出;1:正在輸出}
除以上之外,位0相互存儲美干高速計数器的状恋情息。所有其官位方0,
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絶対債編碍器接ロ板
築2-3市
注PRV(62)用手旗端口状窓口寸,逮到最近的信息,与PC的循ヨ不吋1司禿X。
2-2-12使用肺沖輸出功能的注意事項
肺沖1/0板把500kHz源吋仲除以整数値,1立生輸出脈沖頻率.因此,頻率改
定和声生的笑陪頻率可能不同。参兄下列公式汁算雲隊旗率。
設定頻率:
用弁設定輸出額率。
除法家数=
在除法屯路中波定盤数値,声生没定頻率的輸出肺沖。
実痒示顕執
実豚輸出廊沖頻率由除法屯路戸主.
根私用戸没定的頻率没定除法家数(脚数債、)
↓齢脳中(錦旗率)
締綱的吋』竺辿「除法電路i-→」um
雲陪頻率(kHz)=500(kHz)/INT(500(kHz)/遊走頻率(kH))
INT:求け整数紅的函数
1、T(500/没定助苓)言除法系数
段定頻率和実豚頻率之間的差随着頻率提高漸増大,如下表所示、、
45.46～50.00
4L67～45.45
38,47～4L66
3L26～33、33
29.42～3L25
27.78～29.4玉
20.〔}1-」20.83
】9.24～20、00
18.52～三9,23
10.〔〕1-・jo,20
9.81～10.〔X)
9,62～9.80
5.Ol～5.05
4.96～5.oo
4.90～4.95
3.02～3.03
3.00～3.Ol
2.98～2.99
2-3絶対値編碍器浅口板
2-3--1型号
057351303
046324802
051319009
54433222ー
∩VO
20∩V
⑳,O◎
(∪∩)・
-ーハソ
050095
くン54
31
∩)0
つ」つO
名
称_L二型
号
砲ヌ」値摘6弓器接[板
1(=QMIH-ABB21
規格
絶対値編碍器2ノト輸入
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絶対値輪廻器接口板
第2-3市
2-3-2功能
絶対値編碍器接目板是対杁絶対値(ABS)旗持錦鶏器来的丙介格雷二遊制
代碍輸入汁数的内板。
具有中断功能
的絶対値高速
汁数器
絶対値繍碍器接口板凄通泣端口】和2杁絶対値輪禍器以最大汁数速率
4kHz輸人的二遊制格雷代碍(反韓言逃制代砂),井根掘輸入値執行妙理。
工作模式
BCD模式和360。模式
分辮率
可設定下列之一:8位(O--255),10位(0～1023),或12位(O・・4095)L,分耕率
泣設定刃時折連接的編碍器的分辮率相同。
中断
絶対値高速汁数器的PV(当前借)等干指定自称値或在指定的比較萢園内
吋,可執行中断子種序。
注使用絶対値鏑碍器意味着即使在鬼瀬中断吋価可保持定位数据,重斬上亀町
不語執行原点返固。此外,原点社僧功能允↓午用戸指定任意位置体力原点。
2-3-3系統酉己置
2-3-4遺用的内板槽
検測旋鞍角度労控制処理表。
口述躯劫器
(変頻器)
絶対値編碍器接口板只能安装在CQMI-CPU51/61CPU単元的槽2(右槽)上。
槽1槽2
『　
i14
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絶対値鏑碍器接ロ板
第2-3申
2-3-5名称和功能
絶対値編碍器接口板具有接収杁絶対値旋鞍編碍器輸入的二近親格雷代褐
的端Fl1達‡妾器CN1和田鯖口2遥i接器CN2,.i
CN1
杁絶ヌ寸値端碍器1輸入
CN2
杁絶対値編碍器2輸入
}
兼容接目
播∫室=XM2D-1501(OMRON}
夕卜r=i1';:.Xlg2Lg-1511(OMRON)
爾套緬庄+外売作方椋准附件提イ共
LED指示灯
        _聴音好(緑)4色ヌ寸値き扁石当器接[二村i反准i各           
:                       一
        .a4、4.a                
        q、■,、                
        4藷iiii憂iiii憲離婁iiii…1……i簸……li………i鑛…i難   iiill4iiii      
                        
                        
                        
        _錯濃く江)              
蜻硯器輸入(榿)
参児ド表
絶対値編碍器接口板}UP(1没辻中有繕吋亮
2-3-6絶対値編硯器輸入規格
指令    意叉
(@)crBL(63)     用千住刑口称或池園比較表或自助肖ll…↑注冊的比較表的比較。
(@))INI(61)     用干店幼或停止注刑比較表出較或修改高速汁数器的1'V
(@)PRv(62)      用干逮高速汁数器的PV或状恋
(@)∫NT(89)     用「F執行屏蔽所有中断、例如輸入中断、間隔宝町器中断,和高速i†数器中断。
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≦色対値編硯器接目板
第2-3市
相美祢志和位
槽2中的絶対値編碍器接拍板的位
字      位      名称            功能
IR232   00～15  端口1   PV字(最右4位数) 在毎分循圷后,連接到絶対値編磁器接目根端[1的絶ヌ寸値高速i卜数器的PV以8位数BCD存虻。
IR233   00～▲5         1)V字(最左4位数)        
IR234   oo～15  端口2   Pv字撮右4位数)  
IR235   00～15          Pv字(最左4位数) 
IR236～IR243    00～15          未使用  一ー－
AR椋志
字      位      名称            功能    
ARO5    oo      端]1    高速計数器萢田比較椋志  ナr数2苦PV満ノLじヒ校『直「打1条イ半日寸置OIN   杵九国比穀模式下僕用高遊il・数～睾1吋,満足相方条件肘勾十位貴ON。
        01                      }1'数器PV満足出校萢田2条件付賃ON        
        02                      i/数2浮PV力商品ヒヒ校報工1モ13条イ牛ロ寸置()IN  
        03                      日数～ξPV満足比較蒲田4条件吋冑:ON      
        餌                      tl^数器PV満足比較萢田5条件付置ON        
        05                      し1【数暑曇PV字詰足比校苑序16条イ牛1付置二〇N   
        06                      汁数器pv満足出校萢固7条1}1吋煮ON        
        07                      計数器PV満足比較池園8条件付鷺ON 
        08              汚速汁数器比較椋志      表示比較操作的状志OFF=停止ONI出校       
ARO6    oo      端口2   高速il数界池園比較椋志  }十数器pV満足比季交花圃至楽イ半日寸置ON 在萢田比較模式下使用高速計数器2吋、満足相庇条件付毎卜f元置ON。
        Ol                      ↓十数2尋Pvi茜足ヒヒ較花圃2条イ半日寸實ON       
        02                      計数器PV満足比較遊間3条件対置ON 
        03                      }卜数2RPV満足比較萢掴4条件吋置二〇N     
        04                      汁数器PV満足出校萢園5条件附貴ON 
        05                      汁数器PV満足比較苑囹6条件附貴ON 
        06                      汁数器PV満足比較萢固7条件肘置ON 
        07                      汁数器PV満足比較池園8条件付置ON 
        08              高速計数器比較振志      表示比較操作的状志OFF=停止ONI比較       
ll6
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絶対値婦碍器接口板
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SR椋志
AR区域
字      位      名称    功能
ARO4    08パ5   槽2中地内板的倍俣代碍   0011ex:没有徳涙0域02Hex:硬件錯涙03Hex:PC設置籍没
有美PC汲置没定
字      位      功能            没定有敬的酎1司
                        0000-4095(4位数BCD)     在紬fT模式下原
DM661玉 00～15  存慮端山1原ふ、朴催舗覧(13CD)   原点朴砦位(端口1的      、∴朴倦位置ON吋
                        SR25201,端目2由旬       
                        SR25202}舌ONl]寸ネトイ芸∫'[    
                        点。朴倦値以B(二D模式文 
DM6612  00-15   存慮端口2原素、、社僧但傭CD)    3600]莫云t設定力在0000和        
                        4095之1司的4位数BCD。   
DM6643          端m     分辣享00Hex:8位 升始工作吋
        00～07          0田ex:剛比      
                        0211ex=12位     
                        工作模式設定    
        00～15          00Hx:BCD模式    
                        01Hex:360喉式   
DM6644          洗口2   分辮率  
                        00Hex:8位       
        00～07          0田eXllO位      
                        02Hex:12位      
                        工作模式坂定    
        00～15          00Hex:BCD模式   
                        OIIIex:360。模式        
'                               
2-3-7高速計数器中断
絶対値編碍器接目板違接一介絶対値綿屑器.根据杁絶対値旋特撮碍器輸
入到鞘口1或2的二逃制格雷碍信号,可執行中断処理。
例ノト端口可独立退行。端口1汁数器称内箱対償高速汁数器1,端口2汁数器
称力絶対債高速計数器2。本市介結了悠祥使用絶対値高速計数器1和2,計
数速率%v4kHz。
赴理
1,2,3.
輸入信号和工作模式
有商神工作模式可用干絶対値高速計数器1和2。
1.BCD模式:
絶対値旗持編碍器的二選制格雷碍首先綾換成椋准二進制(十六逃制)数
据,然后特操成BCD。
2,360。懐手C=
対子分辮的最大値取3600,絶対値旋賛編碍器的輸入鞍換或0。和359。之
H7
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≦色対値編碩器接目板
第2-3帯
同的一介角度:JCTBL(63)的没定以5。力単位。
輸入剥蝦口1和2的二遺制格雷碍的分辮率必須是下表所列的三秒分僻事
之一。此表也呈示了在岳神工作模式下,与毎秒分解率有美的数値萢嗣。
分辮率  可能的PV        
        BCD模式 360。模式
8位     0～255  PV輸出10。～359。(1。夫単位)比較表没定:0。-355。(5。力単位)
1(H立   0～1023 
12位    0～4095 
在360。模式下役定絶対値高速汁数器
下表呈示了志祥把以5。力単位避行的没定根据分携率特操成二遊制格雷代
縄。
5。-45。
分辮率  5。     10。    15。    20。    25。    30。    35。    40。    45。
8位     4       7       1†     14      18      21      25      28      32
1(粒    14      28      昭      57      71      85      100     114     128
12位    57      114     171     228     284     341     398     455     512
50。～355。
根掘上面給出射5。～45。遊園内的特操,興亡値的特操如下汁算:
改定(。)÷45。=A,!倍数)勺B(。)、
特撰=(45。精換)×A+(B韓族)
例如,145。,8位分排撃
145。÷45。=3,余数力10。
所以,襲換値=32×3+7=103
対IO和12位分辮率,即使在PV符合出校条件付,計算結果中的微小差別都
可早致中断亘理不執行。
絶対値高速計数器中断汁数
可用下列同和方法栓i燈光数器的PV。
・自伝億方法
・池園比較方法
毎神方法的介紹参兄31頁。
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絶対値縮碍器接ロ板
第2-3市
使用絶対値高速汁数器的歩際
決定工作模式和分疎率
工作模式:BCD模式或36ぽ模式
分疎率:8位,10位或12位
↓
安装根知輸入接銭
↓
PC汲置
(DM6643/DM6644)
工作模式:BCD模式或360喉式
分解率:8位,IO位或ユ2位
↓
原点社僧
編碍器設定到所編原点的位置.
稔査絶対値高速汁数器1或2的pV
(IR232/IR23.3或IR234/IR235)
将絶対値高速汁数器的原点朴倦位
(SR25201或SR25202)置ON3
原点朴砦(4位数BCD)存庭梅PC設置
(DM66H或DM6612)中。
碗畝㎝}o存虻力絶対値高速計数器1
或2的PV(1R232或IR234)。
↓
[亙幽序
～主冊tヒ較表,CTBI、(63):
指定鞘口比較表注瑞相比較肩劫
模式按制,INr(6D:
指定鞘口pv修改和比較自動
漢高速計数器PV,PRV(62)1
逮指定端口高速汁数器PV,漬高速計数器比較状志;逮萢圏比較結果。
定丸子程序,SBN(92)和遠回,RET(93):
建立中断子程序(仮当使用絶対値高速汁数器1和2中断吋。)
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絶対値編娼器接ロ板
第2-3常
高速↓十数器功能
引脚号
端口1
位・・㈲
　
位21⑭
位22《6)
(13)
(5)
(12)
㈲
《11)
位29
くの
位210佃)
fll211《2)
S"II.12
仁2。
位2"
(15}
～
c2)
顕貴PC設置
/ノ
BCD模式/360模エ
8位,io位或12位
9
窯^w.,"三籔
1)M6643/r)M6(i44
原点判・eソ∫i)ド'位
端「'll:1〕,f,・16611
三e封[2:1)M6612
・}十数器由旬PV
輌喘r'Il:IR2331R23
端]2,IR2351R234
在程序中使用絶対値昂速汁数器1或2的中断之前,要在端程模式下遊行下
列・没定。
鉋対償高速汁数諸役定
DM6643包含絶対値rl速汁数器1的没定,DM6創4包含絶対値高速計数器2
的岐定,迷些子決定了工作模式和分排撃設定。
位t50
ill
DM6643/DM66441、、
L－L－
1嚥襟」」
分辮率改定
008位
0呈10位
0212位
訣省:0000
(BCD模式,8位分新卒)
輸入刷新字没定
DM6634包含絶対値高速汁数器1的輸入刷新字改定,DM6635包含絶対値高
速汁数器2的改定。必須刷新輸入吋要遊行迭些設定。
位15
DM6634/DM6635
0
字数(2位数BCD)(X〕～12
第一小字(2位数BcD)00～11
訣省:OGOO(不刷新輸入)
L__」一」
{↑
li
⊃
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絶対値編娼器接ロ板
築2-3常
原点朴僧
綱程
可以朴傍絶ヌ寸値編碍器原点和実隊原点之同的差昇。設定原点社僧后,在絶
対値編碍器的数据作方PV輸出之前自動凋整。一'旦設定,原点朴倦一一宜起
作用,直到執行下一介原点ネト倦;即使在揮電信価起作用、可分別力端口1和
2没置原点朴僕。
敏省改定力尤原点朴傍。
旗下列歩螺改定原点社僧。
1,2,3.,,ユ.改定絶対値輪禍器到所帯原点位置。
2.碗杁CQ?咀HCPU単元的DIP升美的1脚力OFF(允許編程没春雪DM6144
到DM6568),然后把PC切換到綿種模式,,
3.在DM6643或DM6644中改定絶対分辮率,:
4、碕杁未出現致命錯俣或FAISgC惜』昊。
5,在細雪原点面杖IR232和IR233(鞘口1>或IR234和IR235(端1::12)逮絶対
償高速計数器的PV以決定値。
6,杁編程没各把絶対値高速汁数器1原点社僧位(SR2520D或絶対値高速
汁数器2原点朴倦位(SR25202)置ON。
ネト傍億写到DM6611(端口1)或DM6612(鞘口2),井且原点朴借位自助置
OFF.不愴計数器設定力BCD模式逐是360模式,朴倦値存慮力0000和
4095之1司的4位数BCD。
7,逮高速ヤト数器的PV字,碗保原点新撰己正常完成(原点朴僕后PV将力
oooo)
1,2,3,
朴借値一直起作用,直列被.ヒ面的歩膿再次修改.
使用下列歩畷編1弓絶メf位高速汁数器1和2的程序。
允↓午PC汲置没定日寸,絶対債高速汁数器]和2升始汁数,但足比校表不遊行
比較,不再生中断,除非執行了CTBL(63)指令。
絶対値高速汁数器1的PV保存在IR232和IR233中,絶対値高速汁数器2的
PV保存在IR234和IR235中、,
自動和停止比較
1.使用CTBL(63)指令保存CQMIH中的比較表井井始比較。
1       (@)CTBL(63)
        P
        c
        TB
P:端U
OO1:端1日
〔X)2:]端}口2
Cl模式(3位数BCD)
000:図示位表住卵和比較肩劫
(x)1:氾剖比較表住JU}和比較膚劫
002:只注冊自伝他表
oO3:只注冊池園比較表
TB:比較表的第・・!i＼字
P指定端口。改定P=001指定絶ヌ寸借高速汁数器1(即鞘口1),或P=002指
定絶対値高速計数器2(端口2)。
C値改定iVOOO注朋日赤億比較表,投力001注冊萢圃比較表。完成注研后
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絶対値蜻弱器接ロ板
第2-3市
升始比較。執行出校吋,根掘位用的出校表執行絶対値高速↓十数器中断。
比較表注冊的洋X田内容,参見5-16-7,注紛比較表－CTBL↓63)。
如果C波力002,則用聞椋値方法避行比較;如果是003,則用萢園比較方
法遊行比較。在両神情況下都能保存比較表,但是井不升始雲際比較,宜
到使用IM(61)。
注与共営高速計数器不同,比較表中注冊的絶対値高速計数器1和2
的中断,目椋値和上下限都在一ノト手中改定。
2.執行如下所示的IM(61),以停止比較。在P中指定増田1或2(P=001或
002)。
(@)INI{61)
P
001
000
P:端白
001:端口1
002端口2
把第一イ'操作数段力端口号,第二介操作数段力000日丸行出校),井執行
IN1(61),重新眉劫比較。
遠行吋(即程序執行吋)已保存的表将保留在CQMIH中,宜到保存新表。
逮絶対値高速汁数器1和2的PV
下列丙神方湊町用苧逮絶対値高速汁数器1和2的PV。
・杁内存(IR232或IR234)漢PV
・使用PRV(62)
以内存懐PV
高速汁数器1和2的PV以8位数BCD存定在i数据区手中,不沿板起子BCD
模式逐是360。模式。
最産量右
4位数4位数BCD模式360。模式
端ml:画面oooooeOO-eoeo4095㎜㎜一㎜0359
端口2、[剛腹鉋
注迭些字母Al循杯只刷新一次,因此官田可能与美麻PV不同。
使用PRV(62)
PRV(62)用干ぽ絶対値高速汁数器1和2的PV。在P中指定絶対値高速
外数器1或2(P=OOI或002)。
P:端口
oo】:端口1
002端白2
D:第一介目祢字
類下所示存虻指定絶対値高速計数器的PV。不全板起rFBCD模式迩是
360。模式,PV以8位数BCD存甦。
(@)PRV(62)
P
000
D
　
霧回
　
左数
散位
回
BCD模式
360。模式
㎜㎜.㎜4095000(〕㎜卿0359
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絶対値編碍器接ロ板
第2-3S
注]丸行PRV(62)吋可准碗地潰PV:1
漢絶対値高速計数器状恋
有間秒方法逮高速計数器三和2的状恋:
・逮AR区椋志
・使用PRV(62)
懐AR区椋志
下面列出与絶ヌ寸値高速計数器1和2有美的CQMIH字。逼迫逮※整数揺字,
可以決定絶対値高速汁数器1和2的状志。
・内
板錯俣代硯                      
字      位      功能    
ARO4    08～15  槽2     存鷹的錯俣代硯如下:00Hex:正常0域02H輪硬件錯俣03Hex:PC汲置錯涙
・表示這行状恣的字
字              位      名称    功能    
il数器1 汁数器2                         
ARO5    ARO6    oo      高速il数器植園比較椋志  満足第一一介条件酎置ON  用池園比較格式使用高速甘数審問,満足掘立条件付置ON。
                Ol              満足君ニノト条件附置ON  
                02              満足第三ノト条件付貴ON  
                03              満足第四介条件別置ON    
                田              満足第五ノト条件付置ON  
                05              満足第六介条件対置f)N   
                06              満足第七介条件附置ON    
                07              満足第八・卜条イ恒f貴ON 
                08      高速汁数器比較称念      表]ミ比較操作的状杏。0:停止1:送行       
使用PRV(62>
也可由執行PRV(62)決定絶対値高速汁数器1和2的状恋、指定高速計数器
1或2(PxOO1或002)種目椋宇D。
P=端日
OOI:端Lll
OO2:端口2
D=第一介自称字
        指定高速計数器的状悉存虻在D前付00中,如下表所示.
位      功能
oo      出校操作椋志(0:停止;L送行)
操作例
イ立Ol～正5婁[0。
本初量示了在端口1接収絶対値旋精銅碍器的輸入信号,共用此輸入控制輸出
IRIOOOO・-IRIOOO3的程序。絶対鯖断数器雌力8位酬奉和36〔順式,
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絶対値嫡碍器接ロ板
124
第2-3市
井1丸行遊園比較。程序執行前,DM6643改定力0玉00(端口1:360。模式,8位分
新卒)。
其官PC設置改定使用訣省没定。(中断妙理吋不刷新輸入。)
此外,在比較表中存吐下列数据。
DMOOOO  0(XX)   下限#1(0。)
DMOOO1  0085    上限#1(85。)
DMOOO2  0100    子程序号100
DMOOO3  0090    下限#2(90。)
DMGOO4  0175    上限#2(175)
DMOOO5  0101    子程序号101
DMOOO6  Ol80    下限#3(180。)
DMOOO7  0265    上限#3(265。)
Di硅0008        0102    子程序引02
DMOOO9  0270    下限#4(270。)
DMOO10  0355    上限#4(355。)
DMOO11  0103    子程序号103
DMOO12  ㎜      下限#1(0。)
DMOOi3  0000    下限#1(o。)
DMOO14  FFFF    入子千丁序号
DMOO15  00{X〕  下限#」(0。)
DMOOj6  0000    」三眠#1({〕。)
DM{〕Ol7        FFFF    尤子行序言
DMOOI8  0000    下限#1(09
DMOO19  ㎜      上限相(o。)
DMOO20  HFF     九了程序与
DiUOO2】        0000    下lll{#1(0。)
D弛10022        0000    上限#1(0。)
DMOO23  FFFF    光子在庁μ
]一策一波定(一
]一第二酬造庭(9-)
]一一設定(18-)
]…一(27-)
]一紺萢蹴(纐
]一射一榔
]一鍔L補職(酬
]→第八酬設定(酬)
在360q模式中,上下限以5。力単位設定。
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絶対値編碍器接目板
第2・-3市
H†     00000           
                @CTBL{63}       
                        OO1
                        OO1
                DM      OO◎O
指定端[1,以花圃比較格式保存比較
表,井升始出校。
SBN{92}100
25313(常ON)
IRloeCK)置ON。IR100中的其官位置
OFF.
RET{93)
SBN{92}101
常ON)   
        MOV(21)
1       
        #OOO2
        100
IRIOOOI置ON,IRIOO中的其官
位置OFF。
RET{93)
SBN(92}102
25313(常ON)
IRloOo2goN,IR100中的其宮
位置OFF。
RET(93}
SBN(92)103
        
常ON)1  MOV(21)
        肯◎oo8
        100
MIOOO3置ON,IR]00中的其官
位置OFF。
RETcg3}
下国呈示了執行上面的指令吋,絶対値高速計数器1的PV和遊園比較結果
椋志ARO500～ARO507之同醜美系。
ARO500
ARO501
ARO502
ARO503
一
二
一
`ト
',
↓,
ARO504～ARO507
…
0
、/=
V
P
　コ
ハ
8590
ハハハ
175180265270355360
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模捌役定板
築2-4枯
2-4模捌役定板
2-4-1型号
雇澱定板名
称
型号
CQMII「-AVB41
規格
4・Af模手以没定螺4
2-4-2功能
使用模測定対語
蹴酬搬定板前面的4桐変電服定的毎糟,以㎜一〇200之
向的4位数Bm存定在模似改定字中(IR220'-IR223)。
例如,使用模捌設定板,操作者可以用模担没定(IR220・-IR223.)設置定日寸器
指令的値,就可以用螺些刀凋整i控制侍遺構的升降速或定吋,而不需用編程
没各,。
以下旦示了存虻在IR220～1R223中,用作宝町器設定的4位数BCD没定
(0000-・0200)的例子。
05」ー
ピ
TIMooo
220
TIMOOO的没定用IR220作y]夕卜部汲置、
(用模‡以投縄G的泣定]凡そJ走吋器)
IR22〔」
】R221
1R222
1R223
螺忽刀
2-4-3遥用的内板描槽
模似改定板可安装在CQMIH-CPU5]/61CPU単元的槽1(左槽)或槽2(右
槽)中。但是,南分槽不能同ll寸使用。
槽1槽2
        口                      
                }               
只安装在一介槽中
1
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模測量1/0板
第2-5苓
2-4-4名称和功能
模似設定板的4介模似控制位干前面板上。前面板上波布指示灯1,
没定値随着順吋針旋襲凋市而増大。使用小的螺幼刀。
指定IR220-IR223作力TIM指令的没定値吋,可以将此板用作模拡定日
器。肩劫定時器財,様似遊走作方定時器没定値存疋。
此澗廿値存甦在IR220中
比周市直行吐在IR221中
比周市債存虻在IR222中
此凋下値存定在IR223中
2-4-5規‡各
相美位
意
注
△
屯瀬上屯吋,IR220-IR223的内容対座凋下値一直古刷新、、清碗弘遠当字未
規程序或編程没各局人。
不波板安装在郷介槽中,模似設定板的模担凋竿値存虻在内板区駒下列地地
中。
有美的PC没置没定
元
2--5模測量1/O板
2-5-1型号
名称    型号    規格
                4介模似量輸入
模似蛍1/o板     CQM田－MAB42    (-10～+10V;0～5V;0～2(XnA,
                毎/卜点具有独立的信号池園)
                2↑横手以量輸出(パ0～+10V;
                0～20rrLA;毎↑点具有独立的信
                号泣園。
2-5-2功能
模測量1/0板是具有4↑模似量輸人和2ノト模以還輸出的内板J
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模非以量1/O板
第2-5市
可用干毎一介模測量輸入点的信号萢国是一10～+10V,O-5V,和O・-
20mA。力毎一点単独改定池園。DM6611中的設定決定了信号萢圃。
可用予毎一・↑'模測量輸出点的信号萢国是－IO・一+10V和0-20mA。町方毎
一点逸持単独的信号萢照。DM6611中的改定決定信号萢圃。
2-5-3系統配置
4AI模測量輸入点
1英才以量:1/oi反
2介模捌』輸出点
2-5-4
造用的内板槽
模‡以量1/0板只能安装在CQMIH-CPU51/61cpump.元的槽2(右槽)中。
槽1槽2
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模測量1/O板
第2-5市
2-5-5名称和功能
模似量1/0板具有用干4介模似量輸人的CNI連接器和用干2・↑'模拶量輸
ftl日毎CN2i至幸妾暑1ぐ、
撒皇霊媛42
CN1
模手製糞i輸入1～4
CN2
横手以量輸出1～2
}
兼容連接器
描座,XM2D-1501(OMRON)
外売:XM2S-1511(OMRON)
画嚢i拍i座+夕卜売イ乍ラ勺」示7佳3位付提{共
LED指示灯
RDY像)
可塑i行模担辛訂/olけ亮
ERR(江)
杢莫}レ「⊥:1/0直勺Pct又置LFi1;i
借財,戊模似量特操吋出現
措俣嗣'亮,
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模}数量1/O板
第2-5市
2-5-6規格
模測量輸入:輸入数据和韓換値
0～+10V
-10～+10V
特換値
待換値(]2位二避制数据)
(12位二進制数据)
OFFFHex
o800Hex
模担量輸入信号
。。。。Hex。V5V1。V模糎繭膏号
O-・5V或O・・20mA
きセ換偵
(12位二逃制数据)
OFFFI'{e:
0800H{・
OOOOllx模似量輸入信弓
OV25V5V
OmA1{hllA20mA
模拡量輸出=没定和輸出数据
O～20mA
『翼竜輸出信号
一10～+IOV
模測量輸出信号20mA
lOmA
OiiLA没定(ll位二避制数据)
00{〕0040007FF
HexHexHex
程序例此板不使用特殊指令。MOV(21)用干逮模似量輸入値和改定模以還輸出値。
130
                ▲      
07FFH合x                        
0400Hgx         ∩の■一一      
                `       
                δ      
0000            `       
一10V-5、VH。x          :       
        :`      ●O∨+5V+10V    
        ■一一●■咽    FCOOH6x 
                F800H●x        
                ▲      
+10V                    
+5V             一-●一'        
F800FCOOHOXH・xOV               ::,     
        ●      ●      
        :       0{XX)040007FF   
        :       H¢x}lexHex     
        -'■●" 一5V    
                書OV    
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模測量1/0板
第2--5f
相美位
槽2中内板使用的位
字      位      名称    功能
IR232   (x}～15 模似量輸入1特撰値       毎分循]不,横抱量1/O根釣毎分輸人的特換御存虻力4位数B(ID.-1〔〕～+10V:F800～07FFIIexO～▲OV:0000～OFFFHexO～201上A:{〕00{〕～OFFFHex
IR233   00～15  模似量輸入噺換値        
IR234   00～15  模捌縄商人3鞍擦債       
IR235   00～15  劇以量輸入4特撰値       
眠236   00～15  摸ま以量輸出1改定       模担量1/O板的毎ノト輸出的没定存腔力4位数BCD。(毎分循部族)-10～+10V=F800～07FFHexO-2伽Al㎜一〇7FFHex
fR237   00～15  模似量輸出2没定 
SR区椋志
字      位      功能
SR254   15      内板緋法相志
AR区椋志
                        
字      位      功能    
AR〔}4  08～15  ‡曹21寺泊勺内ホ反虚勺寧日芙千に6¶…   loOIIx:工L常01或02}leX/E〔'イ牛錯1芙03Hex:PC口{lf=錯俣G41■x=A/D或D/A奪剖與今昔}呈
有美的pc没置没定
字      位      功能    
DM6611  00～07  OG,01:根似翠輸入}輸入仁}池園02,03:模担1流人2輸入10]庄川04,051杖似ユi諭入3輸入仁「ナ萢閨06,G7;十莫ナ以_ζ:愉人4」箭人frr三訂【三目ヨ     00:一}0～+10VO1:0パoVjo:0～5V1]:未使用(0-2{加へ出所1工接的端子区IJIj。)
        08      模似量輸入1使用逃㌔     指定毎下端rl使用或不使用A/1〕鞍換。o:使用輸入磯換}1:不佐用輸人で不印換)
        09      模似績輸入2使用透拝     
        10      模似弓:輸入3使用逃持    
        11      模似量輸入4使用迭捧     
        12～15  未使用倒産力0。)        
注模担量輸出信号的屯平由所連接的端子決定,波布PC設置設定、,
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串行通信板
第2-6市
2-5-7』立用歩疎
通遺端子連接乗逃務0～5V和O・・2QnA模似量職人。
通達端子連接来遊拝0～5V和0～20mA模測量輸出。
「一ー一蹴「㎜'
(DM661D
改定模似量輸人的信号池園。
投足是否使用模本以量輸入。
↓
梯形国程序
模似量輸入:懐鋳換償。
模似量輸出:焉設定。
2-6奉行逓倍板
本廿提供了串行通信板的介紹。詳細R勺信息几串行通信板操作手ne(W365)。
2-6-1型号
名称    型号    規格
串行通f戸板     CQMIH-SCB41     一介RS-232端口開ーノトRS-422A/485端口
2-6-2奉行通信板
串行通宿根是CQMlrl系列PC的内板,,CQMIH系列CPU単元的内板槽1可
安装一介板。此板不能安装在槽2中。
此板提供菌ノト用干連接上位汁算机,可編程終端(町),通用外部渋谷,和編
程没各(不包括編程器)的串行通倍増口。速可以根容易地増加CQMIH系列
PC的串行通信端1コ数。
2-6-3性能
端口1=RS-232C
端口2:RS-422A/485
串行通信板是…神可近侍,宕可安装在CPU単元中,不使用1/O槽就増加了
串口数。官支持坊汲宏(CPU単元内曇鞘口不支持協奴宏),允許方便地連接
到具有串口的通用没各。
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串行通信板
第2-6下
破擦制机器的内部
串行通信板
或
口
温度控制器或条形碍聞違器或寺用按制器或其
其官設各其1≧没借宅没各
ll
帯RS-232C或RS-422A/485
瑞口的外部没蚤
提供RS-232C和ImS-422A/485端口。RS-422A/485端口允許不通辻待換
鍵接這配器用通用外部没缶的1:N連接,]lN連接可以往跡泌宏或1:N模式
NT鍵接中使用。
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串行通信板
第2-6市
2-6-4系統配置
主
通用外部
没条
串行通信板支持下列車行通信模式:
上位机縫接(SYSMACWAY),θ}双宏,元坊以,1:1数据縫接,1:N模式NT燵
接=和1:1模式NT縫接模式:1下刻所示的没各都可連接、、
1:1模式NT髄i接和1:N模式NT鍵i接通信模式,使用相互不兼容的不同跡
奴。
端程没各
㌶臨係列pc纏野
口[⊆コ
1θ淑宏国璽
ロコ目
1:1
数据継接
ヒ位机銅
賞く
㊥
CQMIH系列CPU年ノC
単行通信板
口匡コロコ
通用外部最寄可緬程終端(M')c系列pc
〔亟≡コ睡蓮㍊搬
㊥
1上fノ雌当
注M-AIぴ)1-E特操縫接遣配器可用干RS-232C和RL9--422A/485之1司射精
換,此縫接遥配器需要5V屯源。鍵接遥配器連接到車行通信板lr.的RS-
232C端口吋,RS-232C端口供屯,但是縫接遣配器連接到其宮造番付必須
単独供屯.
134
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第3章
内存区域
本章描述了CQMIHpc内存区的結杓,弁解群如何使用,同吋描述下用干cpu単元和存緒器盒之1旬倖送数
据的存儲器盒操作。
区
m
lつ←
一一
コ」つ」
3456
一ーー一
つ」惚」今⊃う⊃
ハU・1
7'OOOノー-
一一ー一一
3α」奄」3つ」
内存区結杓
1(∠?」4ξ」∠O
－一一一一一
(∠▲ソ"2う一(∠2
申一一一ー一
つ」?」3?」つ⊃つ⊃
SR区
TR区
HR区
AR区
輸人和輸出区
工作区
1/0分配
在揃槽1上肉板的椋志/位(IR200-IR215)
在描槽2上内板的椋志/位(IR232-・IR243)
通信単元的椋志/位
-う恒34
一【一一
∠0106ZO
－ー一←
つ」つ」つコつ」
LR区
共用椋志/位(XROO…ARO4)
淘板的]示志/位(ARO5和ARO6)
共用椋志/位(A'RO7--AR27)
使用吋紳
定H寸暑9/圭ナ数器区
DM区
EM区
存儲器盒用法
ーム2つ」45
一一【一一
-1111'1
1111■⊥-1
一ーーー一
り⊃つ」つ」つ」つ」
存儲器盒和内容
存儲器盒容量和程序文小
弓人存儲器倉
見存緒器食違
比較存儲器禽内容
68888368922233590012223556
33333444455555556666666666
1】111入■1111噸111111111ふ1151▲■」l11A-
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内存区結杓
第3-1市
3-1
内存区詰杓
COM玉H可使用下列内存区。                                        
数据区          大小    字      位      功能
IR区(注D                                        輸人位可分配給輸入単元或1/O単元,
        論人区  256位   IROOO～IR研5    IROOOOO～IRO15】5       IR㎜中16位始終分配給肉置在CPU単
                                        元上的輸入点
        輸出区  256位   IR100～IR茎15   IRIOOOO～IRIl515        輸出位可分配給輸出単元或1/0単元
        工作区  2,528位最小     IROI6～IRO89    IRO1600～服08915        工作位投宿特別功能,在程房中可随
                (注2)   IRlI6～IR189    lR11600～IR18915        意使用。
                        IR216～IR219    IR21600～IR21915        
                        lR224～IR229    IR22400～互R22915       
                                        月来指示Collt1"llrIＬnk数据鍵接状恋
C・nt1℃】lerLink位区           96位    IRO90ヨRO95     IRO9000～IRO9515        的子息、(Co川mllerI加k単元没有安装
                                        吋,可作方工作位使用)
                                        帰来指示C・ntmllerI元nk錯i臭和岡絡参
                96位    IR190-IRI95     iR19000～IR19515        与信息(Contm1}erLink単元没有安装
                                        吋,可作方工作位使用)
宏操作数        輸入区  64位    lRo96～IRO99    1Ro9600～IRO9915        宏指令MCRO(99)使用1]寸住用1(宏指
区(注D  輸出区  64位    IRl96～IRj99    IR19600～IR19915        令不用川付作方'ユニ作位使用)。
内板擶槽1区             256位   IR200～{R215    IR20000～IR21515        遠蛙位分配給安装在CQMIH-CPU51/
                                        61描槽1上的内板(当使用CQi田H一
                                        CPUU/CPU21或描槽]窒H寸,員∫作方工
                                        作位住用)。
                                        CQM至}{-CTB41高速計数器板:
                                        IR200-IR213(14字)1由‡反使用
                                        1R214和IR215(2字)言不用
                                        CQMIH-SCB41串行通信板;
                                        1R200～IR207(8宇)1由板1土用
                                        IR208～IR215(8字):フfく用
模似没書区(注D          64位    1R220～IR223    IR22000～IR22315        CQM田－AVB4]模捌役定板安装刑用
                                        干存放模捌設定(模似設定板不安装
                                        吋,可作工作位使用)。
高速計数器OPV(注D               32位    IR230～IR231    【R23000～IR23115       用子存放内置高速汁数器(高速計数
                                        器0)的当前値,(高速日数器0不用肘
                                        可作工作位使用)。
内板描槽2区             玉92位  IR232パR243     IR23200～服24315        迭些位分配絵安装在CQMIH-CPU51/61播槽2.1:的内板。(当使用(:QMIH一
                                        CPUIl/21或摘模2空尉,可作方ユニ作位
                                        使用)。
                                        CQMIH-crB41高速汁数器板:
                                        IR232～IR243(12字):由板]吏用
                                        CQMlH-P田2三脈湘/O板
                                        IR232～IR239(8字)ll1板f吏用
                                        IR240～IR243(4字)=ン1く用
                                        CQMIH-ABB2】多色ヌ寸型編石弓2X接口
                                        板=
                                        IR232-IR239(8字):歯根使用
                                        IR240～IR243(4字)1不用
                                        CQMIH-IMAB42ホ莫‡以還II/0板:
                                        lR232-IR239(8宇)1歯根使用
                                        IR240～IR243(4字):不用
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教据区          大小    字      位      功能
SR区            184位   SR244～SR255    SR24400～SR25507        迭些位具有特殊功能,如椋志和i捺制位。
HR区            1,600位 HRoo～IIR99     IIROOOO～IIR9915        速些位存緒数据,共在悼屯后保持1≧伽的ON/OFF状志。
AR区            448位   ARGO～AR27      AROOOO-AR2715   遠些位具有特殊功能,如椋志和控制位。
TR区            8位     一一一  TRO～TR7        迭些位用子在程序分支中暫存ON/OFF状恣。
LR区(注1)               1,024位 LROO～LR63      LROOOO～LR6315  通道RS232口或Cont1沿llerl』nk単元的111数槍縫接目寸使用。
宝町器/汁数特区(注3)            5重2位  '11M/CNTOOO～TIM/CNT511(定吋器/計数器号)                定吋器和計数器使用相1司的万,当使用質MH(15)吋,定吋器号000一田5可中断刷新,磯保在k拍描周期中正碗定ll寸
DM区    逮/写   3,072宇 DMOOOO～DM3071  一一一  DM区数据仮以字力単位存取,屯源美捧后,数値保留。
                3,072字 DM3072～DM6143  一一一  仮在CQMIH-CPU51/61CPじ単元中可用。
        只漢(注4)       425字   DM6144～DM6568  一一一  不能用程序重写(仮可用編程装置)。DM6400～DM6409(10字)(C耐rollerLhlkDM参数区.DM6450～DM6499(50行こ)路由表区、DM6550～DM6559(IG字)=申得通信板没畳。
        措霞目志区(注4) 31字    DM6569～DM6599  一一一  用米存放措涙声生日寸的伴戻麦生1]寸同和措渓代砧。
        PC没置く注4)    56字    DM6600-DM6655   一ー一  帰来存放校制PC遠行的各科・参数.
EM区            6,144字 EMOOOO～EM6143  一一～  EM区数据仮以字力単位存取,屯源美樟后数据保留,仮在CQMIH-CPU61CPU単元可用。
注
1.IR和田位没有被分配功能使用吋可作工作位使用。
2.至少2528位可用作工作位,其官位在没有紋分配功能使用吋.可用作エ
作位。因此可用工作位忌数根掘PC的配置。
3,当坊何PV,TIM/CNT号作字数据使用,坊何結束椋志吋,作位数据使用。
4.DM6144～DM6655中的数据不能用程序重写。
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3-2
旧区
下面解経IR区的功能。
3-2-1輸入和輸出区域
3-2-2工作区
IR区位分配給1/0単元和寺用1/0単元的端子,1≧佃反映輸人和輸出信号的
ON/OFF状恋,輸人位杁IROOOOO升始,輸出位杁IR10000升始。対手CQMIH,
仮1ROOOOO～IRO1515可用作輸人位,IRIOeOOt・-IRI1515用イ乍輸出位。
注輸人位不能用筆輸出指令,不要対同一輸出位使用多干一次的OUT和/或
OUTNOT指令,否則程序不能正確執行。
工作位在程序中自由使用,但仮可在程序中使用,不能直接対外部1/O,当
CQMIH野塩或執行汗始或停止吋,工作位変位(即変OFF),下面表格呈示部
分IR区留出作工作区使用。        
字      位
IROI6-IRO89(74字)       】RO1600～IRO8915(1,184付)
IR1玉6-IRl89(74字)      1R11600-IRl8915(玉,184位)
IR216-IR219(41了り      IR21600-IR219i5(64位)
服224-IR229(6字)        IR22400-IR22915(96位)
下面所示萢閨内的位具有特殊功能,但左下使用古伯的特殊功能附加然用作
工作位。
苑園    功能
IROO玉～IRO工5  分配給輸入単元吋,遠些位用作輸人位。
IRO90～IRO95    PC上安装ContmllerLink単元吋,遠些位指示数据縫接的状志。
IRO96～IRO99    使用宏4目令吋,迭些他用作操作数輸入廿。
lRlOO～IRユ15   分配姶輸出単元吋,迭些位用件輸出位。
1R190～IR195    PC上安装C・ntmllerLink単元11寸,迭些位呈示出惜信息和阿絡市点号。
IRI96～IRI99    使用宏指令吋,迭些位用件操作数輸出位。
IR200～IR215    遠些位由変装在描槽1上的内板使用。
IR220～IR223    蛍袋模捌役定板1吋,迭些位潮来存放模似設定。
IR230～IR231    使用高速計数器0吋,遠些位用干存放当前値。
IR232～IR243    逮些位由安装在描槽2上的内板使用。
3-2-・31/O分配
J/O字林左辺按次序分配拾1/0単元和寺用1/0単元,輸入杁IROOI升始,輸
出ひIR100升始,CPU単元的16点輸入分配給IROOOJ/0位以一ノト字単元分
配,即使1/0単元技有8/1＼位,也足速祥。
注輸人和輸出位不能分配姶内板或通信単元。
138
---------------------[End of Page 4225]---------------------



IR区
第3-2市
CQMIHPC中没有1/0登記表,因此不必見編程装置登記1/0表,只要在PC
上安装所用的単元」/0自劫分配。
CPU単元
一
塁当
「
璽御
輸入区域
見返里外姑_」三
輸出区域
　カ　
…難燃騰下
林遠里外姑
萢
輸人和
輸出
8点レO単元
1/0位以一十手力単位分配,即使1/0単元只需要8十位。
8点単元
－d軽璽う0→1,
迭些位被分配
没有使用的輸人位(08-15)不能作方工作位使用,但没有使用的輸出位
(08・-15)可作方工作位使用。
16点1/O単元
毎16点輸入単元分配一介輸入字,毎16点輸出単元分配一ノト輸出字,輸人
和輸出点O-"15対庖干分配字的00・-15位。
16点単元
一一∋0一壇、
32点1/O単元
毎分32点輸入単元分配2介輸入字,毎ノト32点輸出単元分配2ノト輸出字,
連接器A的1/0点O-15対産子第一介分配字(n)的OO・-15位,連接器B的
1/0点0～15対庇手下一一介分配字(1・+1)的00～15位1,
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分配2分字
32点単元
15
o
                {       一=一⊥一一=〒士        8`≧1
、      一{                     
A8
}ノ、しー」
寺用1/O単元
号用1/0単元需要預空輸人位,輸出位,或輸入輸出位的数量。在有些七用1/
0単元中,所需字数根掘単元的Dlp升美汲置。
例如,CQM1-ADo41模拡量輸入単元需要4ノト輸入字或2ノト輸入宇。(模似
量輸入単元在4路模拡量輸入吋需要4・↑輸入字,2路輸入吋需要2介輸入
字)。模拡量輸入
一[■}一≡‖
没存分配給単元的輸入宇和輸出字可用作工作字。
1/O分配挙例
遠・↑例子湿示了一套PC的1/0分配,有2挟DC輸入単元,2挟晶体管輸出
単元,和一挟侍感器単元。
毒2345
                        口口                                    lN16            OuT16           lN8             OUT32           SEN             
                15輸入区域.                                                                                                                             
                oooCPU単元輸入、;;1:8灘}て5輸出区域1100'総18;}                                                                                                                          
                                                                                                                                                
                                                                                                                                                
                                                                                                                                                
                                                                                                                                                
IN=輸入単元
OUT:輸出単元
SEN:侍感器単元
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PC中的次序      単元    規格    字数    分配的字
1       CQMI-11川1      霊6点輸入       1介輸入字       IROOl
2       CQMI-OD212      16点輸出        玲輸出宇        IRIoo
3       CQM】-ID2茎1    臆輸入  1介輸入字       IROO2
4       CQM1-oD2】3     32点輸出        2介輸出字       IRIOI和IRIO2
5       CQMI-SENOl      1路侍感器輸入   2介輸入宇       {ROO3和IRoO4
可分配的1/0点数要根掘使用的CQMIHCPU単元,如下面表格所示、碗杁自動分
配姶CPU単元輸人的一ノト輸人字(IROOO)包括在忌数内,如果可分配的字数超出
CPU単元的容量,会声生致命的1/0単元超出惜涙(錯俣代碍EI)。
CPU単元 最大レO位数     除CPU単元外可用的1/O字数
CQMIH-CPU61     5[2位(256点輸入,256点輸出).(3鮪＼:・茱16介輸入1デ和16介輸出字)  31(15企輸入字,16十輸出ご」')
CQM田一(:PU51           
CQMIH-cpu21     256位   15
CQMIH-CPUIl             
参考第142頁表格呈示的毎分1/O単元占』用多少介1/O字,第143頁表格湿
球的毎介せ用1/0単元占用多少介1/0宇。
AR22呈示口分配的輸入字数和輸出字数,如下所示。
字      位      功能    数据花圃
AR22    00-07   已分配的輸入字数        00-16(2位数BCD)
        G8⇔15  已分配的輸出宇数        00-16(2位数BCD)
CQMIH波布底板,削此,分配1/O字吋,不必妙理室槽,自助分配最低可用的
1/0字地趾。
不管安装顛輸人車元和輸出単元的次序如何,輸入字自切分配給輸入点,輸
出■自動分配給輸出点,,景然1/O分配没代名影回向,但建汲輸入単元安装在
一一起,輸出単元也安装在一起,以便更容易理解分配宇和消除喚声同趣。
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1/0単元所需的1/O字数
名称    1/O点   型号    輸入字数(杁IROOii汗始)  輸出字数(杁IR100升始)
DC輸入単元      8       CQM1-ID2呈1     1       一ー一
        16      CQM】-IDIll     1       
                CQM1-ID212      ～      
        32      CQi睡LID112     2       
                CQM1-ID213      2       
                CQMI-iD214      2       
AC輸入単元      8       (:QMI-iA121     1       
                CQMトIA221      1       
継屯器輸出単元  8       CQM】-OC221     一ー一  1
        コ6     CQM1-OC222              1
                C側1-O(1224             1
愚体管輸出享冗  8       CQMI-OD211              1
        16      (=QMl-OD212             1
        32      CQMI-OD213              2
                `CQM至一〇D216          2
        16      CQMI-f)D214             ]
        8       CQMI-OD215              1
AC輸出単元      8       C寧1-OA221              1
        16      CQMl-OA222              1
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寺用レ0単元所需
的1/O字数
名称    型号    輸入字数(杁;ROO1井始)   輸出字数(λ人iR100升始)
模捌巌輸入単元  cQM1-ADo41      2或4    一一一
樹以量輸出単元  CQ諏11-DAO21    一一一  2
屯源供給単元    CQMI-▲pSOl     一一一  一一一・
        CQMi-IPSO2              
B7A桜口単元     CQM1-B7AO2      一ー一  1
        CQMI-B7A12      茎      一一一
        〔1側1-B7AO3    一一一  2
        (=QM1-】〕7AB   2       一一一
        CQM仁B7A2】     」      1
G730接i口単元   C騨1-G7M21      2或1    2或1
        CQMI-G7M1       2或1    一一一
        CQM1-G7NOl      一ー一  2或1
1/o縫接単元     C側{-LK5{〕1    2       2
値感器斗元      CQM1-SENO1      1(職臼  一一一
光軒光電恨快    E3X-MAjl        1       一一一
帯独∠:放大器光屯榔央   E3C・-MAIl      歪      
沽独立放大器接近模挟    E2{1-MAI1       1       
虚似模快        E39一剛1        】      
西桂控制器      CQMI-TUOO】     一一一  
温度控制年元    CQMI-TcOOl      2或1    2或1
        CQM4℃002               
        CQM仁TCIOl              
        CQM1-TC102              
残性獲感器接1噂元       CQ棚－BEO1      1       1
        CQMI□二SEO2    1       1
c・ml・・B・・/・主単元 CQMI-SRM2㌔V1   4,2或1  4,2或1
Co〕]]lx}Blls/DI/〈)鎖i↑妾単ラ己       CQMIのRT21      1       1
注当安装下面4ノト模挟(E3X-MAII,E3C-AIAH,E2C-MA11和E39一匹11D
吋,忌共需要5ノト字。
3-2-4描槽1上内板的椋志/位(IR200到IR2f5)
串行通倍板椋志/位
字      位      功能    通信模式
IR200   oo      串行通宿根硬件錯俣椋志  所有模式
        01      端山沢別措俣椋志(優作措涙)      
        02      1亦反数据錯渓祢志       槻叉宏
        03～10  未使用  
        11      端[2亦双宏執行錯涙椋志  
        12      鞘口1防波宏執行惜俣杯志 
        13      端口2PC没置鑑俣称念     所有模式
        1】4    端口IPC汲置惜俣椋志     
        115     pC汲置措渓椋志  
143
---------------------[End of Page 4230]---------------------



iR区
第3-2枯
字      位      功能            通信模式
IR201   00～03  端口1   措涙代硯G正絹メL行1=校5金位錯淡2:減夕都昊3:ゴこ圭這Zう二4…昔↓昊4:FcS乍i告;臭5=超日寸奎昔俣6:校験和錯1臭7=命令錯炭     所有模式
        恨              通信錯俣椋志    
        05              俺輸允t午杯志   上位祝儀接或尤悔改
        06              接牧完成椋志    
        07              接牧溢出椋志    
                        順序退出完成柾志        1り戯宏
        08～1▲ 端口2   錯渓代碍Ol正常工作1:校蛉イノ措涙2:順手昔庚3=辻送行錯遅4:FCS借i元5:超}1]着眼61校独和皆塀7:命令錯渓       所有模式
        12              通信錯渓椋志    
        13              僑輸允t芋棒志   上位机髄接或尤1亦以
        14              接牧完成椋志    
        至5             接牧溢出椋志    
                        順序退出完成椋志        椀ぱ,お
三R202  OG～G7  端目」  与PT通信椋志(位00-07=凹「G～7)  M継接(hN模式)
                        重夏計数器PV(十六遺制00～FF)    坊混宏
        00～15          接収汁数器(4位数B(二D)  九目戚
IR203   GO～07  端口2   与PT通信椋志(佐00～07=凹'0-7)   NI継接(いN模式)
                        重隻汁数器PV(十六遊制00～F円    跡以宏
        00～{5          接牧汁数器(4位数BCD)    元功双
IR204   oo      端[1    銀線椋志        防波宏
        Ol      端口2           
        02～07  未使用          
        08～11  端[コ1  跡収去錯俣代硯0:正常工作L尤θ淑宏功能2=順序号指炭3:接牧数据/写区域溢出41梼双数据漬法錯渓51端U初婚仇討1戊〔行坊泌宏      
        12～15  端[2            
三R205  00～03  端口1   完成接収真鰯号  θ}双宏
        04～07          完成歩号        
        08～14          未使用  
        15              1R20408-IR20411数据存儲椋志0:尤数据存儲,1:数据存儲      
IR206   00～03  端口2   完成接収実例号  肋汲宏
        04～07          完成歩号        
        08～14          未使用  
        15              lR20412-1R20415数据存儲]示志0・元数据存儲,L数据存儲     
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学      位      功能            通信模式
IR2〔}7 (x)     端rll   奉行通信口重自助位      所有模式
        01      端白2           
        02      端口1   達鎮銀踪井始/停止位     防波宏
        03      端口2           
        04      端口1   断点躍踪井始/停止位     
        05      端山2           
        06～07  未使用          
        08      端1」1  跡改宏執行椋志  尤坊双或防波宏
        09              歩錯漫遊程椋志  斑文宏
        10              Jl匝序結束完成椋志      
        11              強制退出位      
        玉2     細口2   十亦ぱ宏執行椋志        死目}B域挑攻法
        13              歩錯俣遡i程椋志 悔改宏
        14              順序結束完成椋志        
        15              強制退出位1     
IR208～IR215    00-15   未役用          一一一
高速計数器板椋志/位
字      位      1名称           功能
IR200   00弓5   r」速計数器1    Pv(最右4位数)   包含毎ノト高速汁数外板端U的高速}卜数器PV偵.注PV数据格式(BCD或十六遺制)可否三PC波賀(DM6602)中波貴。
IR201   00～15          Pv{故左4イ立数) 
IR202   oo～15  i弓速目・数器2  PW最右4位数)    
n{203   00～15          pv(最左4イ並数) 
IR204   o{〕～15        同趣}/数P§3    Pv(昂右4イン数) 
IR205   00～15          PV(最左4位数)   
lR206   00～15  高速汁数器4     pV(最右4仁数)   
IR207   00～15          Pv(最左4位数)   
【R208(高速1ト数器DIR209(高速i轍器2)IR210(高速汁数器3)IR211(高速汁数器4)        00～07  比較≦果:内部尊命1{唯           条イ牛満足}吋包含CTBI{一)中的操作数指定的位型式。
        08～1]  比較結果:輸出1～4的外部輸出位           条件満足吋包含crBI、(一)中的操作数指定的位型式.
        12      }{'数器工1乍杯志                0:停止1=工作
        13      比較}示志               昆示比較是否正在遊行、、0:停止、1:工作
        14      PV上溢ズド溢椋志                0:正常L上澄或下灘声生
        15      sv錯涙椋志              0:正常1=sv錯涙声生
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字      位      名称    功能
IR212   00      高速汁数器1裏付位       z相和軟件夏位{〕lZ柏木変位汁数器1:z相夏位日数器仮軟仲夏位0:汁数器不寝位0→1・う十数器変位
        01      高速汁数器2星位位       
        02      高速汁数器3夏位位       
        03      高速計数器4夏彼位       
        04～07  末使用  
        08      高速i十数器1比較も'止位 0→1弓手始比較1-・0=停【1:比較
        09      高速汁数器2比較停止位   
        10      高遠汁数器3比較停止位   
        11      高速計数器4比ム停止位   
        12      市速汁数器1停止位       α継鶯L作L停止コ作
        13      高連汁数∂㌣2停止インニ 
        】4     「]速片敷搾3停止位      
        15      回速計数器4停止位       
三R2至3 oo      外部輸出1弛制首位位     0:イ多日餉禽lh状志1:弥串i輸出f)N
        Ol      外部輸出2強制買彼位     
        02      外部輸出3強制置位位     
        03      外部輸出4山制」至情、二 
        04外部輸出強制置佐允口二位1             1:輸出仁4強制晋位允許10=輸出ト4強r聞置位禁止
        05-15i未使用            
横抱没定板(描槽1和2)椋志/位
字      位1功能 
工R220  00～15  秦其手以SVl:0000～0200(4イ1'五数BCl〕)
IR221   00ヨ5   模]以SV2=0000～0200(4イ元i数BCD)
IR222   GO～15  模似SV310㎜一〇20G(4れ数B(=D)
正R223  00～15」        模‡以SV4:00〔〕0～0200(46正数BCD)
3-2-5播槽2上内板的椋志/位(IR232-IR243)
高速汁数器板椋志/位
字      位      名称            功能
IR232   00～】5 高速計数器1     PV(最右4恒数)   包括毎分高速i十数器根端口的高速汁数器pV。注PV数据格式(BCD3ζ1'六▲』i制)T】]在1)C蔭と置(DM6602)中波置。
IR233   00'・15         Pv(最左4位数)   
IR234   00～15  高速汁数器2     PV撮右4イ働)    
IR235   00～】5         Pv(最左4位数)   
IR236   (X)～15 高速汁数器3     PV(最右4位数)   
IR237   00～15          PV(最左4位数)   
IR238   00～15  高速計数器4     Pv(最右4位数)   
IR239   00～15          PV(最左4位数)   
IR240(高速計数器DIR241(高速汁数器2)IR242(高速汁数器3)IR243(高速計数器4) OO～07  比較結果:内部輸出位             条件満足吋包含CTBL(一)中的操作数指定的位型式
        08～ll  比較結果:輸出仁4的外部輸出位            条件満足吋包含CTBL(一)中的操作数指定的位型式
        12      月数器:上ll乍柄誌               0:停止1:工作
        13      比較杯志                指示比校是否1五在遊行0=停止,}=工作
        14      Pv上澄/F溢椋志          0:正常1:,ヒ溢或ド溢声生
        15      SV惜俣杯志              0:正常Ls喉乳臭声ノヒ
146
---------------------[End of Page 4233]---------------------



IR区
第3-2苓
                                        
字      位              名称            }功能
ARO5    oo              高速計数器陵位位                
        01              高速計数器2復位位               
        02              高速汁数器3変位位               
        03              高速汁数器4夏彼位               
        04～07          未使用          
        08              高速汁数器1比較停止位           0-・1:升始出校1一ぷ0:停止比較
        09              高速計数器2比較停止位           
        10              高速計数器3比較停止位           
        11              高速計数器4比較停止位           
        王2             高速汁数器1停止位               0:継接工作L停IL工作
        13              高速汁数器2停止位               
        14              高速計数器3停止位               
        15              高速汁数器4停止位               
ARO6    oo              外部輸出1強制己彼位             01不影　r句輸出状志1:強制輸出ON
        0]              外部輸出2強制五位位             
        02              外部輸出3強制避位位             
        03              外部輸出4強制豆粒位             
        04              外部輸出強制畳位允許位          1端出ト噛測量位允杵0:輸出1～4強制置位禁止
        05-15           未使用          
肺沖1/0板椋志/位                                        
字              位              功能    
1R232           00-15           高速汁i数器1PV(最右4位数)       
IR233           00～15          高速ナトi数R苦jPV(最左4位数)    
IR234           00～15          高速う七教器2PV〈最右4イ並数)   
IR235           00-】5          恵」速汁数器2PV(最左4位数)      
IR236           00～15          端日1豚汁輸出PV(最右4位数)      
IR237           00～15          端1口1脈沖輸出PV(最左4位数)     
IR238           00～15          重1、u口2豚汁輸出pV(最右4位数)  
IR239           00～15          端日2豚汁輸出PV(最左4位数)      
IR240～IR243            oo～15          未u川   
絶対値綱掲器接目板椋志/位
字      位      功能
JR232   00～15  絶ヌ帽編碍器高速汁数器1PV(最右4位数)
IR233   00～15  絶対値狗ll斑摺高速計数著自PV(最左4位数)
{R234   00-15   絶対{幽縞器高速汁数器2P、暇右4位数)
IR235   OO～15  絶対値細岡器高速計数器2pV撮左4位数)
IR236～IR243    00～15  米使用
模似量レO板椋志/位
字      位      功能
IR232   00～15  樹嬬輸入]韓族値
IR233   00～15  樹以量輸入21謝灸値
IR234   00～15  摸1以裁輸入3特換値
IR235   00～15  模似量輸入4鞍換値
IR236   00～15  模似量輸出lSV
IR237   00～15  衡以量輸出2SV
IR238口R243     oo～15  朱使月ヨ
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旧区
第3-2市
模捌没葺板(描槽1和2)椋志/位
字      位      功能
IR220   oo～15  ホ莫ナ以SV1:0000～0200(4位数BCD)
IR221   00～15  模ナ以SV2:0000～02(}0(4仁芝敷BCD)
IR222   oo～15  樹以SV31㎜一〇200(4雌Bcr))
IR223   00～15  孝莫季以SV4・=0000～02(X〕(4イ並数BCD)
3-2-6逓倍単元的椋志/位
ControllerLink状志区
±或1(IRO90・-lRO95)
ControllerLink状恋区
域2(IR190～IR195)
字      位              功能    
IRO90   00～14          始終力0 
        15              本地市点数据縫接参与状志0=本地市点不在数据縫接.ヒ或数据髄接已停止1=本地十rノ、参∫」数弥縫接    
IROgl   00～07          数据縫接状志:=盲点1     
        08～15          数据鍵接壮志:1]点2      
lRO92   00～07          数据縫鞍状志:市'ス      
        08～15          数据縫鞍状恣:ゴ点4      
IRO93   00～07          数据縫接状志:市点5      
        08～15          数据縫接払志:盲点6      
IRO94   oo～工5         未使用  
IRO95   00～10          始終方0 
        11              終端状恣0終端竜胆π芙OFFh終端屯阻チF芙ON        
        12-15           始終刃0 
                                
字              位              功能
IIU90           oo              同縮毛数r音聞示志▲=友ノ1　ψ伝,0:没有情戻
                Ol              数据継接表錯淡緑志1:友一七惜L昊、0:没蒼枯艮
                02              路由麦踏渓称志L友生借俣,0:没育雛涙
                03～06          始終力0
                07              EEPROM写惜炭椋志」:麦生措俣,0=没有錯洪
                08              始終力0
                09              市点号重夏錯灘示志ll友生借俣,0言技有指嵌
                10              同絡参数本匹配錯渓椋志1:友生錯[昊,o;波布措渓
                重1             通信控制器文送器舗俣椋志1=麦生錨俣,0:波布錯俣
                12              通信控制器硬件惜涙1椋志1=友生錯ぱ0=没有鰭俣
                13和14          始終力0
                ]5              措渓H志椋志1:錯《昊近景已把泉,0=光惜俣妃景被泥景
IR】91          00～07          給淘芳意的芋魚骨
                08～15          升始廿点的廿点号
1}tl92和IRI93           00～15          同絡参弓状悉1:参与同格,0:不参与同格
IRI94和IRI95            00～15          未使用
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SR区域
第3-2市
3-3
SR区域
※些位主要用干有美CQM田工作的椋志,下面家格提供了各介位功能的洋
釦情況。
SR244～SR247=在汁数器模式中不使用輸入中断吋,可作工作位使用,、
字      位      功能    頁数
SR244   oo～15  輸入中断o計数器模式SV輸入中断0肝}1'数器模式日揃SV(4イ1数1'熾制,㎜－FFFF)端人中断0未蘭〕'数器模式下使用吋、可作方「「作泣使用)   24
SR245   00～15  輸入中断廿十数器模式SV輸入中断1用干H'数器模式吋的SV(4位数十六遺制.(XX}0～FFFF)。(輸入中断1未在汁数門模式下使用吋,万作力コ作位使用).     
SR246   00～15  輸入中断2計数器模式SV輸入中断2用干汁数器模式吋的SV(4位数i'六避制,0000-FFFF)。(輸入中断2未在計数器模式下使用吋,百僚力工作位使用)、,      
SR247   00w15   輸入中断3計数器模式SV輸人中断3馬丁汁数器模式吋的SV(4/'数十六逃制,0000～FFFF)。(輸入中断3朱在計数器模式下使用吋.可作ノゴE作付佐用)、     
SR248   00～15  輸入中断0汁数器模式PV減1輸入中断0用子}1『数器模式吋的汁数器PV-1(4位数'{プ、逃制)        24
SR249   00パ5   輸入中断1計数器模式PV減1輸入中断1用子骨数器模式吋的日数・器PV-1(4位数十六遺制)  
SR250   00～15  輸入中断2計数器模式PV減1輸入中断2用干1「数器模式酎的片敷書評V口(4㍗数1'六遡i制) 
SR25}   00-15i  輸入中断3汁数器模式PV減1輸入中断3用「F汁数器模式肘的i卜数器PV-1(4位数十六遊制)  
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SR区
第3-・2中
手      位      功能    双数
SR252   oo      高速汁数器0隻位位       30
        α      描槽2内板建制位 玉37
                昧沖/O板:高速計数器1隻位位      
                置ON夏位高速i「数器1(端〕1)的PV,        
                絶対縮鶴器接目板1       
                絶対高速計数器1原点ネト借位     
                置ON汲置絶ヌ寸高速計数器1(端口1)原点朴倦,朴倦債汲置在DM6611后,自助変OFF。       
        02      播槽2内板控制位 137
                豚汁1/O板:高速廿数器2復位位     
                置ON変位高速汁数器2(鞘口2)的PV。        
                絶ヌ寸縮碍諸嬢白板1     
                絶対高速計数器2原点朴借位       
                宣ON友葺絶対高速汁数器2(端山2)原点朴倦,朴怯直設置在DM6612后自裁変OFF。  
        03～07  未使用。        
        08      外圃端ロ復位位  45
                置ON夏位外周端口、(連接編程装置付不可用)夏位完成后自動変OFF。   
        09      RS-232C口皇位位 
                置ON夏イ立RS-232C口,褒ニイ立畠束后1ヨ幼主OFFc   
        10      pc没置皇位位    2
                畳ON初縮化PCは買二(DM6600～DM6655)。変位結束后自動変OFF,仮在PC是編程模式下      
                布敷。  
                強制献茶保持位  12
        11      OFF:被強制置位/変位的位在杁編程模式切換到監視模式吋被清除。     
                ON:破損糊置位/星位的位舟八編程模式切換到監視模式1吋保持。       
        12      ソO保持位       ]2
                OFF:兀始或停止這御付,1R和Uモ位夏㍑。    
                ON:升婚衣停止道行吋,IR和LR位状志保持。  
        B       未{虻田。       
        14      措違目志隻位位  493
                鷺ON清除鵠沃目、臨操作ノじ戊辰自動変OFF.        
        15      輸出OFF位       152
                OFF:正常輸出壮志,       
                ON=全部輸出変OFF。      
SR253   00～07  FAL錯涙代碍     221
                当錯俣『'=生1吋,備俣代W「5(2位数)存散在遠里,執行FAl、(06)或EへLS(07)吋,FAL号存放        
                在遊里,執行FAi式)0指令或細編程装置清除措涙去夏位遠介子育(変成00)、      
        08      電池電圧低椋志  490
                CPU単元屯池屯圧低財嚢ON,        
        09      循圷酎1司溢出椋志       490
                御不吋1旬溢出再生ll駅也就是循跡目寸間超出100ns)変ON。   
        10～12  未使用。        
        13      始終ON杯志      
        14      始終OFF椋志     
        15      第一次循珠椋志  
                送行チ1:始第一今猶圷内変ON.     
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SR暖
簾3--2"
宇      位      功能    真数
SR254   oo      一分神的紳昧沖(30秒ON;30秒OFF)  
        0呈     0,02秒間紳詠)中(0.Ol秒ON;0,0】秒OFF)    r■■
        02～03  未使用。        
        04      上溢(OF)椋志}卜算結果超出荷符号一:近制数据上限肘変ON。  3▲6
        05      下溢(UF)椋志汁算結果低干有符号:二道制数槍下ll艮肘変ON。 316
        06      微分監視器結束禄志微分監視結束后変ON.   137
        07      STEP(08)執行椋志STEP(08)近在3F始一↑循王手内変ONロ      222
        08      HKY〈一)執行椋志執行HKY(一〉財嚢ON.     419
        09      7SEG(88)執行椋志執行7SFG(88)吋変ON.,    4主2
        lo      DSW(87)執行椋志]丸行DSW(87)吋変〔)N　   415
        11～12  未使用。        
        13      通信単元錯渓椋志通イ部口元舟生鈷ρ吋変ON.迭介妬志反映'r通信単元錯'人掠,副AROOID的操作。 415
        14      未使用。        
        15      内板錯劇症志女坂直挿椙「文2的内板声量〔↑nl式1]、渡ON,描糟1的惜玩代洞存波力、～RO400-ARO407,播↓曹2的錯}ブイ→こ百ム存放在ARO408～ARO415。      [_…
SR255   oo      0.1秒吋紳豚)中(0.05秒ON,0.05秒OFF)      ,●,
        Ol      0,2秒日持相永1中(0,1秒ON,0,1秒OFF)      
        02      1秒吋帥豚1中(0.5秒ONO,5秒OFF)   ■■■
        03      指令執行錯漫(ER)椋志執行一条拓く・声　け。戻日]変ON、,  ■,,
        恨      遊位(CY)椋志指令掘了£　県有遡i佃・ピ蔓iON〔    ■■■
        05      火干くGR)椋志比較結果火干吋変ON、       ●■■
        06      等干(EQ)椋志比較結果等子或指令執行結果力0吋バON..       ■■●
        07      小rF(LE)椋志比校結果小干吋変ON。        ■,■
SR25211
(強制状恣保持位)
SR25212
(1/O保持位〉
強制貴位/変位状恋清除后,被強制的付会如下変ON或OFF,
強制段位清除后:位変ON
強制及位清除后:位変OFF
在PC切換到送行模式吋,所有強制置位或強制変位位被清除,除非PC没直
中DM6601没貴方在日1源上毛后保持強制状悉保持位的当前状恋,区イ＼汲置
能用予防[ヒ強制状恋在上里吋破潰除。
月]編糧嚢量9三{吏↓亥位.変ON末日OFF。
核位ON吋,IR和LR区域位的状恋在PC八端程模式切換到道行或盗視模式
吋保持。f如果1/0保持位.OFF,所有IR和LR位在PC升始送行[1寸被笈位。)
用編程装置使咳位変ON和OFF。
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AR区
第3-6市
SR252t5
(輸出OFF位)
SR25308
(電池F剖玉低椋志)
SR25309
(循琢吋河溢出椋志)
3--4
ＴR区
在PC炭量中DM6601可設置力布F包瀬上屯日寸保持1/0保持位的当館状恋,
当遊行迭ノ↑'汲置和1/0保持位YyON吋,IR和LR区域中的位状恣在電源上
毛吋茶会被消除,
核位変ON日寸,所有輸出変OFF,CPU単元的IMH指示灯会亮,只要輸出OFF
位力ON,即使輸出位因程序会変ON,輸出也会保持OFF。
杁晶体管輸出単元和詠沖1/0根釣肺沖輸出只要輸出OFF位力ON吋,会保
持OFF,如果安装了高速汁数器板,只要輸出OFI位力ON,板的外部輸出
(1-4)会保持OFF、
輸出OFF位正常財力OFF,通達程序正常吋便法位変OFF,如果不通泣程序
使輸出OFF位変OFF,在屯源美捧后,核位eN/OFF状志会保持。(如果后各
丸池失効,核位状恣可能不保持,、)
在PC汲置(DM6655)中可以設置以便注装備涙不会再生。
可以在PC設置(DM6655)中加以装置以使送些矯i昊不会友生.
当夏祭的梯形圏不能在助氾符方式下舗程吋,逮些位可以崎賦存放程序分
支的ON/OFF執行条件,促可以互助氾符方式ド使用,]ぎ接用梯形圏編程
吋,TR位会自劫妓理。
在i同一程序懐中、相同的TR位不能多次使用,但在不同程度挟中,可再次使
用,TR位的ON/OFF状恣不能用編程装置監視、
在第185頁上挙例TR位在程序中的用法。
3-5
HR区
迭些位在CQMIH屯源芙揮后或道行汗始或停止仰然保持自己的Ol/OFF状
悉,用法和工作位一祥。
△注意輸入装置i使用AC屯源供屯1]寸(如下図),KEEP{ll)的変位〔R)不要使用NC
条件的輸人位,PC的DC塩瀬英断相対輸入没各的AC電源有一一定的延退,
会引起KEFP(ID指定位被夏位。
{閨
`       1『     置位.   寧
        lIA     変位    
        持              
3--6
AR区
遠些位主要用子有美(:QMIH工作的椋志,ARO5和ARO6中有X内板操作和
功能的椋志国母挟内板面不同,下面表格列出子共用椋志的功能(AROO-
ARO4和ARO7・・」AR27)和特定内板1唯一的椋志(ARO5和ARO6)
AR23(‡卓屯う十放器)是例外,AR宇和位的状恋毎次循弥刷新一次。(AR23只
有電源中断吋オ刷新。)
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AR区
第3-6市
3-6-・1
共用椋志/位(AROO・-ARO4)
字      位      功能
AROO    00～10  未使用
        11      通信単元錯俣椋志通信単元中}立生錯渓1吋変ON。
        12～15  未使用
AROl    00～10  未使用
        ll      通信単元重宿劫位使咳位ON然后OFF,以重斬自動通信単元。
        12～15  才使用
ARO2    OG～07  陶諭旨令完成代碍包含阿二者指令(SFND(90),RECV(98),或CMIND(一))的ξ成代碍、
        08      陶8各指令(SEND(90),RECV(98),或CMND(一))今昔俣椋恵存執行同格指令(SEND(90),RECV(98),或CMND(一))声生措リミ吋変ON。
        09      岡錯指令(SEND(90},RECV(98),或CMND(一))允杵柄志綱絡折合(SEND(90),RECV(98),或CMND(一))所以執行吋変ON。
        10～14  未使用
        i5      通信単元達樹示志:通信¥1元表装在pc[二時芝ON.
ARO3    ooパ5   通信単元服努句句呈示最近…～欠循圷的服芳}1]1司,以0.1ms方剤元(4位数BCD)。
ARG4    00-07   描槽1内板錯俣代碍くHex).oo:正常01,02:硬件手繭04:・卜行通信抜fd俣
        08～15  描槽2内板譜俣代硯(Hex>,001田↑∫Ol,02:硬件勧夫03:PC没置錯俣04:脈}中輸出吋PC停止或A/1)(D/A)特操錯俣
3-6-2内板的椋志/位(ARO5和ARO6)
描槽2高速汁数器板的椋志/位(ARO5～ARO6)
字      位      功能    操作
ARU5    oo      高速汁数器償位位        Z相和軟件夏位0:Z相愛位禁止〕:z相夏位允許仮軟件変位0:軟仲夏位禁止0→L執行軟件夏位
        01      高速計数器2復位位       
        02      高速甘数器3復位位       
        03      高速計数器4皇位位       
        04～07  未使用  …一一
        08      高速計数器1比較停止位   0→1汗始比較1-0:停止比較
        09      高速計数器2比較停止位   
        10      高速計数器3比較停止位   
        11      高速計数器4比較停止位   
        12      高速計数器1停止位       0=継接掘了】:停止執行
        13      高速計数器2停止位       
        】4     高速計数器3停止位       
        15      高速計数器4停止位       
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AR区域
第3-6合
字      位      功能    操作
ARO6    oo      外部輸出1強制置位位     0:尤救1:強制ON
        ①      外部輸出2強制置位位     
        02      外部輸出3強制置位位     
        03      タト部輸出4強制置位位   
        04      外部輸出強制豊強允許位  0輪由仁4強制賢位禁止1:輸出仁4強制置位允許
        05～15  未使用1-一一    
播槽2豚汁1/O板株志/位(ARO5～ARO6)
字      位      功能
ARO5    00～07  高速昔放器†花園比較椋志
                位000N:汁数器PV満足出校萢固1的条件
                位OlON:}1数器PV満足比較地固2的条件
                位020N;計数器PV漏足比絞萢閨3的条件
                位030N=}{'数器PV緬足比校氾固4的条件
                位040N:汁数器PV満足比較萢m5的条件
                位050Nl汁数≠SPV満足比較遊園6的条件
                位060N:計数器pV満足出校椎田7的条件
                位070N:汁数器PV満足出校龍田8自勺条件
        08      高速計数器1比較椋志
                OFF停止
                ON:比較
                高速音数器1上澄/下溢椋志
        09      oFF=正常
                ON=上流或下灘声1三
        ]0パ1   未使用
        12-15   端口1胸中輸出椋志
                位120N:∬土遊才{定(oFF;末指定)
                位130N:』赫1数指圧(oFF:未]'P主)
                イ,ノ140N:‖永～中輸と1ゴ{≧亡人(Ol・lc言λ!}L身ミ)
                位150N:脈叶1輸日正在遊行(OFF:元豚rl{輸出)
ARO6    00～07  高速計数器2萢圃比較椋志
                位000N=汁数器PV満足比較遊園1的条件
                f立010Nj十数2511V満足ヒヒ較打乞E三目20勺条イ牛
                位020N:計数器PV満足比較萢闘3的条件
                位030N:}1数器PV満足比較池園4的条件
                イ立040N:汁数暑{}PVl満足[ヒ較亨芭f岡5自勺条イ牛
                位050N:汁数器PV{茜足比校1萢囹6的条件
                位060N:汁数器pV満足比較池園7的条件
                位070恥汁数器PV満足[ヒ校萢問8的条件
                高速計数器2比較椋志
        08      OFF=停止
                ON:比較
                高速汁数器2上澄/下溢椋志
        09      OFF=正常
                ON=上溢或下溢舟生
        10～jl  未使用
        12～15  端口2胸中輸出椋志
                位120N:減速指定(OFFI来指定)
                位]30N:脈沖数指定(OFF=未指定)
                位140N=豚汁輸出仕来(OFF:未結束)
                位150Nl豚汁輸出区在遊行(OFF:力詠1中輸出)
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AR区域
第3-6市
絶対値i病碍器接口板椋志/位(ARO5～ARO6)
字      位      功能
                高速計数器1苑囹比較椋志
ARO5    00～07  位000N:計数器PV満足比較萢圃1的条件
                位010Nl計数器PV満足比較池園2的条件
                位020N:汁i数器PV満足比較i池園3的条件
                位030N:汁数器PV満足比較池園4的条件
                位040N:汁数器PV満足比較萢固5的条件
                位050Nl汁数器PV満足出校池園6的条件
                位060N:汁数器PV満足出校萢箇7的条件
                位070Nl汁数器・PV満足比較萢国8的条件
        08      高速計数器比較称念OFF=停止
                ON:出校
        09-15   末位用
ARO6    00-07   高速廿数器2花圃比較椋志位000N:汁数器PV満足出校拒固1的条件
                位010Nl汁i数器PV満足比較箔置2的条件
                位020Nl計数器PV満足出校範囲3的条件
                位030Nl計数器PV満足比較花圃4的条件
                位040Nl件数器PV満足比較池園5的条件
                位050N=汁数器PV満足比較泥田6的条件
                位060N:計数器PV満足比較亨庄園7的条件
                位070N:計数器PV満足比較萢園8的条1牛
        08      高速音数器2比較椋志
                OFF:停止
                O酷比較
        09弓5   未使用
3-6-3共用椋志/位(ARO7～AR27)
字      位      功能
ARO7    oo      ControllerLink数据縫接自助位OFF-←ON:升始(屯瀬上亀町,咳位ON)ON－中OFF:停止
        01～11  未使用
        ]2      Dlpi汗美第6脚椋志OFF:CPU単元DIP升失策6脚OFFON:CPU単元DIP升失策(脚ON
        ]3司5   未使用
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AR区域
第3-6市
字      位      功能
ARO8    00～03  RS-232C日借俣代石取1位数)0=正常結束;1=校拾錯俣;2=順錯i昊;3、迂退行措渓
        04      RS-232C日借涙椋志CPU単元内置RS-232CLI声生通信筒涙雨変ON
        05      RS-232C日借送允杵柄志
                伎当CPU単元内畳RS-232Crl使用ヒ位机継接或RS-232C通イ言吋有敷
        06      RS-232C口接収完成椋志伎当(=PU単元内置RS-232cn使用RS-232C通信1村有致
        07      RS-232C口授牧溢出椋志
                仮当CPU単元内貴RS-232Cr1使用上位机縫接或RS-232C通信}吋有数
        08～11  外副コ錯俣代褐(1位数)
                0:正常結束;1:栓召命錯戻;2:槙錯涙;3=這這行措俣
        12      外国日借俣椋志
                タト匝1口通イ吉錯・i昊友作'日寸変ON。
        13      タト園口後送允t午椋志
                仮当使用上位机鍵接文RS-232C町有敷
        14      外国口銭牧完成椋志
                促使用RS-232C通信固有致
        15      外国口接収溢出椋志仮使用上位枕経接或RS-232C通信吋有効
ARO9    00～15  RS-232C口接収計数器4位数BCD,仮当RS-232C通信使用吋布敷
ARIO    00～15  外国口接牧廿数器4位数B(=D,仮当RS-232C通停使用対者致
ARl1    00～07  高速計数器0箔圃比較椋志
                {立000N:刊'数・器PV満足比較萢田川勺条イ牛
                位010N:汁数器PV満足比較苑囹2的条件
                位020N:汁数器PV満足比較池園3的条件
                位030N:i十数器PV満足比4交『立田4的条イ牛
                位040N:汁数器PV満山ヒヒ較地固5的条件
                位050N:1卜数器PV満足比牧萢1]怖的条件
                イ加60N:計数器PV満足比較苑園7的条件
                位070N=汁数器PV満足比較ぞ立国8的条件
        08～玉4 未使用
        15      肺沖輸出位定叉的月永沖輸出状杏
                0:停止;1:輸出
AR12    00～15  未使用
AR】3   00      存鰭器盒安装椋志在屯瀬上自問,存借券盒己安装吋変ON
        0】     吋紳可用椋志
                配各吋帥的存儲器盒変装后変く)N
        02      存儲器念写保持椋志
                当EEPROM或快内内存存儲器盒女装井写保炉或安装EPROM存儲器盒吋ON
        03      未使用
        04～07  存儲器食代碍(1位数字)
                0:未表装存儲器盒
                1=EEPROM,安装了4K字花緒器盒
                2:EEPROM,表装了8K字存儲器盒
                3=快内内存,安装丁16K吉祥儲器盒
                4:変装τEPRoM美型存儲器盒
        08～15  未使用
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AR区域
第3-6市
字      位      功能
AR⊥4           CPU単元到有償器盒侍送位
        oo      杁CPU単元借送姶有償器盒吋変ON.操作結束肩白劫変OFF
                存儲器盒到CPU単元後送位
        {〕1    杁存儲器盒稜送到(:Pじ単元吋変ON,操作結束眉白劫変OFF
        02      存傭器盒比較位比較PC和存儲器食的内容時変0ぷ操作結束后自動変OFF
        03      存儲器比較結果椋志
                ON:友現差別戊不能比較
                OFF:内容比較后一・致
        04ヨ1   未使用
                輪程模式俺送措俣椋志
        茎2     由千夜編X‡夕弍ド元法遊行fを送付変ON
                写保炉錯撮棒志
        13      由干写像抗貨送元法]丸行吋変ON
                容量不足椋志
        】4     由千倍送目伏在量不足,倭逆元法執行吋変ON
                元程声柄志
        15      由存緒器食叫泣有f∫1序,後送尤法執行吋変ON
                存傭器食糧序代碍
        00-07   代馬(2位数:ゴ)『氷存li昌器血中市庁的大小
                oo:没有田r⊥↓〉と有女装存緒器愈
                041Ul]:小rF3.2K宇
AR15            08=程序小芋7.2K了
                12言下ユ1ゴ小利L21ぐ了1
                161程」予小子15、2K子
                CPU単元程席代掲
        08～15  代砧(2位数子)帰」℃PU羊元中程序ll勺大小
                04:程序小子3,21〈デ:
                08:手1序小子7.2K子
                12:程序小」1L2Kア:
                16:程序小子15.2K字
        00～10  未使用
        ll      PC設置初婚化椋志力PC以置区栓測惜瑛麦生,井且全部没置物始化同族奮戦置吋変ON
AR}6    12      程序先致椋志准じM区(用方程序)声生椅測錯i昊或執行非学去指令時変ON
                指令表初婚化椋志
        13      在指令表麦生怜測惜洪,井目全部汲置初婚化国鉄省没置付変ON
                存儲繋念加装椋志
        14      
                屯源供地固女装存儲器盒1吋変ON
                存情話盒fe送鴇渓椋志
        玉5     当DIP升美第2脚没習二方ON吋(也就是没貴方剛上毛吋存儲器盒内容自助侍送)侍送
                不能ぽ常執行}1寸変ON
ARl7    00～07  当前付伺的"分利1'1部分,2位数BCD(奴配置吋御酌存儲器盒表装后有効,洋鏑情況児159頁)
        08～15  当6{∫ll寸1旬日勺`'/J、1{{r'音βづナ,2イ立数BCD(イ又配置酎6ト的存儲2X禽表装后有効,洋釧情況兄159頁)
AR18    00～07  当館吋間的"秒"部う}.2位数BCD(伎配置吋帥的存傾器盒安装后布敷,洋細情況児159頁)
        08～15  当ll『吋1司的`L分銅1"部クお2位数BCD(1又配置副帥的存儲雑食安装后布敷.詳細情況り山159頁)
157
---------------------[End of Page 4244]---------------------



AR区域
第3-6弔
字      位      功能
ARI9    00～07  当前[1引田的"小ll;/"部分,2位数13CD(仮表装了配置吋帥的存儲器盆1吋布敷,詳細情況兄159頁)
        08～】5 当前射向的'`H期"部分、2位数BCD(伎安装丁1妃貴肘旬1的存儲器:命吋布敷.詳細情況児】59頁)
AR20    00～07  当館吋同情"月扮"部分,2位数BCI)(促安装丁1兄貴吋餌1的存儲器合財有効,洋畑情≧兄児159頁)
        08～15  当前付1司的"年イ分"部う了,2位数1玉CD(紋安装」'll己貴吋自1」的存儲雑念吋布敷,i羊畑情況児159頁)
AR2j    OG～07  当前日寸i旬的"星期"部分.2仁数BCD(OO星期犬～06:澤明六)(伎女装∫配置}1灼帽存イi者器盒吋有効,洋媚情1先見159頁)
        08～]2  夫使用
        13      30秒校横位彼女畏了恥」二吋融勺存1渚器創軸放,湊田内谷風159頁
        】4     射的停止位仮女装了配電吋|撤存II都ξ盒1村有致,埠田内ぶ見159頁
        15      肘紳没定位仮変装了酉L昔時神的存緒搾金川右放,洋:旧内容凪159頁
AR221   00～07「        輸入手分配給輸入イ行田句数H(2位数1]C1))(仮存放可沢別的数値,如果衆生1/(中元超1]錯俣日寸存放00)
        1。8.15}        麟‡緬」鮒2燃B酬醐醐的数蜘i酬晦酬吠日寸㈱)
AR23ioo.15      …      ま卓亀う十数器(4位数BCD)遠』一十じ源美妙欠数的il'数,要細隙日数用弁∬帝展已写人``0000"
AR24    OG      上亀PC設置錯俣椋志DM6600～1)M661411有辛母人川己OM適部分PC没直往上亀目寸歳取)
        Ol      自助pc伎量措俣椋志DM6615～DM6644flイけ㍍ぽ吋変ONGま部分PC汲置在執そこfヲ1:始吋撲取)
        02      遊行PC没置錯俣椋志1)M6645-DM665討ノ]fl‡レlljON(【主都分PC段鼻始多芸鼠取)
        03      CPU単元外国日没置改変椋志
        04      CPU単元RS-232C口設置改変椋志
        05      循珊吋1弓長椋志当宴1尿循琳洞大干DM6619『又虻拍勺循杯ll胴1]寸ON
        06、〈)7        未使用
        08～15  磁示椅測1/0忌裂織墨守編号血勺代石田2位数十六遺制)00パ5(BCD):対立輸入字{X)0一田580～95(BCD)1対庶輸出字100～ll5FOでト六遊制)1不能規則安装花摘甲リヒ的内項反F1(卜六遊観):不能渉1別女装在摘槽21:的1ノ寸板FFcト六遊制)、不能沢男ll端益
AR25    00～07  未使用
        08      FPD{一)教学位
        09～至1 未使用
        12      眼踪完成椋志
        】3     眼踪椋志
        14      銀踪触及位
        ]5      釆祥眉劫位(不要用程序故智此位)
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AR区域
第3-6苗
字      位      功能
        00～15  最大そ盾王不日寸1司(4f立姿文1ハCD)
AR26            存放「作升始以来的最長循]不吋伺,在工作i汁飴1吋清除,而不足在結束
                根掘9F提視剛司(1)M6618)的没貴,単位カド面几秒,鉄管10.lms;``】Oms"没買二10.1ms;
                "100ms"没費=▲ms;"ls"没買二:】Oms
                出前循珠i吋1司(4位数BCD)
AR27    00～15  存放工作中的最近循圷対向,工作停止吋、二1前循坪付同不会清除↑艮]居9F監ネ見目引司(DM6618)内包汲置,単イ立プg～ド旧IJし華中.角丸省=0.lms:"10ms,'《受」黄tO.】ms;
                "100mA"斑岩:lms;"1・"浅識1伽s
3-一一6-4使用射仲
CQMIHPC可通辻変装帯付神的存傭器盆而装各吋紳,本帯解経如何使用吋
紳。型号末尾有"R"的存儲器盒肉置吋判1,例如,CQM1-MEo4R存f渚器禽有
内置付紳,R来自干"宴吋吋紳"。
包含日期和
吋洵的字
注如果存儲器盒杁CPU単元中移去,吋紳会停1と,井且当前日期利付間吋御数
据会芸失,
下面照例示意使用吋仲間字的配置(AR17'-AR21),迭当字根掘需要可以懐
和使用(提供AR17以便小肘和分神能快速連取)
1587
AR17　
AR18
ARlgl
AR20
AR21
{
0
…{f    升
li分1   秒
H       F吋
年      万
口日    星期
〕
巧ノト2ずノ数BCD(奪三{分
仮呈示最后2{立数)
噸レ一-00～06:メ干期日～早期ヅこ
AR2115  吋特段貴位
AR2刊4  吋紳停止位
AR2113  30秒校准位
没置射向
1,2,3.
如下面使用編程装置没置対向
注使用編程装置(如鏑程器)的菜単操作可復方便地没置付河,編程器歩躁参考
COMIH操作手研。
没置各介内容
按下面歩聚汲置吋同和日期l
l.使AR2114(吋御停止位)変ON停止吋仲,井允↓午AR18-AR21被覆写;1
2.使用編程装置,汲置AR18-AR20(分帥/秒,日期/小肘,和年/月〉和
AR2】OO・-AR2107,(星期)
3.到時間没賢弟2歩吋,使AR2115(同寸拳ト没雷イ立.)変ON,吋御会八段量的吋
同升始遠行、吋帥停止位和吋紳汲置位会自幼姿OFF。
仮設置秒
使用AR2H3,可以不通辻夏余的歩lj聚,而簡単地汲置秒力"00",当AR2113変
ON后,吋∠神的吋恒1如下1面改変:
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定肘器/計数器区
第3-8市
如果秒的汲置是00-29,秒会衆位到"00",井目分帥没書保留不変。
如果秒的汲置是30～59,秒会夏位到"00",井且分外汲置増加1.・,
吋河設置完成后,AR2113会自ヲ]変OFF,:
3-m"7
LR区
1対1数据縫接
ControllerLink数据縫接
速些位月来在1:1数据縫接(CQMIH和其ピPq司)或colltrollerLlnk数縮縫
接吋共単数据,迭阿分功能不能同吋使用相同的LR位。
不用1:1数据鑓接吋LR可用作工作位[1
W卜CPU単元可連接建立1:1数据鑓i接,共学瀕・↑'PCLR区的数据,CQMIH
可1対1縫接,下列PC:CQMIH,CQMI,C200HX/HG/llE,C200HS,CPMI,
CPMIA,CPM2,tX,,CPMac,或SRM1(一－V2),洋h§清参閲1-6-4」対∫縫接通信,,
注虫干cPM1,cPMIA,CPM2A,和SRMI(-v2)PcLR区比較小,当cQMIH稀迭
些PC1:1縫接}{把縫i接区域汲置(DM6645)必須是IROO～LRI5,;
安楽C・ntr・lle}'Link1P－元,通泣自劫或手助汲置,可建立Contr・llerLi品数据縫
接,坪網内容参閏C・ntr・llerLlnk単元的操作手珊:i
3--8定酎器/汁数器区
確保TIMH(†5)精度
TIM和TIMH(15)
PV復位条件
Ti"IM(一)PV隻位条件
CNT和CNTR
(12)PV皇位条件
核区域帰来釜理由TIM,TIMH(15),CNT,(:NTR(12)和TTIM(一)建立的定時
器和計数器,定F吋器和計数器使用相同的号,毎十号在用方程房中只能使用
一次,在不同的指令中砲不要菌次使用同一ントTIM/CNT号。
TIM/CNT号用干建立疋吋器和計数器,及;ma完成椋志和当前億(PV),如果
TIM/CNT号指定力字数据,将坊1「」当前借(PV);如乗用干位数据,将坊同定
吋器/計数器的完成椋志。
在使用ll勺定肘器/汁数器的PV但変0吋,完成椋志蛮力ON。
定刑器和汁数器駒澤情参見224頁汗始的指令,
在宅盾杯日寸1'uT]超辻1〔h'ris日寸,TIMH(15)迅立1亥イ吏用TIM/CNT－号000～Ol5相中困f文[
理,用冥官定日器/計数器号或不用中断娃理,会■致高速定吋器不精碗,中
断赴理在PC設置的DM6629中遊走。
当程序升始執行,指令輸入条件変OFF,或在耳鎖程序段(1L-ILC)中重鎖条
件変OFF吋,PV会復位到SV,,
定日寸器変位輸入変ON吋PV会変位到0000。
当程序升始]丸行,指令輸入条件変OFF,或在重鎖程序段(IL-ILC)中,互鎖
二条件変OFFH寸,PV会保持。
計数器復位輸入変ON吋,PV会夏位到SV.
当程序升始抗行,指令輸入条件変OFF,或在互教程序段くIL-」.LC)中,重鎖
条件変OFF日寸,PV会保1寺,
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DM区
3-9
DM区
漢/葛DM区
只逮区
(DM6144～DM6568)
第3-9市
数据以宇力単位彷同,如下所示,DM区旗/写部分可用程序随意演歌和与
人,DM区其余部分已預先指定姶特殊功能,、
名称                    花園
漢/写   胴rCQM出CP碑ノじ                DMOOOO～DM3071
        伎CQM出CPU51/61         1)㌔13072～DM6143
「]レ区(児注1和注2)             整小貝洩区域    1)M6144～DM6568
                C`紬、)lhLi}〕kDM{£数区'       DM6400～D射16409
                路由才区        DM6450～DM6499
                申行通仁横波貝二        1.)M655{〕～DM6559
織正日志区                      1刑6569～DM6599
PC没貴,(見注2)                  DM6600パ〕M6655
注三.只i亥区域萢ii割方DM6144～DM6568、
2,見違区域1PC没置,在庁,和打展指令分配可作カー・↑'単一数据快チ奉送給
或見存儲器食後送辻来,悌細清見3-U使用律僧躍食。
逮/弓区域没有分配特殊功能,可任意使用,通道程序或編程装置町域吉和寄
人,逮/73'区的大小根掘CPU嘩ラC的型号,如下表所>J⊃
圭
CPU単元 苑園    用指金坊向              用編程装置坊1司 
                漢      写      懐      瑠
CQMIH-CPUli     DM(x)(x)～DM3071        lL      是      是      是
CQ杣{-CPU21                                     
cQMIH-(=Pu51    D轍X)00～DM6143                         
CQM田一(1理61           1                       
DM地±ll:ひDM6144-DM6568組成只漢区域,漢区中的数据可通辻指令逮取
(不能改写),用編程装概可以渋取利改写,如果弥不希望被程序惨敗,可以使
用只逮区修祓数据.
力了防止使用編程装置改写数据,把CpU単元前面D∫P汗美1脚置ON。
当使用Contτ・llerL∬〕k単元或出行通信板付,部分只漬区作方C・11trollerLlnk
参数/路由表或串行通信板汲置,如下面表格所示。                                    
名称    苑園    用指令坊河              月偏程装置坊向  
                漢      写      r漢     写
COntrollerLillkDM参教区 1)M6400～DM6409 是      否      是      是(児注)
路由表区        DM6450～DM6499                          
串行通信板設置  1)M6550～DM6559                         
当CPU単元前面DIP井X1脚OM・t,数据不能用編程装置:改写。
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存儲器盒用法
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錯没日志区
(DM6569～DM6599)
CPU単元在錯俣同志区自幼近景最多10ノト錯俣(致命和‡致命〉的借俣代得
手1]目期/目寸1珂:;
用指令坊向              馬絹程装置坊1司 
慎      写      漬      早
足      沓      是      否
pc汲置
(DM6600～DM6655)
PC設置包括了所有Pc設置値、除了串行通倍板没置付(存放tEDM6550--
DM6559)。用編程装置凌駕pc設置値。
3--10
EM区
EM区仮可在CQMIH-cPu61cpu単元rll使用,FM数据以手力単位存取,虫
干促有一介EM区可用,藍田走叉就不需要了,
EM区地端敵、LM㎜一1二M6143,齢区域没有分離殊功ll,可臆使
用,能通是程序或端秤装置逮取和与人.
3一眉存儲器盆用法
辻一'竹提供了存儲器盒規格的…般信息,弁解群如何i煮出、蜀人和比較存傭
課金中内容。安装存儲器盒,写保持快内内存或EEPROM存儲器盒,凋換
EPROM芯片利修改EPROM版本与F美設置.洋姻参考COMH操作手用。
可逸捧存儲器盆存放程序,只撲DM(DM6114-"DM6568)、PC設置(DM6600-
DM6655),和捌喪}指令分配,用存儲器盒}己最遠些数据,防止程序和重要役曇
被意外修改,男外,不同控制辻程所霊的設置和程1芋通辻筒車地凋換存緒器
盒就彼容易地改変。
酎紳功能
不同CPU単
元同的兼容性
程序可写人Cpu単元内部RAM,在没有存儲器食情況下道行CQMIH。但是使
用存儲器盒醇,其内容在宿訪問佳送給CPU単元,〕ま祥,即使CPU単元竜池
失効,CQMIH同神能送行。
CQMIHPC可通泣女装帯吋外的存儲器食配置吋紳,内置付神的存儲器禽型
号末尾有字母"R",洋細見3-6-4使用吋舛n
用CQMIHCPU単元写人存緒器金的数据不能被CQMICPU単元↓羨取,但用
CQMICPU単元寄人約数据可被CQMIHCPU単元逮取。
用cQMIH-cP{J61写人存儲欝金的数据可被cQMIH-CPU51,cQMIH-
CPU21,和CQMIH-CPUll単元渓取,但如果使用了EM区地」止,程序送行会
不正碗。
3-11-1存儲器盒和内容
可用春情器盒
下面存緒器盒是可用的,
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存儲器盒用法
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内存    型号    規格
EEPROM(児注2)   CQMl-MEO4K      4K宇不帯日溜1
        (=QMl－㌔IEO4R  4K字帯吋桝】
        CQM三－ME{}8K   8K字不帯肘旬・
        CQM仁MEO8R      8K字帯同紳
快内内存(兄注1和注2)    (=QM旧－MEl6K   16K字不帯付沖
        (:QM】}IW霊E161{        j6K了帯付仲
EPROM(兄注2)    CQM1-MPO8K      8K,16K,32K宇不帯f/lt中
        CQM1-MPO8R      8K,]6K,32K、」　ピ口才年中
注1.用編程装置町村EEPROM存儲器禽歳出和与人数据。
2,用編程装置可弘FPROM存イ渚器盒中渓出数据,但必須用EPROM寄人器
馬入,存緒雑食中可安装8K,161K,32K字的EPROM芯Ft、7
3.CQ拠H-MEI6K和CQMII-1-一－ME16R不能常在CQM】PC中
了簡EPROM芯片(男外出僅)用在EPROM存儲器愈中。
型号lROM版本1}  容量    存取速度
RO]U-ID-Bl27128或]日」1 8K子    150ns
ROM-JD-Bi27256i文」唱==1        」6K了二        1591s
ROM-KD-B27512或相咋i32/字               150ns
凋換EPROM芯片利改変存儲界今FPROM版本斤美瑛晋的洋網情況参考
cρMJH操作手ew';i
内容
存儲在在儲揖盒中的数据主要是CPU単元的只旗DM、PC炭量和程序,如下
面表格所示,所有遠些数拒作方一介単元蝕理;4ノト区域不能単独懐取、写
人、或比較。
齢{内容         
DM区    |チ.1ノ区       口}元DM不能用程序■∫人,　L国是DM6144～DM6568,遠些字可任意使用。
        1:℃没賢        Pc没已区汲置cQM田的ゴ亘行参数分存放在DM6600～r)M6655,,
        ザ'展指令分配   速些没置指示し分弄し功能代碍的打展指令、
用方程序                全部用戸程序〉
3・一抱一・11・一品一2存備器盒容量和程序大小
下面:表格昆示得利吠小的存儲器翁町存放的最大程序、
存儲器盒大小    最大程序容量
4K宇    ・A・3.2K■
8K字    7,2K字
エ6K宇il5.21ぐ噺・      
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1,2,3,..
如築城困在存儲雑食中有放的程序太大或杁CPU単元逮取的程序大大,一
ノト非致命錯涙会芦生,侍送不執行,下面是二千例子。
1.当－Al41〈学的EEPROM存儲器盒安装在具有7.2K字UM区的CPU、単元
中吋,程序最多能写3,2K字到存傭器食、如果斌閤写超違3.2K学的程序
到存僧籍盒,就会出現非致命錨俣。
tlM区(7,2K字)
㌘当
輪
存儲器盒(4K学)
2.当一一・一ノト8K字或更大的存儲器食費装在具有3.2K∵【∫M{用方程序)区的
CPU単元申付,程序最多力3.2K子吋能見存儲器禽1千1旗出。如果滅閤見
存傭器盒中憧超辻3.2K芋菌種序,就会出現非致命惜口,
UM区(3、2K"?)
牛
イj:{]9暑9t,(8K字)
}
ig,J了k度超泣
3,2K:'i己
注上述2利1侍送在程浮力3.2K子或更小肘会正常結ン↓一:
UM〈用井1在庫)区稲孫緒器盒に}コ程序的大致的大小龍山ARI5中的内容決定,
如下表所zバ。
程序位置        位      内容    意文
存儲器食        AR1500～ARI507  00      没有気{:存儲器禽或存儲器倉中波有保右転序、
                04      程序少子3.2K字,任lri]CQMIIＬCPU単元都能演c
                08      程序少子7.2kIき:、只能由CQW41HCPt}-51/6]CPU単元逮
                12      程序少子玉1.2K宇長11くL只熊虫CQMIH-CPU61CI)U単元演
                16      程序少利5.2K宇K吋,只龍山(=OPM摺－Cl)U6jCPU単元瑛
UM区    ARl508-ARI515   04      程序少子3.2K字K吋,可写人任何快1フq内在或EEPROM存儲器盒.
                08      程序少少ア7、2K字K吋,可冨人8K字快国内存存儲器盒。
                12      程序少子】L2K宇長日、伎可写人16K宇快内内存在儲器食。
                16      程序少子15.2K字長時,仮可時人】6K市側)勺内存在儲器盒、、
在CQMIH-CPUII/2{CPU中.単元中,ARI508-・AR1515的内容・一般力04,在
安装4K字存儲器盒吋,ARI500-AR1507的内容一般力04、,
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AR15中指示射程序大小不包括END(OD指令后的NOP(00)指令,但包括其
宮任何不是NOP(00)的指令。碗杁清除END(OI)后充用的指令,以得至‖程序
大小的精澗測量,
3-一口一11--3写到存儲器盒
歩藤
注
遠一竹解i降如何把CPU単元的数据写人快内内存或EEPROM存儲器盒。
把数据寄人EPROM存傭器食付需要PROM写人器和支持軟件,洋細参考支
持軟件的操作手舩、、
下面的歩悪推述了寄人快内内存或EEPROM存儲器盒。
1,2,3…1.検査存備器盒蘭学保抄井美力OFF(即允i生写),如果允許写,存儲器念写
保抄椋志(ARI302)変OFF。如黒汗実力ON(即不允許写),則美断CQMIH
屯源,取出存儲器金井政又井x.
2,栓査CQMIH在編程模式,如果在亘行或監視模式下,使用編程装置改変
模式,、
3.胴輪程装置使AR1400変ON,信息杖CgMIII寄人存儲器盒,操作完成后,
AR1400自助会変(IFF.,、
瀧
△
如果出現内存踏渓,数据不能寄人存緒器盒。
注如果在侍輸吋出現措淡,就会声生－Al,IP致命錯俣(FALgD>,相庇的AR/立
(杁ARl412～ARl415)変ON/OFF。如果出現,見第8章故障診断井遊行必
要的改正。
3-X-'一'-4拭存儲器盒漢
有2利;方法可杁存儲器食違,用編程装置使存儲器盒到CPU単元侍送位
(ARi40])変ON或CPU単元DIP升芙2脚晋ON,在宿功吋自動杁存儲器倉
渡数据。
効果存儲器盒中的程序有功能代碍和談省没定不同的打展指令,必須碗臥
CPU単元的DIP升※4脚力ON(指示用戸分配功能代岡)。
存儲器盒中的内容不能用程序渓取。
対任何業型存儲器盒都能執行見存傭器食中渡取。
如果侍輸数据付出現措渓,将再生非致命錯俣(FALgD),相1立AR位(杁
ARI412-・AR1415)変ON/OFF:J{如果出現,兄排除故障車井遊行必要的改
正。
編程装置歩聚
1,2,3…
用編程装置見存儲器食違的歩畷概述如下。
1.検査CQ臨H力編程模式,如果力送行或監視模式,用編程装置改変模式。
2.使用端程装置使AR1401変ON,倍1息杖存楮器食違到CQMIH,漬操作完成
后,ARI401自劫蛮力OFF。
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宿劫肘自助侍送
如果CPU単元的DIp升美2脚力ON,CQMIH屯源上毛吋,数据見存倍器盒
自助漢。如果在存儲器盒和CQMIH内在間借送数据付出現錯俣,就会出現
内存織昊井目不能工作。
△瀧鮫CQMIH的DIP升搬定}1寸,一霞醐輔已美断。
3-一一11-5比較存儲器盒内容
存傭器盒的内容能与CQMIH内存中的内容遊行出校,蒼色ず1]是否相同。能
対狂句美型存儲器食逃行出校。
歩藤
1,2,3,、.
使用如下歩孫。
1,検査CQMIH力編程模式,如果力送行或監視模式,用編程没各特典改変
力編程模式。
2,用縮程没各使AR1402カON,存緒器食間内容宥和CQMIH内存的内容比
較。在比較操作結束后,ARI402自司蛮力OFF。
3.検査AR1403的状悉来養君比較結果。如果内容不相同或因力CQMIH不
在縮程模式而使比較不能遊行,則AR1403力ON。如果AR1403方OFF,則
比較成功且内容相同、、
AR14e3不能由程序控制或編程没各校制う只能由比較結果控制。
如果CQMIH不在端程模式酎逃行比較,会出現非致命錯俣(FALgD)且
AR14]2蛮力ON,尽管AR]403也力ON,比較井波有遡i行。如果存儲器盒没有
安装在CQM田上雨域閤比較,AR1403也会蛮力ONc.i
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第4章
梯形圏鏑程
本章解経了縮写一介基本梯形閤程序的基本歩縢和概念。官介結了用干杓造梯形圏的基本縞柄和控制其執
行的指令。編程中使用的整ノト指令実在第五章指4卜集中描述。
-A23
←←←
基本歩藤
指令木藩
基本梯形圏
]23456789
「=二=二
333333333
←←←←←←←←←
基本木活
動氾符代碍
梯形1劉本旨令
OuTPUTiiFiilOUTPUTNOT
END指令
遷輯挟指令
編岡多右側指令
分支指令行・
跳i博
4-4控制位状志
ご」乙U7`
←←←
ーエ(∠34
←←←←
一…
一一
4444
置位相及位
微分上升和微分下降
保持
自保持位(封目)
工作位(内部継屯器)
編程注意事項
程序執行
駆酪臼田η刀㍗万万額餌部別額9。9。引田男坊
11111111111111111111
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指令木漫
筆4-2常
4-一・i基本歩繰
綿写程序有九分基本歩壕,可以夏制所提供的附求E1/0分配衰和附景F程
序代碍表以都助編程。
1,2,3...1.庇取得…伶所有1/0没各及分配拾主伽的1/0点的清里。井准各一扮表
示分配到各1/0没各的1/0位的表構。
2,如果使用LR位{漣接爾台PC,准各一槍表示迅些位的用法表。
3.要陥定那些字可用予工作位,井准各一伶・表格,以方便対迭些工作的分配
以及使用,.
4,回付准斎1℃(定吋器和計数器)号和跳綾号的表格,遠祥,使用官僧吋就
可分配官田,,'要i已往,在程序中,一一・/卜TC号的功能只可以定文一次;跳特
号01至99毎ノト也只能使用一次。(TC号在5-一一16定吋器和1ナ数器指4ト中
説明;跳韓号在本市的唇面硯明。)
5.画梯形墜L,
6,清穆序輸入到CPU。当使用編程器田,速/卜歩糠将包括将程序特換力助妃
符形式。
7査雌序的瀟法岬井改正之・
8,執行程序以検査是否有執行惜浜方改正。
9.当全部控制系統安装好以后井可投入使用問,執行程序,如果需要的活,
避一歩網わ　
梯形圏編程及梓換到助氾符代碍的基拙知枳在4-3基本梯形鰯中描述,准
各和輸入程序,月輪程器的方法在CρMJH操作手捌中成明,用CX-Prograni-
1}・er的方法在α－Pi'ogt'a,rnme!'Ail7P!'i手捌中説明。
第4章的其余部分包括高級編程,綱程頭声知沢和程序執行,所有的特殊庇
用指令在第5章」誤ト手中成明,凋試在CρMIH操作乎斑和α－Progt-dl・螂1'
用戸F手紛中説明,第8章故障診断中也提供了所霊的凋斌宿意::
4-2指令木漬
梯形圏編程有附和基本指令:1,対∬z梯形圏上的条件附指令,仮当程序4翻英
W助氾符代碍吋オ使用指令形式;2,是用左様形圏右側的指令,井根据官伯
前面的指令行的条件而執行。
大多数指令相席地至少有一ノト或更多的操作数。操作数指示或提供指令執
行的数据。※些操作数存日寸作方真麻数値輸入,但通常是包含要使用的数据
的数据区値域学的地杭。例如MOVE指令指定IRooo作方源操作数,因此将
把IRooo中的内容移到共営某/IN－位置。迭イ'位置也被指定カー介操作数。地
蛙被指定力操作数的位称力操作数位,地壇被指定力操作数的字称力操作
数字。如果実隊数値是作方ーノト常数輸人的,官要加上前綴#以椋明盲不是
地」止、
描述指令所用的其岩木活花第五章指令集中介招。
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4-3基本梯形閲
梯形圏由一条位干左側的竪直向下自勺残和一些向右的分支残組成。左側的
賎称力母銭;分支賎称力指令行或梯級。活着指令行,布隠者指向右側的興
宮指令的条件.遠些条件的逆輯組合決定了右側的指令何吋、如何執行。一
介梯形閤館下所示,,
00000◎631525208
OOOOi
001000000200003HROO5000007↑IMOOILRO515
　のむ
叫
ooo"
't              
1井     ・11荘好2「00121002     1
        秤十r2100521007 
        茅F井   
　　ら
　　むヨ
トーi『iコ
如.ヒ面梯形国所示,指令行可以分支甘来,也可以合井鳳去。竪対賎称力条
件。波布斜銭与七∫/l]相交的条件称力常升条件,対応干LOAD,AND或OR指
令。有斜銭与官佃相交的条件赤光富岡条件,対産子LOADNOT,ANDNOT或
ORNOT指令。各寸＼条件.ヒ面的数字表明指令的操作数位c、各介条件的相庇
位的状恋決定了下面指令的執行条件。対庶子条件的各介指令的操作方法
在下面説明。在考慮迭些之前,有些基本木}吾必須解経。
注当用CX-P〕℃grallmler昆示梯形国財,在梯形團右側呈示第二条理銭,井連接
到右側的所有指令。但迷不会改変梯形閲程序的功能。在右側的指令和右側
的母裟之尚不能放置条件,即右側指令必須鷲接写オr側母銭相連接。洋釦{清
参照cx－且㎎7amrner用戸手那。
4-3-1基本木悟
常升和常閉条件
在梯形圏中毎分条件可以力ON或OFF,遣取決干已分配給官的操作数位的
状恣。如果操作i数位力ON;常汗条件力ON,如果操作数位力OFF,常升条件
即力OFF。対常1羽条件衆説,如果操作数値力OFF官力ON;効果操作数位力
ON官力OFF1・;一般衆説,希望其位力ON吋麦生動作,卯1使用常升条件;希望
其位OFF吋笈生功作,則使用常閉条件。
0000Cll 
        
'.II常チ際件00000       1指令1
        1指令1
'常瞭件H        
当IR位〔㎜0カON,
指令挟行
当】R位000(X)夫OFF,
指令執行
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執行条件
操作数位
遷輯快
指令快
在梯形圏編程中,一条指令之前的ON和OFF条件的遷輯組合決定指令執行
的綜合条件。此条件,非ON即OFF,称力指令的執行条件.除了LOAD指令、
所有的指令具有執行条件。
IR,SR,HR,AR,IR或TC区域的任何位,都可指定力任何梯形閤指令的操作
数。迭意味着梯形閤中的条件可由1/0位.杯志位,工作位,定吋器/計数器等
決定。LOAD和OUTPUT指令也可以使用TR区的位,但是宮相只在特殊庇用
中オ遠祥使用。洋多田清参照4-3-8分支指令行。
条件与指令的対座美系,取次子在指令行内部各条仲之1旬的相互美系。佳句
一組結合起来,声生没輯結果的条件称力遷損壊,愚然縮写梯形閤吋可以不
需要実隊分析単介逆輯挟,但是理解選輯峡刈干有数的編程是必須的;当以
助己符代碍輸入程序吋,選輯挟是基拙.
一介指令快出勝接梯形閤的所有相互連接的指令組成。因此一十指令挟由〕ま
些指令組成,迭些指令在億可以不有価何竪亘銭相交而画一条水平銭利下一
ノト迭神的地方之同。
4-3-2助氾符代碍
梯形圏不能通辻編程器直接輸入到PC;而需要CX-Prog.rarTimer。要杁編程器
中輸入,必須把梯形圏綾換内助妃符代碍.助氾符代碍能提供与梯形圏完全
一・神的倍息,但是是一紳可以直接鍵人PC的形式、塞源,仁可以宜接用助氾
符代碍編程,愚然対手初学者或対干描写笈余程序不提侶遠神徹法。同時,
不管使用什客編程器,程序都是以助氾符形式存儲在存儲・器中的。因此,理
解助氾符代硝根重要。
程序存儲器拮杓
由干編程搾作方外国投錨的重要性和助妃符代碍対完全理解程序的重要性,
我{f]寝腫同梯形圏一一起引入和介紹助妃符代鶴。清氾住,如果是通辻CX-
Proge'aminerts人程序的,将不需要使用勤王符代碍(星然也可以在用CX-
P・・91㎜・・吋使月花,如果原意釣宿)。
程序是輸入到程序存儲器地趾中去的。程序存楮器的地地回其官存儲区的地
趾有略微的差別,因力毎分地批不必包含相同数目的数据。相反,毎ノト地趾
包含一条指令和此指令所需的定文和操作数(層面将洋剤介頚).国力有些
指令不需要操作数,而有些最多需要三千操作数,所以程序存儲器地地目以
カー一到四字長。
程序存儲器地趾起始干OOOOO,・一直到程序存儲器容量耗尽。各下地趾的第
一小字定又指令。指令使用約定叉符也包含在第一分字中。同町,如果指令
只需要一介位操作数(没有定又符),此位操作数也作方指令編到同一行中。
指令需要的其官字包括指定使用什久数据的操作数。当韓換力助妃符吋,除
了梯形圏指令外,所用的其壱(指令)都早成同…形式,一介字一行,類同官伯
以梯形圏符号出現的一祥。下面呈示一介助氾符代碩的例子。其中使用的指
令衣手冊的后面介頚。
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地±止  指令    操作数
00000   LD      田モ0001
00001   AND     oooOl
00002   OR      00002
00003   LDNσr  00▲00
㎜      AI栢    00】Ol
00005   ANDLD   
00006   MOV(21) 
                000
                DMOOOO
00007   CMP(20) 
                DMGOOO
                HROO
00008   AND     25505
㎜9     OUT     10000
000jo   MOV(21) 
                DMOOOO
                DMO500
00011   LD      00502
GOO工2  AND     00005
00013   OUT     10003
助↓己符代碍表的地雄和指令列只用指令字填入.射干所有其亡行,左辺両側
留力空白。如果指令不需要定叉符或位操作数,第一行的操作数列留方空
白。在室白的i数据列空間(用干不需要数据的所有指令字)上刻交叉銭是卒
好亦法,閣内迭祥可以迅速地拍描到数据列,以碗是是否有(程序存緒)地批
留下。
編程吋,会自助地量示地批,井不需要輸入,除非力了某些原因,希望力指令
指撲外的位置端換鋤己符イざ蹴最1端序存緒地趾㎜起始,
除非有特定的原因要求程序起始干其官的地方、,
4-3-3梯形閲指令
梯形圏指令是与梯形圏上的条件相遣庇的指令。梯形圏指令可以単独地或
5下面将要介鋸的避輯壊相結合杓成執行条件,嘗是所有冥官指令的執行的
基拙。
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LOAD和LOADNOT
在梯形圏中起始任一選輯挟的第一介条件力LOAD和LOADNOTナ掛合。毎分
指令需要一行助把符代碍。在下面的例子中,用"指令"作カー介虚抜丁旨令,
可以足手朋唇面将要介招的任一秒右側指令。
トー一一…
崎L蛤輪L
地±止  指令    操作数
00000   1ユ)    00000
oooOl   才。令  
00002   LDNOT   00000
00003   指令    
AND和ANDNOT
当遠足指令行的唯一条件吋,当条件力ON吋,指令的執行条件説力ON。対
手LOAD指令(即,常升条件),当IROOOOO力ON吋,執行条件力ON;対干
LOADNOT指令(即,常』罰条イ牛)当00000力OFF吋,]丸行条件プ90N。
当同一指令特上斗朕丙/卜或更多条件付,第一ノト条件対応力LOAD或L()AD
NOT指令;其余的条件ヌ寸泣力AND或ANDNOT指令.下面的初子表示三Al
条件,左起順序相席地力LOAD,ANDNOT和AND指令c1同祥,毎↑指令需要
一行助己符。
LROOCO
●      0000000100LR                    
        ll鋳                    {
        蹴1指令,                操作数  
        0㎜     LD      00000   
        00001   ANDDOT  00100   
        00002   AND     LROOOO  
        00003   指令            
仮蜥有三條イ牛都加祠,指令蜥条件オ卵。即,IR㎜酬,
IROOIOO力OFF,LROOOOカON。
串朕的AND指令可以分別地考慮,毎↑指令将執行条件(即,到迭那一点上
条件的息和)与AND指令的操作位状悉遊行選輯与速算。如果迭丙全都是
0凡将使下一イ'指令的執行条件力ON。如果有一一小力OFF,結果也力OFF。
串朕的第一介AND指令的執行条件是※介指令行上的第一ノト条件,,
串朕的毎ノトANDNOT指令,将其執行条件均其操作数値的反碍遊行逆輯与
這算。
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OR和ORNOT
当同一指令行上井朕爾イト或更多条件付,第一介条件対応力LOAD或LOAD
NOT指令;其余的条件対座力OR或OIRNOT指令,1下面的初子示出了三介条
件,上越順序相位地J)YLOADNOT,ORNOT和OR指令。同祥,毎ノト指令需要
一行助氾符。
地祉    指令    操作数
㎜      LDNOT   ㎜
GOOO1   ORDσr  00100
00002   OR      LROOOO
00003   指令    
組合AND和OR指令
当三=之中任一↑加剛,1旨令1髄条件即棚。即,IR㎜力
OFF,或IROOIOO力OFF,或LROOOO)YON。
OR和ORNOT指令可以単独地考慮,毎ノト(指令)将其執行条件埼OR指令的
操作数位状恋避行遷輯或違算。効果丙介之中有一ノトカON,特使下～ノト指令
的執行条件力ON。
当AND和OR指令組合更夏祭的梯形麗吋,官伯有付可以分別単独考慮,毎
分指令将其執行条件与其操作数位状恋遊行避揖違算。下面是一介例子。仔
細研究遠全例子,宜到弥杁沢到助妃符代胸回梯形圏一祥遵循同神的遷輯
流。
惇ゴo躍=一国
地趾    指令    操作数
㎜      1刀     ㎜
0(XX)1  AM)     oooo1
00002   OR      00200
00003   AND     0{XX)2
蹴      ANDNOT  00003
00005   指令    
遠里,将IROOOOOO的状志和IROOOO1的状恣遊行与這算,以決定与IROO200
遊行OR違算的執行条件。迭ノト操作的9苦果決定tjIROOOO2的状恣遊行AND
的執行条件,此執行条件又決定与IROOOO3的状恋酌取反遊行AND(即,AiND
NOT)的抗イ『i条イ牛。
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然而,夜更夏祭的梯形閤中,在能移決定最終指令的執行条件之前,必須考慮
遼輯挟,那正是使用ANDLOAD和ORLOAD指令的地方。但在我佃考慮更
夏祭的梯形閤之前,我相来着看完成一ノト簡単的"輸入一輸出"程序所需要的
指令。
4-∈ト40UTPUTi和OUTPUTNOT
輸出組合ヨ丸行条件的£苦果的最簡単的方法是藝[接用OUTPUT和OUTPUTNOT
指令。遠些指令用按相応的執行条件控制指定操作散位的状恣。用OUTPUT
指令吋,当執行条件方ON吋,操作i数値力ON;当執行条件力OFF日寸,操作i数
位力OFF。用OUTH)UTNOT指令,当執行条件力OFF吋,操作i数位力ON;当執
行条件力ON吋,操作数位力OFF。如下所示。用助氾肴代碍表示,毎ノト指令
需要一行。
ト㎜
ト㎜
10000
埴土止  指令    操作数
00GOO   m1      ㎜0
00001   ・UTI1㎜        
                
地趾    指令    操作数
㎜      LD      0000」
oooOl   OUTNOT  10001
在上面的例子中,当IROOOOOfJONH・t,IR10000將力ON;当1ROOOOIＬYON
日寸,IR1蜘]糊OFF。鯉,IRα㎜和IR㎜1力分酬由PC控帝雌元
的輸入位,IRIOOOO和IRIOOOI力分配給由PC控制的単元的輸出位,即遊人
輸人点的信号分配給IROOOOO和IROOOO1,控制輸出点分配給】RIOOOOIR
IR1(i}OO1。
'・一ノト位力ON或OFF的吋周長度,可由OUTPUT或OUTPUTNOT指令与汁吋
器指令組合来遊行在制。洋細清参照5-]6-」定時器－Tlna中的例子。
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4-3--5END‡旨金
売成一介簡単程序所需的最后一条指令力END指令。当CPU単元担描程序
吋,官武行所有的指令,寛到第一介END指令,然后遠回到程序的起始赴再
次升始執行程序。愚然END指令可以放到程序的任一点(当凋試吋有付会逮
祥倣),但是END指令后面的指令将不会執行,葺到END指令移去。助正符
中,END指令后面的数字是官的功能代渦。大多数指令輸入到PC中去吋使
用官。※将在層面説明。END指令不需要操作数;不能将条件有官放到同…
ノト指令行止。
1
一
地祉
00500
00501
00502
00503
指令
LD
ANDNo'lr
ナ旨令
END(Ol)
操作数
㎜
00001
END(01)程序執行在此結束
如果程序中没有END指令,程序将不会執行。
現在休已螢知道了縮写簡単輸入一輸出程序的所有指令了,在結束梯形圏基
杣、井始輸入程序到PC之前,再来看看選輯快指令(ANDLOAD和OR
LOAD),官邸使在筒単射梯形圏中有肘也需要。
4-一一3-一一6還輯]央‡旨乙〉
ANDLOAD
遷輯挟指令井不対立干梯形閤上的特定的条件;相反,官田描述了遷揖快之
1司的美系。ANDLOAD指令洛南ノト選輯壊声生的執行条件遊行遷報身違算。
ORLOAD指令将丙介選輯渓声生白勺執行条件遊行週報或這算。
下面的梯形圏呈然看起来簡単,却需要－AlANDLOAD指令。
地±止  指令    操作数
00000   LD      ㎜
00001   OR      00001
00002   LD      00002
00003   ORNOT   00003
螂      ANDLD   一ー一
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爾今没輯共用虚残杯注。研究迭ノト例子,会友現:当左辺的還軽快的条件力
ON(即,IROOOOO或IROOOOIカON)、1司F吋右辺的遅輯挟=的条件力OM即,
IROOOO2方ON或IROOOO3力OFF)H寸,則執行条件力ON。
然而,上面的梯形閤収用AND和OR指令不能韓族力助近符代鶴。如果斌圏
在IROOCK)O和IROOOOI相或的結果与IROOOO2之間用AND,則IROOOO2和
IROOOO3之阿的ORNOT会芸失,井且ORN()丁変成IROOOO3和IROOOO2-ki第
一介OR之/司的AND這算£吉果的ORNOT速算,:,因此需要先独立完成OR
(NOT),然后組合遠丙小結果的非法。
力此,可以在指令行的中阿住用LO,XD或LOADNOT指令。当用迭秒方法執
行LOAD或LOADNOT吋,当前的執行条件保存在特殊的緩r中区中,井重新
芽始遊行遅輯妙理。力将当前約執行条件的結果与先前"未使用"的執行条
件組合起来,要使用ANDLOAD或ORLOA]1)指令,,遠里,"LOAD"指的是装裁
上一一次未使用的執行条件。利用LOAD或LOADN'OCI'指令,可以力指令有中
除丁第…介条件的其宮任何条件声生来使用抜荷条件,,
杁助氾符一1一分析上面的梯形圏,IROOOOO的条件是IDAD指令,在宅下面是
IR鯉珈勺状酬IRα剛1状恣之1洲OR齢。IR㎜21條件賜斗
LOAD指令,宣下面的条件是ORNσr指令,即,IRoOOO2的状志和IROOOO3醜
状恋酌取反再OR。ヨヲ得到右辺指《〉的執行条件,必須将弘遠菌介遷輯快中戸
生的結果遊行運輯与速算、,AM)LOAD倣了此工作。梯形圏対斑的助氾符代
碍呈示在下面,,ANDI',OAIi)指令本身不需:要操作数,国力官対前面已2EIM定
約執行条件遊行操作。遊里,用断裂表明不需要指定或輸入操作数。
ORLOAD
下面的梯形圏在土居的遷損壊利下眉的逆鱗挟之樹需要一ノトORLOAD指
令。当IR(㎜)カON,剛IR㎜1戊ゴOFF;鰭IR㎜2和IR㎜3同嚇
ON吋,右辺的指令的執行条件将力ON。除了当前的執行条件要同上一一ノト未
使用的弓丸行条件遊行OR這算外,ORLOAD指令的操作和助己符代賜与AND
LOAD指令的操作和助氾符完全相1司。
00000   OOOO1   `■                     
                                指令    1
→1     H       1                       
                                        
                                        
00002叫一1      OOOO3                           
                1                       
地ま止  指令    操作数
00000   LD      00000
00001   ANDI)OT 0000至
00002   LD      00002
00003   ANI)    00003
00004   ORLD    一ー一
自然地,有些梯形閤既需要ANDLOAD指令又需要ORLOAD指令。
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串朕的遷損壊指令
力将包含串朕約選輯壊的梯形肉桂化力代碍,必須将梯形国分解力運転映。
各挟使用LOAD指令将第一介条件特化力代碍,然眉月ANDLOAD或OR
LOAD特待挟遡i行遷輯組合、射干ANDLOAD和ORLOAD,有間稗方法可以
作製遠一点。一秒是在起始爾今遷輯挟后就対遷輯挟指令避行編碍,然后逐
ノト対附加挟避行編碍、男一稗是先対所有要組合的決遊行輪禍,各ノト挟用
LOAD或L()ADNo'r作方汗失。然后対遼軽快遊行組合編碍,在此情況下,最
后一対挟的指令脱法筒先組合,然后同前面的各決組合,一直到第一一↑快,
曇然遠商神方法声生的結果完全一祥,然后,第二秤将所有的遷輯挟指令一
起遊行編碍蘭方法,只有在八介或更少射映避行組合的情況下オ可以使用,
即,如果需要七千或更少的遥i揖挟指令的情況。
下面的梯形困苦要用ANDLOAD指令以襲換拍動氾符形式,国力有三対井朕
的条件本欄1朕.在下面表示商利|程序綿屑方法。
地趾
00000
{X)001
00002
0(X)03
00004
0{X)05
00006
0GOO7
0{1)(X)8
指令
LD
ORDoT
LDNoT
OR
ANI)lD
l,D
OR
.1NDLD
OUT
操作数
00GOO
(M){x)1
00002
00003
oooo4
00005
埴土止  指令    操作数
00000   LD      00000
oooOl   ORDOT   00001
00002   LDNOTl  00002
00003   OR      00003
oooo4   LD      00004
00005   OR      (X)005
00006   ANDLD   一
00007   ANDLD   一
00008   OUT     10000
用右辺的方法,可以最多組合八コ＼挟,用第一一秒方法,可以組合的快的数目
没有限制、
下面的梯形閤需要用ORIのAD指令以韓換内助}己符形式,国力有三対串朕
的条件相互井朕一
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第一対条件特操力帯指定位操作数的LOAD,然活写其官条件遊行週報与。
可以失対起始函挟遊行編鶴,后面i接i着ORLOAD、最后一決和男一ノトOR
LOAD;或者可以首先避行三攻的編碍,后面接着爾今ORLOAD。函科1方法的
助氾符代硝表示在下面。
他姓    指令    操作数
00000   LD      ㎜0
oooOl   ANDDOT  oooo】
00002   ID]博OT 00002
00003   ANDNOT  00003
㎜4     ORLD    一
00005   LD      oooo4
㎜6     AND     GOOO5
00007   ORLD    一
00008   OUT     10001
8且合ANDLOAD
和ORLOAD
地斑    指令    操作数
00000   LD      ㎜
00001   ANDDOT  oooOl
00002   LDNOT   00002
00003   ANDNσ1'        00003
00004   LD      ㎜
00005   AND     00005
oooo6   ORLD    一
00007   ORLD    一
00008   OUT     Ioooo
同祥地,用右辺的方法,可以最多組合八・↑S挟。用第…秒方法,可以組合的挟
的数目没有限制。
当要使用ANDI.,()AD和ORLOAD吋,上面介紹的丙稗方法都可以使用,只要
組合的壊的数属不起泣八介。
下面所示的梯形国只包含函ノト逆輯壊。不必要避一歩分割挟h,因由官可以
只用AND和OR逃待網碍,、
ド
ト快。一十一壊b-1
坦坦    指令    操作数
㎜      1、D    ㎜
oooOl   ANDDOT  00001
00002   1刀     00002
00003   AND     00003
00004   OR      0020」
00005   oR      00004
00006   AM)LD   一
00007   OUT     】0001
愚然下面的閤与上面随一・Al相似,如果不把閤中的挟b分割成用ORLOAD
組合起来的爾壊的活,就不能遊行編碍.在比例中,三ノト投首先避行編硯,然
后用ORLOAD坦含量后丙介壊,接着用ANDLOAD将ORLOAD声生的執行
=条件巴投=a的抜荷条件遡iそ〒組合。
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当雀口編碍的還輯快的末尾特選輯快指令組合在一起吋,官伯必須如下所
示,按相反的方向遊行編碍,即,最后爾挟的選輯快指令首先遊行須合端碍,
接着,将第一・↑・組合遷輯快指令再生的執行条件』豆倒数第三介遊!輯挟的執行
条件組合,一宜到要組合的第一ノト遷輯挟。
ト㌘一1
¶
ト塊・一{
トr十階一1
地±止  指令    操作数
GOOOO   H)NOT   ㎜
0000王  AND     00001
00002   LD      OGOO2
oooo3   ANDNOT  00003
oo(x}4  LDNOT   00004
oooo5   AND     00202
00006   ORLD    一
00007   ANDLD   一
000(戊84        OUT     10002
隻染的梯形国
当決定需要用什ム遷輯快指令来対梯形恩遇i行編碍吋,有吋需要将梯形国分
叫成大的挟,然后再不断地分割大的壊,萱到形成的遷輯壊可以不需要遷輯
峡指令避行編碍。然后対迭些快逃行縮碍,首先組合小的快,燃眉組合大的
tR.,可以用ANDLOAD或ORLOAD銀合遠些挟,即ANDLOAD或ORLOAD
忌是組合已存在的最后朔ノト執行条件,不管執行条件是八単独的条件得割込
是八逆!輯快,或是杁先前的迷軽快指令枯生的。
当過剰夏祭的梯形国財,弘左上解汗始編碍,先向下再横向。速意味着,只要
可能,先対ORLOAD編1已然后再対ANDLOAD編碍。
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下面的梯形圏必須分割成丙挟,然后経企攻口分割成両校,迭祥オ可以ヌ寸官
逃行編碍。如下所示,快a和挟b之同需要…・AlANDLOAD。然而,在可以使
用A.NDLOAD之前,必須使用ORIOAD組合閲側的上巳快利下展挟,即,組
合al和a2;hl和b。
トー挟。・叫ト映b1→{
むむ　むむむ　　
H
OOOO200003
OOOO400005      
叫H1    ・◎
OOOO600007      
叫H卜一 
ト訣叶トi」11)・一町
ト施→ト→・い叫
地趾    指令    操作数
㎜0     1」)    ㎜
oooo】  AND]VOT oooo1
OOOO2   LDNOT   00002
00003   AND     00003
㎜      ORU〕   }
00005   m       ㎜
㎜      AND     GOOG5
00007   LD      00006
00008   AND     00007
oooo9   ORIJ)   一
00010   AM)LD   一
00011   OUT     玉GOO3
映a1与a2
映bl'1暫b2
快a与b
下面一利1梯形閤如果各快技却下順序可以容易地編碍1先杁上到下,然后林
左到右。在下面的梯形圏中,映a和挟b可以如上所示使用ANDLOAD組合,
然后ヌ破壊c遊行編褐,再使用第二介ANDLOAD対第一ノトANDLOAD片生的
執行条件盲官遊行組合。然后対挟d避Z:『編碍,再使用第三ノトANDLOAD対
策二介ANDLOAD声生的執行茶宇ト与官避行貌合。如此遊行,豆倒快n。
『=田:1ユ‥一一日:
ト鵬一トユート⇒一十…ヨー答叫
10000
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---------------------[End of Page 4267]---------------------



基本梯形團
第4--3市
下面的梯形閤需要ORLOAD接着一介ANDLOAD,以対上面的三共遊行輪
禍,然后可用阿分ORLOAD以完成助氾符代碍,、
        O◎OOOOOOO      
        Hl      1卜
                OO◎02
                ←
        OOOO400005      
        ト      
        OOO◎6000◎7    
        ←      
00003
LRoooo
地趾    指令    操作数
00000   LD      00000
00001   LD      00001
00002   LD      00002
00003   ANDNOT  OOOO3
00004   ORl,1〕 ・・
00005   ANDΩ   ・'
OOOO6   LDNoT   00004
00007   AND     00005
00008   ORLD    '亀
00009   LDNOT   00006
00010   ANI〕   00007
00011   ORLD    一・
00012   oUT     LROOOO
蚤然程序将校新編1弓的机行,侭是此梯形閤可以早成如下形式,以省略第一
介ORLOAD和ANDLOAD,井筒化程序,市省存儲室河。
        000020000300000 
        ←→1仔00001    1卜
        H       OOOO400005
        ←GOOO600007    
        ←      
LROOOO
地地    指令    操作数
00000   LD      OOOO2
00001   ANDN…oT        00003
00002   {〕R    OOOO寸
OOOO3   AND     OOOOO
00004   oRLI〕  00004
00005   LDN{}T  OOOO5
OOOO6   AND     ..
OOOO7   (:)Rm   00006
OOOO8   AN'1)   00007
OOOO9   (')RLD  ⇒」
OOO10   o{)T    LROOOO
下面的梯形圏需要五介壊,首失対宮相論題,然后使用ORLOAD和AND
LOAD,端脳壊升翻柁{1']〕悲観合然后1端,、餅地肋㎜8荊:10R
LOAD対壊d和e遊行組合,下面的ANDLOAD対折戸生的執行条件与壊c
的執行条件遊行鎧合,等等.
00000
H
ユ央a
OOOOIOO◎02しROOOO              地鍍    指令    操作数
                00000   LD      00000
→Hl・ト」知,一{ト蜘→ト挟d-→OOOO30000400005   ,'壊d和e上面的幻i果皆壊c                        
                00001   しD     00001
                00002   AM)     00002
                00003   LD      00003
                00004   ANI)    00004
                00005   LD      00005
一ーIHI●ll・OOOO6000071ト十一ート快,一」               00006   LD      OOOO6
                00007   AN1〕   00007
                OOOO8   ORLD    .-
.ヒ面的Z青果与挟ll・・面的窒苦果lj挟            00009   ANDLD   一一
                00010   ORLD    --
                00011   ANDLD   ..
                00012   OじT    LROOOO
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同祥地,迷介梯形閤可以画成如下形式,以筒此程序結杓和代碍,井廿省存緒
空間。
00007
む　むヨむ　む　
H
　　エ　　　
－
OOOOO
LROOOO
地趾    指令    操作数
00000   LD      00006
00001   AND     00007
00002   OR      00005
00003   ,A'ND   00003
00004   AND     00004
OOOO5   LD      OOOO1
00006   A]VD    OOOO2
00007   {}RLD   '・
00008   AND     00000
00009   ('}11T  LROOOO
下面最后一ノト初子初春起来日∫能根夏祭,但是官只要使用丙ノト遅輯挟指令就
可以編碍、、梯形閤如下所示.
∠挟a
,0000000eOhO◎OO2000e3
H
コむ　　むむ　　スロ
H
シロの　　　ロ　　　ぷ
10000
峡h
:oo。04
C
挟
-＼
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第一ノト遷輯快指令月来組合挟a和1)的執行条件,第二/1＼用米特快c的執行
条件同常岡条件正ROOOO3的執行条件相結合。梯形圏的其余部分可以用OR,
AND和ANDNOT編百4,迭ノト泣程的逆輯流程国利結果代碍呈示如下。
1央a
－斗ト→卜一
1」〕
AND
ORLD
↓
挟b
→Hト
LD
AND
－町卜一
('}R
㍗m
◎
段c
一→トー→卜一－
LD
AND
－→卜一
〇R
地祉    指令    操作数
OOOOO   LD      OOOOO
0000†  AND     00001
00002   LD      01000
00003   AND     01001
OOOO4   {)RL∫) .'
00005   OR      10000
OOOO6   AND     OOOO2
OOOO7   A.NDNoT 00003
00008   LD      00004
OOOO9   IAND    00005
00010   oR      00006
00011   ANDLD   -'
000壽2  OuT     10000
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4-3-7多右側指令編碍
如果有一条以上以同伴的執行条件執行的右側指令,宮田要在指令行上的最
后的条件之信連鏡地編硯、在下面的例子中,最后一条指令行迷児外包含一
介与IROOOO4イ故AND操作季目対庇的条件、。
        00◎0000003     
        一一叫lOOOO1    卜
        100002  
        ,lHROOOO人      
        ・・1   
00004
HROOOr
10000
10006
地趾    指令    操作数
00000   LD      00000
OOOO1   〈〕R   00001
OOOO2   OR      OOOO2
00003   OR      HROOOO
00004   AND     00003
00005   OUT     HROOO1
OOOO6   OUT     ]0000
OOOO7   AND     00004
OOOO8   OUT     10006
4-3--8分支指令行
当一ー一条指令行分支成爾行或更多行田,有付所要使用朕鎖或TR位以保持分
支点上巳存在的執行条件、,遠是国力指令行一宜執行到右イ1"i]指令,然后可能
返回到分支点,執行分支行上的指令。如果一介条件存在子分支点后面的指
令行ヒ,在此期河執行条件可能会改変,杁而不能正碗地執行、下闇説明了
遠一己。在爾卒園中,都足先執行指令1,然后返同封分支点,移動到指向指
令2約分支行十、
圏A:正碗操作
園B:不正確操作
地趾    指令    操作数
00000   LD      00000
00001   」F1己1 
00002   AND     00002
00003   指令2   
如果,如圏A所示,往返回到分支行之前,存在子分支点上的執行条件不会
改変(最右辺的指令不改変執行条件),那久,分支行将会正備地執行,井不語
要特殊的編程手段.
如果,如閤B所示,在分支点和上面的最后一ノト指令之同存在…ノト条件的
活,分支点上的執行条件和完成上面的指令行之后的執行条件有村会不同,
弘前不能保証分実行的正碗執行、,
有同称綿雪分支程序的手段,月来保存執行条件。一ノト是使用TR位、男一介
是使用朕鎖(IL(02)/ILC(03))L;
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TR位
TR区域提供TRO到TR7八・↑位,用米暫吋保存]丸行条件。如果把TR位放到
分支点上,当前的執行条件将存儲到指定的TR位。当遠回分支点II寸,TR位恢
夏在程序執行中第…次到述的分支点吋執行。
上面的閤B可以写成下面的形式,以保証正碗執行,,在助卍符代硝中,使用
TR位作方OUTPUT指令的操作数,保存分支点的執行条件。当使用同－TR
位作方LOAD指令的操作数,執行完右側指令后,恢夏此執行条件、、
..。.。㊦
o◎oo1
芋旨令1
　　　
一
国B:用TR位改正
地趾    指令    操作数
00000   LD      00000
00001   ⑪uT    TRO
00002   ANI〕   00GO1
00003   指令1   
00004   LD      TRO
00005   AND     00002
OOOO6   指令2   
以裳階1令醐,上国是L}1¥的繍R(㎜的状恣(LOAD指舗道初
婚執行条件。然信用OUTPUT指令将此拭そ丁条件輸出到TRO,以保存分支点
的執行条件。然后此執行条件与IROOOOI的状恣相与,井相危地執行指令1。"
然后薫新装載在分支点保存的執行条件(以「ITRO作方…操作数的LOAD指令),
嘗与IROOOO2醜状恣相与,井相産地執行指令2。
下面的例子表示使用胸介TR位的用法.
◎
○
噸
在速全例子中,TRO和TRI用米保存分支点的執行条件,在執行指令1之后,
保存在TR正中的執行条件被装載,燃眉与IROOOO3的状恣相与。保存在「mo
中的執行条件被装載繭次,第一次与IROOOO4的状恣相々,第二次与IROOOO5
的状蕊取反相与、,
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---------------------[End of Page 4272]---------------------



基本梯形圏
第4-3市
同－TR位可以按需要使用任意次,只在要同一指令挟中不重夏使用同－TR
位,毎当執行返固到母銭財,就升始一イ＼新的指令壊。
当在一一介単独的指令快中,如果有八↑以上的分支点需要保存執行条件,則
必須使用鉄鎖(層面将介紹)。
当面梯形闇討,注意:除非必須,位尽量避先使用TR位。通道重新編排梯形
圏常常可以減少程序所用的指令数,使程序変得容易理解和省去原来需要的
TR位。在下面一対閤中,下面的一秒需要較少的指令,井且不需要TR位。在
第一↑例子中,遠足通迂重新組穎指令峡部分衆辻到的;下面的国是通江第
二ノトOUTPUT指令分外,使用男一介LOAD指令,以宇佐相応千官的執行条件。
注量然筒此程序始終是我伯美心射向題,但有吋指令的執行順序也根重要。例如,在
執行二遊制加指令之前,可能需要一イ＼佳送指令以将相庄的数据放到要用的操
作数字中。在重新組駅程序遊行筒化之前,要保証口径考慮是程序的執行順序.
ピ◎
ド
聯
◎
－
o
M
注只有当使用助妃符編程吋,オ需要曲用再輸入TR位。当直接使用梯形圏輸入吋,
則不需要TR位,国力官会自助地遊行処理。上述美干需要TR位的分支点的数目
和服制,以及減少輸租指令数目駒方法的考慮防熱是需要的。
朕鎖
保存分支点的執行条件射向題也可以逼迫使用朕鎖(IL(02))和清朕4蝋ILC(03))
指令来解決。官通迂一↑特定的執行条件来校制一娼指令,駄面完全消除分支点
的同趣。朕鎖和清翠微指令忌是成対使用,
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当職鎖指令散在一段梯形閤程序之前,朕鎖指令的執行条件将探韻}青萩鎖指令
出現之前約所有指令。効果朕鎖指令的執行条件力OFF,直到下一介清勝鎖指令
之前的所有右側指令部将以OFF執行条件来執行,駄面変位整介一段梯形閤。亡
対干特殊指令的影内在市5-12壌螢和清1礫鎖－JL↓α2/和ILC(03/中説明。
梯形圏B也可以使用朕鎖来改正.遠里,指向分支点的条件放到朕鎖指令行上,
所有林分支点引出的指令行都作方独立的指令行来縮写,井棚上男外一条清勝
鎖指令的指令行。清眼鎖的指令行不允許有条件.注意朕鎖和清朕鎖都不需要操
作数。
00000   
        
¶      ・ll口L・・2・oo◎◎1
        
4       ・11指令1
        oooo2
        ll
`       ,11指ぐ・2
        
        
`       ,七LC〔03)
地吐    指令    操作数
00000   LD      00000
00001   lL{02)  ・一.
00002   」D     00001
OOOO3   ヂ令1   
00004   」D     GOOO2
00005   指令2   
00006   1LC{03) 七'一
蜘=lB酔,蜘R㎜加N,IRO酬二11R㎜21一分男1
決定齢1綱酬行条件、蹴IR㎜酬,端些位蹴合
声生く課フ:ll:果1R㎜カOFF,酬旨酬指令一2越OFF
執行条件,然后将]丸行清勝鎖指令之后前揺奇行。
如下国所示,一介指令挟中可以使用一ノト以上飾職鎖指令;各十指令宜刻下一介
清勝鎖指令之前有数。
t
        OOOOOl
4       ,,lIIL(02)00001
        
        ll指令1
        .00002
        「
、㎡    ,UIL(02)1
        OOOO300004
        
、      ,llIF指令3
        ■00005
        
{       ・11指令3
        100006
        
`       ,ll指令4
        
        ILC(03)
‖      ,
地」辻  指令    操作数
00000   LD      00000
00001   1し(02) s-一
00002   LD      00001
00003   指令1   
00004   LD      00002
00005   lL(02)  .一一
00006   LD      00003
OOOO7   ANI〕NOT        OOOO4
00008   指令2   
OOOO9   LD      00005
OOOIO   指令3   
00011   LD      00006
00012   指令4   
00013   ∬以03) －s●
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基本梯形園
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上騨,順RO㎜カOFF(即,女1縣一↑酬齢的掘下条働OFF),
指令1到指令4将以OFF執行条件執行,井接着執行清勝鎖指令后面的指
令。如果IROOOOOカON,IIR.00001的状悉将作方指令1的執行条件,然后
IROOOO2的状志将形成第二ノト朕鎖指令的執行条件,;1如果IROOOO2カOFF,指
令2到齢4棚OFF搬条Fl鮪,如果IROOOO2yileN,IROOOO3,IROOOO5
和IRoOOO6将決定新的指令行的第一執行条件。
4-3--9跳桂
町以按照一イ＼指定的執行条件,跳泣某一指定的程序段,蚤然遠写当朕鎖指
令的執行条件力OFF吋麦生的㌔況美似,但是使用跳特指令吋,所有指令的
操作数都可以保持官的状杏。囚此跳襲可以用来控制需要保持輸出的没各,
例如,気功装置和液圧作動没各;而朕鎖可以用来控制不需要保持輸出的没
各,例如,竜子似器、、
通達使用跳特(JMP(04))和跳鞍結束(JME(05))指令来声生跳綾。如果跳特
指令的執行条件方ON,程序將正常執行,類同跳襲不存在一祥。如果跳特指
令的執行条件力OFF,程序立即跳特到跳賛結束指令執行,而不改変跳特利
跳特結束指令之同的任何状恣、,
所有的跳特利跳襲結束指令都分配一介00-99之同的編号。有商神突型的
跳襲.所使用的跳鞍号決定跳韓醜美型。
・一一・■IN跳綾取可以使用一次01～99之同的跳韓号,即,一介跳綾号只能在跳精
指令中使用一次和在跳特結束指令中使用一次。当被分配某一↑鏡鞍号的
跳特指令執行吋,指令的挟行立刻跳轄到具有相同跳特号的跳韓結束指令,
如同官僧之同的所有指令不存在一祥。用TR位相歌鎖中的圏B可以使用跳
特指令来童画成和下形式。蛍然OI已経作カー介跳特号使用,Ol・u99之面的
任句数只喪亡没有在程序的共営部分使用都可以使用,跳特利跳特結束不需
要其1≧操作数,指向跳鞍結束的指令行止不能有任何条件。
                00000                   
                                JMP(04)01       
4,              日00001 1               
                                        
                                1指令1  1
`       '       1100002                 
                                        
                                【指人2 
                ll      1       ロマ    1
                                1…(・・)・II   
        `'                              
地趾    指令    操作数
00000   LD      00000
00001   JMP(恨) 01
00002   LD      00001
00003   指令1   
00004   LD      00002
00005   指令2   
00006   .|MP(05)        01
園B:用JUMP指令更正
当IROOOOOカOFF吋,閤B的※秒形式較其/≧的丙利1需i要的執行日寸同校短,r.
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控制位状恣
第4-4市
男外一秒美型的跳特用跳特号00生成。跳襲号00可以生成多次跳特,跳軽
骨力00的跳韓指令可以遠数多次使用,几Al跳特之向不需要使用跳特号00
的跳特錯束指令。甚至所有的跳襲00指令都町以将程序的執行鞍移到同一
跳特結束00,即対程序中的所有跳特00指令只需要一条跳鞍結束00指令、
当用00作力跳特指令的跳特編号吋,程序跳艘到下一介使用跳韓号力00的
跳特結束指令后面的一条指令。量然,如在所有的跳綾中一祥,在跳特(X〕和
跳特第束00之伺的所有状杏不改変,所有指令不執行,但是程序必須投写下
一一・/卜跳特多吉束00指令,迭会略微増加執行吋1旬。
含有多条跳特00指令和一余桃綾結束00指令射程序的執行有用朕鎖指令
的一段程序的執行相似。下闇埼上面朕鎖中使用的例子相同,除了官是使用
跳特来童画的。辻ノト圏的執行与上面介錯的圏執行不同。(例,前面的圏中,
朕鎖特使鉄鎖所包含的某些=部分復位、然而,跳鞍不影回向跳特利跳き彰吉束指
令之同的任何位的状恋)。
一
一
一
地趾    指令    操作数
00000   LD      00000
00001   JMP(G4) 00
00002   LD      00001
00003   指令1   
OOOO4   LD      00002
00005   JMP((叫)        00
00006   LD      OOOO3
00007   ANI〕NoT        00004
OOOO8   1'令2   
00009   LD      OOOO5
00010   指令3   
0001嘩  LD      00006
00012   指令4   
00013   JME(05) 00
4-一一4控制位的状恋
通常,有七条基本指令可以用来控制ノト別的位状志。宮伯是輸出,輸出非,置
位,星位,微分上升,微分下降和保持指令。所有迭些指令在指令行中作方最
后一条指令出現,井有一介位地批操作数。星然細布将在5-9位擦剤指令中
給田,由子官僧在大多数程序中的重要性,迭些指椋(除了已餐介錯泣的輸出
和輸出非)在遠里給予介錯。星然遠些指令用来将IR区的輸出位蛮力ON或
OFF(即向外部没蕎麦送或停止輸出信号),官僧也用来校制IR区或其官区
的其官位的状悉、
4--4-iSET(置位)和RESET(隻位)
置位相夏位指令与輸出和輸出非指令復相似,除了宮相只在ON執行条件下
改変官佃的操作数位状恋。当執行条件力OFF日寸,迭同条指令都下影桐其操
作数値的状恋。
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控制位状恋
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当執行条件変力ON吋,鴛位将把i操作数位変eN,仮足不象輸出指令,当執
行条件変力OFF[1寸,置位井不把操作数位変力OFF。当執行条件蛮力ON吋,
夏位将把操作数位蛮力OFF,但是不象輸出非指令,当執行条件蛮力OFF吋
変位井不把操作数位変ON。
左下面的例子中,当IROO100変力ON吋,IR10000将蛮力ON,井保持力ON
宜到IROO101蛮力ON,而不管IROOIOO的状杏,当IROO101蛮力ON吋,変位
将把IRI,OOOO蛮力OFF。
        oo
        －loo
        1
ooloo
OOIO1
SET玉0000
RSE"rl(XOCK
地上止  指金    操作数
OOOOO   LD      00100
00001   SET     10000
OOOO2   LD      00101
OOOO3   RSET    10000
4-4-2微分上升和微分下降
微分上升和微分下降指令帰来使操作数位毎次在一ノト循圷内力ON。微分上
升指令在其執行条件杁OFF蛮力ON扇使操作数位在一介循圷内力ON;微
分下降指令在其執行条件杁ON蛮力OFF后使操作数値在…ノト循ヨ不内力
ON。迭南条指令都只需要一行助氾符代碍。
        OOOOO   
                
        llOOOO1 lDIFU(13こ1
                梱醐010011
,       ll      
地趾    指令    操作数
00000   LD      00000
00001   DIFU(13)        0{000
                
地趾    指令    操作数
00000   LD      000白
00001   D{FD{14}        01001
遠里,在IROOOOO変J)YON,Jini?一,1RO1000将在一一・Al循弥内力ON。下一次執行
DIFU(13)Ol酬,不管lR㎜由旬状恋如何、,IRO酬鋼OFF。対微分下
降指令,ll51ROOOOI蛮力OFF(IROIOO1保持力OFF,直到以后)盾,IROIOO1将
在一・↑'循圷方ON,当下一次執行DIFD(14)H9',IROIOOI蛮力orF。
4-4-3KEEP(保持)
保持指令用以根掘二介執行条件保持操作数位的状杏。力此侭持指令葛西
介指令行違接。当第一小指令行的末尾的執行条件力ON吋,保持指令的操
作i数位蛮力ON。当第二条指令行的末尾的」丸行条件力ON日寸,保持指令的i操
作数位蛮力OFF。即使官位予梯形肉的朕鎖段内,KEEP指令的操作数位格保
持其ON或OFF状恋。
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工作位(内部継屯器)
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在下面的例子中,当IROOOO2カ0凡IROOOO3ヵOF"寸,HROOOO将変ヵON。
HROOOO将保持力ON宜到IROOOO4或IROOOO5蛮力ON,使用保持指令,類同
所有需要一条以上指令行的指令,指令行在官伯控制的指令之前編屑。
4-4-4自保持位(封口)
星然保持指令可用来声生白保持値,有付需要以男一・秒方式来月生白保持
位,杁而使官佃在程序前肢鎖段車吋可以蛮力OFF。
力了声生白保持位,用…介輸出指令的操作数位作方同一輸出指令的一介或
置位条件。迭祥此輸出指令的操作数位可以保持ON或OFF,宜到其他位出
現変化、、在輸出指令前至少要用一ノト其他条件作方夏位,没有迭・↑'夏位位就
元法控制此輸出指令的操作数位。
.ヒ圏的KEEP指令可以改写如下。逮繭ノト梯形照只是当処在朕鎖程序段中,
井且朕鎖的執行条件力ON日寸有一点差別。遊里如国使用保持指令吋相同。
使用爾余変位位,即在moeoo4或IROOOO5)lgoNH寸,IROOOOgtlil9夏位。
地趾    指令    操作数
00000   LD      00002
OOOO1   ANDNOT  00003
OOOO2   OR      HROOOO
00003   ANONOT  00004
OOOO4   ORNOT   00005
00005   OUT     HROOOO
4-5工作位(内部継屯器)
在編程中,組合条件以直接声生執行条件常常是非常困漉酌。然而,通辻特
定的位1司接地触没共営指令,根容易地克服※些困唯。使用工作位復容易実
現迭秒編程方法,有吋,大葉神目的需要整分字。遠蛙字称カ工作字。
PC不倍速也不接受工作位。如上所述人官僧力方便編程由編程員逸操。1/0
位及其主計用位不能用作工作位、IR区中末技分配作レ0的所有的位。以及
AR区…些特定顛末使用射術,可以畑作工作位。注意近景如何和在付赴使
用了工作位,速口∫以蕎助遊行程序没汁和縮写,逐可以摺助凋試工作。
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工作位(内部継屯器)
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工作位的庇用
減少豊楽的条件
本市后面給出射例子表示了使用工作位的閉利1最常用的方法。返些綱子是使
用工作位元数秒方法中的萢例。当在縮写控制動作遇到困堆吋,庇考慮到工
作位以及志祥使用主僧以筒化編程。
工作位常和輸出、輸出非、微分上升、微分下降、保持指令一起使用。工作位
首先作力迭些指令的操作数使用。区祥,以后官可以用米作方決定其官指令
如何執行的条件。]二作位述可以同興宮指令,如移位寄存器指令(SFr(10))一
起使用。使用移位寄春帯指令的工作字或工作位的例子在5-16移泣寄存器
一一5FT↓10)中給田、、
量然不忌是彼特定称力工作位,第五章指令集約例子中使用的杵多位作方
工作位。理解速些位的用法対干有敷地編程是必要的。
当一定的銀合条件被重笈地使用以同其1ご条件組合吋,可以使用工作位筒
此程序。在下面的例子中,IRoooeo,IROOOO.1,IR(X)002和IROOOO3組成…・卜遷
輯挟,在IR21600的状志中保存了執行条件的結果。然后1R21600同各稗其官
条件和合以決定IRIOOOO,IRIOOOI和IR10002的輸出条件,即.使分配給迭些
位的輸出変ON或OFF。
OOOOO
00001
OOOO2
eOOO3
21600
四一.0⊇L-◇
21600
oooo4
2160e
OOOO6
O◎◎07
iOOO2
地祉    指令    操作数
00000   LD      00000
00001   ANDNOT  00001
00002   OR      00002
00003   ORNOT   00003
OOOO4   OUT     21600
OOOO5   LD      21600
00006   AND     OOOO4
00007   ANDNOT  OOOO5
00008   OUT     10000
00009   LD      21600
OOO10   ORNO†  00004
OOO]1   AND     OOOO5
OOO12   OUT     †OOO1
OOO13   LDNOT   21600
00014   o自     OOOO6
OOO15   OR      OOOO7
OOO16   OUT     10002
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微分条件
OOOOO
如果一条指令的部分執行条件需要(不足全部)逃行微分処理,也可以使用工
作位、在本初子中,只要IROOIOIカON,1司吋IROOOO2和IROOOO3カOFF,或者
IR,00004カON,同吋IROOOO5カOFF,IRIOOOO必然持繧地保持力ON。毎当
IROOOOO変力ON,官会在一介循圷内保持ON(除非上述条件之一使之連鏡地
保持ON)。
通辻使用IR22500方工作位作方微分上升指令(DIFU(13))的操作数編程。可
以容易地実現上述功能,,当IROOOOO蛮力ON,IR22500将在一/卜循圷内力ON,
然后在下一十循杯中,DIFU(▲3)使之蛮力OFF。假没控制IR10000的其官条件不
将1≧保持力ON,IR22500工作位将只在一'十徳]不内使IR10000YilON。
DIFU日3}22500
22500                           10000
一一叫10000†◎0◎02    OOOO3   q       ,F      
→1仔00004      荘OOOO5 `               
一→1   F                       
地趾    指令    操作数
00000   LD      00000
0000「  DIFU〈13)       22500
00002   LD      22500
00003   LD      00001
OOOO4   ANDNOT  00002
00005   ANDNOT  00003
00006   ORLD    一一'
OOOO7   LD      OOOO4
00008   ANDNOT  00005
00009   ORLO    ・・.
00010   OUT     ↑0000
4-6編程注意事項
条件的串耳美和弁職的数只要不起出PC的存儲容量,可以不愛眼制、、因此按
需要使用条件来画一張清楚的梯形圏.量然在一十指令行内可以直根夏染
的梯形閤.但是在爾イ・指令行之阿的竪綾上不能有狂句条件。例如下闇A是
不允許的」立画成閤B。助氾特典用予閤B。対閤A遊行勤王符編碍是不可能
的。
　む　　　　
虻
00003
00001
指令1
指令2
圏A:不可
　むリソ　むむぐ
H
oooe2
指令1
園B:正碗形式
地趾    指令    操作数
OOOOO   LD      00001
00001   AND     00004
00002   OR      00000
00003   AND     00002
00004   指令1   
00005   LD      00000
00006   AND     00004
00007   OR      OOOO1
OOOO8   ANDNOT  00003
00009   指令2   
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編程注意事項
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任何－Al特殊位分配給条件的次数不受限制,因此在程序中按需要使用1≧佃
以筒此程序。夏祭的程序常常是虫干試閤減少位的使用次数而造成的。
除了那些不允許有条件的指令(如,清勝鎖和跳鞍結束,兄下述),毎条指令行
必須具有至少一ーー－Al条件以決定右辺的指令的執行条件、,同祥地,下面的圏A
必須画成圏B.如果一・条指令必須達接地執行(如果程序執行吋,一介輸出必
須恵要保持ON),可以使用SR区的常接通1示志(SR25313)。
固A:ヌ寸大多数指令不可
　らヨキさ
一
図B:正碗形武
地±辻  指令    操作数
00000   LD      25313
0000]   指令"'  
迭条規則省几介例外,包括清勝領、跳鞍結束和歩指令,、毎分逮神的指令都
是指令対的第二・↑・指令,由嘉一介指令的執行条件控制,指向逮些指令的指
令付上不能放置条件、,洋清清参照第万章指人集,、
当画梯形蓬|吋,把住指令前編号是程重要的、国語良将'ビ伯輸入。在下面的圏
A巾,上面和下面的措くrイJ需要用ORLOAD指令米銀合。迭可以通達重西成
圏B以避先使用ANDLOAD或ORLOAD。洋清清参照5-7--2AM)LOAD和
ORLO[AD。
OOOO◎  10007
叫1・0000110007叫ト→トー       7
圏A
油土止  指令    操作数
00000   LD      OOOOO
00001   LD      000G1
00002   AND     10007
OOOO3   ORLD    ...
00004   OUT     10007
00001100◎7→HlOOOOO            10007
        、      7
→1             
圏B
地±止  指金    操作数
OOOOO   LD      OOOO1
OOOO]   AND     旬007
00002   OR      00000
00003   oUT     10007
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4-7程序執行
当店劫程序執行吋,CPU林上到下田描程序,検査所有的条件,井執行移到母
銭的所有指令。i按正碗順序放置指令復重要,例如,在一ノト字作カー条指令
的操作数之前,要把需要的数据移到迭ノト字中。把住,一一条指令行執行右辺
的最終指令完畢后、オ執行杁第一条指令行分支、到英主右側最終指令的指
令行、、
程序執行只是CPU－介循圷吋間内完成的任努之一一。洋情清参照第七章
CP〔∫工作和迩理吋何。
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第5章
指令集
CQMIH捌者本宮的編程指令系統,可以方便地妙理夏祭的控割注程的編程、、本章分別解経了各指令,井給出
了梯形圏符号、数据暖和各指令所使用的椋志,,
速些PC提供的大量指令按指令組分成下列章市i:・遠些組包括梯形閤指令,具有固定的功能代碍的指令以及
汲置指令,
有些指令,如定時器租借数器指令,用来控制其官指令的執行。例如,当定時器所没定的日寸1旬到迷后,定吋器
的完成椋志可以用来畳某付刃ON。員然其官指令常常用来通泣輸出指令控制輸出位,官伯也可以用来控制
其官指令的執行。因北本手冊的初子中的輸出指令通常可以用其宅指令乗取代,以実現特定射座用程序,而
不是直接控制輸出位。
-⊥(∠34-5∠O「1
一ーーーー一一
くJCJく」文」く」⊂」く」
注意事項
指令格式
数据区、定叉符値和椋志
令令
ヒ日ヒ日
十コ⊥イ一
分展
微打
錦岡右側指令
指令表
-⊥2つ」
【一一
7'7【～
【一一
文」ζ」ぺ」
用固定功能代渦的指令
打展指令
按字母順序排列的助氾符・表
5-8梯形閤指令
5-8-1
5-8-2
5-9イ立控制本旨令
ハU-人〔∠α」4
11ふー1ぷ111▲-1▲
一一ー一一
く」く∨ζ」エ」ピ」
5-15
ゴつ弓叫作
9999操
一ー一一空
く」ピ」く」ζ」
LOAD,LOADNOT.AND,ANDNOT,OR和ORNOT
ANDLOAD和ORLOAD
]翁出和輸出三牛一〇UT和OUTNOT…
置位相星位SET和RESET
保持KEEP(1D
微分上升和微分下降－Dl:FU(13)和DIFU(14)
NOP(00)
£吉束END(01}
朕敬相朕鎖清除
跳装和跳綾結束
用戸惜俣指令:
錯涙撮警与変位
歩指令:
1L(02)苦口ILC(03)
JMP(04)和JME(05)
FAL(06)和声重措俣撮i警FALS(07)
1113358899334445678880
00000000001111111111,12
2222222222222222222222
歩定文和歩店功－STEP(08>/SNXrli(09)
221
5-16定吋器和汁数器指令
5-17
123456789令1234567
是㌫㌫盛時讐㌫監㌫
←←←‥㌍←←←移←←←ぶ章←
定吋器TIM
計数器－CNT
可逆汁数器－CNTR(12)
高速定時器TIMH(15)
暴力日定日寸器TTIM(一)
1遠隔宝町器一ーーー一口ーー－STIM(69)
寄存器比較表－CTBL(63)
模式控制IN1(6])
逮高速汁数器PVPRV(62)
移位寄存器SFr(10)
字移位WSFr(16)
算木左移位－ASL(25)
算木右移位－ASR(26)
循杯左移－ROL(27)
循圷右移ROR(28)
一位数字左移SLD(74)
2224252627282931324464949505151525253
2222222222222222222
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0
80フー
一一ー
77'7
111
一ー一
く」く∂く」
一・位数字右移・SRD(75)
可逆移付寄存器一品TR(84)
昇歩移住寄存器－ASFT(17)
5-18数槍倖送指令
5-1.9
5--20
198
12345678910令123456789令1234567891011ロー314日16け18
一ーーーーー一一ー一指一一一一一一【一一指一一ーー一一一一ーー一一一一一一}一
ほ揺揺田偲揺田田揺B較19四四拍拶胆P口回換加胆2020202020202020加2020四四2020加
二二二二=比一==:二賛=一二=一===一=一
5555555555555555555555555555555555555
XCHG(73)
単字分配一一ーーー－Dls']r(80)
i数据収集一－COLL(81)
位佳送MOVB(82)
数字侍送MOVD(83)
f寺〕蓋{立XFRB(一)
借送一一ーー一・一ーー一・ix,IOV(21)
後送非・MVN(22)
快作送－XFER(70)
快投定BSE「r(71)
数据交換
[L絞－CMP(20)
:三表itヒi校－TCMP(85)
快比較BCMP(68)
双学長比較－CMPL(60)
多字ITL校MCMP白9)
有符号二遊制比較一一...N".一ー－CpSLg(一)
双宇有符号二選irl;1比較－CPSL(一)
区]或7亘掴↓し4正・ZCP(一)
双宇区域池園比較ZCPL(一)
BCD韓]歩ノ勺二」』」旬BIN(23)
二二送先ll4考]争う勺BCD-一台ー一－BCI')(24)
双子BCD粍打力双字二遺制－BINL(58)
双手二逃制輯換力双手BC:D-BCDL(59)
4-16う畢石弓・MLPX(76)
16--4多li1r」一ー一一ーーーーー一1.)MPX(77)
7段添石弓一－SDE(:(78)
ASCI]i石弓穿奪換一一－ASC(86)
ASCIτi障換到f六遊制.HEX(一)
Lヒ〈,7'|」一一一－S(二L(66)
有↑年号二二」珪制到BCD椋ミ1支－SCL2(一)
8CD到孝ぎ符一ンニ遊ifト酵示度一ー一一ー－SCL3(一〉
計較換力秒.・sEC(一)
秒韓換刃吋一斗IMS(一)
列到行韓換－LINE(一)
行列列綾換－COLM(一)
2的ネト石4-NEG(一)
又又字2自今ネト石弓－iNEGL(一)
5-21BCDう十真手旨令
0ーユ
ー2345678911
一ー一一一一一一ーーー
エ　エハユベハ　ぺ　ユエ
22222222222
一ーーー一一　一　一一
55555555555
1董…遊{立S「1℃(40)
清除近位一－CL(:(41)
BCD加－ADD(30)
BCD渉或－SUB(31)
BCD乗MUL(32)
BCD除一ーー一・一一・一ーーーー一1)INi(33)
双字BCD加－ADDL(54)
双手BCD減SUBL(55)
双手BCD乗－MUU、(56)
双字BCD除－DIVL〈57>
平方布艮ROOT(72}
5-22二遺i制計算指令
5-22-1二逃制カロADB(50}
5-22-2二二」丑缶物成SBB(51)
鈎M56"釘58596061616365666768686970727374乃777879798080818284868990男959698990001020305050505060809ω12B14巧1616η
2222222222222222222222222222222222222223333333333333333333
---------------------[End of Page 4285]---------------------



5-22-3二二遊{七‖乗・MLB(52)・・…一・・一・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・…一…一一・・・・・・・・・・・・・・…一・・一・・-318
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5-24-1浮点到16位=FD((一)一………………・・………………………・…………・…一・・340
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5--24-5浮点加1+F(一)・…・・…一一………・・…………・……・…・…・…………・…・・一…343
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5-24-12/lg玄=C(}S(一)・一・・一・・・・・・・・・・・…一・・◆・・一'・・'・一・一・一・一■・…■・・'・・・・・・・・・・…'・一一…・…'・'351
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5-25-2遅き樽与一…-ANDW(34)……・……・・………………・………………………・…・……360
5-25-3遥i覇王文一〇RW(35)…一・一・・・・・・…一一・・・・・・・…一・…'・一・・…一・・・・・・・・・・・・・・…一・・一一…-3.6'1
5-25-一一4昇或－XOR「『爾(36)…一・・・・…一一・・…一・・・・…一・一・・…一・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・…一・・・・…362
5-一一・25-一ーー一5昇或非－XNRW(37)……・…・一……………・・……………・・…・…………・………362
5-26還撒曽/適皇∪或i}旨令・・…一・・・・・・・・・…一・・・・・・・・・・・・・・・・…一・一・・・・・…◆◆・・・・・・・…一・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・…一一363
5-26-lBCD値逆ま曽－INC(38:)…・…・……………・…・・……………・・………・…・・………・・363
5-26-2BCD{直通1威－DEC(39)…・………・・……………・…・…・……・………・…・…………363
5-27子程序指令・……・・一・・………・………・・……一………・…・・…・…・…・…・……一・………・・365
5-27-」遊人子程序－v-一－sBS.(91)…・…・・……………・………・……………・…・………・……・365
5-27-2子種序定叉及返同－SBN(92)/RET(93)・………………………・……・……………367
5-28特タ朱]'旨令・・…一・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・…一・・・・・・・・・・・・・・・・…一一・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・…一・・・…一一・・・・・・・…367
5-一領一28-一一一1』}臭腺iY「1存采jl羊－TRSM(45)・・・・・・・・・…一・・・・・・・・・…一・・・・・・・・・・・・・・…一日一・・…一・・・・・…367
5-28-2f吉思量刀く－MSG(46)・・…一一・・・・・・・・・・…一・一・・…一・・・・・・…一一・…一一・・・・・・・・・・・・・・・・・…369
5-28-31/0刷新一正ORF(97)……………・……・………・・……・・……………・一……………370
5-28-4宏－MCRO(99)…・・・……・…・…・・・…一…・・…………・一・・・・・・・・……・………・・・……371
5-28-5位汁数器一一・・BCN-rr(一)・■一・・・・・・・・・・・…T-・一・一・・・・・・・・・・・・・・・・・・…一…一・・・・・・・・・・・・・・・…373
5-28-61吹校強和－F(=S(一)…・一・・………・・一………………………・……………………373
5-一一28-7故障点栓測－FPD(一)・・…・・・・・・・……・・……・・…・…一・・………………・…………375
5-28-8中断控制－INT(89)…………・…・…・…・・・………・・……・'・………・…・……・…・…379
5-一一28-9汲置‖永}中－PULS(65)・……・・……………………・・・・・……・……・…・……………・…380
5-一一一28-IO速度輸出－SPED(64)…・・…・・…・……………・…・…………・…・………・・………・382
5-28-11』永「中輸出－PLS2(一)…・・……・・・・…………・・・・・・・・・…………………・・・・・・………385
5-28-12加速控制－ACC(一)・・……・・………・・……・・…・・……・・……・・・・・………・………387
5-28-13可変占空事豚汁－PWM(一)…・…・一・・・・・・……一・…一……・……・…・………389
199
---------------------[End of Page 4286]---------------------



5-29
5-30
5-28-14
5-28-15
同絡指令
5--29-1
5-29-2
5-29-3
通信指令
5--30-一一1
5-30-2
5--30-3
5-30-一ー一4
数槍捜索－SRCH(一)
PIDre制－PID(一)
國烙友送－SEND(90>
阿多各接ll　-RECV(98)
皮布命令－CMND(一)
接牧－RXD(47)
侍送－TXD(48)
改変車行口汲置・一"-s'itUP(一)
{亦双宏－PMCR(一)
5-31高級1/0ナ旨令
12つ」4
=ニ
ーI11
つ」う」うコつ」
==
く」エ」く】CJ
7段昆示輸出一一一口7SEG(88)
i数字升美輸入－DSW(87)
16鍵輸入一ーー－HKY(一)
10鍵輸入－TKY(18)
蜘把獅甥柳⑰纏縫喘細細咀犯咀靭磁
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数据区、定叉符値和椋志
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5-4注意事項
在本手冊的共糸部分,所有的指令都用官佃的助杞符来表示。例如,輸出指
令将被称力OUT;ANDLOAD指令称力ANDLD。如果祢不清楚指令的助把
符,清参照附最A編程指令。
如果一条指令分配了一介功能代碍,12将在勤妃符后面的括号墨絵出。iu.tL
2位十送i制数的功能代碍,用苧大多数指令輸入CPU,,附景A鋪程指令中也
給出了按功能代碍排列的指令表。指令清単在5-7指令表=中鎗出。
助tE符前面的@表示那条指令是微分型指令。微分指令在5-4市中解経,
5-2指令格式
大多数指令相産地有一ノト或多介操作数。操作数指示或提供指令遊行操作
的数据。官1目有吋是作方雪除数値(即,作方常数)輸人的,但通常是作方包
含要使用的数据的字或位的抱地。其地趾指定力操作数的位称力操作…数位;
共地趾作方操作数的字称力操作数字。在一些指令中,指令中指定的宇地趾
是包含所帯数据白勺多ノト字自勺首き也±止。
毎条指令在程序存儲器中需要一ノト或多介字.第一十字是指令字,官指定了
指令,井包含指令所需的定又符(下面介紹)或操作数位。指令所需的其官操
作数包含左下面的字中,毎ノト操作数カーノト字。有的指令最多需要四ノト字。
定又符是与指令相泣的一イ、…操作数,包含在与指令本身相同的宇中。迭些操
作数定又了指令,而不足告訴使用什ゑ数据、定叉符的一介例子是「rlM,/CN'r
的縮写,官用来在定時器和汁数器指令中戸生定日寸器和↓十数器;同祥的述有
跳轄号(用来定又郷ノト跳韓指令与那介跳特結束指令相対)。位操作数也包
含在与指令本身相同的宇中,量然官イ1]不破杁力是是又符。
5-3数据区、定叉符値和椋志
在本背中,毎分指令的描述包括其梯形圏符号,可由其操作数使用的数据区
以及可以作方定又符使用的値。数据区的坪網情況同神曲操作数名称和各
介操作数所需的数据美型来規定(即,字或位,以及対手字来説,十六送倒数
或BCD)。
規定的数据区内井不是必須所有的地堤都可以作方操作数,例如,如果…ノト
操作数需要丙イト字,数据区的最后一介字則不能作方操作数的第一ーノト字,国
方ーノト操作数的所有字必須在同一ノト数据区内。其官的特定限制権限制段
落中姶出。寺社規定、杯志和控制位的地趾清参照第三章内在区。
△注意IR区和SR区被臥力足独立的数据区。如果一ノト操作数坊同了其中的一介区
域,井不意味着同一操作数特功}司男一介区域。然而IR区和SR区之同的辺
界可以跨道一介単独的操作数,即,IR区的最后一位可以作ヵ需要一ノト以上
字的操作数,只要SR区域可以作方那介操作数。
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緑志項列出了受指令執行影‖向的杯志.※些椋志包括下列SR区的称志。
縮写    名称    位
ER      指令執行惜淡緑志        25503
CY      近位椋志        25504
GR      火干椋志        25505
EQ      等干椋志        25506
LE      小干]示志       255071
河接手趾
ER是最常用的監視指令執行杯志。当ER蛮力ON吋,官表示抜行当前的指
令吋麦生錯俣。各指令納杯志項列出子ER蛮力ONll勺可能的原因。如果操作
数没有正硯池輸入,ER将会変成0凡,当ERカON吋,指令不払Zテ謝最B借
族i和算木椋志操作中給田了指令和椋志及貝影廟的表.
当DM区指定力操作数吋,可以使用間接・寸蛙:.通江在Dλ1前加一十屋号1★
DM指定「司妻妾DM尋坦二。当指定一介1旬圭妾DM尋111二日寸,指定的DM字将包含'作
方指令的i操…作数使用的i数据的DM宇的地tw.c;.例如,如果★DMOOOI被指定力
MOV(2D的第一ノト操作i数,而LROO体力第二ノト操作数,DMOOO1的内容力
Il11,DMlm包含的内容力5555,偵5555将被イ寺送到IIROO。
■■■●夢●
字
Mov{21)DMOOOO
xDMOOOIN-●DMOOOl
LRooDMOOO2
1旬接吋趾
`
'
ホ
DM1111
DM1"3
DM1114
'
`
t
内容
4C59
111†
F35A
5555
2506
D541
表示f)"・11111
＼
5555移至LROO
定叉常数
当使用同棲尋趾吋,所需字的地祉必須是BCD碍,官必須指定DM区内的一
↑字。右上面的例子中,×'DMOOOO的内容必須是0000・-1999之/司的BCD碍。
尽管操作数常常力数据区地堆,↓宇多操作数和所有的定叉符以常数形式輸入。任何
一介定又符或操作数的取偵萢国取決干使用的指令,常数論人也必須是指令所
要求的形式,即BCD硯或十六逃制数、,
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甘展指令
第5-5市
5-4微分指令
大多数指令都有微分形式或非微分形式。微分指令在指令助i己符前有@偉
力椒己。
非微分指令只要官的執行条件fJON,毎次担描官的吋候都執行、微分指令只
在英執行条件杁OFF変力ON吋オ執行一次;,如果執行条件未改変,或者上
衣担描指令吋弘ON蛮力OFF,指令将不会執行。下面的丙全例子説明了
MOV(21)tw@MOV(2D是如何工作的.逮南条指令都是用来将第一ノト操作数
指定的地趾中的数据移到第二/↑'操作数指定的地堤中.
00000   
        MOV{2η
→1融   
        HR10
        DMOOOO
ooooo   
        @MOV(21)
叫1圏B  
        HRlo
        DMOOOO
地趾    指令    操作数
00000   しD     00000
OOOO1   MOV(21) 
                HRIO
                DMOOOO
地趾    指令    操作数
00000   LD      00000
00001   @MOV(21)        
                HR10
                DMOOOO
5-5iげ」展‡旨令
「『A中,‡微うナ指令MO『V(21)根張、戚次指摘00000的条件将HR10的内容移
到DMOOOO中表、如果指摘吋1切方80ms,00000保t30-N2.o秒,那ム数振作送
将避行25次,只有最后一次佳送到DMOOOO的数据保存在郷里c;
圏B中,微分指令@MOV(21)只在00000状恣蛮力ON后將HRIO的内容到
DMO噸送一次。即値1ヨ描1働80ms,㎜{}2.0秒,佳送操/乍只
在oooooJ./s()F咬力⌒一端周く丁一次。醐㎜カON
吋,IIRIO的内容在2秒内根可能会変化,所以2秒后DMOOOO的最終内容会
虫干使用MOV(21)或@MOV(21)而可能不同。
元企是来駕微分指令逐是非微分指令,指令的操作数,梯形圏符号和其官的
参数都是相同的。当輸入吋,使用同種的功能代石獣但是対干微分型指令,要
在功能代碍后面輪人lOT。大多数(但不是全部)指令都具有微分形式。
朕鎖射干微分指令的影駒清参照5-12朕鎖和清朕鎖一∫L(02)和∫L↓03戊。
CQM!H也提供了微分指令:DIFU(13)和DIFD(14)。DIFU(13)的操作埼微分指
令一祥,但是宅用来使一位在一ノト循珂く内力ONひDIFD(14)也使一位在－AI循
琢内力ON,但是官是在執行条件杁ON蛮力OFF日寸執行。洋清清参照5--9--
4微分±升与下降・PIFI1(13).TfiDIFI)臼4)。
打展指令集在特殊編程要求中作方輔助功能。功能代碍可以分配到18介抄
展指令,使之在程序中使用。逮就允許用戸只取毎ノト程房中需要的指令,更
有効地使用所需輸入指令的函数代石敗、
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勃」展指令
第5-5常
打展指令的助己符局面察眼"一"作方功能代碍,以表示編程前必須曲用戸在
指令表中指定功能代碍(除半在敏=省設定"ド使用L:.
任何一介指定功能代碍的指令在用干編程前,需要由編程没各在CQMH中
指定功能代石亀,惨敗指定姶抄展指令的功能代碍将改変指令和操作数的合
文,因此必須碗保在編程前指定了功能代砂弄且在程序執行前日把打展指令
汲置侍送給CQNIH。
‖
9
下側呈示如何修政績省功能代碍的設定。
折居指令的功能代鶴
功能柵61[=三rlNI
SPED
功能代碍64
功能代碍65
PULS
MAX
MIN
SUM
出「吋,功能代碍如上所示(在此例
中.所有指令与豚汁輸出有〕〈)
功能代碍61
功能代田64
功能代碍65[=≡≡∋
lNI
SP巨D
PULS
MAX
MIN
SUM
如果才使用肺沖輸出,井且蒜
ム取大値,最小値及永和,那
乞設置指令操作如上所示,以
重ca旨定本ヒィミ>i表1†拍勺才号令。
以下18ノト功能代硝可用干折展指令1
17,18,19,47,48,60,61,62,63,64,65,66,67,68,69,87,88,禾089
可使用的74イ・折居指令以及CQMIH出「吋就指定好的挟省功能代碍如下
表所示。
助↓己符        代弱            助t己符 代商            助氾符  代碍            助氾符  代硯
ASFT    17              ACC     …              FIXL    .,,             RAD     -・・
TKY     18              ACOS    ●●頃          FLT     ■●w           SBBL    -・・
                                                FLTL    ●"●           SCL2    ●・・
MCMP    19              ADBL    -≠●                                           
                                                FPD     ●'●           SCL3    .●・
臼XD    47              APR     ■⇔.                                           
                                                HEX     ●"●           SEC     ・--
TXD     48              ASIN    …                                              
                                                HKY     ""●            SIN     ..●
CMPL    60              ATAN    一一一                                          
                                                HMS     ss.             SQRT    …
lM      61              AVG     ・・.                                           
                                                LINE    .'.             SRCH    .一－
PRV     62              CMND    "・・                                           
                                                LOG     ・蛤●          STUP    一.－
CTBL    63              COしM   ・●・                                          
                                                MAX     一≠一          SUM     .一⇒
SPED    64              COS     一一一                                          
                                                MBS     一"             TAN     ,,.
PULS    65              CPS     …                                              
                                                MBSL    ⇒,,            TrlM    一'－
SCL     66              CPSL    一,「                                           
                                                MIN     ..・            XFRB    一一－
BCNT    67              DBS     ,一一                                           
                                                NEG     ⇔,●           ZCP     一一－
BCMP    68              DBSし   …                                              
                                                NEGL    一・・          ZCPL    一一－
STIM    69              DEG     ⇔⇔⇔          P旧     一一一          +F      ・"
DSW     87              EXP     ..・            PLS2    一'一           －F     -☆☆
7SEG    88              FCS     ・⇔・          PMcn    ●●●          竃F     ---
lNT     89              FIX     一一一          PWM     ⇔●●          /F      -一一
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鏑碍右側指令
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△注意
在使用吋,打展指令的指定可存庭雀内存:盒中。在使用一イ'已被共営CQMIH
使用辻的内存盒対質小心,碗弘使用了遣当的打展指令分配.
如果CQMIH的mP井美的4脚力OFF,那/A99使用訣省約功能代碍,井El.用
戸没定]ナ展指令的指定将被忽略,当屯源通屯吋,鋏省功能代商的指定也将
被設定,卵除佳句以前的設定,,
当杁内存盒中渡一一一段程序(有用戸設定力L展指令)吋,要碗保CPU単元DIP
升美的4脚力0艮,如果4脚力OFF,那久訣省功能代碍的指定将用作成内在
壷中逮取的程序的打展指令。(在此情形中,把内存盒中汝出射程序和内存
盒中的程序相比較吋,官僧井不相同。)
5-・6輪禍右側指令
已往第四章梯形固縮程甲介結了縮写梯形開聞助氾符.如下所述,所有指令
的梯形圏符号的鞍擦宿患具有同神的形式,故不針対毎条指令…一一泣明、
任何指令的第一十字用未定叉指令和姶出定叉符。如果指令伐需要…ノト不
帯定又待駒信号位操/ltw,此位操作数也作方助杞符放在同一一一'liA上.所有其
官操作数放副指令行眉頭的特上,毎行一一..,Al操作数,井i按指令的梯形囹符}
出現的順序放置.
助氾符代碍表帯的地地利指令ダ枳填入指令字。刈干所有其官符,塩池的同
列留主。如果指令不需要定更待或位操作数第・一行的数据列留空、、在三白
的数据列三陶(用干不吉要数据的所有指令字)上刻交叉銭足ノト好亦法,国力
迭祥可以迅速地打描到数据列,以碗疋足踏有地杜留出。
如果在数据列中使用IR或SR地趾,左辺一列将留蚕、,如果使用其官数据区,
数据区縮写放到左辺,地祉放到右辺。如果輸入常数,在数据列左辻!放一介
数字(#),輸人的数字放到右辺。被作方指令学的定又符輸人的数不需要在
其左辺放9数字符。皿M/CNT位如果被定叉内定吋器或汁数器,帝妄加前綴
TIM(定日才器)或CNT(汁数器)、。
当対具有功能代碍的指令遇i行編碍吋,注意写遊功能代碍,在通辻編程器輸
入指令吋速足必須的。同祥要注意用@符号動注微分指令。
注]ヲ'展指令的助氾符后面加"(一)"作方功能代碍,表明可以往用子翁渡之前,
必須由用戸|在指令装甲分配一介功能代碍。洋清清参照17頁.
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編碍右側指令
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下面的閤及相応的助己符説明了上面所介招的内容、、
                0000011         oooo1   」                      
                                                                DIFU(13)21600
‖      ,       ll      00002   ll              .,              
                                                                
¶      r       00～00  目      00200           21600           
                                                L               BCNT(67}
`'      )       llOIOO1」⑪     01002   井LR6300                ・・糾          
                                                                #ooo1
                                                                oo4
        「.     1!      汗00005``       井                              
                                                                HRoo
                                                                
                                                                TIMOOO#0150
4       ,               llTIMO◎0オ1                                    
                                                                
                                                                MOV{21)
4       ,               llHRoo15                                        
                                                                HROO
                                                                LRO◎
                                                                00500
{       ,               ll                                      
地吐    指令    操作数  
00000   LD              00000
00001   AND             00001
00002   OR              00002
00003   DIFU(13)                21600
00004   LD              00]00
00005   ANDNOT          00200
00006   LD              01001
00007   ANDNOT          01002
00008   ANDNOT  LR      6300
00009   ORLD            一
00010   AND             21600
000竹   BCNT(67)                一
                #       0001
                        004
                HR      00
00012   LD              00005
OOO13   TIM             000
                #       0150
00014   LD      TIM     000
00015   MOV(21}         一
                HR      00
                LR      00
00016   LD      HR      OO寸5
00017   OUTNOT          00500
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編碍右側指令
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多指令行
如果右側指令需要多介指令行(如KEEP白D),指令所有行必須在右側指令
之前輪人。流刑各指令行,都用LD或LDNOT井始,以組成与右側指令相結
合的`逆転挟'。下側用S汀(10)加以説明,、
叫一1           
        00000000011     SFT{10)HROOHROO
        00002P  
一一→100100◎0200216◎0臼              
¶什・0100101002LR6300  ll      
                
HR◎015
地鍍    指令    操作数  
OOOOO   LD              00000
0000ヌ  AND             00001
00002   」D             00002
00003   LD              00100
00004   ANDNO丁         00200
00005   LD              01001
00006   ANDNOT          01002
00007   ANDNOT  LR      6300
00008   ORLD            一
00009   AND             21600
00010   SFT{10) HR      00
                HR      00
00011   LD      HR      00↑5
00012   OUTNOT          OO500
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指令表
第5-7■
5-7指令表
5-7-1
本苦紛出CQMIH中可用的指令表、第一…張表用手技功能代碍査我指令.r第
二張表用干校勘氾符査伐指令、,
ヒ〈
具有固定功能代硯的‡
日マ
下表列出了具有固定的功能代碍的指令。毎ノ↑'指令按助1己特利指令名列出。
用最左辺一榿的数作方功能代硯左辺的数字,用樵来的数作方功能代碍右辺
的数二」∠己@特写代表微分型的指令ti－
打展指令投力』鋏省功能代碍,必須分配功能代硝使之.允↓午使用。即使走訣省
功能代石川勺ナ展指令,下表也省略力杢格,可在使用吋填入一十。打展指令
的〕羊情参児一ド一更,
左      右位数                                                                  
位      1                       ;ii`                                            
数      0       1       2       314             5i6             7       8       9
〔}     NOP空輪竹'      END結末 lL朕鎖  IlLC坪勘fr輌除  JMP跳動 …JME跳4ノ+」ミ i(@)FAL鈷1昊撮警        FALS声言付1撮   STEiP歩定叉     SNXT歩刑台
                                1                       及変位  根警            
        SFT     KEiEiP  CNTR}DIFU               DIFD    T{MH    (@)WSFr                 
1       ㍗位    保]・寸 可逆il－致      微分1升 微分'下降       iこ」↓ノ上吋器 ポ移劫                  
1[当擦1                 器                                      {燥指令}        1蠕酬   〔嬬指令}
2iCMpl(@)MOV                    (@)MVN  (@)BIN  (@)BCD(@)ASL            (@)ASR  (@)ROL  (@)ROR  (@)COM
i比較1儲                        lf電送皮相      13α)一 二進制一1ノ稗,イ下膨                    循圷左移        循珂1省務       取ネト
                …      1       二道制  BCDi                                    
3       {@)ADD  (@>SUB  (@)MUL  (@)DIV  〈@)ANDW        (@)ORW  (@)XORW 〈@)XNRW        (@)INC  (@)DEC
        BcDカII 至ハCD減        B(D牙   BCD除   運4」1}」       逆鞘或  斤或    ・昇Jdl…       逆]山   逓減
4       (@)STC  {@)CLC  一      一      一      TRSM    (@)MSG                  一
        没n;近位        1口1.ξ逃位.                            卵r抽出器       1∴息/ぱ                        
                                                釆祥            げ展指令}       {撰指令}        
5       (@)AD8  (@)SBB  (@)MLB  (@)DVB  (@)ADDL (@)SUBし        (@)MULL (@)DIVL (@)BINL (@)BCDL
        二遊制加        二選制減        二選制乗        .∴遺制除       双手BCj)        双字BCI)        双子BcD 双手B(;至〕     双手BCD 双手二遊制
                                        加      減      乗      除      一双宇二        一双字BCD
                                                                        逃制    
6       {熊指令1        {撲指令1        {牒指令〕       {順指令}        {撤指令}        〔撤指令}       げ展指令}       {繊指令〕       {幌指勾 {繊指細
7       (@)XFER (@)BSET (@)ROOT (@)XCHG (@)SLD  (@)SRD  (@)MLPX (@)DMPX (@)SDEC 一
        関ピ送  攻汲置  平方根  数据交換        左移1位 右移1位数       4-」6i予{珂     16-4編碍        7段}辛石1・5    
                                        数字    宇                              
8       (@)D!ST {@)COLL (@)MOVB (@)MOVD (@)SFTR (@)TCMP (@)ASC                  
        単字分配        数据収集        f予選位 佑送数字        可逆移位        表比較  AS(=1砕ξ換                     
                                        寄存器                  1幌指令〕       {搬指令}        (搬指令)
9       (@)SEND (@)SBS  SBN     RET     …      一      一      (@)IORF (@)RECV (@>MCRO
        阿絡友送        子種序人rl      子種序定叉      子程≡序返回                            1/o     1司狢接収       宏
        |                                                       刷新            
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指令義
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5-7-2折展指令
下表列出子可使用的74条抄展指令以及CQ.M1}-1出「肘分配的峡有功能代
碍ジ洋情参考1-4抄'展指令。
                                                助t己符 代碍            助記符  代碍
助t己符 代碍            助記符  代硯                                            
                                                FIXL    一一・          RAD     …
ASFT    17              ACC     一一一                                          
                                                FLT     一一一          S8BL    一一亀
TKY     18              ACOS    一一一                                          
                                                FLTL    一一・          SCL2    .一・
MCMP    19              ADBL    '一一                                           
                                                FPD     '一一           SCL3    一一・
RXD     47              APR     一・一                                          
                                                HEiX    の一一          SEC     一一'
TXD     48              ASIN    一一一                                          
                                                HKY     ●●●          SIN     一一－
CMPL    60              ATAN    一一一                                          
                                                HMS     w■●           SQRT    ●●●
iM      61              AVG     ●●●                                          
                                                UNE     ■■「          SRCH    '一－
PRV     62              CMND    臼一方                                          
                                                LOG     桐w一           STUP    ■'－
C†BL   63              COLM    ・一.                                           
                                                MAX     一一一          SUM     一・'
SPED    64              COS     一⇔一                                          
                                                MBS     "■⇔           TAN     ■・－
PULS    65              CPS     "●■                                           
                                                MBSL    一一一          「r{M   "－
SCL     66              CPSL    ■●●                                          
                                                MIN     A,,             XFRB    ●口吟
        67              D8S     －i噛                                           
BCNT                                            NEG     一一輔          ZCP     一パ剤
BCMP    68              DBSL    興■命          NEGL    一.一           ZCPL    一'.
STIM    69              DEG     ■■w           P旧     莉..            /F      吟「'
DSW     87              EXP     ●■'           PLS2    戸一'           +F      "一.
7SEG    88              FCS     【●一          PMCR    一一.           一・F   一'.
lNT     89              FIX     ●●■          PWM     ●φ●「                吉F     剛●白
                                                                                
5-7-3
按助妃符字母ll褒序排列的指令表
代弼速一列内的"一'ヤ代・表技有聞〉上功能代'1円的1ゲ展指令.
令不使用功能代碍、@符口表示微分形式的指令,,
"光"別表ノ丁咳指
助氾符  代璃    字数    名称    寅
7SEG    88      4       7段」γ丁諭1↓1 412
ACC(@)  一      4       加速]1、制      387
ACOS(@) …      3       反Ilモ弦        354
ADB(@)  50      4       　:遊‖ill加    316
ADBL(@) 一      4       双手二遅制加    320
ADD(@)  30      4       BCD加   305
ADDL(@) 54      4       双手Bm加        31]
AND     元      ]       弓      213
ANDLD   元      1       馬装載  214
ANDNOT  尤      1       1ゴ『ド 2]3
ANDW(@) 34      4       働]‡⊥」       360
APR(@)  一      4       算木牡理        332
ASC(@}  86      4       AS(:1]4セ換     289
ASFT{@) 17      4       昇歩移泣寄存器  256
ASIN{@) 一      3       反正弦  353
ASL(@)  25      2       算木左移        251
ASR(@)  26      2       算木右移        251
ATAN(@) 一      3       反IE切  355
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助妃符  代褐    字数    名称    頁
AVG     …■    4       平均値  329
BcD(@)  24      3       二法制－BCD     280
BC肌(@))        59      3       双手二近親一双字BCD     281
BCMP(@) 68      4       挟比較  270
BCNr(@) 67      4       位日数器        373
BIN(@)  23      3       BCD－二法制     279
BIM,(@) 58      3       双手BCD－双■二送倒     280
BSET(@) 7】     4       挟汲置  260
CLC(@)  41      ▲      描絵退位        305
CMND(@) 一●一一        4       皮布命令        400
CMP     20      3       比較    268
CMPL    60      4       双字比較        272
CNT     元      2       日数器  226
CNTR    王2     3       可逆計数～㌣    227
COLL(@) 81      4       数据牧隼        263
COLM(@) 一      4       行一列  301
cOM(@)  29      2       取朴    360
COS(@)  一      3       余弦    3511
(:PS    一      4       有待寸二逃制比較}274    
CPSI。  一      4       双手有符巨二遺制比較    275
CTBL(@) 63      4       装載比較表      232
DBS(@)  一      4       有符号二道制除法        325
DBSL(@) 】…,   4       双≒縞府号二遊制除法    326
DEC(@)  39      2       配D通滅 363
DEG(@)  一      3       弧度一度.       349
DIFD    14      2       微分下降        217
DIFU    13      2       微分士升        217
DIST(@) 80      4       耳了分配        261
DIV(@)  33      4       BCD除法 309
DIVL(@) 57      4       双了:BCD除法    314
DMPX(@) 77      4       16-4網田        284
DSW     87      4       数字切換        415
DVB(@)  53      4       二透徹除法      3]9
END     0王     1       結束    218
EXP(@)  一      4       指数    357
FAL(@)  (}6     2       錯涙扱警与星位  221
FALS    07      2       声量借俣振替    221
FCS(@)  一      4       FCS汁算 373
FIX(@)  }       3       浮魚一16位      340
FIXL(@) 一      3       浮点一32位      341
FLT(@)  一      3       】6位一浮点     342
FLTL(@) 一      3       32位一浮点      343
FPD     一      4       故障点栓測      375
HEX(@)  一      4       ASCII到十六遊制 290
HKY     …      4       16鍵輸入        419
HMS     }       4       秒一吋  299
IL      02      1       朕鎖    2】8
ILC     03      1       朕鎖清除        218
日C(@)  38      2       逓増    363
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指令表
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助t己符 代硯    字数    名称    真
IM(@)   6}      4       模式控制        244
INT(@)  89      4       中断控制        379
IORF(@〉        97      3       1/o刷新 370
JME     05      2       跳襲結束        220
JMP     04      2       跳轄    220
KEEP    1】     2       保持    216
LD      光      ▲      装載    213
Ll)IVOT 元      1       装載非  213
IJNE    一      4       行      300
lOG(@)  一      3       ヌ寸数  359
MAX(@)  一      4       求最大値        327
MBS(@)  一      4       有符号二避制乗法        323
湘SL(@) 一      4       双子有符号二遺制乗法    324
McMP(@) 19      4       多」'比較       328
MCRO(@) 99      4       宏      371
MIN(@)  一      4       求最小値        328
AILB@)  52      4       二逃制乗法      318
MLpX(@) 76      4       4-16汗日        282
Mov(@)  21      3       イε送  257
NIOVB(@)        82      4       f膓退位 265
MOVD(@) 83      4       f鋼迂数字       266
MsG(@)  46      2       仁恩    369
、1UL(@)        32i4            BcD乗法 308
MuLL(@) 56      4       双字BCD乗       3▲3
MV蝋@)  22      3       借送葬  258
NEG(@)  一      4       二∪制朴碍      302
八EGL(@)        一      4       双子二辺制神田  303
M)P     oo      1       古操作  218
OR      九      1       或      213
oRLD    九      1       或装栽  214
oRNσr  ノ己    1       或三止  213
f}Rw(@) 35      4       選牝　文        361
OUT     元      2       輸出    214
OUTNOT  尤      2       輸出‖三        214
PID     一      4       PID控制 392
Pls2(@) 一      4       脈}巾輸出       385
PMCR(@) 一      4       1魏取宏 410
PRV(@)  62      4       逮高速汁数器当前借      246
PULs(@) 65      4       、改測永Hl      380
PWM(@戊 －w∨、 4       可変馬主比脈沖  389
RAD(@)  …一.   3       度数一弧度      348
RECV(@) 98      4       1形各接牧       397
RET(@)  93      1       子程序返同      367
ROL(@)  27      2       循〕不在移      252
ROOT(@) 72      3       平方根  315
ROR(@)  28      2       循弥右移        252
RsEr    元      2       夏位    215
RXD(@)  47      4       接牧    403
SBB(@)  51      4       .二遺制減法     317
21】
---------------------[End of Page 4298]---------------------



指令表
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助i己符 代硯    字数    名称    寅
Sl猪L(@)        一      4       双手二進制減法  321
SBN     92      2       子程序定叉      367
SBS(@)  91      2       子程序人口      365
sCL(@)  66      4       赤鹿    293
SCL2(@) ■…    4       有符号二逃制到Bcl)極度  295
SCL3(@) 一}     4       BCD到有符弓二逃制椋度   296
SDEC(@) 78      4       7段済硯 286
SEC     一      4       吋一秒  298
SEND(@} 90      4       同格没送        393
SET     ア      2       k置     215
SFT     10      3       移位寄布器      249
S冊`R(@)        84      4       可逆…移花寄存器        254
SlN(@)  一      4       」1弦   350
SH〕(@) 74      3       1位数」左苓夕   253
洲XT    09      2       動1始   222
SP▲、D陣)      留      4       」ま度]前出     382
SQ剛c)  一】    3       平方根  356
Sl{(旧(@)       }       4       奴掴投宇        390
SRD(@)  75      3       1イr数字イ1移   254
s】℃(@)        40      1       没立t避位       305
STEP    08      2       歩定叉  222
srlM(@) 6gl4            同隔コ.吋器     23」
汀rUP(@)        !一     4       惨敗中口煕置    407
SU}3    31      4       Bα)減法        306
sじBI,(@)       55      4       双字BCD滅法     312
SUM(@)  一      4       求和    330
TAN(@)  一      3       正切    352
TCM](@) 85      4       」・比較        269
TIM     九      2       定吋響  225
1TMH    15      3       ij遊走吋器      228
TKY(@)  18      4       一1鍵輸入       422
TRSM    45      1       銀踪内在采祥    367
Tl「IM  一一    4       累加空聞器      229
TXD(@)  48      4       借送    405
wsFr(@) 16      3       字移位  250
XCHG(@) 73      3       数据交換        261
XFER(@) 70      4       壊仕送  259
XFRB(@) 一一    4       位佗送  267
XNRW(@) 37      4       異域非  362
XORW(@) 36      4       昇或    362
zcP     一      4       区域池園比較    277
zCPI」  一      4       双手区域萢嗣出校        278
+F(@)   一      4       浮点加法        343
－F(@)  一      4       浮点滅法        345
★F(@)  一      4       浮魚乗法        346
/F(@)   一14            浮魚除法        347
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梯形園指令
第5-8市
5-8梯形圏指令
5-8-1
梯形閤指令包括梯級指令,選輯快指令和梯形閤上相庖的条件。遷輯快指令
用干相対夏4≒的部分。
LOAD,LOADNOT,AND,ANDNOT,OR和ORNOT
LOAD-LD
梯形固符号
トBトー
操作数数据区
LOADNOT-LDNOT
AND-AND
B
-一→トー一－
ANDNOT・-ANDNOT
B
－
OR・-OR
B
－
ORNO十一〇RNOT
限制
説明
只要不超迂PC的存儲容量,遠些指令使用次数和使用順序不受限制。
迭六条基本指令対遊手梯形圏上的条件部分、,如第四章梯形固縮程所述,分
配到各介指令的位的状恋決定所有共営指令約執行条件,梅茶指令和毎分位
地批可以按需要使用多次。毎一ノト可根掘需要使用多介指令、,
分配到LD或LDNOT的位操作数(B)的状恋決定第一イト執行条件。AND将執
行条件与官的位操作数状悉遊行遷輯与;ANDNOT将執行条件与其位操作
数状恋取反再遊行遷輯与,OR将執行条件与其位操作数状悉遊行遷揖或;
ORNOT将執行条件与其位操作数状蕊取反再遊行還輯或。
椋志
遠些指令不影‖向称志.
213
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位控制指令
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5-8-2ANDLOAD和ORLOAD
ANDLOAD-ANDLD
ORLOAD-ORLD
説明
椋志
梯形閤符号
梯形圏符号
                一      一■    一      、      P       ⇒      ■一    ⇒「    
                        OOOOO           1       `               00002           
        ,               1               1       '               1               
                        OOOO「          `       1               00003           
'                                       t       1                               
        ,               1               1       ↑                              
                心一    一一    "       '       L       一      一■    一'     
                ■      一      一一    一      ■      一      一      ●      白白    一      ●      「              
                1               00000                                           00001                   `               
                                                                                                        `               
■      }       `               ll                                              荘                              i       ,
                L       一      一一    ■      '       ●      `       一      一帖    一      ●      '               
                '       一      ■●    一      一      一      一      】      ●■    一      一      『              
                1               OOOO2                                           00003                   `               
4       ト                                                                                                              
                ,                                       1卜一一→1                                              {               
                L       ■      一●    ●      ⇔      一      一      ←      ●一    一      ⇔      δ              
当指令不能伎仮使用()R和ANI)操作組合逃避軒壊肘,要使用AND闇和
ORLD。AND和OR拓作是将・'寸＼イ立状志和執行条件法行選輯組合,而AND
LD和ORLOAD特例介」丸行条件(当前的和.{二次未使用的)遊行遷輯8R合,
在画梯形圏吋,井不霊妥使用A-NDLI)和ORLD指《IM因由可以杁CX-Pro－
音rammer]江接輸入柳形閤,所以也不需要営伯.然了耐1{綾換程序到助氾符形
式,或以助妃符形式輸入肘就箭更迭些指令。
力了減少需:嵐的編程指令数,古里対遷相壊指令有見本的理解,遷輯快的介
9'召清夕照4-3-6遷将挟指令、,
迭些指令不影哨称念.
5-9イ立‡室$‖‡旨合
有・七条指令通',r、可以月来控制独立的位状志.]≧佃是OUT,()UTNo「r,糊FU
日3),DIFD(14),SET,RSET和KEI　P(ll)。迭些指令使用不同的方法将位蛮力
ON矛口OFF:、
5-9-1輸出オ…ロ輸Hl4FOUT不日OUTNOT
操作数数据区
輸出一〇UT
梯形園符号
輸出非一〇UTNOT
限制
2】4
梯形園符号
操作数数据置
通常,任何輸出位只能由一条指令控制其状志.
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位控制指令
第5-9市
税明
OUT和OUTNOT可以用干按照執行条件,控制指定位的状恣。OUT在ON執
行条件下使指定彼方ON,在OFF執行条件下使指定位力OFF:)使用TR位,
OUT出現在分支点上,而不是在指令行的末端、,洋情清参照4-3-8分支指
令行。
OUTNOT在OFF執行条件下使指定位力ON,在ON執行条件下使指定位力
OFF。
OUT和OUTNor通江使分配到梯形圏上的条件的位力ON或OFF来控制執
行,杖術決定其官指令的執行条件、:1遠一点特男ll有用;使ピ可以用一組夏祭的
条件来校制単介ユニ作位醜状志,然后那十王作位可以用来援制其宅指令、、
通迂OUT或OUTNOT与TIM組合可以拓劃一ント位保持ON或OFF的吋問的
長短,1"}/;'・li情戚参照5-i6-1定吋搾一一1∫M中的例子、
椋志
5-9-2置位和皇位
速些指令不束多洞林1志、,
SET和RSET
梯形固符号
便
操作数数据区
一
説明
当執行条件力ON吋,SET使操作数値力ON,井且当執行条件力OFF吋,下膨
Il向操作数位粥状恣。当執行条付刃ON吋.RSlrr使操作数値力OFF,井且当
執行条件力OFF吋,不彩陶操作数位的状志、、
SEr的操作与OUT的操作不同,因力対干our指令来況,当執行条件力OFF
吋,操作数位刃OFF。同祥地,RSEr的操作与OUTNσr白く」操作不同,因力射
干OUTN(γr指令衆説,当1丸行条件kOFF日寸,操作数値力ON.,
注意
椋志
例子
当過剰耳X鎖或跳綾条件日寸(即,当肌(02)或JMP(04)以OFF執行条件執行
吋),在IL(02)和ll.,C(03)之同,或jW(04)和JME(05)之同的SET和RSET}≒勺
操作数値状恋不会改変。
逮些指令不影u向様志、
下面的御子表示了OUT和SET/RSET之同的差別。在第一ノト例子中(圏A),
当IROOOOO:カON－或OFFI吋コRlOOOO将置:カON或OFF,r
215
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位控制指令
第5-9市
在第二Al例子中(圏B),当IROOOOIカON吋,IR10000将豊力ON井保持力
ON(即使IROOOOI変力'OFF),葺到IROOOO21)勺ON。
㎜に一ー一一一一㊦
圏A
地±辻  指令    操作数
OOOOO   LD      00000
00001   OUT     10000
        00001                                   
                                1       SET↑OOOO       1
「      llOOOO2                 1               
                                                
                                        RSETlOOOO       1
        目      圏      B       1               
                                                
地ま止  指令    操作数
00000   LD      00001
00001   S∈T    10000
00002   LD      00002
OOOO3   RSET    10000
5--m9-3保持－KEEP(11)
操作数数据区
制開
陳説
任何輸出位一般只能在社制其状恋的一条指令中使用。
1〈EEP(11)用米基干丙ノト執行条件保持指定位的状志。迂丙↑執行条件被称
力S和R。S力量位輸入;R力夏位輸入。KEEIP(11)的功作就象一一十由S置
位、由R変位的鎖存継屯器。
当S精力ON吋,指定位将置位ON,井保持方ON宜到及位,而不管S保持力
ONj　是蛮力OFF。当RカON,指定位洛陽プヨOFF,井保持OFF]蔭到慰イ立,而
不管R保持力ON述是蛮力OFF。執行条件之同的矢系和KEEP(H)的位状
悉如下所示、,
s的賄条イ牛__」L」一一一一一一一一
1
R的]丸行条件
ロ
ー
B的状志
椋志
迭些指令不影日向杯志。
216
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位控制指令
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注意
当使用由一介営団外没i控制変位行的KEEP指令吋,要千万小心。当輸人外没
使用交流屯源吋,禁止用輸入位取反条件作方KEEP(11)的夏位輸入(R)。PC
直流電源断屯的延退(相対輸入没各的交流電源〉可能尋致KEEP(ll)的指定
位復位。遠科情況如下所示。
職人単元
        S       KEEPn1)B
        十lAR   
        ・拝    
KEEP中使用的位在朕鎖中不夏位。洋情清参照5-12瑛鋭利縦鎖清除一.IL
ω2,和肌α03〕。
5--8--4上升沿和下降沿微分－DIFU(t3)和DiFD(14)
梯形闇符号
DIFU(i3)B
操作数数据区
B:fz
DIFD(†4}B
制開
眼悦
佳句輸出位一般只能在控制其状志的一条指令中使用。
UIFU(13)和DIFD(14)用干将指定位在一一今猶杯内精力ON。
執行吋,DIFU(13)将当前執行条件与以前的執行条件遊行出校。如果以前的
執行条件力OFF,当前方ON,DIFIIJ(13)把指定位置力ON。如果以前的執行条
件力ON,不管当前方ON或逐是OFF,DIFU(13)均将把ナ旨定位置力OFF或保
持OFF(即,如果指定位己力OFF)。因此,指定位地不会村方ON超辻一ノ↑'循
圷,綴如官海ノト循圷都執行的活(児下面的注意)。
執行日寸,DIFD(14)将当前執行条件埼以前的]丸行条件遊子テ比較。如果以前的
執行条件力ON,当前方OFF,DIFD(14)把指定位置力ON,。如果以前的執行条
件力OFF,不管当前方ON逐是OFF,DIFD(14)将把指定位鶯力OFF或使官保
持力OFF。因此,指定位絶不会精力ON超辻…ント循ヨ不,假如宅毎分循ヨ不都執
行的活(児下面的注意)。
当不能用微分指令(即,使用@作前綴的指令)但需要一条特定的指令執行一
合周期吋可使用逮些指令。在使用1≧伯能筒此程序吋,也可以用干具有微分
形式指令的非微分形式。迭神的御子在下面姶出。
椋志
返些指令不影日向]示志。
2i7
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朕鎖和朕鎖清除－IL(02)和iL(03>
第5-12市
注意
当指令在IL和ILC之圃,JMP和JME之1司或在子程序中吋,DIFU(13}和DIFD
(14)操作可能不碗定。清参考5-12堪敬相朕鎖清/S?一－IL↓02)君∫∫LC↓03▲,
5-13跳特利跳特結束→MPIO4/和JME(05),5-27子程序指令和5-28-8
中断控制一1NT↓89戊。
●      OOOOOI  
                
        ■      αFU{13)10014
                
                
                DIFD〔14}10015
                
OOOOO   LD      00000
00001   DIFU(13)        10014
00002   DIFD(14)        10015
5-10杢操作－NOP(00)
説明
椋志
編程中一般不需要NOP(00),官也投宿梯形圏符号。在程序中食現NOP(00)
吋,什/A也不執行,程序轄移封下一ノト指令執行。当:在編程前清除存緒器財,
所有的地蛙都与力NOP(00),NOP(00)可以通道00功能代碍輸入。
NOP(00)不影哨称念、
5-11結束－END(Ol)
悦明
椋志
梯形国符号END(Ol)
在任何程序中,都需要END(Ol)作力量后L条指令,、如果有子程序,END(01)
放到最后…十子程序唇面。1弓在END(Ol)后面的程序将不会執行,.:END(OD
可以放到程序的任何地方,転序執行到此点結束、在凋試問有吋需要逮祥
倣,但之后必須要将官移到最后,以便執行其余的程序,、
如果程序中渡有END(01),将不会執行任何指令,井出現錨俣信息"NOEND
INS「T"。
END(Ol)将ER,CY,GR,EQ,LE,OF和UF椋志置力OFF。
5-12朕鎖和朕鎖清除一品一・IL(02)和ILC(03)
梯形圏符号
IL(02)
梯形圏符号
ILC(03)
説明
IL(02)忌是与ILC(03)歌合使用以声生朕鎖、、朕鎖用来声生写使用TR位得到
的一一神的分支。但是,当IL(02)的]丸行条件力OFF日子,在IL(02)和ILC(03)之
lfi3的指令的赴理与使用TR位付不一樺。如果IL(02)的執行条件力ON,程序
将如縮写的邪神執行,用ON執行条件杁IL(02)1勇粒子的点眉劫各指令行,
盲到下一介II℃(03)。両神方法的基本悦明清参照4-3-8分支指令行。
218
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朕鎖和躾鎖清除－iL(02)和iL(03)
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姫果IL(02)的執行条/牛方OFF,IL(02)和ILC(03.)之筒的朕鎖段特技－F表操
作。
在朕鎖中DIFU
(13)和DIFD
(14)
IL(02)和II,C(03)不足必多リi成対使用、:,IL(02)可以往一行巾多次使用,毎分IL
(02)到下一十1τ£(03)声生朕鎖段。只有在1LC(03)和前面的ILC(03)之由」至
少有一今IL(02)1・1寸,オ可以使用ILC(03)t:d
如果DIFU(13)和DIFD(14>在萩鎖殿中、井且IL(02)的]丸]三際件力OFF,DIFU
(13)或DIFD(14)的執行条件的文化将不能妃最下才因此当在IL(02)的執
行条件襲力ON后要執行歌鎖殿中的DIFU(i3)或DIFD(三4)吋,DIFU(13)或
DIFmp(Il4)的執行条件将同朕鎖工力布敷之前(即,在正L(02)的執行条件蛮力
OFF之日の的執行条件相比較。対比,梯形閤和位状杏変化表示如下。当00000
)勺OFFB寸,朕4炎イ]放。1主意在A,点,艮β{/吏00(X)1已9-7.プil〔}FF,然后又ヲi∫ON,
0]000不4仁杉ON、、
'               OOOOO                   
                                        lL(02}
        [       llOOOO1                 
                                        
                                        ・・FU{1・)・1。。。1
1       )       u                       
                                        
                                1       比C(03}
        1'              A       1       
                                        
埴土止  指令    操作数
OOOOO   LD      00000
OOOO1   lL{02)  
OOOO2   LD      0000†
OOOO3   DIFU(13)        01000
OOOO4   lLC(03) 
。。。。。91,N圏圃L」国璽囮閣
ON
OOOOIOFF
。1。。。ll,」匿___L_⊥
注意
椋志
在一介或多ノトIL(02)之后必須有一ーノトILC(03)、
鼠然一－AlILC(03)可以按需要用干ヌ寸座多次IL(02>,但是如果其中渡有至少
一介IL(02),将不能使用ILC(03)指令(即不可以嵌套).当ILC(03)挾、行吋,
有効的ILC(03)和前面的IL〔:(03)之同的所有朕鎖部将被清除。
当一ノト以上的IL(02>」引司一/1＼IL(=(03)一起使用日寸,逃そ'『程序検査吋,将会出
現措↓昊宿患、,但程序能正常訊行、、
遠些指令不影P同称志.)
219
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朕跳鞍和跳韓結束－JMP(04)和JMEi(05)
第5-13市
‖
σ
下関添田了使用同次1L(02)1ヨー条ILC(03)対座。
oo15s
地趾    指令    操作数
00000   LD      00000
00001   lL(02)  
00002   LD      00001
00003   TlM     127
                #0015
00004   LD      00002
00005   lL{02}  
00006   しD     00003
00007   ANDNOT  00004
00008   LD      00100
00009   LD      00100
00010   CNT     001
                010
00011   LD      00005
00012   OUT     00502
00013   lLC(03) 
当第一/NlIL(02)的1丸行条件力OFF,皿M127将被夏位力1.5S,CNTOO1不改
変,00502被置)guoFF,⊃当第一・・AlIL(02)的執行条件力ON,且第二AlII,,(02)的
]丸行条件力OFF,T]M]27将棋据〔}〔X)Ol醜状恋i執行t:tCNTOO1ノ[9改変,00502置
力OFF、コ当爾↑IL(02)的執行条件)勺ON,程序特捜照所縮写的執そ丁。
5-13跳鞍和跳鞍結束一・一－JMP(04)和JME(05)
梯形圏符号
JMP(04)N
定叉符値
限制
JME(05)N
説明
跳轄号在OI・-99之同只能在JMP(04)中可使用一次,在JME(05)中使用一
次。即毎ノト跳特号只能用未定叉一次跳特,但跳特号00可以按照需要多次使
用。
跳特号林oo～99。
JMP(04)息是与JME(05)取合使用以声生跳桂,即杁梯形圏的…一点跳到男一
点。JMP(04)定又跳特約涙点,JME(05)定又跳特的目的地。当JMP(04)的執行
条件力OMI寸,不声生跳綾,程序如断編写的邪神執行。当JMP(04>的執行条
件力OFF吋,将跳精到具有同祥跳特号的JME(05),井接着執行罰E(05)后
面的指令。
如果』MP(04)的跳芦号在Oi～99之阿,当字生跳{eeKj',将直接跳精到具有相
同跳特号的JME(05),不執行其中的任何指令。定日寸器、計数器的状恣,ourr
使用的位,OUTNOT使用的位以及所有其官由JMP(04)和JME(05)之1盲1的指
令擦制的状恋位都不改変。遠些跳特号只可以用来定又一ノト跳鞍。国力在
JMP(04)和JME(05}之河的所有指令都被跳辻,跳特写Ol～99可以用米減少
z盾元不日寸1司。
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用戸錯俣指令:錯俣扱警与復位－FAL(6)及戸箆矯俣扱警－FALS(07)
第5一招市
跳艘号oo
如果JMP(04)的跳鞍号方00,CUP特等投下一介具有00跳特写的JME(05)、
力此,宅必須在整介程序中査我。辻使得宮比英主跳鞍所用的循圷吋伺狡K
(当執行条件力OFF)、定吋器、計数器的状恋,OUT使用的位,OuTNOT使用
的位以及所有其亡由JMP(04)00和JME(05)00之1'fil的ナ旨令控制状志的位的
状悉都不改変。跳綾号00可以按需要使用多次、秋JMP(04)00出没的跳牟ξ忌
是跳精到程序中的下一介JME(05)00赴、因此可以遠鏡地使用jMP(04)00,
而用同一－AlJME(05)00.戸主ll]相対∫6Z。然而連鎖使用]ME(05)00是没有意叉
的,国力声生的跳特将在第一ーノト斑E(05)00牡結束。
跳社中的DIFU
(13)和D炉D
(14)
注意
量然DlrU(13)和DIFD(14)用来将指定位在一介循杯中苦力0凡但是当主伯
在JMP(04)和JME(05)之恒1吋就不言∬要速祥倣,)因カー旦DIFU(13>或1)ll?D
(14)将某位置力0凡官符保]ち恒)NH.到下一次再捗1行DIFU(13)或Dlpt〕(14)
指令吋オ結束。在…般的鏑程中,迭意味着下一十循称。但在跳襲程序中.遠
意味着下一次将不笈生弘JMP(04)至JME(05)的跳鞍,即知果虫干DIFU(】3)
或DIFD(14)将其位襲力ON,然店下一介循杯中寝声生跳鞍,使得DIFU(13)
或DIFD(14)被跳辻,使指定位格保持ON,宜到下…次控制跳特的JMP(04)的
執行条件力ON力止。
当JMP(04)或JME(05)不是成対使用1'IS,在栓査程序吋,将会出現借U宿
患。星然当JMP(04)00和JME(05)00不成対使用1]把也会出現迭条錯渓信息,
程序特技願所編弓的執行.
柄誌
初子
5-]4
迷些指令不影碗称念、.
跳賛在庁的例子在4-3-9跳作中姶出'、
用戸措俣指令1錯涙扱警与皇位－FAL(06)及声量錯俣扱…警－FALS〈07)
梯形圏符号
FAL{06)N
@FAL{06)N
定又符数据区
N:FALr.L
J'
#{00te99)
FALS(07)N
N:FAL号
#(Olto99)
説明
FAL(06)和FALS(07)用来{吏編程者可以在送行、錐i炉和渕拭程序吋輸出惜瑛
縮写。当以ONi条件執行吋,返閉条指令都可以輸出一介FA】、編号到SR253的
00位一・07位。輸出的正AL編号可以在Ol～99之同,宅是作方1う、L(06)或
FALLg(07)的定叉符輸入的。定又符力00的FAL(06)用来夏位此区域(兄下
国)。
EへL区
2530725300
一コ
ー一
×101Xloo
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歩指令=歩定文和歩后劫一－STEP(08)/SNXT(09)
第5-15『‡
1'AL(06)声生IPJm重4昔俣,FALS(07)声生肝重錯渓、当FAL(06)以ON執行条
件執行吋,CPU前面的根警/結う昊指示灯洛内妹,但PC将継接送行。当FALS
(07)以OM丸行条件執行日寸,振警/錯俣指示灯将変亮,PC停止送行。
系統在FAL区生成錯淡代碍,、
皇位錯涙
在在儲器中可保存FAL惜涙代碍,而且真中只者一介可以保留在FAL区中。
力了坊間其官FAL代碍,要執行FAI(06)00以復位FAL区,毎次執行一次
FAL(06)00,男一ノトFALξ齢昊代硯滴移到FAL区,井清除原先夜那里的FAL
錯俣代碍。FAI、措渓代碍以数字次序近景.、
1♪AL(06)00也用来消除用指令MSG(46)編程的信息。
如果FAL区不能被清除,通常区是当在FAIS(07)執行的吋候,此吋首先要消
除錯涙的起因,然活用編程器或CX-mProg1'aixnner清除FAL区c.
ト15歩指令:歩定文和歩后劫STEP(08)/SNXT(09)
梯形園符号
STEP(08)B
STEP(08)
Bl控制位
SNXT(09}B
制明
限悦
所有的控制位必須在lrj－ノト子中且必須達鎮。
歩指令STEP(08)和SNXT(09)一起使用,以在大峡程序的段何役立断点,八
面使春燈序段能作カー介単元来執行井在先革后変位。通常按照泣用中的
宴豚汁程来定叉一ノト程序段(参照本市店面的庄用例子)。一介歩就象一介
音通約編程代碍,除一些特定的指令,(即END(Ol),IL(02)/ILC(03),JMP
(04)/(JME{05)禾IliSBN(92))オく肯旨包含左内。
s'rEP(08)使用IR或HR区中的一ノト控制位来定又称カー牛歩的程序段的起
始。S「rEP(08)不需要執行条件,即官的執行通道控制位来控制。力膚幼一介
歩的執行,要使用与STEP(08)使用相同控制位的SNXT(09)、、効果SNXT(09)
以ON執行条件執行,具有同一一控制位的歩将執行。如果執行条件力OFF,区
一一歩就不}Sk行。SNXT(09)指令必須写遊程序中,以使官在程序到述宮所膚劫
的歩之前能執行。官可以按照両分不同的執行条件来援制的歩(児下面的例
2)之前用在不同的地方,程序中任何不用SNXT(09)膚劫的歩将不執行。
一旦程序中使用了SN>C']'(09),歩的執行要持躾到STEP(08)用役有控制位執
/i,.,没有控制位的STEP(08)必須由帯名文控制位的SNXT(09)引写。名文控
制位可以是佳例米使用的IR或HR位,亡不能是srEP(08)中已使用的控制
位,
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歩指令:歩定文和歩自助－STEP(08)/SNXT(09)
第5-15市
一ー－AI歩的執行通道執行下一ノトSNXT〔09)或由歩控制位綾力OFF未完成(兄
下面例3)。当歩完成吋,此夢中所有的IR和HR位都置力OFF,所有定吋器
変位剰官伯的没定値。汁数器移位寄存器及KEEP(lD中使用的位都保持其
状恋。丙介簡単的歩如下所示。
八千始歩執行
第一歩
第二歩
結束歩執行
ヒ      埴土止  指令    操作数  串      地祉    指令    操作数  卓
        00000   LD      OOOOO           00102   STEP(08)        LR15田  
        0000†  SNXT(09)        LR1500                                  
        00002   STεP(08)       LR1500          串      由'LRI500控     剖的歩  
                                                                
        自      封'LR1500棒制国歩                       00200   LD      00002   
                                        00201   SNXT{09)        LR1502  
        00100   LD      OOOO1           00202   STEP{08}        .・・   
        OO101   SNXT{09}        LR1501                                  
可以遠接地縮写歩程序,毎分歩必須以srEP(08)起始,通常以SNXT(09)結
束(例外情1兄見下面的例3)。当串朕形式縮写歩程序吋,可能有三科1執行方
式=順序、分支或平行方式CiSNXT(09)的執行条件和位置決定程序歩如何執
行。下面給出射三千初子説明了歩程序的三秤執行方式。
注意
在歩程序内不能使用朕鎖、跳轄、SBN(92)和END(OD指令。
作方控制位使用的位不能在程序的其官地方使用,除睾官僧作方控制歩操作
的位使用(見下面的例3)。所有的控制位必須在国一字中且必須達鎮。
如果IR或m位用作控制位,在咀源中断期間官田醜状杏将会芸失。如果必
須保持状悉,仏国一歩恢夏執行,那久必須使用HR位。
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定吋器和汁数器指令
第5-16常
緑志
25407:歩起始椋志;当STEP(08}執行対置力ON－介循ヨ不,如果需要,可以館
下所示潮来在歩内変位汁数器,
十
止
→1トー1酬杯
地趾    指令    操作数          地鉱    指令    操作数
00000   LO      00000           00004   LD      25407
00001   SNXT(09>        01000           00005   CNT     01
00002   STEP(08)        01000                           #OOO3
00003   LD      00100                           
5-16定日寸器和計数器指令
TIM和TIMH(15)是需要一千TIM/CNT縮写和一十段定置(SV)的逓減式接遇
延吋定吋器指令。grlM(69)用手控制激活中断子種序的1旬隔定吋器。
CNT是逓減式汁数器指令,CNTR(12)是可逆式汁数器指令。宮前都需要－Al
皿M/CNr編号和一小炭定値。官伯也都与作力輸入信号和変位信号的多介
指令行相違。CTBL(63)JNT(89)和PRV(62)用来管理高速計数器。INT(89)也
用来停止豚汁輸出。
任何一介皿M/CNT編号不能定又同次,即一旦已濫作力任一定吋器或計数
器指令的定又符使用辻,就不能被再次定又。一旦被定又,只要需要TIM/CNT
編号作方指令操作数而不足定吋霊域汁数器指令,可以使用元数次。
TIM/CNT編号萢胴杁000-511、当用TIM/CNT編号作方定時器或計数器指
令的定又待時,不需要加前綴.司ユ定又内定吋器,作方特定指令的操作数,
「rll1/CNT編号可以加前綴丁【Mc尽管迭小走吋器指令瞥用来定又迭介定吋
器,価可用此TIM前綴,一旦定又力汁数器,TIM/CNT編号可以加前綴CM
作方特定指令的操作数。尽管区↑汁数器指令曽用米定父片数器,而イ乃可使
用※介CNT、
「TI]VI/CNT編号可以指定作方需要位或字数据的操作数。当指定作方需要位
数据的i操作数日寸,TIM/CM編号坊同表示空聞/計数已祭述到的"完成椋志"
位,即常汗接点,当到送波定値(SV)財力ON、当指定作方需要字数据的操作
数吋,此TIM/CNT編号坊伺保存定吋或計数器当前値(PV)的存儲位置、,因
此,定吋器或計数器的当前付可以作方比較指令CAIP(20)的操作数,也可以
作方TIM/CNT区允許的其宕指令的操作数,遠通辻指定用来定又定吋器或
汁数器的TIM/CNT編号来坊伺保存PV値的存儲・器位置。
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定吋器和計数器指令
第5-16市
注意"TIMOOO"用来指定…冷用TIM/CNF編号000定叉約定吋器指令,指定
此定吋器的完成椋志,井指定比定1・1寸揚繭PV。本文中※介木清的意思庄Z該是
清楚的,即首先官忌是一条指令,其次官忌是…介位操作数,第三官也是一介
字操作数、対手所有其官用丁1M或CNT作前綴的TIM/CNT号都是一祥的。
没定値可以以常数或数据区的字地批輸入,如果分配姶輸入単元的正R区的
字被指定内字地趾,輸入、単元的IR区的字被指定力学地趾,輸入単元可以通
道遣当的撰銭使能否泣外部的投獄汗美或美似器件来汲置SV値、用返抄方
法接銭約定吋器或汁数器具能在道行或盟祝状志下,杁外部改定,所有的没
定値,包括杁外部遊走的,必須力BCD碍形式。
一16・一一・・1定酎器－TIM
定叉符値
梯形圏符号
操作数数据区
服制
SV在000.(}-999.9之1司、,小数点不必輸入。
EM区仮在CQMIH-C11}61CPU単元中有敷,
nM/CNT編号只能在一介定吋器或計数器指令中作力走文符使用、,
在TIM中不位使用「rl【M/CNT⑪Oe・一[ETIM/CN'TO工5,如果官伯在「rlMH(15)中需
要,洋情参渕5-∫6-4高速定斑摺一丁τM子∫(1幻。
当t'ILil2的執行条件ン勺0]1日寸,定時9・S破局劫;i当執行条件ラ勺OFF吋,宅扱夏{立
(到没定値)、,一旦被自動,定吋器杁没定値以0.1秒力単位計数。
如果丁瑚的執行条件保持力ON有足纏吋何,貢郵貯同僚降到零.所使用的
TIM/CNr編号的完成椋志将精力ON,井保持ONJA到TIM夏位(即葺到宅的
執行条件特力OFF)。
下国表示TIM的執行条件和分配姶官的完成椋志之周的美系.
執行条件
完成椋志
㌫麗麗騒騒」醐圏爾匿
91,⊥」團國L⊥」麟L
コロ
ト縦f恒
``
lt
コロ
←没定値→、
1`
注意
当IL(02)的執行条件力OFF吋,夜脱鎖程序段中的定吋器将夏位r.1電源中断
也将使走吋器夏位、、如果需要定吋器在逮些条件下不夏位,可以用SR区的
吋仲豚r中位対CNT遊行汁数来声生定吋器,,洋情清参考5-16-2汁数器－
CNT。
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定時器和計数器指令
第5-161S
椋志
ER:没定値不足BCD渦形式。
間接尋趾的EM/DM字不存在。
(★EM/★DM字的内容不是BCD形式,或者超出EM/DM区辺界。)
5・-16--2計数器－CNT
定叉符値
梯形圏符号
操作数数据区
限制
悦明
毎分TIM/CNT編号只能在一ノト定吋霊域汁数羅宇旨全中作方定文符使用。
EM区仮在CQMIH-CPU61CPU単元仁1=常敷。
当う十数E永～中(CP)白勺圭丸イ丁条イ牛N,OFF変ラ勺ON日寸,‡十i数暑¥,Min6(定値SV減う十i数,
即当(=NT的執行条件CP力ON,而1:.一次力OFF吋,当前借減lp如果執行条
件没有改変,或杁ON蛮力OFF,汁数器的当前付不改変。在豊前債到迷霧
日寸,汁i数器的完成椋志直方ON,井保持力ON直到汁数器星位c+
i十数器用夏位輸入R夏位。当R八〇FF蛮力ON,当前借星位到遊走償。当R
カON吋,当前借不遇減。当RカOFF吋,CNT的PV値又弘毅定値向下計
数。在朕鎖程序段中或屯源中断吋,計数器的当節億不夏位。
執行条件、完成椋志和当館値(PV)的変化如下摺所示。pvee高度只是表示
当前値的変化。
三
興
㎝肝㎝笹
判
任件
沖条
脈石
数抗
汁的
潮
田件
位条
夏行
完成椋志
当前借
ON
OFF-÷→一÷一1
OOOO
意
注
志
即使役定値未使用BCD碍,程序也将継≦嚢執行,但是没定値SV将不正碗。
ER:没定値(SV)不足BCD碍形式。
同棲寺社的EM/DM字不存在。
(x,-E"M/★DM学的内容不足BCD碍形式,或者超出了EM/DM区的辺界)。
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定吋器和計数器指令
第5-S6市
‖
個
　む　　らら　
H
在下面的例子中,使用CNT用汁数SR区吋紳脈1中位以P-:生打展定吋器。
CMOO日十数1秒吋紳豚汁位(SR25502)見OFF変力ON的次数,同祥地,当計
数器在遂行吋,使用IROOOOO来援制次数。
国力奉伺中CNTOO】的没定値力700,当迂jr秒×700次或目分40秒后,
CNToO2的完成椋志鷲力ON。遠将早致IRO1602置力ON:J
CP
00001
R
6ぎ「
#0700
㎝一一一一ー一一〇
地±止  指令    操作数
OOOOO   LD      00000
OOOO1   AND     25502
OOOO2   LDNOT   OOOO1
00003   CNT     001
                #0700
00004   LD      CNTOO1
OOOO5   OUT     01602
注意
校短的問対豚汁不一定会声生精確的氾吋、因内在校長循杯吋,可能不能精
碗地漢出町1盲1較短的ON的次数。特別是CNT指令不能使用0.02秒和0.1
秒吋御詠神戸生定日器。
5--16-一一3可逆計数器一一…CNTR(12)
定文符値
梯形圏符号
ll      CNTR{12}NSV
D}      
R       
`       
操作数数据巨
眼制
毎小T斑/CN,Te3e号只能在一づ、定吋器或除数器指令中作力走又符使用。
EM区仮在CQ]VIIH-・一一・・CP{J61CPじ単元中有敷。
説明
CNrll[R(12)是一介可逆的、加/減循〕不的計数器,即宮町按照逓増輸入{II)和通
減輸入{DD的執行条件的変化在0利改定値之同片敬。
当CNTR(12)的II執行条件力ON而上一次的執行条件力OFF吋、当前値
(PV)加ぶ当CNTR(12)的r)1執行条件力ON而ヒ一次的執行条件力OFF吋,
当前値(PV)減1。如果在II和DI同日出現OFF到ON的改変,PV将不改変。
如果II和DI的抜荷条件不改変或杖ON蛮力OFF,汁i数器的当館値不改変,,
当杁0000往下城吋,当前偵特段置力没定値、井目完成椋志置力ON,葺到当
前値再通職方止。当逓増到超迂没定値吋,当前値段重力oooo,完成祢志置
力0凡葺到当前値重新遊増力止。
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CNTR(12>用星位輸入R夏位。当R夙OFF蛮力ON,当前値復位到0。当Rカ
ON吋,当館値不逓増又不遇減c.当R力OFF吋,汁数将重新井始,,在朕鎖程
序段中或愛寵源中断影蝸CNTR(12)的当前付不変位。
II和DI的執行条件,完成]示志和当前借1的変化如下1劉所示,芭是CMR(]2)
的…部分(即,当笈位付,ひ零計数).PV残高度只是表示当前借的変化。
遊士曽(H)的ま丸行楽イ牛
退室～威(DI)的ま丸Z〒条t牛
完成椋志
出前値
㌫」一___
:IF
ON
OFF
注意
椋志
即使没定位未使用BCD碍程∫芋也将継鎮執行,只是没定値将不正碗。
ERI没定値不足BCD碍形式.
剛妾ヨjll:的FM/DWf子不存在,
(ヲぐ]£i～'玉/71ぐ1)M学的1ノ]谷イ'是BCD形式,或者超出EM/DM区辺界)
5-16-4高速定吋器一丁1MH(15)
定文符値
梯形團符号
TIMN
SV
操作数数据区
限制
説明
注意
改定値的萢田荘00.00和99.99之伺。(墨然可以設置力00.00和00.Ol,但是
00.00会使走吋器不工作,主会立刻将完成椋志置力ON;而00.Ol也不能可
皐地被]ヨ描,、)小数点不必論人.
毎分TIM/CNr編号只能在一介定吋器或計数器ナ旨全中作方定叉符使用。使
用TIM/CNT号000-Ol5く,如果循圷吋河超泣IOnis,高速定吋器不要使用定時
器号TIM/CNro正6～「rlM/CN「1.'511。
除了TIMH以O.Ol秒力単位計数外,丁田H(15)已質M送行方式相同,操作洋
情清参考5一ノ6-1定肘器一'rlM。
当IL(02)的]丸行条件力OFF吋,朕鎖程序段中的定吋器夏位。電源中断也使
走吋器変位。如来要求定刑器在逮些条件下不笈位,可以用SR区的吋紳豚
汁位来汁数以再生使用計数器的定日寸器、洋情清参考5-∬6-2汁数器－
cNT。
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当JMP(04)的執行条件力OFF吋,跳特程序段中的定吋器不夏位,但是如果
使用跳鞍号OO,定時器将停止}卜吋、,如果使用0仁99之同的跳特号,定時器
将継絞汁肘。
使用TIM/CNTOOO～TIM/CM℃15定吋器編号的高速定吋器,当PC汲置(DM6629)
力遠些定時器執行中断妙理n寸,宅佃能精碗片肘。
当循ヨ不吋同超辻10ms吋,使用TIM/CNTOI6・-rlT[M/CNT511定時号的高速定
耐暑S将不能精娩↓卜吋、,如果循ヨ不問同大干10ms,要使用皿M/CNTOOO・-TI.M/
CNTO15井汲置DM6629カ所使用的定吋審尋逃行中断赴理。
椋志
‖
仔
ER:没定億不足B(=D碍形式、r.
湖接手趾的EM/DM子不存在、、
(★EM/★DM字的内容不足B()D形式,或春江超出EM/DM区辺界)。
ド面的例子表ポ…全用常数没量的定吋器。00000カON且至少保持1.5秒
后,01600将胃内ON。当ooooeYJOFF吋,定fl才器将夏位,井且01600也将被
蒋力OFF,,
01.50S
地±止  指令    操作数
00000   LD      00000
00001   TIMH(15)        000
                #0150
00002   LD      TIMOOO
OOOO3   OUT     01600
5-・・一・i6・・一一5票加定日寸器－TTIM(一)
定文符債
限制
規明
梯形圏符号
lN:TIM/〔INT鏑号
#(ooe-・5n)
操作数数据区
亀Vl汲)圭…億(字,BCD)
lR,AR,DM,EM,HR,LR
RB:及位位
IR,SR,AR,HR,LR
没定値在OOOO--9999之向井且是BCD形式c小数点不輸人。
EM区仮在CQMIH--CP[16互CPU単元有効。
毎イ＼TIM/CNT編号只能在一ノト定吋器或一介汁数器指令中作方定叉符使用。
TTIM(一)用干声生一一イ＼毎0.1S逆増当前値的定吋器。定肘付同在0.IS--
999.gs之同。ITrlM(一)以o.lste単位弘零向上加。TTIM(一)的精碗塵労÷
0.0/-0.1S,,,只要]丸行条件ヲ」ON,TrlM(一)定吋器就升始定吋直到宣込到
PV或者宜到RB変ON以変位定時器。TrlM(一)定日器只在毎分循ヨ不執行吋
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注意
椋恵
む
例系
注
汁吋,即,在朕鎖程序段中或当程序跳泣吋他伯井不汁吋,但イ乃保持当前約PV。
減操作宝町器(如TIM)的当前値表示宜到定吋器定日寸到的剰余吋同,但是
'1'TIM(一}定吋器的当前値則表示已流逝的射向。'rl"IM(一)的当前値在汁算
和見示中可以"就〕ま祥"使用来表示流逝的吋河。
当屯源断升或=者PC由"編程"模式切換到"盟i控"或"送行"模式(或相反)吋,
当前債清夏位到000,井且完成椋志将変力OFF。
当IL(02)執行条件力OFF日寸,朕鎖程序段中的TTIM(一)的当前値保持原
債。不同干定吋器和高速足吋器継接計時,当前値在跳特程序段中也保持原
値。
如果循跡付同超迂0、IS,那TrlM(一)将不可能彼好地送行,因力仮当執行
TrlM(一)吋,オ刷新当前債,井且当前値以o,ls単位増加。
在定吋器什吋到后,完成椋志変ON可能有一ノト循那的延退,国力完成椋志
仮在TTIM(一)執行吋刷新。
定吋結束后,TrIM(一)将不百重新店劫,除非当前借蛮力小干sv的偵或者
変位輸入変ON。
ER,N不是TIM号。
SV不是BCD。
RB不是有効的位地批。
同棲尋趾的EM/DM字不存在。
(★EM/★DM字不是BCD,或已超出EM/DM区辺界。)
下固示出子累加定吋器般定値2S)執行条件、当前借、和完成椋志之1旬的美
地趾    指令    操作数
00000   LD      OOOOO
OOOO1   TTIM(一}        
                TIMOOO
                #01GO
                20000
ξ灘;_口」=====コ
夏位位
(RB:IR20000)
完成椋志
(TIMOOO)
一
一
当前値:0100
0000
'‥㌻「"-97「/::        ::
230
---------------------[End of Page 4317]---------------------



定時器和計数器指令
第5-16市
5--16-6
伺隔定吋器－STIM(69)
梯形固
根制
悦明
店劫中断
圭
操作数数据区
C1:控制数据#1
000～008.Oio-Ol2
C1必須在OOO-008或者OIO・-012之同。
如果C1在OOO・・005之同,那久C3不能使用大rFO255的常i数。
如果Cl在006～008之同,C2或C3不能使用常数和DM6143～DM6655,如果
Cl在OIO-Ol2之1旬,那久C2和C3都投力000。
STIM(69)通達]丸行四介基本功能控制1司隔定吋器ll自助単Sli中断定吋器、店
助走吋中断定日器、停止定吋器和漢定吋器的当前値。没定日的値以碗定
執行那ノト功能,㌧卜1笥隔定時器郷一イト]丸行,如下表所示。使用間隔定吋器
中断的洋清清参照∫-4-4間隔定財器中断。表店也洋網地介結了STIM
(69)、,
功能    定附語  C1債
肩勘定吋器      0       ㎜
        1       001
        2       002
占「勅定吋1断   0       003
        1       oo4
        2       005
1ブ　と吋器PV   0       006
        1       007
        2       008
停止定吋器      o       010
        1       0】】
        2       0呈2
1.当肺沖輸出是通道SPED(64)指令輸出吋,不能使用間隔定吋器0。
2.当pciE量的DM6642中江允杵高速汁数器0工作吋,不能使用間隔定時
器2。
汲置C1=000～002以眉助走吋器0～2,弘前激活羊皮中断。汲置C1=003～
005以眉勅定吋中断,使用宝町器0～2。
C2指定定吋器的没定値,可以是一ノト常数,或是包含没定値的丙小字中的第
一ノト字。対干所使用的不同方法,没定有略微的不同。
如果C2是一ノト常数,宕指定逓減計数器的初始値(BCD,OOOO～9999)。通減吋
同間隔力1ms。
如果C2是一・!卜字地堤,C2指定遠戚汁数器的初始値(BCD,0000～9999),
C2+1指定以0.lms力単位的逓減日寸間間隔(BCD,OOO5・-03.20)。因此通減吋
同間隔可以力0.5～32nls。
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違定吋器PV
停止定酎話
柄志
5-・・16・一ー7
限制
説明
C3指定子種序編号YgOOCK)～0255。
注ム人1司ll隔定Il寸器、店幼至‖£吉束所需要白くJB9`1'司プy:(C2自勺内容)×(C2+1白{}内容)×
0.1ms,、
汲置Cl=006～008漢定時器0～2的当前値。
C2指定i接牧定吋器的当前値的繭4＼目的字的第－Nl字。C2接牧逓減汁i数器
逓減的次数(BCD,0000～9999},C2+1接収逓減吋1旬向隔(BCD,以0.lms力
単位),,
C3指定接収弘上次定肘器逓減居所祭泣的吋1司的目的字(BCD,以0.Ims力
単位)。
(必須等干或小干C2+1内没置的通減対向1司隔)
注八白幼定時器チF始所忽迂的ll寸1司可以作如下汁算:
[(C2的内容)×(C2+1的内容)+(C3的内容)]×O.lms
汲置CI=010～OI2以停止定対審0～2
C2和C3没有意叉,都癒投力鍋。
ER:当肺沖輸出退行吋,眉功了間隔定吋器O。
(只対i=C1=OOO)
当允杵高速汁数器0吋,眉劫了間隔定吋搾2。
{只対手C1=002)
間接寸批的FM/DM子不存在,、
(☆EM/☆DM字自勺内容不是BCI)形式,或春燈出EMA)M区辺界.)
一寸＼数据区超出遊界池園。
寄存器比較蓑－CTBL(63)
梯形圏
CTBL(63)
操作数数据区
P:端LI定又符
000～OO4aIOI～1〔M
cl校制数据
OOO--003
TB;第一ーノトLiヒ柴又衷f二
IR,SR,AR、DM,EM,HR,LR
第一・ノ↑'和最后・一↑比較表字必須在同一数据区内。(比較表的矢度因設置而不同)、
効果PC設置(DM6611)被設置力詠沖輸出模式,那就不能使用crBL(63)。
C'rBL(63)用干害存器比較表井肩明高速計数器的出校。下表呈示CTBL(63)
的功能▽
単元/板 功能
CPU単元 高速汁数器0(IROOOO4-IROOOO6)
月永沖]/o板     高速計数器1羽12
絶対編硯器接u板 絶対高速計数器}和2
高速汁数器板    高速汁数器1-4
CTBL(63}操作説明分力二部分。対CPU単元,豚汁1/0板,及絶対錦砂器接
口板的操作描迷児233頁。
232
---------------------[End of Page 4319]---------------------



定時器和計数器指令
第5-16市
CPU単元,豚沖
1/0板,及絶対編
硯器接口板
詳細情況参考238頁用高速汁数器根釣CTBL(63)操作。
当執行条件力OFF吋,CTBL(63)不執行c.当]丸行条件力ON吋,CTBL(63)登泉
一介用干高速外数器当前僅的比較表。根掘C的値,与高速汁数器的当前値
遊行出校可以立即宿幼或者可以用INI(61)独立肩劫。
端口定更待(P)指定将用干比較的高速汁数器.
単元/板 功能    端日足叉符(P)
cpu単元 高速日数器0(肉置)       000
肺沖1/o板(児注1和注2)   高速日日数器玉  001
        高速計数器2     002
絶対錦岡器接目板(児注D  高速汁数器1     001
        高速汁数器2     oo2
注1.肺沖1/0板和絶対錦岡器接口板必須安装在槽2中。
2.当使用一↑詠沖1/0板付,在PC設置的DM6611中.日1和口2的模式必
須被設置成高速汁数器模式、,如果把模式没置力簡単定位控制模式,那/A
就不能使用crBL(63)、,
CTBL(63)的功能由控制数据C決定,如下表所示。速些功能在表肩脱明t'
在当館億句目柘植相一致或落在指定的氾園内、那ム指定的子福序被凋用和
執行,,有美比較表的洋細情況参考J-4-5高速ゴナ数器0中断。
如果在PC没置(DM6642)中允許高速汁数器,当CQMIH投入送行吋官符杁
零チF始汁数。当前借将不埼比較表逃行比較,宜到表被登※井且由IM(6D或
CTBL(63)升始比較。INI(61)可以停1ヒ比較和起劫比較,或者可変位当前値。
一旦比較表己登※,営就是有効的,宜到CQ吻H暫停或左武圏登乗一張新
表町麦生措俣。当要減少循吋問対,速攻使用CTBL(63)的微分形式。
一.昼.比較表巨益景,官就是布敷的,直到CQMIH暫停或在城困登求一張新
表付麦生措渓Sl当要減少循杯吋同吋,建奴使用CTBL(63)的微分形式,ll
自称値比較
対手CPU単元中的高速汁数器0,最多可登景16↑日赤値。対庖干各介目椋
値,也可登乗一介子程序論号(1・-16>。対手豚汁1/0板或絶対編硯器接目坂
中的高速計数器1和2,最多再発景48イト日杯値。対位子各・↑'日赤値也可豊
栄…介子程序編号(1-48),在任一秒情況吋、在当前値与目板偵相等吋凋用
楯座的子程序井執行予稿序、,(当不需要中断赴理日寸,可以輸入未定又的子
程序号)。
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陣撒器的当髄1一
・-1・口称値1
符合
1-一→執行子程序
・叫即値2'
1-一●拭行子程序
・・1隊劇6/48{一一執行珊1芋
按照比較表的次序目振付比較一次完成一介項目。在当前住込到表中第一
ノト目椋値吋,執行中断子種序井且比較継接到喪中的下一介偵。当完成下表
中的最后一分目椋値吋,比較遠回到表中第一介値井且薫夏此道程。
下国呈示使用CPU単元内置高速計数器0或用手銭性汁数的肺沖1/0板高
速計数器1或2的自称値比較表的結杓。自称値編号可以是OOOI…0048。
TB      自称値編号(BCD)         
TB+1    目椋値#L低4位数字(BCD)          一1レ
TB+2    {ゴ柄ミ値#1,1笥4{立数≒r≠oハCD)                
TB+3    子転序号硯注1)          
一一一一        llllllllllll            
一'ノト日赤値洗定
下図呈示在使用豚汁1/0根釣高速計数器]和2的跡形計数吋日赤債比較
表的拮杓。按升序或降序輸人目椋値。
跡形億指定ヨ不中的点数和最大的汁数値(ヨ不値=最大汁数値+1)。杯値町方
0～65,000。当比較正在逃行吋,不要改変]不値。
TB      弥値,低4位数字(BCD)             →到値段
TB+1    圷億,高4位数字(BCD)             
TB+2    副ホ恒数(BCD)           
TB+3    日柄…直#1,イ氏4イ立i数三了:(BCD)               ゆ一ノト日
TB+4    目椋i値#1,高4イ立数字(BCD)              
TB+5    子程序号(児注D          
ll…ー  llllllllllll            
一分目椋値没定
下国並示使用絶対編碍器接口板的高速汁数器1和2的自称償比較表的結
杓。按上升次序或下降次序輸入自伝値。自称恒数可以是0001～0048。
注
TB      獅示値数(BCD)           
TB+1    図示値#1(BCD)           →
TB+2    子種序号(見住D          
llll    llllllllllll            
一一介1ヨ杯億没定
1.当逓減吋、可以用子程序号FOOO-F255眉幼子程序。当逓増吋,可以用子
程序号0000～0255眉劫子種序。
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2.当方高速計数器1和2没定目椋値付,允許中断処理的吋同間隔至少力
0.2mSs
目椋値比較操作
下闇昆示在比較表中連接地潰走1・…5目椋債射目椋値比較操作。
初始値→
汁数
llll↑
「岬→轡→壁→目㌘→自門
如上閤所示,当静的汁数与登乗夜目椋値比較表中的毎ノト自称値按次序比
較,当汁数与当前自称億相同叫声生一ノト中断,井且〕干始白下一分目柘植的
比較。当比較表中所右目]示億都邑経相符井声生了中断,目称徳返固到表中
第一ノト日称道井且重夏此遂行。
苑閨比較
遊園比較表包括8・↑'萢園,官田由8ノト下限数宇和8ノト上限数字,以及今古
伯対泣的子程序編号。当当前便落在拾足的苑園内吋,相応的子程序被凋用
井目執行。(当不需要中断赴理吋,可以輸入一ノト未定叉的子種序編号。)
高速汁数器当前値
‥{下限k→上限1
・・1下限2・→上限2
萢園内
1-→挟行子程序
1一執行子種序
t'(下限8e上限8
F執行子程序
急足設置8ノト花園。如果需要8ノト以下的萢園,那ム設置其余的子種序号力
FFFF。如果需要8ノト以上的萢圃,可以使用男一イ＼比較指令如BCMP(68)以将
池園和在IR230・・IR235中的高速音数器当前値遇i行比較。}已往:迭些学海ノト
循ヨ不刷新一次。
当高速片敷器的当前値潜在八介萢園中的一介或更多介植園中吋,AR区中
的椋志会椋明、,当当館値潜在相庇的池園時称志変ON,,
計数器  AR区椋志
高速汁数器0     ARI100～ARllO7対∫{立池園1～8。
高速計数器1     ARO500～ARO507ヌ寸元立遊園1～8。
高速計数器2     ARO600～ARO607ヌ寸成立花園1～8。
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下圏湿示使用CPU単元肉置高速汁数器0或用手銭性汁i数的豚汁1/0板高
速計数器1或2的萢閨比較表的結梅)
TB      下限#1,低4位数字(BCD)   ≠      
TB+1    一1マ1;艮#1,高4イウニ渠文善三(BCD)              
↑B+2   1:限#1,低4位数字(BCD)           
T8+3    .ヒ限#1,高4位数字(BCD)          
TB+4    子程序号硯注D           
lIl`    ll4'1414``18            →→
τB+35  ド限#8,イ氏4位数字(BCD) 　      
TB+36   下限#8,高4位i数字(BCD)          
TB+37   上限#8,低4位数子(1犯D)          
TB+38   上限#8,高4位数字(BCD)           
TB+39   子鉦1が,(見注D          
第一介萢園没定
第八十萢圃没定
下国顕示使用肺沖1/0板減速計数器1或2没重力琢形汁数的苑蘭比較表
的結杓。跡付指定ヨ不中的点数和最大計数億(那億=最大汁数値+D;杯値的
改定萢閨是0～65,000,当比較正在遊行日寸,不要改変杯値。
TB      杯値,低4佐数字(BCD)             →→→
TB+]    圷債頑4位数叔BCD)               
TB+3    下限#L低4位数'ゴ(B江))  一      
了B+4   ド限#L商4中数宇(BCI))           
不日+5  ヒ限#1,低4位数子(批m            
TB+6    上限相,高4位数字(BCD戊          
T8+ア   手創]:号(u主D   '       
1,■1   ll1,,ll`,lI`            
TB+37   ド限#8,低4イ　数ギ(BCD)         
TB+38   下限#8,高4位数子(B(=D)          
TB+39   仁rl艮#8.低4位数字(B(:1))               
TB+40   ヒ1{艮#8,1『」4{寸ア数－r(BCD)          
TB+41   子程序号(見住1) '       
杯債設定
第…督L圃設定
第八介抱田設定
下闇呈示使用絶対編碍器接目板高速う十数器1和2的花圃比較表的結杓。
TB      下限#1(BCD)             一      
T8+2    上限判(BCD)                     
†B+4   子種序品(見目   u               
1```    ::      ::              →→
T8+21   下限特ぴCD)                     
T8+22   上限#8(BCD)                     
T8+23   子程序号(児注D                  
第一介池園改定
第八介池園改定
注1.子程序号可以是OOOO--02559P且只要計数器的当前僅在指定的萢園内,
子程序就会執行.FFFF値表示元子程序要執行。
2.対高速汁数器1和2送行池園比較吋,在下限和上限之同允汗至少有2ms
的吋尚間隔(上限一下限>0.002×輸入詠沖類本)。
下表呈示目病偵、下限値和上限値的可能値。最高位的十六遊制数F表明此
位力負。
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汁数器  可能値
高速計数器0(CPU単元)    相位差模式:FOO32768～0(X〕32767通増模式:GOOOOOOO～00{〕65535
高速汁数器1和2(豚汁1/0板)       銭性汁数:F8388607～08388608弥形汁数:〔"X)㎜0～00064999
絶対高速汁数器1和2(絶対錦砂器接目板)    BCD模式:0000-4095360。模式=0〔X)0～0355(単位プリ5△)
在360。模式下,高速汁数器的角度イ直在内=部特操力二遊制値。綾換后的二透
制遣取決手PC没量=中所逃持日毎分書率(DM6643和/或DM6644)。下表示
出了5q-45。之同特操后的億。
分辮率  韓撫肩的値                                                              
        5。     10。    15。    20。    25。    30。    35。    40。    45。
8位(0-255)      4       7       11      ]4      18      21      25      28      32
10位(0パ023)    14      28      43      57      71      85      100     114     至28
12位(0-4095>    57      114     171     228     284     341     398     455     512
△注意
射干更高的数値,杁表中按出最接近45。的A着換疽井加工余値+:例如,将145。
轄換力8位分耕率:32×3(対135。)+7(対10。)=103
対干10位和12位分辮率,当角度値符合比較億吋,因力持換后的値不能准
碗地匹配,口∫能不会触笈中断妙理。
苑圃比較操作
下園展示在比較表申達鎮没定ト4池園設定的池園比較的操作
　
1{数一一+
一一
荘川荘川
1●___レ3一レ
塑当
如ヒ国所示,当煎汁数i司附与所有比較萢嗣遊行出校,井且輸出毎分遊園的
結果、,
AR区椋志
ノ
下列AR区椋志表明CPU単元中的高速↓十数器0及豚r中1/0板或絶対端商
器接口板内的高速波数器1和2的比較這行醜状悉,、
字      位      送行
ARO5    00～07  高速計数器1〈口つ花園比較椋志当汁数器当前他藩在相庇萢嗣(1～8)内日寸,/(〔00～07変ON。
        08      高速計数器1(田川比較椋志比較当前億1吋,此様志変ON。
        09      高速計数器1(口1)上溢/下溢椋志当出現上溢或下溢吋,此様右方ON。
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ARO6    00～07  高速◆計数器2(口2)萢圏比較椋志当汁数器当前値在相庇池園(1～8)内}吋,位00～07将変ON。
        08      高速汁数器2(口2)比較椋志当前値比較蜘司,此様忠愛ON。
        09      高速計数器2(ロ2)上溢/下溢椋志当出現上流或下溝吋、此様志将変ON.
AR11    00～07  高速汁数器0箔園比較椋志当}卜数2S当餅∫イ直享客在宇目戊MdΣ1∬(1～8)内日寸,イ立00～07将変ON。
高速計数器板的工作
当執行条件力OFF吋,CTBL(63)不執行,当執行条件力ON吋,CTBL(63)登
景一小用干高速汁数器当前償的比較表。根掘C的値,与高速計数器当前借
逃行比較可以立即肩劫或者可以用INI(6i)独立店劫。
端口定叉符(P)指定高数計数器根釣1那一ノト高速汁数器在比較中使用。
功能    端白定文符(P)   
        槽神的板        槽2中的飯
島速H数器1      101     001
高速汁数器2     102     002
高速汁数器3     1{〕3   003
高速汁数器4     玉04    004.
〔ITBL(63)的功能由控制数据C所決定,如下表所示、,遠些功能抱:表着説明。
在当館億句目椋債一一致或薄衣指定池園内因,位型式輸出到分配的IR字
中。有美表比較的洋室田情況参考」-4-5ノ高速汁数器0中断。
如果在PC設置(DM6642)中允許高速汁数器、那久当CQMIH扱人道行吋,芭
将校零汗始i十数,当前値将不勾比較表遊行比較,宜到表口登乗,井且用IM
(61)或CTBL(63)自動比較。用INI(61)可以停止比較和起劫比較,或者可夏
位当前値。
一旦比較表口登米,ピ就是有数的,1自二到CQMIH暫停或在試困登景…介新
表町麦生措俣c:当要減少循坪付同吋,違反使用crBL(63)的微分形式。
目椋値比較
最多可登※48/卜日赤値。対毎分目椋値逐登乗一介位型式。在当前値符合自
称値付,已登乗的位型式輸出到分配的IR手中。高速計数器板不声生中断,
登景的位型式反映到分配的IR宇和外部輸出中、,
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比較
1髄轍酬前随一'L
・・[亜=コ
ー"Hオi示f直2
L・口称値48
　り　
唖=](見注)
庖型式2(]nu注)
位型式48
(兄注)
注位型式1・・48如下闇示:
Il{208・-IR211或
ER240～lR243
ス　　フむ
==
t--rv-一」tcノ
外部イ、～型式内部位型式(8位)
将IR208～IR21玉或IR240-"
!』}
IR243中4位的相同位遊行
OR逆輯,井輸出結果到4Al
外部輸出。
按照比較表的次序日椋億比較一次遊行一ノト項目。当当前植込製表中第一
十目椋値付,位型式輸出到分配的IR掌中,井且比較継接到表中的下一ノト
値。当完成下表中酌量后一十目椋値付,比較返固到表革第一・介疽井且重夏
此迂程。
下国昆示使用高速計数器仁4銭性計数吋射目椋値出校表的縞柄。
TB      日}示値数(BCD〕 ゆ
TB+1    日ネ示f直#1,イ氏4付数「拝(BCD)  
T8+2    日赤値#1,高4位数字佃CD) 
TB+3    位型式#1        
l18'    ●'`,`1:::      
一介訓示疽改定
下国並示使用高速汁数器1～4ヨ不形計数吋射目椋値比較表的拮杓。按升序
或降序輸入目椋値。
郵形値指定ヨ不中的点数和最大的汁数値0下値=最大汁数値+1)。当比校正
在遊行吋,不要改変ヨ不値。
TB      圷値,低4位数字(BCD)     →→
TB+1    圷偵,高4位数字(BCD)     
TB+2    目椋倍数(BCD)   
TB+3    日椋伯#1.イ氏4位数字(BCD)       
TB+4    自称値#1,高4位数等こ{BCD)       
TB+5    位型式#1        
1`1'    `81'```1`1`1    
圷値段定
…'小目祢値段定
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目椋値1-48和位型式1～48存儲在比較表中。位型式的位0～7存儲内部
位型式。而位型式的位8-ll則存儲外部位型式,対四十高速汁数器,※些位
避行遡揖或的計算,井把結果輸出至外部輸出1-・4。
下圏呈示高速汁数器1～4的位型式如何遊行"或",雨声生外部輸出的輸出
結果。
‡曹1↑曹2イ立
　　ゆ　　　　
高速計数器1出校£課(iR2。8或ER24。)〔エエコ
1t100908
高速汁数器2比繍果(TR2。9或IR241)pm
11100908
高速計数器3出校£課(IR21・或IR242)Ei[=Elliコ=司
べ　りく　　　く　
高蹴繊4鰍酬(IR211」QIR243)〔口=i玉江iコ
計算"選輯或"井輸出
夕卜部4論出i:ON
夕卜部輸出2={.)N
夕卜聞5輸rlll3:0N
外部輸出4:0FF
目椋値比較操作
下関呈示在比較表中連鎮設定1-5イ泪称徳射目椋億比較操作。
初始値→
汁数
一
↑
目椋→
†
口称→
†
目杯_一
▲ー赤
目
↑
→口称
如上国所示,按登乗存目称徳比較表中的次序,担当前的計数与毎ノト自称値
相比較。当計数可塑前目椋債相同吋,把登最的位型式輸出到分配IR字中,
井且井始与下一分目椋値比較。当家中所右目椋偵郁江経相同井見立相酌
位型式已綾輸出,日赤値近回到表中第一・↑'目祢値井且重夏此操作。
苑園比較
一ノト萢圃比較表包含8ノト萢園,官伯由8小数学的下限和8Altw字的上限以
及位型式所定又。在当前値落在給定萢園内吋,登乗的位型式輸出到分配的
IR字中。
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高速汁数器板不声生中断;登景的位型式反映在分配的IR宇和外部輸出
上、,
比較
・・1下限1,1:.」:5Rゴ
h離甘撚当繭…・1下ll』ヒ限2
●
・1下限1.6、.n」、限}6
萢欄内O
tl瞠型式1(兄注)
1尾測試2硯注)
●
1蝉式16梛注)
注:位型式1-・16a"下閤示:
11870
謬:{1㌻[]=[]=コ
}s-一ノ
外部位型式内部釣型式(8樹
世羅1
輸出到外部輸出。
内苑圃比較喪中的毎分萢固(1-・16)登乗一ノト下限,上限,和位型式e位型式
的位0-7存儲内部位型式,位8・"ll則存儲外部位型式,四介高速音数器的
迭些位選i行遷揖"或"汁算,井把結果輸出到外部輸出1'・4。
下闇鼠示如何対高速計数器1.・-4eCJ位型式遊行"或"雨声生外部輸出的輸出
化i裸。
槽1槽2位
f1100908
高速汁数器i比較結果(IR208或IR240)
高速計数器2比較結果(IR209或IR24D
計算逆鱗或井輸出
高速汁数器3出校結果(ER210或IR242)
高速汁数器4比較結果(IR211或IR243)
Iololoい                                1}…1
11100908                                
}oI。い}o                               
1]100908                                
10い{010                                
廿100908                                
lololO10                                
                                
                                
                                
                                
外部輸出1:0N
タト音IS輸出2:0N
夕卜部輸出3:0N
外部輸出4=OFF
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下閤呈示使用高速坪数器1-4没隠力残佐井数吋由旬荘園比較表的培杓。
T8      下限#1、低4位数字(BCD)  「'     
T8+1    1ぐ限#L高4位数字(BCD)           
TB+2    一ヒ限#1,低4位数字{BCD)         
TB+3    ヒ限#1,高4位数字↓BCD)          
TB+4    位型式#1                
●●`■ `41`1'`1``4`            →→
TB+75   下限#16,低4位数字(BCD)          
TB+76   下限削6、高4位数字(BCD)         
TB+77   」二ll艮#16,イ氏4位数■(BCD)            
TB+78   上限#16,高4位数字(B(ID)         
TB+79   イノ型式#16             
第一介抱囹設定
竿十六イ、植園没足
下国忌示使用高速計数器1～4汲置力跡形汁数日寸的花圃比較表的結杓。跡
付指定杯中的点数和最大汁数値(郵債=最大汁数値+1)、,当比較正在避行
吋,不要改変]下値、,
TB      〕不直,イ氏4イナi数了1(BCD)     一      →→→
TB+1    玉F{直,閲4イ丁数了こ(BCD)               
TB+つ   下限#L低4fノ奴い(B(=D)  一      
TB+3    下限#至,行4仁数」:(BCD)         
TB+4    L限#1,作〔4fノ数'子(BCD)                
TB+5    上限#1,高4位数字(1{CD)          
TB+6    位型式#1                
`'``    `lI`1「ll``'8           
TB+77   下限#16,低4白数字(BCD)  　      
T8+78   下限#16、門4仁数字(B(:D}                
丁8+79  上限#j6,低4位数字(BCD)          
TB+80   」二1{艮#16.高4f立数字(B(:[})           
ＴB+81  位型式#16               
王不値段定
■一介萢出没定
籍十六ノト池園もと定
下表呈示能没置力高速汁数器1～4目称徳、下限値和」二限値的可能値、1最高
位数的十六遊制F表示咳値是負数(負的7位数値)
数据格式        可能値  
        銭性計数        珠形計数
BCD     F8388608～08388607      00000001～08388607
十六遺制数      F8000000～〔}7FFFFI「F  00000001～07FFFFFF
苑園比較操イ乍
下闇呈示在比較表申達繧設定的遊園設定仁4的池園比較操作。
0
i卜数一+
_一
花用氾岡
13dq}一ーーー一+
萢嗣池園
24
如上圏示,当前約汁i数回付与所有比較苑閨遊行比較,井輸出毎分萢圃的結果。
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当把高速汁数器板安装在槽1中尉,位型式就被輸出到IR208-IR2H、、当把
高速計数器板安楽在槽2中tl寸,位型式就被輸出到IR240～IR243。
計数器号        分配的旧字      
        槽坤的板        槽2中的板
高速計数器1     lR208   ]R240
高速汁数器2     IR209   IR241
高速汁数器3     IR210   服242
高速汁数器4     lR211   1R243
下表昆示分配的IR掌中的位功能i:
椋志
津L当使用高速汁数器仁4釣目椋比較吋,没定日椋億以便便位型式以0、2ntS
或更米的1旬隔輸出。
2.当技用高速汁数器1～4的植園比較吋,要没定適当扱限以使計数器的当
前置在」二、下限之阿至少有0.5mslh】隔、,(上限一下限>0.0005x輸入頻率)
3,当使用高速汁数器1-4的H祢比較吋,通辻.L升運定下降迭到自称値元
美緊要、、対高速}十数器板約日赤偵比較也是如此,但是宅部不同干豚汁1/
0板中跡形模式下的高速汁数署1和2或者絶対編碍器接口振中的高速
情致器1和2口
当CQM1[1程1了井始遠行吋,高速計数器ト4杁0升始汁i数,但是将不輸出
位型式直到男二始比較。用1NT(61)停止比較t7
用CTBL(63)登※的比較表布敷,直到CQMIH程序結束送行或登乗一介不同
的比較表1:)需要吋,可以通泣執行CTB以63)的微分変化形式来減少循ヨ不問
1司、、
ER,指定口和功能不相兼容。
crBL(63)指令凋用的子程序中有男一介用不同比較方法的CTβL(63)指令。
比較期[司、有一↑用不同比較方?去的CTBL(63)指令執行、:一
同接訊止的EM/DM二手不存在。
(★EM/☆DM字的内容不是BCD,或者已超迂EM/DM区辺界。)
比較表超出了数据区辺界,或者在比較表的没書中出現惜俣。
当主程序中執行豚汁1/0或高速計数器指令吋,中断子程序中執行了
CTBL(63):t
当執行条件第…次満足酎,仮執行一次子程序或位型式輸出。AR状恋毎分
循王不仮刷新一次、如果表中起泣一項約条件同日寸満足,表中醜劣一項具有仇先、、
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5-S6-8模式控$ij-一一・一・"INi(61)
梯形園符号
操作数数据区
P:端口定更待
OOO-・0(p或101-104
C:搾制飲振
000～003
服制
説明
1徐Cカ002夕卜,Pl必・多萸)勺000、、
Pl和Pl+三必須在同一数据区内t:"
DM6143～DM6655不能用予Pi。
IM(61)可用干下表所列的功能。
単元/板i        功能
CPU専元 高辻計数器([R(XX〕04～】R(X)006)
山本‡輸1玉単元 豚司輸出
脈沖1/O板       高速H・数物和2胸中檎川剛2
絶ヌ寸伯編碍器接[1板    絶対他■迂日数器1和2
高速日数搾板    F」速1卜数戸主一4
当執行条件力OFF吋JNI(61)不執行。当執行条件力ON日寸,IM(61)用米控
制高速汁数器的操作井停止豚汁輸抵,
端白指定符(P)指定要擦制的高速汁数器或豚汁輸出。
単元    功能    端口定又借(P)
cPu単元 高速}卜数器     000
晶体管描出単元  脈沖輸出        0{}0
内板    功能    1端ロ定叉符(P)  
                撤      槽2
脳中1/O板       高速計数器1或豚汁輸出1  一一一  001
        高速汁数器2或詠沖輸出2  一一一  002
絶ヌ担直編硝器接[板     絶対値高速計数器1       一ー一  001
        絶対値高速計数器2       一一一  002
高速汁数器板    高速汁数器1     101     00」
        高速計数器2     lO2     002
        高速汁数器3     {03     003
        高速日数器4     104     004
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定問詰和汁数器指令
CTBL(63)表比較
PV改変
停止肺沖輸出
第5-S6市
側1(61)的功能由控制数据C所決定、、
的高速汁数器当前借)。
(当改変当前値肘,Pl和PI+1包括新
ciPlr           lM(61)功能
000     000     八二始CTBL(63)表比較
001     (X)0    停止crBL(63)表比較
002     新的高速汁数器当前借    改変高速汁数器当館値
003     000     停止豚再輸出
下表呈示対毎分功能C可以使用的値、
単元/板 功能    c債                     
                000     001     002     003
CPLヰ元 高速}1一故器o   是      是      ぷ      一一一
晶体叫輸出単元  胸中輸出        一一一  一一一  一}一   是
豚Plll/o板      1'μよ汁数器1和2        是      L       是      一一一
        詠沖輸出1和2    一一〔  }一一   一ー一  是
絶対値綿屑器接rl板      絶メ」{酎」1よ「片敬器1秒2      疋      己      一ー一  一一一
高速計数器板    間遠日数～自今4 }是     是      是      一一■一
如果C)勺000或001,IM(61)停止或肩功用(]Tl3L(63)登乗的比較表・1百高速計
数器当前但的比較、,有)k比較表白∬刊青参考」一一4-一一5高速計数器o中断。
如果C〕勺002,那ムrM(6D把高速汁i数器的」r前借変成Pl和Pl+1中的8
位数優、、左辺的4位数字存子P玉+1中,右四刊数字存干門中t;当前任最高
位的十六遊制億F表示豊前阻力負.
CPU単元1肉置的高速汁数器0
下表昆示高速計数器0当前任可能的8位数字BCD償、
模試    可能値
相位差模式      FOO32768～(XX}32767
圭㍉榎ユ・人    0〔淑〕0000～〔〕0065535
豚汁レO板:高速汁数器1和2
下表並示肺}中1π)板上的高速計数器1和2整磁直可能的8介数字BCD億。
…数字萢圃      可能値
銭性}1一数      F8388608～08388607
杯形計数        00000000～00064999
絶対編碍器接目板=高速計数器1和2
不能改変絶ヌ寸借高速汁数器1和2的当前借。
高速計数器板=高速計数器1--4
下表観示高速汁数器板上高速汁数器1～4当前値可能的8/1i数字値(BCD
或十六逃制)。
数字花圃        可能値  
        BCD格式 十六遊制格式
銭性計数        F8388608～08388607      F8000000～07FFFFFF
跡形日数        00000000～08388607      00000000～07FFFFFF
如果Cカ003,那久IN1(61)停止豚1中輸出。有美停止豚汁1/0板豚汁輸出1
和2的洋情参考仁5豚汁輸ノ/{功能。
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定吋器和計数器指令
第S--16}Er
椋志
ER:指定的端口写功能不相兼容。
間接尋祉的EM/DM字不存在、、
(★EM/★DM宇的内容不是BCD或已超出EM/DM区辺界r:)
Pl+1超走t数槍区〕左界,;,(C=002)
操作数汲置錯俣,,
当主程房中執行豚汁1/0或高速汁数器指令吋,中断子種序中執行iNI
(61)才旨令っ
5-一一16-9違高速汁数器当前値一編－APRV(62)
限制
悦明
梯形團符号
D和D+]必須在同一数据区
DM6143～DM6655不能用二FD。
操作数数据区
PRV(62)日∫以用干下表所列1約功能,、
単元/板 功能
CPし1耳元       高速}撒o(IR醐胴R㎜6)
詠1中1/o板      高速日数器1和2脳中輸出1和2
絶対値編粥器接u板       絶ヌ寸但高速汁数器1和2
高速片敷器板    高速計数器仁4
当執行条件力OFF吋,PRV(62)不執行。、当執行条件方ON吋,PRV{62)凄根
掘P和C指定的数据,井把官写到D或D+1中。
端口定叉符(P)指定要控制的高速汁数器或豚汁輸出。
内板    功能    端口定又借くP)  
                槽1     槽2
豚汁1/0板       高速汁数器1或腺沖輸出1  一ー一  001
        高速計数器2或胸中輸出2  一ー一  002
絶対値編弱器接目板      絶対値高速汁数器1       一_一   001
        絶対値高速}卜数器2      一一一  oo2
高速汁数器板    高速計数器1     101     001
        高速汁数器2     102     002
        高速汁数器3     103     003
        高速汁数器4     104     004
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定時器和計数器指令
高速汁数器当前値
(C=000)
第5-一一161S
控制数据C決定要坊同的数据美型。
下表呈示対毎ノト功能C可以使用的値
単元/板 功能    C値             
                000     OO1     OO2
CPU単元 高速日数器0     是      一ー一  是
是体管輸出単元  豚汁輸出        一ー一  一一一  一ー一
月}(沖1/o板     菖速目'数器1和2 亙      疋      是
        豚汁輸出1和2    一一一  是      一一一
≦色灯債編弱器接[板     必対仙市速i『数器1和2   是      是      是
「7速汁数粘板   「」速汁数≠11-4        是      是      一ー一
如果CYgooo,那ムPRV(62)旗指定的高速計数器的当前値共寝八位数字写
人D和D+1q二1,左辺4位数存虻干D+1中,右4位数存虻干D中。当前億
最高位的十六逃制伍F表示当前位力負。
PRV(62)旗的高速汁数器当前値的信恵与蕨目的分配的存慮苧IR手中的土目
同(対高速汁数峠0,力IR230和IR231,対干高速汁数器1～4則力IB200-
IR207或者IR232-IR239),但是,分配的1R宇=在毎分循杯1十1タ!刷新一次,而
PRV(62)逮最新的委文値、、
CPU単元:内置高速汁数器O
下表湿示高速計数器0的当前値可能的8位数BCD値。
模式    可能債
和行差杖止      FOO32768～00032767
逓増模式        00000000～00065535
fi永沖レO板:高速計数器t和2
下表星辰脈沖1/O板上高速汁i数器1和2当前値可能的8Alllll(字BCD値。
数字花園1可能値 
銭相{数 F8388608～08388607
圷形汁数        0000(XX〕0～00064999
絶対値錦鶏器接目板:高速計数器1和2
下表湿示絶対値高速汁数器1和2当前借的可能値,
模式    可能値
BCD模式 00000000～00004095
360。模式       00000000～OOOOO359
高速汁数器板=高速計数器1-・4
下表呈示高速汁数器板上高速}卜数器1～4当前借的可能的8位数値(BCD
或卜六法i制)c
数字萢国        可能値  
        BCD格式 十六遊制格式
銭性計数        F8388608～08388607      F8{X)00〔X)～07FFFI'FF
杯形汁数        00000000～08388607      00000GOO～07FFFFFF
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定時器和計数器指令
第5-16市
高速計数器或麻沖輸
出オ夫恋(C=001)
如果Cカ001,那玄PRV(62)逮指定的高速汁数器或豚汁輸出的操作状恋,
井将数据学人D,,
PRV(62)逮的信息与該目的分配的荏原二千AR和IR字中的相同(対刑泳沖1/
O板或絶対債鋪碍羅綾目板,力ARO5和ARO6,対高速計数器板則fJIR208…
1.R211或TR240-・IR24C,),但是,速些分配lii勺AR和IR字在毎・卜循杯中只刷新
一次,而PRV(62>逮最新的億。
肺沖レO板
下表湿示用干高速計数器]和2,或肺沖1/0板上的端PlI和2輸出肺7申的
D中的位的功能。表中米列出射位不使用,井且恵方0。
位      功能
00      口速計数邦比較状志10:凶　止;1:正在比較)
引      高速計数器下溢/上流(0:正常;1:安坐下灘/上溢)
04      肺沖頻率減速(0:氷指定;1:指定)
05      f旨定月水洞τ17勺尤≠数(0:フ}ミ…}旨定;1:才ト疋)
06      肺沖輸出先半(ol未完半;ll完匹)
07      腺沖輸出状志(0:已停止;1:IE在輸出)
≦色対債編娼器接目板
対手絶対値汀速計数器1和2,D的位00表示比較状志(0:已停止;】=正在比
較)、,D的其主位(Ol-15)未使用井井思力O－
高速計数器板
下表鉦示対手高速汁数器板上的高速日数器].・-4的D中位的功能、,
苑園七ヒ較Z苦果(C=002}
女ll果Cプヲ002,PIモV(62)i藁肉置高速H－数2§0,fi永沖1/01i反高速汁数器1和
2或者絶対億編硯器接目板絶対高速汁数器1和2的植園比較結果的結果。
D的00-・07位包含萢園1～8的比較結果椋志(0:不在萢間内;1:夜泣園内)。
PRV(62)逮的信息与汝目的分配的存虻干AR手中的相同(対豚汁【/O板或
絶対値編碍器接「:1板力ARO5和ARO6,対内景高速汁数器0則YgARII)、但
是分配字在毎分循〕不中只刷新一次,而PRV(62)旗最新的数値。
椋志
ER,指定的端日戸功能不兼容。
間接尋批的醐/DM字不存在。
(☆EM/★DM字的内容不是BCD,或者已超出EM/DM底辺界)。
D+ユ超出数]居区立1界(C=000)
操作没定町有錯渓。
当在主程序中執行豚汁1/0或高速汁数器的指令吋,中断子程序]丸行
PRV(62),、
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移位指令
第5-17弔
5-17移位指令
5-17-1移位寄存器
SFT(10)
梯形園符号
1       SFT(10}StE…
P       
R       
1       
操作数数据区
St:起始字
lR,SR,AR,HR、LR

E:詰束子
lR,SR、AR,HR,LR
限制
E必須大干或等干St,St和E必須在同一数据区。
如果用子移泣寄存器的某…学的位地]止回付用在単独的位状志控制指令
(如,OUT,KEEP(H))中,当用編穏器或八色編程環帯逃行程序{吾法楡査問,
将会声生一介錯俣("COIL/OUTDUPL":銭圏/輸出重笈)。但是,仰将按照編
写射程序執行。見例2:移位寄値器的控制位編程挙例。
説明
SFT{10)由三↑執行条1件1,P和Ri控f制r.如果]丸行SFr(10),井慕.1)]凡そ寸条件
PカON且上次力OFF,2)RYg()FF,那/ASL行条件1移到St和E之間的移位
寄存器酌量石面位。即知果1ソJON,1移送寄存器;如果1カOFF,移避0。当
1移送寄存器財,寄宿器中以前的所有位向左移,寄存器的最虚位垂失。
椋志
St+],St+2,..
St
/uuuuvvuvvvvvvuvvuuuuuuuuuuuuuuu〕uuvvvvvuvvuuuuu＼
宏矢数据
1丸行条件1
執行条件P的功能就象一イ'微分指令,即只有当PカON目上次執行SFr
(10)吋PカOFF吋、1オ移到寄存器中t:如果P約執行条件没有改変,或夙ON
蛮力OFF,移位寄存器将保持不変。
St指定移位寄存器的最右辺的字:E指定最左辺的字。移泣寄存器包括※丙
Al宇和遠丙十字之同的所有字。St和E可以指定力同－Al字,返討別戸生一
介16位(即1字)移位寄位器。
当R執行条件力ONl:1寸,移位寄存器的所有位将置力OFF(即置力0),移位寄
存器将不動作,S到R又蛮力OFF。
SFr(IO)不影咽栃i志。
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移位指令
第5-17布
引
個
下面的例子使用1秒吋紳豚汁位(25502),因此由00000所芦生的執行条件毎
秒移送IRO10一次。当1移送OlOO7吋,輸出10000置力ON。
地趾    指令    操作数
00000   LD      00000
00001   LD      25502
00002   LD      00001
00003   SFT{1G) 010
                Oメ0
00004   LD      01007
00005   OUT     10000
5-17--2字移位－WSFT(i6)
梯形團符号
操作数数据区
Stl・升・始字
lR,SR,AR,DM,EM,HR、LR

E:年束字
lR,SR,AR,DM,EM,HR,LR
服制
悦明
St和E必須在同一数据区中,E必須大汗或笠子St。
St或E不能使用DM6144・-DM6655
当執行条件力OFF吋,wSFr(16)不執行。当執行=条件方OM寸,WSFr(16)将St
和E之阿的数据以宇内単位移動。零移逃S1,E的内容芸失。
妄失
        E               St+1            St      
        Flo     cl2     314     512     110     219
●                                              
1                                               
                                1               
                                                `
        E               St+1            St      
        314川2          11.1219         ololO10 
OOOO
椋志
ER:St和E的字在不同的区域,或St大子E,,
間接尋趾的EM/DM宇不存在(,
(★EM/★DM学的内容不足BCD形式,或者超辻EM/DM区辺界)。
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移位指令
第5-17弔
5-17-3算木左移
ASL(25)
梯形固持号
操作数数据区
限制
説明
DM6144-DM6655不能用『FWd。
当執行条件力OFF吋,ASL(25)不執行。当i執行条件力ON吋,ASL(25)将0移
送Wd的00位,Wd中的位依次左移一位,第15位的状恣移逃CY。
位
CY15
位
00
び
1
1
0
0
1
0
1
0
0
0
1
1
1
0
0
1
口
)
注意
椋志
5-17-4
如果使用ASL(25)的非微分形式,毎分循圷都要移近位00一ノトOc、使用微分
形式(@ASL(25)),或者将ASL(25)同DIFU(13)或DIFD(】4)組合使用,使得
只移位一・次。
ER:弼接ξ刮[的EM/DM字不存在。
(☆EM/☆DM字的内容不是BCD形式,或書起出EM/DM区波罫)。
CY:接収位15的状志。
EQ:当Wd的内容力玉村力ON;否則力OFF。
算木右移ASR(26)
制明
限説
注意
椋志
梯形圏符号
操作数数据区
DM6144～DM6655不能用干Wd。
当]丸行楽イ牛方OFF{1寸,ASR(26)不]丸行::1i当]丸行条件力ON日寸,ASR(26)将0
移逃Wd的15位,Wdヰ1的位依次右移一位,00位的状恋移遊CY。
位位
1500CY
。11111・1・1・1。[i'fii。1・11111・1・川∋口
))
如果使用ASR(26)的非微分形式,毎イ'循圷都要移近位15-↑0,、使用微分
形式(@ASR(26)),或音符ASR(26)同DIFU(13)或DIFD(14)組合使用,使得
只移位…次。
ER=何接手ilE:的EM/DM字不存在。
(×'EM/★DM字的内容不足BCD形式,或者超出EM/1-)M区辺界c)
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移位指令
第5-17市
CY:接版位00的数据。
EQ:当Wd的内容方案1付刃ON;反之力OFR,
5-17-一一5循珠左移一－ROL(27)
限制
説明
梯形團符号
DM6144～DM6655不能用「FWd。
操作数数据区
当執行条件=)勺OFF吋,ROL(27)不]丸行。当執行1条件刃ON吋,ROL(27)将Wd
中所有位依次左移一次,cy移逃Wd的位00,Wd的15位移遡iCY。
位
CY15
位
00
01014001110001AOt
)
注意
在]丸行循M〈操作之前,使用STC(41)没置CY的状恣,或者用CLC(41)清除
CY的状恋,以碗保在執行ROL(27)之前,CY具有正嫡的状悉。
如果使用RO]].,(27)駒井微分形式,毎ノト循圷都要将CY移送位00c;使用微分
形式(@ROL(27)).或者将ROL(27)同DIFU(13)或DIFD(14)和合使用,使得
只移位一・次。
椋志
5-17-6
ER:間接尋趾的LM/DM字不存在。
(☆EM/☆DM字的内容不是BCD形式,或者追出EM/DM区辺界。)
CY:接肢位15的状悉。
EQ:当Wd的内容内君肘ON;否則力OFF。
循琢右移一－ROR(28)
梯形圏符号
操作数数据区
限制
説明
DM6144～DM6655不能用子Wdl、
当]丸行条件力OFF吋,ROR(28)不ま丸行,当執行条件力ON吋,ROR(28)将Wd
中所有位依次右移一次,CY移送Wd的位15井且Wd的位00移逃CY。
位
CYt5
00tO1010001
)
位oo
110001
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移位指令
第5--171t
注意
椋志
ト17-7
在遡i行循ヨ不操作之前,使用STc(41)汲置CY的状恋,或者用CLC(41)清除
CY的状恣,以碗保在執行ROR(28)之前,CY具有正碗醜状恋。
如果使用ROR{28)的非微分形式,毎↑循ヨ不CY都要務近位15。使用微分形
式(@ROR(28)),或者』将ROR(28)同DiFU(13)或DIFDU4)銅合使用,使得・只
移イ立一・次已
ER:糊妾専業止的EM/1〕M宇不存在。
(★EM/★DM字的内容不是BCD形式,或者超出EM/DM区辺界c;)
CY:接収位00醜状恋.,
EQI当wd的内容対審財力ON;反之力OFF。
一位数字左移－CLD(74)
操作数数据区
梯形園符号
限制
説明
St和E必須在同一数据区中,而且E必須火干或等子St、、
DM6144～DM6655不能用苧St或Ec,
当執行条件力OFF吋,SLD(74)不執行。当執行条件力ON吋,SLD(74)将St
和E之間駒(包括本身)数据左移一イ＼数字(4位}。St酌量右辺的数字写遡i
O,E酌量左辺的数字的内容美失,
w…
芸失
St
D793
0
注意
椋志
当路越50ノト字的移位操作執行吋麦生屯源故障,移位操作可能不能完成,,
効果使用SLD(74)的非微分形式,毎分循ヨ不都要将・一ノト0移遊St自雪景低位
数、.使用微分形式(@SLD(74)),或者将SLD(74)1司DIFU(13)或DIFD(14)組
合使用,使得只移位'一次。
ER:St和E不在同一一区域,或者St大子E,、.
間接尋批的EM/1〕M字不存在。
(〉'vE]VE/☆DM学的内容不是BCD形式,或者已超出EMのM区辺界,)
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5-17-8一位数字右移－SRD(75)
梯形固符号
操作数数据区
E:多吉束宇
lR,SR,AR,DM,EM,HR,LR

St=起始字
lR,SR,AR,DM,EM,HR,LR
限制
説明
St和E必須在同一数槍区中,E必須小干或等干St,、
DM6144～D6655不能用予St或E。
当執行条件力OFF日寸,SRD(75)不執行。当執行条件力ON吋,SRD(75)将St和
E之阿的i数据(包括自身)右移一ノト数字(4位〉。St的最左辺的i数字写遊0,E
的最右辺数字的内容美失。
St
3452
0
…岡
岬失数据
注意
椋志
当時越50ノト字間移位操作執行吋,如果笈生塩瀬故障,移位操作可能不能完
成。
如果使用SRD(75)的非微分形式,毎分循ヨ不都要将…介0移遊St的最高位
数。
使用微分形式(@SRD(75)),或者将SRD(75)同DIFU(13)或DIFD(14)組合使
用,使得移位只麦生一次、、
ER:St和E在不同的区域,或者St小干E。
阿接尋雄EM/DM字不存在。
(★EM/★DM字的内容不是BCD形式,或者追出EM/DM区辺界。)
5-17-9可逆移位寄存器－SFTR(84)
限制
説明
梯形固符号
操作数数据区
Cl控翻字
lR,SR,AR,DM,EM,ト{R,LR
St=升始字
lR,SR,AR,DM,EM,HR,LR
E:結束字
IR,SR,AR,DM,EM,HR,LR
Sl和E必須在同'-i数据区中,St必須小子或等干E。
DM6144-DM6655不能用干C、St或E。
sFrR(84)用米声生可以左移或右移i数据的単字或多学務位寄存器。
要戸主一ノト単字寄存器,St和E指学力同一十字。擦剤字提供移劫方向、将
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要移送脊振器的状恣、移位豚汁以及夏位輸入。控制字的分配如下:
移位方向
1{ON):左(最小値到最大位)
0(OFF);右(最大位到最小位)
輸人寄存器穂状恣
移位詠神位
夏位
椋志
例子
当SY'1'R(84)的執行条件力ON,夏粒粒力OFF,14位力ON,移泣寄存・器将i按
位12指定的方向移劫一位,移出一位到cy,13位的状恣移到男一端。如果
SFTR,(84)的執行条件方OFF,或以往14カOFF条件執行,移位寄存器保持不
変。如果SFIR(84)的執行条件方ON,夏位位(15位)カOFF,整十移位寄存券
種CYオ存置力零{、
ER;St和E在不同的区域或者St大子E。
間接導坑的EM/DM字不存在。
(VcEM/★DM学的内容不是BCD形式,或者超出EM/DM底辺界)。
CY:接収St的00位或E的15位醜状志(取決干移位方向)。
在下面的例子中,IROOOOO,IROOOO1,IROOOO2和IROOOO3用以控制@S服(84)
使用中C的位,移位寄存器在DMOO10中,官通辻IROOOO4控制。
方向
輸入状恣
移功脚中
夏位
地祉    指令    操作数
00000   LO      OOOOO
00001   OUT     03512
000G2   しD     00001
00003   OUT     03513
00004   LD      00002
00005   OUT     035t4
00006   しD     00003
00007   OUT     03515
00008   LD      00004
00009   @SF†1†O)      
                035
                DMOO10
                DMOO10
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5-17-10昇歩移位寄存器－ASドr(17)
操作数数据置
梯形圏符号
St:起始宇
lR,SR,AR,DM,EM,HR,LR

E:結束宇
lR,SR,AR,DM,EM,HR,LR
限制
説明
控制字
椋志
注
S{和E必須在同…数据区中,井且E必須大千成等干St。
DM6144-DM6655不能用干St或E.、
当執行条件力OFF,ASFT(97)不作任何事,程序特務到下一ノト指令。当執行条
件力ON,AsFr(17}用子声生和控制s1和E之同的可逆昇歩字移付寄存器。
当寄存器中的下一ント学力零吋,逮ノト寄存器オ移動字。如果寄存器中不包含
零助字,将不麦生移劫。井且,只有害存器中内容内容釣竿只移劫一介字。当
一介竿釣内容移到下…分字、〉原来約学的内容置力0、茎廣]二.当寄存器移位
付,寄存器中的毎寸＼力零的字与下一一全学交換(児下例),
移動方向(即:"下一・十字"是高一一位宇迩是低一位字)由C決定。C也用来夏
位寄存器,寄存器的任何部分可以用St和E指定所要求的部分来夏位。
C的00位一一12位波布使用。13位力移劫方向,13位置ON方向下移幼(向低
地趾字)。置OFF力向上移功(向高地‡正字),14位是移幼允i午位:14位置ON
允許移位寄存器按照13位(指定的方向〉操作,置OFF不允膓午移付寄存器操
作。15位是夏位位1当15位置ON吋執行ASFT(17),寄存器在St和E之1司変
位(置力零),15位置OFFう1り皿三富操作,,
如果使用ASFT(17)的]肖敗分形式,当執行条件力0酬寸,毎分循ヨ不数据移
位、使用微分形式可以防止遠祥、
ER=St和E在不同的区,或S1火干E。
間接尋趾的EM/DM字不存在。
(★EM/★DM字的内容不足BCD形式或者超出EM/DM区辺界.)
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例
下面的例=予示出了使用SAMi(17)以C=#6000移動在DMO100和DMOI10之
1司的11字移位寄存講中的字。]1三文数据移向St.。(DMOlle)。
OO◎00  
        ASFT(1η
'』‖   
        #6000
        DMOIOO
        DMOIlO
圭
DMOIOO
DMOiOl
DMO102
DMO103
DMO104
DMOtos
DMO106
DMO407
DMOIO8
DMO109
DMOllO
埴土止  指令    操作数
00000   LO      00000
DOOO1   ASFT(17)        
                #6000
                DMO100
                DMO110
執行前執行后七次執行后
2345
3456
0000
5678
6789
0000
789A
2345
0000
0000
5678
6789
789A
1234
2345
3456
4567
5678
6789
789A
0000
OOOO
0000
0000
如果C=4000、零向上移功,如果C=soeo,整介移位寄存器量力零、
5-18数据佳送指令
5・-18-1侍送一－MOV(21)
梯形圏符号
MOV(21)@MOV(21)
制明
限悦
注意
椋志
操作数数据区
D不能使用DM6144～DM6655
当執行条件力OFF[1寸,MOV(21)不執行.当執行条件力ON,MOV(21)将S的
内容夏制到D。
源字一ー一一一一一轍一一                                                                                                                                `
1                                                                                                                               
L_____一一___鈴__倹.飼一..一                                                                                                                            
ヨ
㍍燕㌫
「rlM/CM「号不能指定作方D以改変定吋帯域汁数器的当前偵.
但是,可以用BSET(71)容易地改変定吋器或計数器約当前値,,
ER:間接尋批的EM/DM字不存在。
(★EM/★DM宇的内容不是BCD形式或者超出EM/DM区辺界。)
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‖
σ
EQ:当全零侍送到D吋,方ON。
下例示出子使用@MOV(21),当IROOOOO")kOFF蛮力ON吋,将IROO1的内容
夏制到HRO5。
00000                   地±止  指令    操作数
        @MOV(21}                                
1                                       
                        00000   LD      00000
        oo1                             
                        00001   @MOV(21>        
        HRO5                            
                                        001
                                        
                                        HRO5
lROOOo111001110000101
{
{
HRO501tloo111000010t
5-18-2侍送非
MVN(22)
梯形園符号
操作数数据区
限制
説明
D不能使用1)M6144～DM6655。
当執行条件力OFF吋,MVN(22)不執行。当]丸行条件力ON,MVN(22)将S(才蟹
走字或四位数十六遺制常数}的内容取反侍送到D。即対庇手S中的各ON
位,D中的相」立位力OFF,射干S中的各OFF位,D中的相泣他力ON。
コ
辰三惹
状恋
日的字
注意
椋志
TIM/CNT不能指定作方D,以改変定時器或汁数器的当館債。但是,利用
BSET(71)可以彼容易地改変。
ER=河接尋±止的EM/DM字不存在。
(★EM/★DM的内容不是BCD形式,或者超出EM/DM区辺界c)
EQ:当全零侍送到D財力ON。
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」
ー
9
㎝ト
ド
下例示出子使用@MVN(22},当IROOOOI夙OFF蛮力ON吋,将#F8C5的神岡
夏制到DMOOIO中。
001                     地趾    指令    操作数
1       @MVN{22)                                
                                        
        カF8C5          00000   LD      00001
        DMOOlO          00001   @MOV(21)        
                                        #F8C5
                                        
                                        OMOO10
#F8C5匝1～い川・1・1・lfi..!1・{・1・川・liI
{
↓
DMOOIOooooo11100111010
5-一一18-3挟侍送一ー－pt・XFER(70)
操作数数据区
限制
説明
椋志
梯形團符号
S和S+N,D和D÷N必須在同一数据区中。
D不能使用DM6144～DM6655。
当]爽行条件ヲ」OFF吋,XFER(70)不執行,当]丸行条件力ON吋,XFER(70)柊
S,S+1,…,S+N的内容夏制到D,D+1,……,D+N1:)
顕一_匿憂
S+tD+1
匝回=-3451
S+2D+2
唖一→唖
1`
{1
`卜
S+ND+N
唖一一一一一遍
ER=N不是BCDliLb、、
S均S+N或者D与D+N不在同－i数据区。
間接寺社的EM/DM字不存在。
(★EM/★DM的内容不是BCD碍,或者超出EM/1)M区辺界。)
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5-18--4」央汲置一一・BSET(71)
操作数数据区
限制
説明
梯形園符号
St必須小子或等干E,且St和E必須ヂ{三ilil…数折区。
St或E不能使用DM6144～DM6655,。
Yl]丸ZT条イ牛)勺OFF吋,】3SET(7D不老凡そ'T。当主丸行楽イ牛方Ott}吋,BSET(71)耳音S
的内容笈制到Sl～E的所有字t、
椋志
」
ー
σ
顕
　
鋤
St+1
唖
St+2
唖
i
顕
可以用BSET(7D修攻定財界/汁数器当前但(不能用MOV(21)或MVN
(22))。也可以用BsET(71)清除一段数据区,即1)M区、以准各執行其宮指
令。'乞迩可以遠遣佳送金零清除字.
ER=St与E不在同一数据区,或者Si大干E。
間接尋趾的EM/DM字不存在.
(★EM/☆1)M学的内容不是BCDIi4,或者超出EM/DM区的辺界)。
剛示出当IR(㎜加剛,如何使用BS醐)婚常蜘㊥夏制到
一挟DM区(DMOOOO～DMO500)w
0◎QOO
地祉    指令    操作数
00000   LD      00000
00001   @BSET{71)       
                #OOOO
                DMOOOO
                OMO500
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5-18-5数据交換－XCHG(73)
操作数数圭居区
梯形圏符号
制明
限悦
El或E2不能使用DM6144～DM6655。
当執行条件力OFF吋,CXHG(73)不執行,当執行条件力(〕N吋、XCHG(73)交
換El禾qE2的内容こ,
圧ヨ、・匿ヨ
椋志
和果要交換長度火干」十字的快的内容,用工作¥作方中間緩沖区以保存一一
ノi＼挟,井イ吏用三三～欠XFER(70)。
ER:剛妾溺IL的EM/DM宇不存在。
(★EM/★DM芋的内容不足BCD碍、或赴出FM/DM区:逸弾)。
5--17-6単字分配一－DIST(80)
操作数数据置
梯形園符号
限制
説明
単字分配
‖
σ
注
C必須是B(ID碍,
DBs或C不能使用DM6144～DM6655,1
DIST(80)根掘控制字C的内容可用干単字分配或堆桟操作。
当C的12位～15位=0～8,DIST(80)可以用干単字分配操作,C的整介内容
指定…一・↑・偏移OfCi
当執行条件力OFF吋,DIST(80)不執行,当執行=条件力ON吋,DIST(80)将S
的内容夏制到DBs+Of中,即Of加到DBs上決定目的字。
DBs与DBS+Of必須在同一数据区,且不能在DM6144与DM6655之同,
下例示出如何使用D}ST(80)将#00FF夏制至lHR10+Ofン
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LR10的内容是#3005,因此当IROOOOOカON吋,#00FF夏制到
BRl5(HR10+5)。
地祉    指令    操作数
00000   LD      00000
0000†  @DIST(80}       
                #00FF
                HRIO
                LR10
ヒ　　む
唖
#00FF
OOFF
　　　　
唖
:
:
　　りら
唖
雄核操作
唾
9
圭
当C的12位・・nyr15位=9,DIST(80)可以用苧堆桟i操作,C的其宅3ノト数字指
定堆桟(OOO-999)中的字数,DBs自勺内容力堆桟指針,,
当執行条1件方OFF吋,DIST(80)不執行,当執行条件刃ON吋,DIST(80)蒋S
的内容夏制i到DBs+1+DBs的内容,、換句活悦,1和DBg的内容加一ヒDBs決
定目的字(、然后DBs的内容増1。
1.DISrr(80)毎ノト循圷都執行,除非使用微分形式(@DIST(80))或者DIS「r(80)
同DIFU(13}或DIFD(14)一起使用c,
2.在使用DIST(80)遊行堆桟操作之前,芳必初婚化堆桟指針、,
下例示出:如何使用DIST(80)在DMOOO仁D真10005之同声生一介堆桟,DMOOOO
作方雄核指針,、
地趾    指令    操作数
00000   しD     OOOOO
00001   @DIST(8G)       
                001
                DMOOOO
                216
椋志
IROOI〔笹コ
IR216[≡三コ
DMOOOO
DMOOOl
DMOOO2
DMOOO3
DMOOO4
DMOOO5
0000
0000
0000
0000
0000
0000
　　　　
第一次執行DMOO。1
⇒DM。。。2
堆桟指針遂増DMOOO3
DMOOO4
DMOOO5
0001
FFFF
OOOO
0000
0000
0000
DMOOOO
第二次執行DMOOO1
[⇒>DMOO。2
　　　　
堆桟指針逆蛸DMOOO4
DMOOO5
0002
FFFF
FFFF
0000
OOOO
0000
ER:控制字中的偏移或堆桟深度不是BCD碍。
1同棲尋趾的EM/DM字不存在。
(X-EM/★DM手酌内容不是BCD碍,或者超出EM/DM区辺界)。
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堆桟操作中,堆桟指針+1的値遇出堆桟深度。
EQ:当S的内容方塞吋力ON,否則力OFF。
5-一一18-8数揺蚊集－COLL(8i)
操作数数据区
梯形固符号
SBs=源基字
lR、SR,AR、DM、EM,HR、TIM/CNT。LR

Cl控制宇(BCD)
liR、SR,AR,DM,EM,HR,TIM/CNTLR,#

D:目的字
lR,SR,AR,DM,EM,HR,TIM/CNT,LR
限制
説明
数据来集
‖
σ
注
C必・須元勺BCD64ti
D不能使用DM6144-DM6655。
根掘控制字C的内容,COLL(81)可以用rFi数据采集,可以是FIFO堆桟操作,
或者LIFO堆桟操作。
当C的12位一】5位"JIO・v7,COI.,L(81)用干数据来集,C的整十内容指定了
偏移Of。
当執行条件力OFF吋,CO,UJ(81)不執行,当執行条件力ON吋,COLL(8D將
SBs+Of的内容夏制到D,即,Of加.ヒSBs決定源字。
SBs与SBs+Of必須在同－i数据区中。
下例示出了如何使用COLL(81)将DMOOOO+Of的内容夏制到IROO1。
010的内容力#0005,所以当11{OOOO1カON吋,DMOOO5(DMOOOO+5)的内容
笈判司剣玉Roo1。
FlFO堆桟操作
00001   
        ●COLL(81)
H       
        DMO◎◎0
        010
        oo1
　　　　
唖
地±止  指令    操作数
00000   LD      00001
OOOO1   @DIST(80)       
                DMOOOO
                010
                OO1
む　
唖
　　　む　
唖
/
OO1
00FF
当C的12位－S5位=9,COUJ(81)可以用干FIFO堆桟操作。C的其官三ノト数
字指定堆桟中的字数(000-999),SBs中的内容力堆桟指針。
当執行条件力ON吋,COLL(81)把堆機中的各ノト学的内容向下移功一/1地
批,長房把SB,+1(写遊堆桟的第一千億)的数据特移到目的字(D),然后堆
桟指針的内容(SBs)通減L、
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り
傍
注
COLL(81)毎分循弥都執行,除非使用微分形式(@celJ.(8i))或者COLL(81)
1司DIFU(13)或DIFD(14)一起塩合使用。
下例示出了如何使用COLL(81)在DMOOO]和DMOOO5之1河戸生一介堆桟。
DMOOOO作方堆桟指針,
当IROOOOeJyvoFF変成ON,COLL(81)把DMOOO2-DMOOO5的内容向下移動
一－Al他地,将DMOOOI的数据移到IROOI。然后堆桟指針的内容(DMOOα))減
1。
00000
IR216匝コ
DMOOOO
DMOOOl
DMOOO2
DMOOO3
DMOOO4
DMOOO5
0005
AAAA
9BBB
CCCC
DDDD
EiEEE
地±止  指令    操作数
00000   LD      00000
00001   @COLL{81)       
                DMOOOO
                216
                001
堆桟指針逓減DMOOOO
≡≡妻liiii
/1㍑lll
0004
BBBB
CCCC
DDDD
EEEE
EEEE
旧001[巫コ
L炉O堆桟}操作
叫
停
圭
、、'
当C的12位～15位=8,C{}LL(8])可以用干1.IFO堆桟操作uC的英主三三/iY数
字指定雄核的字数(000-999).SBs的内容是堆桟指針,。
当」丸]丁条件)りONT口才,COLL(8])斗書由堆i機才旨十十(SBs+SBs自勺内容)i指ラ」こ日毎=r-1勺
数据夏制動目的㌻(D)中,、然后堆桟指針(SBs)的内容減1。
堆桟指針是」イ|/桟中唯一要惨敗的tt,
COLL(81)毎↑循]不都執行,除]1三使」¥微分形式(@COLL(81))或COLL(8Dl_l
D'IFU(13)或D]FD(14)Z目合イ吏月]"
下{列赤出一}r如何C()LL(81)以往DMOOOI与DMO(X)5之1司1立生一ノト蝟…桟,
DMOOOO是雄核指針Ci
当1ROOOOOム人OFF変ラ勺ONH寸,COLL(8]))14DMO(X)5(Drv10000+5)的内容夏}剖
到IROOI,然后堆桟指針(DMOOOO)的内容減1、
tR216
DMOOOO
OMOOOl
DMOOO2
DMOOO3
DMOOO4
DMOOO5
画
地趾    指令    操作数
00000   LD      00000
OOOO1   @COLL(81}       
                DMOOOO
                2略
                00|
堆桟指ξ{逓減
_1㍑
9!
:::
6
:㍑
:1
OOO4
AAAA
8B8B
CCCC
DDDD
EEEε
lR。・1[三国コ
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数据優遊指令
第5--18"f
椋志
5-18-8
ER:控制手中的偏移或堆桟深度不足BCD碍.。
間接等量的EM/DM字不存在一;
(★EM/★DM寧日勺内容フド是BCI)石1与,或者超出EM/DM区辺界t,)
堆桟操作中,堆桟指針的内容超泣堆桟深度,試圏可動追出堆桟底部的地
方、,
EQ:当S的内容IYgO対置ON;否貝‖カOFF
位借逐－MOVB(82)
操作数数据区
梯形固符号
S,源字
Bi=位指定(BCD}
限制
説明
Bi的最右辺例全数宇和最左辺的爾/＼数字都必声在00-15之尚。
Bi或D不能使用DM6玉44～DM6655。
当]丸行条件力OFF吋,MOV〔:(82)不執行,執行条件力ONE:吋,MOVB(82)将S
的指定伐夏制到D的指定位,S和D中的位巾Bi指定』三酌量右辺的丙・↑'i数
字指定源位;取左辺約爾・ト数字指定目的位。
位
15
位oo
MSB
Bi              
1       2       01
、      ノ、ノ1源位({X} 
1.SB
H的位(00～15)
BiOOOlOO1000000001
S
D
位1
15
2
O
1イ立
00
lo川。11        loいioiO}olllllllololOlll
位15    1
        位↓OOlolllololol11パ1101010111
回11・}・       
椋志
ERIB三不是BCD6弓,或者宮指定的位不存在(即位必須指定在00-・15之同)。
1剛妾諸士止的EM/DM字不存在r;1
(★EM/☆DM字的内容不足BCD6牢或者超EM/DM区的辺界。)
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数据後送指令
第5--18Y
－18-一一9数据後送一・・MOVD(83)
操作数数据区
梯形固符号
S=源宇
lR,SR,AR,DM,EM、HR,TIM/CNT,LR,#

Di=数字指定(BCD)
lR,SR,AR、DM,EM,HR,TIM/CNT,LR,#

D:目的宇
lR,SR,AR,DM,EM,HR,TIM/CNτLR
限制
説明
Di最右辺的三イ＼数字都必須在o・-3之同。
Di或D不能使用DM6144～DM6655、、
当執行条件力OFF吋,MOVD(83)不抜そrf,当執、行条件力ON日寸,MOVD(83)将
S中指定数宇的内容夏制到D中指字数芋,一次最多可以侍送4介数字。要
夏制施策一介数字,要夏制的数字数以及第一一ノト要接収笈制拍数字都由Di
指定,如下所示。S中的数字特技笈制到D中的達鍍的数字中,夏制弘指定的
第一ノト数字升始,蓬鎮至指定的数字数刃止、、如果到迷S或D中業后一介数
字,則回到数字0井始用下面的数字,,
数字数3210
S中ili勺第一ノト数字(0【》3)
数字数(O・・3)
0:▲介数字
1=2全数字
2:3ノト数了
3:4介数字
D中的第一ノト数字(0～3)
不用)G>cブuO)
数字指定
椋志
下面赤出了射干不同的Di値,数携持送的例子。
Di:OOIODi:0030
SDSD
0       ●      0|
-う』3  ●      123
Di:0031
S
D
0       　      0
1       一      †
2       ●      2
3       ●      3
Di:0023
S
D
ER:Di的最右Mh三ノト数字中,至少有一ノト不在0和3之同。
間接尋阯的EM/DM字不存在rJ
(★EM/'xkI)M字的内容不是BCD鶴,或者超出EM/DM区辺界。)
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数据俺送指令
第5-18市
5-一・-18-一一ーIO多位作送－XFRB(一)
操作数数据区
梯形固持号
限制
説明
指定的源位必須左回一数据区中。
指定的目的位必須在同一数据区中。
D不能使用DM6144-DM6655。
当執行条件力OFF吋,XFRB(一)不執行,当執行=条件力ON吋,XFRB(一)把
指定源位夏制到指定目的位。C的最右辺餉笥十数字指定S和D中的起始
位.最左辺的丙ノト数字表示要夏制的位数。
八
傍
注
MSB
        口,,・
C       ll山
S内包首fli:(0～F)
D白勺首イ立(0～F)
イ立数(00～FF)
一次最多可以夏制255(FF)位。
在下面的例子中,XFRB(一)把杁IRO20和IRO21的5分粒佳送到LROO和
LROI。IRO20中的起始位是D(13),LROO中的起始位是E(14),所以
IRO2013～IRO2101夏制到LROO14～IBO1,02。
岬「
X隠
隠
                
地趾    ヒA>自マ        操作数
OOOOO   LD      OOOO1
00001   XFRB{一)        
                #05ED
                020
                しROO
位
15
S+1=021
位位
0015
S:020
立0
イ(∨
lo11【oい回11010101。lol。lolo」11。i   「11]   [ピ1101110}010101011101110101
/       /       /
川1111。lololo川olo1中ldllolll  【      `tl巾loiol1P回1101110101ψ川
伝志
㌔立5
f-
D+1:LRO1
位位
0015
D:LROO
ER:指定的源位不全在同一数据区中。
指定的目的位不全在同一数据区中。
同接手蛙的EM/DM字不存在。
位
00
(★EM/★DM的内容不足BCD硝,或者超出EM/D"(区辺界。)
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比較指令
第5-191S
5-一一19bヒ較‡旨令
5-19--1比i校－CMP(20)
梯形霞程序
操作数数据区
限制
説明
注意
椋志
当把一一命数億与定吋器或汁i数器的当前値遊行比較吋,此数値必須是BCD
碍。
当執行条件力OI7FI吋,CMP(20)不執行,当執行条件力ON財,CMP(20)比較
CP1和CP2,輸出結果到SR風蘭GR,EQ和LE椋志中。
在CMP(20)和坊河EQ、LE千日GR椋示的操作之何故上冥官才旨令,可能余波変
迂些椋志臼状恣。注意在所要得到的状志改変之前坊1'萌ごll],,
ER:間接昇工止的EM/DM宇不存在、,
(★EM/★DM字的内容不是BCD碍,或者超出EM/DM[X.Lh界。)
EQ:女ll果CPl等乎CP2.隠ON=
IE:女11果CP1/iN干CP2,量lON。
GRI如果CPI大『FCP2置ON。
相…志  地鉱    C1<C2   C1=C2   C1>C2
GR      25505   OFF     OFF     ON
EQ      25506   OFF     ON      OFF
LE      25507   ON      OFF     OFF
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例
保存CMP(20)結果
下例示出子如何立刻保存比較結果,如果HRO9胸内容大干010的内容,
10200置力ON;如果丙イ＼内容相等,10201置WON;如果HRO9的内容比010的
内容小,10202貿力ON、、在一一些∫立月中,i三十輸出只有一一介是必要的,迭祥就不
必使用TRO,,遠祥編程,只有執行CMP(20)吋,10200,10201和10202オ改変",'
_③
一)吠干
一)幣
一』一ー一一㊦持
地±止  指令    操作数          地±止  指令    操作数
OOOOO   LD      00000           00005   LD      TRO
00001   OUT     TRO             00006   AND     25506
GOOO2   CMP(20)                 00007   OUT     4020i
                HRO9            00008   」D     ↑RO
                010             00009   AND     25507
OOOO3   AND     25505           00010   OUT     10202
00004   OUT     10200                           
5-19-2表七ヒ較
TCMP(85)
操作数数据区
梯形国符号
CDI出校数据
1R、SR,DM,EM,HR,TIWCNT,LR,#

TB:比較表首字
1R、SR,DM,EM,HR,TiM/CNT,LR

R瀦果字
lR,SR,DM,EM,HR,TiM/CNT,LR
限制
説明
椋志
R不能使用DM6144-DM6655、.
当]丸行条件力OFF吋,TCMP(85)不執行:.:.当執、行条件力O.Nl吋,TCMI)(85)将
CD均TB,TB+1,TB+2……,TB+15的内容遊行比較。如果CD等手遠些字
中的任一介字的内容,R中的相庇位置位。例如如果CD等干TB的内容,00
位置ON,如果官等干TB+1的内容,Ol位置oN,等等。R中的其官位罰力
OFF,、
ER,比較表(即,TB～TB+15)超出数据区、、
間接尋批EM/DM字不存在、、
(x"EM/・kDM字的内容不是BCD碍,或者超出EM/DM区辺界c:i/
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比較指令
第5-19市
蓼
傷
下面的初子旅出用TCMP(85>遊行出校和所得結果。遠里,当IROOOOO"tSON,
毎分循ヨ不都逃行比較、、
地趾    指令    操作数
00000   LD      00000
OOOO1   TCMP(85)        
                001
                DMOOOO
                2旧
仁≡互==コ1
【IROOllO2101
1RoOI中白和数据」・」
鈴定池田比較
..£:限
1
lR・216
1
DMOOOO  0100            lR21600 0
DMOOO1  0200            lR21601 O
DMOOO2  02†O           lR21602 1
                騨              
DMOOO3  0400            1R21603 0
DMOOO4  0500            lR21604 0
DMOOO5  0600            lR21605 0
DMOOO6  0210            lR21606 1
DMOOO7  0800    ●●    iR21607 0
OMOOO8  0900            lR21608 O
DMOOO9  1000            旧21609 0
DMOO10  0210            旧21610 1
DMOO†1 1200            lR21611 0
DMOO12  1300            旧21612 0
DMOO13  1400            lR21613 0
DMOO14  02]OI           旧216]4 1
                一              
DMOO「5 1600            旧21615 O
5-19-3挟比…校－BCMP(68)
操作数数据置
限制
規明
梯形圏符号
比較段車的各ノト下限必須小子或等苧∫::限。
R不能使用DM6144-'vDM6655。
当]丸行条件力OFF吋,BCMP(68)不執行,当執行条件力ON肘,BCMP(68)将
CD匂由CB,CB+1,CB+2,・・・….(=B+31組成的挟所定又的萢周遊行比較,
毎ノト池田由丙小字定又,第一イ＼字是下限,第二↑字是上限。如果CD赴在遠
些氾園之内(包括上下限),在R中的相庖的位被置位。所遊行的比較和対座
干毎分比較R中相座位在毎分比較力裏付鷲位的情況下如下所示n,R中的其
余位置力OFF[:
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比較指令
t第5-19市
CB<CD<CB+l
CB+2<CD<CB+3
CB+4<CD<CB+5
CB・÷6くCD<CB+7
CB+8<CD<CB+9
CB÷10≦CD≦≡CB+ll
CB+12≦CD≦CB+至3
CB+14<CD<CB+15
CB+16≦CD≦≡CB+17
CB+18≦≡CD≦CB+19
CB+20<CD<CB+21
CB+22≦CD≦CB+23
CB÷24≦CD≦CB+25
CB+26<CDくCB+27
CB+28≦CD≦CB+29
CB+30≦CD≦CB+31
oomo203餌0506㊦皿09拍UηBM口∬
位位位位位位位位位位位位位位位位
椋志
蓼
σ
ER:出校壊(即CB-」CB+31)超出数据区。
間接・rト批的EM/DM字不存在。
(x"EM/文DM学的内容不足BCD碍,或音遣出EM/DM辺界。)
下側赤出了BCMP(68)遊行的比較与所得到的結果。
ノト循ヨ不都遡i行比較。
ooooo   
        BCMP(68)
一目    
        OO1
        DMoo†o
        LRO5
当IR㎜酬吋,借
地趾    指令    操作数
OOOOO   LD      00000
00001   BCMP(68)        
                OO1
                DMOOio
                LRO5
CDOO1
下限
1
lOOI
1二限
1。2101
R:LRO5
把IROO1(包含02夏0)巾的数据
」豆給定池園遊行比較
DMOO10  0000
DMOO12  0101
DMOO14  0201
OMOO16  0301
DMGO18  0401
DMOO20  0501
DMOO22  060～
DMOO24  0701
DMOO26  0801
DMOO28  0901
DMOO30  1001
DMOO32  1101
DMOO34  1201
DMOO36  1301
DMOO38  1401
DMOO40  1501
DMOO11  0100
DMOO13  0200
DMOO]5  0300
DMOO17  0400
DMOO]9  0500
DMOO21  0600
DMOO23  0700
DMOO25  0800
DMOO27  0900
DMOO29  ]000
DMOO31  †100
DMOO33  1200
DMOO35  口00
DMOO37  1400
DMOO39  1500
DMOO41  1600
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比較指令
第5ヰ9市
5--19-4双字比較－CMPL(60)
操作数数据区
梯形圏符号
服制
説明
注意
椋志
例
保存CMPL(60)結果
_o
CPI和CPI+1必須在同一ノト数据区、:
CP2和CP2+1必須在同－i数据区。
把第三・卜操作数段力㎜。
当抱行条件力OFF吋,CMPL(60)不執行,当執行条件力ON吋,CMPL(60)将
CPI+1的4位十六逃制数与CPI的借合起来,将CP2+1的与CP2的結合起
来,声生繭十8位十六遊制数CPI+1,CPI与CP2+1,CP2,然眉庇校注函介8
位数,結果輸出到SR区中的GR、EQ和LE椋志e;
在CMPL(60)和坊向EQ,LE和GR称念的操作之1司政上其主指令,可能会改
文遠些祢志的状志,碗保右三所要得到的状志改変之前坊伺官田,、
ER:間接尋批的EM/DM字不存在、,
(x"EIVE/★DM学的内容不足BCDii-1,或者超出EM/DM区辺界。)
GR:霞ON,如果CPI+1,CP1大子CP2+1,CP2i,)
EQ:豊ON,女‖見込CPl+1,(=Pl等干CP2+],CP2口
LE:置ON,如果CP1+1,CP'1小子CP2+1,CP2c:
下例示出如何立即保存比較結果,如果HRIO,HRO9的内容火干Ol1,010的内
容,10000置ON,如果爾ノトプ]容相等,10001鷺ON,如果HR10,HRO9的内1容小
iFOH,OIO的内容,IOOO2:910N。在…些厘用11・1,三介輸出只有一介是必要
的,逮祥就不必使用TRO編程,,在速些癸型編程中,只有当CMPL(60)執行
日寸,IOOOO、1㎜1細鮒渡,。
大子
等干
小子
地趾    指令    操作数
00000   LD      00000
00001   OUT     TRO
OOOO2   CMPL(60}        
                HRO9
                010
                
00003   AND     25505
00004   OUT     10000
OOOO5   LD      TRO
00006   AND     25506
OOOO7   OUT     10001
00008   LD      TRO
00009   AND     25507
00010   OUT     ]0002
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比較指令
第5-S99r
5・口内一・-AY5多字比i較－MCMP(19)
操作数数据区
梯形固符号
TB1:表1的音字
lR,SR,AR,DM,EM,HR,TIM/CNτLR

TB2:表2的苗字
lR,SR,AR,DM,EM,HR,TIM/CNT,LR

Rl結果宇
lR,SR,AR,DM,EiM,HR,TIM/CNT,LR
限制
説明
椋志
TB1与TBI+15必須在同一・数据区。
TB2与TB2+15必須在同…数据区、,
R不能使用DM6144～DM6655e
当執行条件刃OFF吋,MCMP(19)不執行。当執行条件力ON吋,MCMP(]9)[ヒ
較TB1-tSTB2,TB互+1与TB2+1,TBl+2与TB2+2,…,'rBl+]5与TB2+15
的内容。如果第一・対相等,R中的第一・位置OFF,等等,即,如果TBI的内容等
干TB2的内容,位00置OFF,如果TBh1的内容等干TB2+1的内容,位0{
置OFF,等等,R中的共電位置ON。
ERI有一－AI表(即TB1-TB1+15,或TB2～TB2+15)超出数据1茎。
間接尋趾的EM/DM芋不存11」
(★EM/★DM宇的内容不是BCD碍,或者超出EM/DM底波界:;)
EQ:如果丙介表的全部内容相等il.R=OOOO日寸置0.N
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比較‡
日マ
第5-tgit
‖
σ
下例示出了用MCMP(19)遊行的比較与所得到的結果。当OOOOO)ljON吋,毎
分循杯都遊行出校。
00000                   地趾    ヒフ〈‡日マ    操作数
II      MCMP{19)                                
●ll                                    
                        00000   LD      00000
        100                             
                        00001   MCMP(19)        
        DMO200                          
                                        100
        DMO300                          
                                        DMO200
                                        
                                        DMO300
lTB1・IR1001
lTB2・DMO2001
lR・DMO3001
lR100   OfOO            DMO200  0寸00           DMO30000        0
                                        ●→脚          
lR101   0200            DMO201  0200            DMO30001        0
lR102   0210            DMO202  0210            DMO30002        o
iR103   A8CD    唱,喝●晴間●司●噂●■●●     DMO203  0400            DMO30003        1
                                        ●              
1R104   ABCD            DMO204  0500            DMO30004        1
                                        ●              
lRIO5   ABCD            DMO205  0600            DMO30005        1
                                        ●              
lRIO6   ABCD            DMO206  0700            DMO30006        1
                                        ●              
lRIO7   0800            DMO207  0800            DMO30007        0
                                        ●              
1R～08  0900            DMO208  0900            DMO30008        0
                                        ●              
lR109   †000           DMO209  1000            DMO30009        0
                                        ●冒            
lRlm    ABCD            DMO210  0210            DMO30010        1
旧刊1   ABCD    ■●喝,唱●鴫●拍喝●司1●鴫●喝●喝●喝●      DMO211  1200    →      DMO30011        1
{R112   ABCD            DMO212  1300            DMO30012        1
                                        ●              
lR113   1400            DMO213  1400            DMO30013        0
                                        1■ロ1          
lR114   0210            DMO214  0210            DMO300稗        0
                                        ●              
lR115   1212            DMO215  †600           DMO30015        1
                                        ●              
5-19-一一6有待号二遺制比…較－CPS(一)
梯形圏符号
操作数数据区
説明
注意
当8、行条件力OFF吋,CPS(一)不執行,当執行条件力ON吋,CPS(一)比較
CP1与CP2中的16位(4Altw字)有符号二遊制数,井輸出結果到SR区中的
GR、EQ和LE董示志c
在CPS(一〉和坊1司EQ、LE和GR椋志的操作之間放上其官指令,可能会改変
迭些椋志的状志,碗保存所要得到的状恋改変之R∬坊同1ご伯。
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椋志
ER,1同棲尋祉的EM/DM字不存在r、
(★EM/v・D,M字的内容不是BCD硝,或者超出EM/DM区辺界.)
EQ:如果CP1等干CP2,則隠ON,
1」E:女1]果CP1/1、干CP2,JIAi]置ON.:,
GR:如果CP1大手CP2,別置ON、
比較結果        椋志状恋                
        GR(SR25505}     EQ(SR25506}     LE(SR25507)
Cp1<Cp2 0       0       1
Cp1=Cp2 0       1       G
Cp1>Cp2 1       0       0
‖
修
在下面的例子中,102的内容大子DMOO20的内容。因此,10000置力0凡其官
イ立,1000]和100021胃)kJOFF,
大子
等干
小干
地祉    指令    操作数
OOOOO   LD      00500
00001   OUT     TRO
00002   CPS{一) 
                102
                DMOO20
                000
00003   AND     25505
OOOO4   ou丁    ioOOO
00005   LD      TRO
OOOO6   AND     25506
00007   OUT     ]0001
00008   LO      TRO
OOOO9   AND     25507
000]0   OUT     ioOO2
ず昨「
(28.580一ト避;}同数〉
〉
[・p・・DM・・2旦
iAIE.i.3i5
(-20,939'卜:逃制数)
ト19-7双字有符号二遺制比…較一－CPLS(一)
説明
梯形閤符号
操作数数据区
Cp1:第・'1＼ヒヒ校'吉
IR,SR,AR,DM,EM,HR,TIM/CNTしR,#
Cp2:第=二介比較宇
IR,SR,AR.DM,EM,HR,TiM/CNT,Lfl,#
000
未使用。貿力000
当執行条件力OFF吋,CPSL(一一)不執行,当執行条件力ON吋,CPSL(一)将
CP1+1,CP1与CP2+1,CP2中的32位(8位i数字)有符号二避制数遡i行比較,
井将結果輸出到SR区的GR、EQ和LE杯志。
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注意
椋志
在CPSL(一)和i方1司EQ、LE不日GR1示志的操作之同放上共営指令.可能会改変
逮些椋志的状恣。要碗保在所要得到情状恋改変之前坊同'営fP]。
ER:間接尋1止的EM/DM字不存在,=
(★EM/★DM字的内容不足BCD碍1,或三者超出EM/DM区辺界),、.
EQ:置OIN,女[1果CP1+1,CPI4手手CP2+1,CP2.,
LE:量ON,如果CP1+1,CPI小{二CP2+1,CP2。
GR:9.OIN,如果CP1+],CPI大干CP2+1,CP2r、
比較結果        椋志状杏                
        GR(SR25505)     EQ(SR25506)     LE(SR25507)
CpI+玉,Cpl<CP2+輻CP2    0       0       1
Cp玉+1,Cp▲=Cp2+1,Cp2   0       】      0
CP〕+】,Cpl>CP2+LCP2    1       0       0
」
一
任
在下側中,103,102的内容小子DMOO21,DMOO20的内容,因此10002置力
ON,H二色,10000和1㎜1晋)FyOFF,,二
③
大二]・二
等rF
小子
地±止  指令    操作数
00000   LD      00500
OOOO1   OUT     TRO
00002   CPSL(一)        
                102
                DMOO20
                000
OOOO3   AND     25505
OOOO4   ou了    10000
OOOO5   LD      TRO
OOOO6   AND     25506
00007   OUT     10001
OOOO8   LD      TRO
OOOO9   AND     25507
00010   OUT     10002
        Cp1+1:103                       Cp1:102 
81      2181    6       Fl      5レ1    B
(-2,IO茎,938.823-†'主豊田‖数)
<
Cp2+1:DMOO21    C       02:DMOO20
。15161A        9       gPlB
(90,872,283-}づ丑fl剖数)
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5--19-8区域苑囹比較－ZCP(一問一)
}桑イ乍数数据区
服制
説明
梯形圏符号
Il、必須小子或等UI.,,.
i当主丸行条件ブヨOFF日寸,ZCP(一)不執行。当]丸行1条件ラ勺0]N吋,ZCP(一)将CD
与由下限LLラ穣上限UL定叉的萢嗣遊行比較,井且把結果輸出到SR区中的
GR,EQ和LE椋志。錆果椋志状杏如下所示。
比較結果        1椋志状志               
        GR{SR25505)     EQ(SR25506)     LE(SR25507)
(二D<IJ、       0       0       」
LL≦CD≦UL      0       1       0
UL<CD   1       0       0
注意
椋志
在ZCP(一)和坊同EQ,ぱ和GR]添志的操作之間放ヒ其官指令,可能会改変
逮些椋志的状悉。要碗保在所要得到的状杏改変之前功同'芭佃。
ER:1司接尋量的EM刀)M宇不存在(.
(★EM/★DM学的内容不足BCD碍,或者超出EM/DM区辺界。)
EQ:置ON,女口果LL≦CD≦UL
LE:置ON,女日果CD<LL
GR,置ON,効果CD>UL
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例
在下側中,IROO2的内容(#6FA4)与萢固#00】0～#ABIF遊行比較,国力
#0010≦#6FA4≦#ABIF,EQ柄≒志与IRIOOO]置ONT。
_⑦
大町∴
(在萢園上)
等干
'((1　L国内)
小干　
(在遊園下)
地趾    指令    操作数          地祉    指令    操作数
00000   LD      00000           00004   OUT     10000
00001   OUT     TRO             00005   LD      TRO
00002   ZCP{一)                 00006   AND     25506
                OO2             00007   OUT     †0001
                #0010           00008   LD      TRO
                #A81F           00009   AND     25507
00003   AND     25505           00010   OUT     10002
LL:#OO10
。1。11「δ一
<
CD;002
6-lFlAj4
<
UL:#ABIF
AlBlllF
10000:0FF
-→10eo1:0N
leOO2:0FF
5--19--9双手区域苑園比i較－ZCPL(一)
操作数数据区
梯形圏符号
CD:比較数据
lR,SR,AR,DM,EM,HR,LR

LL:池園下限
lR,SR,AR,DM,EM,HR,LR

UL=池園上限
lR,SR,AR,DM,EM,HR,LR
限制
説明
H、+1,LL中的8位数字数値必須小子或警手UL+LUL,
当執行条件力OFF吋,ZCPL(一)不執行r.当執行条件力ON吋,ZCPL(一)将
CD,(=D+1中的8位数字値Lゴ由下限LL+工,LL和上限UL+1,UL定又的萢
嗣遊行比較,井桁結果輸出到SR区中的GR,EQ和LE杯志,結果椋志状志如
下表所示,
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比較結果        杯志状恣                
        GR(SR25505)     EQ(SR25506)     LE(SR25507)
CD,CD+1<LL+1,LI,        0       0       1
LI、+1,LI,≦CD,CD+1≦UI、+1,UL  0       1       0
UL+1、UL<CD,CD+1        ま      0       0
注意
椋志
在ZCPL(一)和坊1司EQ,LE和GR椋志的操作之同放上其官指令,可能会改
変遠些椋志的状志。要碗保在所要得到的状悉改変之前坊向官田。
ER:間接尋蛙的EM/DM字不存在1:
(★EM/x,・DM字的内容不足BCD碍,或者超出EM/DM区辺界)。
LL+1,LL大子UL+1,UL。
EQ:置ON,如果LL+LLL≦CD,CD+1≦≡UI,,,+1,U■,,,,
LE:置ONT,如果CD,CD+1<LL+1,LLΩ
GR:置ON,如果CD,CD+1>UL+1,ULc
5-20襲換指令
5-20-]
BCD鞍換力二遊制－BIN(23)
梯形園符号
操作数数据区
S=源パBCD)
lR,SR,AR,DM,EM,HR,TIM/CNT,LR

R:ξ1用字
lR,SR,AR,DM,∈M,HR,LR
制明
限説
])M6144`一－DIVI6655不能用作R。
当執行条件力OFF,BIN(23)不執行。当執行条件方ON,,BIN(23)将S的BCD
内容特換Xi等値的二遊制数,井将二遊制値i輸出到R。恢恢R的内容被改変;
S的内容保留不変Ci
BCD[=コ
↓
二逃制[コ
BIN(23>可用来将BCD韓換力二逃制,以便編程器或任何其毛編程没各的呈
示表示力16遊制而不是10遊制,官逐可用来待換到二遊制以抗行二避割算
木遣算而不是執行BCD算木這算,例如,当BCD値与二避制値要相加吋。
禄志
ER:S的内容不足BCD
間接尋趾的EM/DM字不存在。
(★EM/★DM学的内容不足BCD,或己超出EM/DM区辺界。)
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5-20-2
限制
説明
EQ:当結果力零対内ON。
二胡i割き書換1カBCD-BCD(24)
梯形園符号
操作数数据区
S、源■(二遊制)
lR,SR,AR,DM,EM,HR,LR

R:結果字
1R,SR,AR,DM,EM,HR,LR
若S的内容不大干270F,韓換結果将超辻9999,BCD(24)将不執行。当該本旨令
不執行,R的内容保持不変－
DM6144～DM6655不能用干R。
BCD(24)》審Sl雫的二逃i制(16遥if制)内容1特i換ラ勺等値E〈JBCDイ宜,i井斗等BCD値
輸出到R。恢恢R的内容被改変;S的内容保持不変。
二酬巳ヨ
↓
BCD[三コ
BCD(24)m!用来将二避i制偉喜吉換力BCD値,以便在編程器.と或任何其主輪程
没巻上酌量氷・表示刃10逃制而不是16遊制。官述可以用来襲換到BCD以遊
行BCD算木這算而不逞執行二避制算木速算,例如,当BCD檀和二遊制要相
加吋。
椋志
ERIl司接尋±ll:的EM/DM宇不存在。
(☆EM/★1)M字的内容不是BCD,或已超出EM/DM区辺界。)
EQ=当結果力零財力ON。
5-20-3双手BCD特操力双手二遊制－BINL(58)
梯形園符号
操作数数据区
限制
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説明
当1丸行条件力OFF吋,BlNL(58)不ま丸行,当執行条件力O.N吋,BINL(58)将S
和S+1中的8位数鞍換力32位的二送i制偵,井将韓族后的i数据輸出到R和
R+le
BCD
S+1
S
↓
二遊制
R+1
R
椋志
ER,S和/或S+]学的内容不是BCD。
間接尋趾的EM/DM字不存在:・
(★EM/★DM竿的内容不是BCD,或已超出FM/DM区辺界.:J)
EQ:i当8苦果力零日寸ラ勺ONe
5-20-4双字二遊制特操力双字BCD-BCDL(59)
梯形圏符号
操作数数据区
S:源首宇(二遊制)
iR,SR,AR,DM,EM,HR,LR

R昂界曽字
lR,SR,AR,DM,EM,HR,LR
限制
説明
若S的内容大干05F5EOFF,特換結果持越辻99999999,BCDL(59)不執行。当該
指令不執行吋,R和R+1的内容保持不変。
DM6143～DM6655不能用干R。
BCDL(59)将S和S+1中的32位二進制億特換%J8位数的BCD値,井将特
操数据輸出到R和R+1。
二:遊制
S+1
S
↓
8CD
R+1
R
椋志
ER:R和R+1内容超辻99999999。
同i接尋蛙的EM/1)M不存在。
(★EM/★DM手酌内容不是BCD,或已超出EM/DM区辺界、,)
EQ:当結果力零耐力ON。
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5-20-54-16揖…石弓－MLPX(76)
操作数数据区
服制
説明
梯形園符号
S:源字
1R,SR,AR,DM,EM,卜{R,TIMICNT,LR

Di:数字指定
lR,SR,AR,DM,εM,HR,TlwCNτLR,#

R:結果首宇
lR,SR,AR,DM,EM,HR,LR
Di最右辺的菌・↑・数字必須各方0-3之同的値。全部結果字必須在相同数据
区。
DM6144～DM6655不能用干R。
当執行条件力OFF吋,MLPX(76>不執行,当執行条件方ON吋,MLPX(76)将S
中最多4■1x4位的16遊制数鞍換力O至151司的10遺制値,毎分10遊制値
用干指示位的位置,、在結果手中,ヌ力立被鞍換値的位被蟹力ON。若指定了要
麓換多子一介数字,杁R升始達鍍的若干↑字将有一"・・Al位被置ON。(現下
例)
下面的初子=是杁s的一号数字逃行一ノト数的蜂碍操作,迷星Di庇力ooo1。
源字
,署lCl
」7-一」一」
1位C(郎第12位)置ON。
/
数字指定
首数字和要特換数字的数量由Di指定,若指定了比在s中刻下的迩要多的
数字(杁指定的首数字算起)、余下的数字将校S的升始赴重新井始汁,要求
用来存儲特撰結果的最后一小字(R加上要韓換的数字数量)必須埼R同在
一ノト数据区。例如,若要賛換丙ノト数字,数据区中最后一・↑'地趾不能指定;如
果特操3介数字,数据区中最后2ノト字不能指定。
Di中的数字如下所示設定。
数字号3210
指定=要特操的首数字(O-・3)
要4寺換数守:自勺数量(0～3)
0:】ノト数字
1:2介数字
2:3↑数字
3:4Alil8i(字
未用置力零)
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一些Di偵及官佃戸生的数字到宇之同日騎射典例如下∫野示,、
Di:OOIO
S
Di:0030
S
Di:0031
S
Di:0023
s
椋志
‖
仔
ER,未定又数字指定符,或R加数字量赴出一介数据区c:
間接尋姓的EM/DM宇不存在。
(★EM/☆DM字的内容不足BCD或巳超出EMA)M区辺界、)
下述程序将DMOO20数据的1～3的数字賛換方位的位置,井且将杁HRIO升
始的達鎮3十学的対TZ位置ON、;t数字0不韓換c、・
ooooo   MLPX{76)
・1書   
        DMOO20
        θoo21
        HRlo
S:DMOO20
DMOO20  00      
DMOO20  01      
DMOO20  02      
DMOO20  03      
DMOO20  04      1
DMOO20  05      1
DMOO20  06      1
DMOO20  07      1
DMOO20  08      O
DMOO20  09      1
DMOO20  10      1
DMOO20  11      0
DMOO20  12      o
DMOO20  13      0
DMOO20  14      o
DMOO20  †5     0
不牟孝換
15
R;HR10
6
・.・一、
0
●      HRlOOO  o
        HRIOO† 0
        HR1002  0
        HR1003  0
        HR1004  O
        HR1005  0
        HRlOO6  0
        HR1007  O
        HR1008  0
        HR1009  0
        HR1010  0
        HR1011  0
        HR1012  0
        HR1013  0
        HR1014  o
        HR1015  1
R+1:HR11
1
●      HR1寸OO o
        HR1101  o
        HR1102  0
        HR1103  0
        HR1104  0
        HRlIO5  0
        HRV106  1
        HRllO7  0
        HR1108  0
        HR1109  0
        HRlWO   0
        HR1111  0
        HR1112  0
        HR1113  o
        HR1114  0
        HRlW5   0
R+2:HR12
●      HR1200  1
        HR1201  0
        HR1202  o
        HR]203  0
        HR1204  0
        HR1205  0
        HR1206  O
        HR†207 0
        HR1208  0
        HR1209  0
        HR1210  0
        HR1211  0
        HR1212  0
        HR「213 o
        HR1214  O
        HR1215  0
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5--20--6
16-4編硯
DMPX(77)
梯形園符号
操作数数据区
SB:源着手
lR,SR,AR,DM,EM,HR,TIM/CNT,LR

R=6苦果字
旧,SR。AR,DM,EM,HR,LR

Di:数字指定
1R,SR、AR,DM,EM,HR,TIM/CNT,LR,#
Di的最右辺爾今数字必須各iSo・・3之同情値。
所有源字必須在同一数据区。
DM6144～DM6655不能用苧SB,R或Di、)
説明
当執行条件力OFF吋,DMPX(77)不執行。当執行条件)90N吋,DMPX(77)碗
定S中的最高的ON位位置,将逮最高ON位的位序号対座値端国力単イ'的
16遊制数字,然后将其輸出到R中的指定数字、接牧結果的数字由Di指定,
Di述指定裏編碍数字的数量。下面是一ノト例・子ド一介数字編碍到R中序号力
1自勺i数字。逮日寸Di」口z=ヲ…rOOO1。
＼佳送c以指丁弟12位作
＼
＼力最吉ON位
数字椋志符
最多能有杁S升始的達鎮的四分源字能被編碍,井且数字杁指定的首数字按
順序写到R,若指定的数字多子R中剰余的数字(夙指定首数字丹始汁),剰
余的数字将杁R的升始赴重斬放置。
被特換的最后字(S加上要特換数字的数量)必須与SB赴干同一数据区。
Di的数字如下段置
3210
数字号=
指定首数字以接牧特換后的数据(0～3)
要鵯換的字数(0～3)
0=一ノト字
1=二介字
2=三/lx・字
3:四分字
未用
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…些Di億及由宮所芦生射手数字特換的初子如下所示。
Di:OO"Di:0030
RR
S               0
        ●      
S+]             1
        ●      
S+2             2
        ●      
S+3     ●      3
椋志
‖
仔
Di:OO13
R
Di:0032
R
FR:未定叉数字,杯志符,或S加数字数超出…ノト数据区。
源字的内容方案。
間接尋趾的脚/DM字不存在。
(★EM/★DM宇的内容不是BCD,或已超出EM/DM区的辺界。)
当㎜是ONI寸,下面1継一〇10与01綱至HRIO的蜘＼数
≒子,然后斗書LR10」…iiLRIl端石弓至}{RIO的后両ノト数字。量然源字的毎ノトイ立♪1夫
恋没湿示出来,』酬又定展示的位的状恋1(ON)精核手中的最高ON位c、
IROIo
lROIl
OllOO
地吐    指令    操作数
OOOOO   しD     00000
00001   DMPX(77)        
                010
                HR10
                #0010
OOOO2   DMPX(77)        
                LR10
                HR10
                #0012
01000   
        
01011   1
01012   0
        
01015   0
01109
01110
OIM5
1
0
0
LR10
LRlOOO
LRlOOI
l
LRleo2
0
LRll
LRllOO
LRllO8
1
LRllO9
0
HR10
O
LRIO15
LRM15
0
数字0
数字1
数字2
数字3
B918
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5-20-7七段澤碍－SDEC(78)
操作数数据区
梯形固符号
S:源字く二遊制)
lR,SR,AR,DM,∈M,HR,TIM/CNT,LR

Di:数字指定
lR,SR。AR,DM,EM、HR,TIM/CNT,LR,#

D;目的着手
lR,SR,AR,DM、EM,HR,LR
限制
悦明
指定
Di必須在以下給出的数値中。
全部團的宇必須在同一数据区。
DM6144～DM6655不能用干D。
当執行条件力OFF吋,SDEC(78)不執行,,当執行条件是ON吋,SDEC(78)将S中
指定的数字特操力等値的8位、7段呈示碍,井将其置干以D升美的目的宇。
任何或全部S中的数字可以杁指定的首数字升始順序特換。首数字、要職換
数字的数目及D的郷一挙用来接牧首ノト7段呈示碍,(螢右辺或最左辺8
位)将在Di中指定,,若指定了多介数字,宮相将杁指定的D的半手弄始順序
放置,毎ノト要求荊寸＼数字,、若指定的数字多『FS中剰余的数字(杁指定首数
字算起),多下来的数字将使用S的起始赴。
1〕i白ξ」数字没置文「11;一。
数字号3210
指定要鞍換的S的首数了:(O～3)
要韓換数字的数{((0-・3)
0:1ノト数字
1:2介数字
2:3介数字
3:4Al数字
D的被使用的首平字
0:最右辺8位(第一半字)
1:最左辺8位(第.二半字)
未用慣力零)
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換指令
Di値及再生的4位二遊制特換力7段顕示的一些例子星示如下
D
第・半字
第二二平字
Di:0030
S数字
工
D
Di:OO"
S数字
噺
第一'半字
第二半字
Di:0130
字
D
Di:0112
S数十こ
「
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1
ー
暫
下達例子.顕示1立:生一ノト8的数据,小写字母表示郷一位対位7段..昆永日勺邸一・・
段,接着的表構説明了所有16遊帯ll数字的源数据及特操石或,
LRO7
0       x†oo
1       
0       
0       
0       x101
0       
0       
0       
o       x102
o       
0       
0       
O       x103
0       
0       
O       
DMOO10
0       20      0
        21      1
        22      0
        23      o
1       20      0
        21      0
        22      0
        23      1
2       20      0
        21      1
        22      1
        23      1
3       20      1
        21      0
        22      1
        23      1
IRlOO
1:.第二介数子
0:・一・十数子
o或1:
0イ元0{〕【》07
1イ立〔〕8～15
未用
位00
7
a
b
C
Ct
e
f
9
占口口一
{le
d
b
C
源数据                                                          .匿換解 i(段)                           昆示
数戸:   位                              一      9       f       e       d       C       b       a       
O       o       o       o       o       o       0       1       1       o       0       O       0       o
1       o       o       o       1       o       o       1       1       0       0       O       o       |
2       o       o       1       o       0       O       1       1       o       O       1       1       ～
3       o       0       1       1       o       o       1       1       0       0       1       1       ∋
4       o       1       o       0       o       0       1       1       o       1       o       0       鴨
5       o       1       0       1       0       0       1       1       o       †      0       1       5
6       0       1       i       o       0       0       1       1       0       1       0       1       6
7       0       1       1       1       0       o       1       1       0       1       1       1       η
8       1       0       0       0       0       0       1       1       1       0       0       0       8
9       1       0       o       1       0       0       1       1       1       0       0       1       q
A       1       0       1       0       0       1       0       0       0       0       0       1       R
B       1       0       1       1       o       1       0       0       0       O       1       0       b
C       ～      {       0       0       0       1       0       0       0       0       1       t       〔
D       1       1       0       1       0       1       0       0       0       1       0       0       d
E       1       〈      1       0       0       1       0       0       0       1       O       1       ε
F       1       †      1       1       0       1       0       0       0       1       1       O       F
288
---------------------[End of Page 4375]---------------------



桂換指令
第5-20常
緑志
ER:不正晩酌数字指定,或目的数据区超出。
間接尋趾的EM/DM字不存在,
(★EM/★DM学的内容不是BCD,或超出EM/DMi数据区辺界,=)
5-20-8ASCll特操
ASC(86)
操作数数据区
梯形園符号
服制
説明
数字指定
注
D三必須在以下指定自勺債池園内。
所有目的字必須在同一数据区,、
DM6144～DM6655不能用『二D。
i当執行条件力OFFiltl,ASC(86}不執行,、当]丸行楽f牛ラ勺ON吋,ASC(86>将S中
指定的数字特換力等値的8位ASCII碍,井将藁葺干以D升始的目的宇中c,
在S中的佳例或所有数字可杁指定的首数字起順序襲換。首数字、要特換数
字的i数量及接牧首介ASCII碍的D的半宇(最盲域最左8位)在Di中指定。
若指定了多イ＼数字,官田将校指定的D的半手弄始順序放置,毎ノト手放丙介
数字。若指定的数子多子S中的剰余数字(荻指定的首数字算起),多下乗的
数字)1名Fイ吏戊「目s白勺起女合文上〔
参考階乗HA5c∬字辞表,、
Dl的数字汲置如下所不.
数三ε':32で0
指定要特換約言数字(0～3)
要鞍換数字的数量(O-・3)
0…/1、数字
;ξ簾
3四イ・数字
要使用的D的菅平■
0:最右辺8位(第一半字}
1:最左辺8位(第二半字)
棚金o:元
1偶
2:奇
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Di値及其生成的4位二遺制到8位ASCII裳換的一些例子如下所示:
Di:OOIl
SD
第・半字
..'字
S
Di:01t2
D
Di:0030
SD
-'半■
第二幸手
D+1
第一半字
第二半字
Di:Of3e
S
D
校稔
椋志
各ASCII字符(2イ'数字)的最左辺位可以自劫凋整作方奇校輸或偶校i強,若
不指定校職,最左位特恵力零。
当指定力偶検鏡,最左位格凋整力使得所有ON位数量是偶数。例如,当役定
方偶校耳金,ASCII"31"(OOI10001)将方"B1"(10110001:校強位置ON以生成ON
位数量的偶値);ASCI1"36"(00110110)将力"36'(00110110:校電位置OFF,因
力ON位数量値已経是偶数),校職位的状恋不影桐AS〔Ill碍的音叉。
当指定力奇校B金,各ASCII字符最虚位将凋薬方使徒ON位数量佐内奇数,
ER:不正碗的数字指定,或已超出目椋数据区。
間接尋蛙的EM/DM字不存在。
(★EM/☆DM字的内容不足BCD,或已超出EM/DM区辺界。)
5-20-9ASCII賛換力十六避i制
HEX(一)
操作数数据区
梯形固符号
S=源首字
lR,SR,AR,DM,EM,HR,TIM/CNT,LR,#

Di=数字指定
lR,SR,AR,DM,EM,HR,TIM!CNT,LR,#

D=1ヨ自僻:
lR,SR,AR,DM,EM,HR,LR
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服制
説明
数字指定
Di必須在如下指定的池園。
所有源字必須在同一数据区.
源字的字背中必須包含等子16逃制偵的ASCII碍,例如.30～39(0-9),41-・
46(A～F)o
DM6144～DM6655不能用干D、
当執行条件刃OFF吋,HEX(一)不執行。当執行条件力ON吋,HEX(一)将指
定源手中ASCII商的字芋侍換力等値的16遊制徳井将其置干D。可遊行以指
定的S的音字苓井始最多4ノトASCII碍的特操,特操后的】6法制値i按指定的
数字順序放賢到D。着手廿(最右或最左8位),要特操的字常数及接収16逃
制数首但的D的数字将在D三中指定。若指定了多介字竿,官イ1]将由指定的S
的半字升始順序襲換,若需要,迩可達鎮到S+1和S+2。
若指定了多子D中剰余的数字(杁指定首数字算起),逮多下来的数字将使
用D的起始吐,D中不接1文韓族値的数字将不改変。
Di的数字按如下没置。
数字「ノ:3210
-」「1」
本旨定D中妻使用白」]数字(0～3)
要奪L奪il英由旬字市数(0・-3)
O:O字廿(2数学ASCII石1`)
1=2字・1∫
2;3字市
3:4字市
要使用的S的首半字
0:最右辺8位(第一平字)
1,最左辺8位(第二半子)
割金0=元
1:偶
2:奇
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Di償及其生成的8位ASCII到4位16避制特操的一盛例子如下所示、
Di:0011
　　
難こ目
S
Di!0023
D
Di:0030
　
琴
鷺苔
D
s
Dl:0133
ASC‖石弓i表
下面撮承了鞍換前約ASCII碍及鞍換后的16遊制値。参考卵乗HAsC∬字符表。
源数据                                                                  輯換后数据                              
AsCII碍 位状恣(見渡}                                                            数字    位                      
30      右      o       1       1       0       0       0       O       o       0       O       0       0
31      寅      o       1       1       0       0       0       1       1       0       o       0       て
32      膏      O       1       1       0       o       1       0       2       O       0       1       0
33      ★      0       1       1       0       o       1       1       3       O       0       1       1
34      ●      0       1       1       o       1       o       O       4       0       1       0       0
35      ■      0       1       1       0       1       0       †      5       0       1       o       1
36      宙      0       1       1       o       1       1       o       6       0       1       1       0
37      ●      o       1       1       0       1       1       1       7       O       1       1       1
38      噂      0       1       1       1       0       o       0       8       †      0       0       0
39      費      O       1       †      1       0       0       1       9       1       O       0       1
41      曹      1       o       1       0       o       o       1       A       1       0       t       0
42      ★      1       o       1       0       0       1       o       B       1       0       t       1
43      w       1       0       1       o       0       1       1       C       1       1       0       O
44      禽      1       0       1       0       1       0       0       D       1       1       0       1
45      脅      1       0       1       0       †      0       1       E       1       1       1       0
46      ●      1       o       1       0       1       1       o       F       1       1       1       1
校強
注各介ASCII代碍最左辺位用干奇偶枝輪。
各AlAS(=II字符(2ノト数字〉的最左位用干奇偶校験自動凋整.
若禿細金,最左辺位忌是力零:1苦力奇或偶栓強,毎分ASCII宇符的最左位将凋整
以使得所有ON位之和力奇数或偶数.
若S中的ASCII碍的枝輪与Di指定釣枝途不符,ER杯志(SR25503)將置ON井且
咳指令将不執行。
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椋志
例
ER:不正碗的数字指定,或超出目的数据区。
間接尋趾的EM/DM字不存在。
(×'・EM/★DM字的内容不是BCD,或超出EM/DM区辺界):〉
在下述例子中,LRIO的第二宇宇和LRI1的第一字市特換乃至6遊制値,迭些
直写到IRO10的第一和第二宇市。
地趾    指令    操作数
00000   LD      00000
000卍   @HEX(一}        
                LR10
                HRfO
                010
HRi・匝■回
LR12口三囲]L酬
鞍換力16遡i
制数
S・・-20--10椋度－SCL(66)
梯形園符号
操作数数据区
限制
規明
S必須是BCDc、
Pl'"P1+3必須在同一数据区。
DM6144～DM6655不能用干Pl-Pl+3或R,,
S(=L(66)用来将4位数16送制値銭性地黄換力4位数BCD値,不同干BCD
(24)的将4位数16遊制等値地…薩換プJBCD(S,,,.,→Sl〕cD).SCL(66)能按指定的
残性美系特換16逃制値。鮪換銭由在参数字PI-Pl+3中指定的両全点来定又ぐ
当執行条件力OFF,SCL(66)不執行。当]丸行条件力ON,SCL(66)将S中的4
位数16遊制値,接点(Pl,Pl+1)和(Pl+2,Pl+3)定又的銭性美乗鞍換力4
位数BCD債,井将£苦果置『FR,結果金入到最相近的整数、若結果小子OOOO,
剛将0000写到R,若結果大子9999,剛将9999写到R。
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ド表悦明参数字的功能和遊園1                     
参数    功能    荘園    注緯
P1      B(:D点れ(AY)    0000～9999      一'一－
P1+】   16逃制点相(Ax)  0000～FFFF      不要没成P1+1=Pl+3
P1+2    BCI)点#2(Bり    oo(}()～9999    一ー－
Pl+3    16逃制点#2(Bx)  0000～FFFF      不要没成Pl+3=P1+1
下国悦羽根据白点(ふ,ふ)和(Bv,底)定又釣銭将源字S特操到D。
特撰后的値
8y
R
A∀
        BCD                                                                     
        o                                                                       
Y       一      一      一                                                      
        一                                                                      
∀      "       一      一      '       一      一      一                      
                                                                                ●
Ax
S
Bx
躰換前田値
(16遊i制)
買先把所有旧位特撰力BCD,然后利用以下的公式封算結果1
窒着果=13Y-[(B1-AY)/(Bx-Ax)×(Bx-s)1
拐誌
蓼
σ
FR:Pl+1白勺億ξ誇『ヨニPl+31'1勺fU,,
間接:予批的EM./11)M字イ・存在t'、
(☆EM/★DMfl的プ]容不足BCI),或者超出EM/DM区辺界c'i)
PI利Pl+3不在同一数据区,或其官設置出惜。
EQl当結果Rカ(㎜嶋帆
在下鞘子商館0聴DMOI{幻(#0100)中的BCD源数据.1蹴
DMOI,5e・-DMO153中的参数特操力16遺制値,其結果(#051,2)被写到DMO200。
地趾    指令    操作数
00000   LD      00000
00GO1   @SCL{66)        
                DMO100
                DMO150
                DMO200
DMO150  0010
DMO151  0005
DMO152  0050
DMO153  OO19
fDMoR60]01001
↓
lDMO200{05121
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5-・20-11有符号二遡i制到BCD椋度－SCL2(一)
梯形園符号
操作数数据区
S:源字
lR,SR、AR、DM,EM,HR,LR
PIl首'参数字
lR,SR,AR,DM,EM、HR,LR
限制
説明
S必・多貢是BCD,,
PいPl+2必須在同一・数捌天、
DM6144-DM6655不能J・Ti干R,、
SCL2(一)月来将4位数有符号16逃制値銭性地特操力4位i数BCD債,不同
干BCD(24)等値地将4位数16遊帯ll襲換方響債的4位数BCD(S、,,～S3CI,)〉,
SCL2(一)可根据脂足釣銭性美系特操有符号16逃制値。綾換SllEII参数字Pl
至Pl+2中規定的X柚戴距和を文料率来垣叉。
当執行条件力On酎,S(=L2(一)不執行,当執行条件力ON吋,SC【"a2(一)将S
中的有符号4位数】6遊{目値待換力4位数BCD壇,鞍換依据X柚戴距(Pl,
0)利斜率(Pl+2÷PI+9)定叉釣銭逃行,肖二将結果慰干R。結果余人内曇接
近的i整数。
着結果力負数,Gri.CYカ1。若結果小子一9999,将一9999写到R。若結果大子
9999A誓9999写到R,,.
下表説明参数子的功能和萢圃、
参数    功能    苑圃
{〕1    x柚翻巨(有符号▲鑓剛    8000～7FFF(-32,768～32,767)
Pl+{    △x(有符号16迩制)       8000～7FFF(-32.768～32,767)
Pl+2    i△Y(BCD)       00〔X)～9999
下闇湿示源宇S根掘点(Pl,0)和斜率△Y/△X定叉的銭特操到R。
鞍換后値
(B(=D)
X軸載距
特換前{直
(有符号十六避制)
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椋志
‖
仔
05000
結果的荻得,首先将所有有符号16遊制偵韓換力BCD値,然后,依据下式算
tR,,>
R=螢×(s-PD
ER:1可接手趾的EM/DM字不存在。
(★EM/★DM学的内容不是BCD,或已超出EM/DM区辺界),,"
Pl和p1+2不在同一数据区,或其他汲置錯1晃、
CY:当多吉果R力負{直射置ON。
EQ:当結果Rカ0000刑麗ON。
下面的例子中,当05000力ON吋,在001(#FFE2)中的有符号二近制源数据
按在DINaOOOO-・1)MoOO2中的参数特操力BCD,其結果(#0018)随后写入
LROO,井且由干結果是負債CY鷺ON。
地趾    指令    操作数
00000   LD      05000
00001   @SCL2(一)       
                00†
                DMOOOO
                LROO
DMOOOO  FFFO
DMOOO1  OOO3
DMOOO2  0002
                ●                      
                                2       
        FFFD:   /       3               
FFE2    '                               
`                                       ●
:                                       
                一〇〇18                        
R=18器×(FFε2-FFFD)
-9×(-1B)=-18
EROOIIFFE21
↓
巨Rool・。。181CY.1
↑
cY栢≒志変ON,因)!三r
特操結果父負{且.
5--20-12BCD到有符号二選制椋度－SCL3(一…一)
服制
梯形圏符号
操作数数据区
Pl+1必須是BCD,,
Pl～P1+4必須在同一一数据区,
DM614・i'-DM6655不能用干R。
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説明
注
SCL3(一)用来将4位数BCD僅特換力4位数有符号的16逃制値。SCL3(一)
依据指定釣銭性美系特換BCD億,特操銭由指定在参i数字Pl-Pl+2中的Y
季由裁良臣禾1]残余斗率米産又ン
当執行条件方OFFli寸,SCL3(一)不執行。当執行条件力ON吋,SCL3(一)依据
苗Y軸戴距(O,PI)和斜率(Pl+2÷Pl+1)定叉釣銭将S中的4位数BCD値
特撰力4位数有符号16遊観値,井将結果量子R。結果将舎人到最相近的整
数。
S的内容可力0000～9999,若CY=1剛将S視力負数,所以S的萢固文隊上
是一9999-9999。一一定要使用STC(40)或CI£(41)将CY投獄方所需要的符
号。
参数字Pl+3和Pl+4規定結果的上限和下限。若結果大干Pl+3中的上
限,上限被写到R.,若結果小干P]+4中的下限,下限被写到RL:
対12位模似量輸入単元,上下限分別力07FF和F800。
下表説明参数字的功能和荘園,
参数    功能    苑圃
P1      X舳捕ii躯巨(有'符号'16,追縄)    8000～7FFF{-32,768～32,767}
P1+1    △X(BCD}        0001～9999
P1+2    △Y(有符416辺制)        8000～7FFF(-32,768～32,767}
P1+3    L限(有待引6逃制)        8000～7FFF(一・32、768～32,767}
P1+4    下限(有符・」コ6逃制)   8000～7FFF{-32,768～32,767)
主
糟糠二障(P1+1)tl勺△X汲置力㎜(4働BCD),Pl÷1用作麟,被
㎜除就不能得蛎酬撒,如果使用十六遊制劇不能纈1正訓結
果。P1+1必須－fYOOOI到9999的BCD数据。
下国説明源字S根掘由点(0,PI)和斜率△Y/△X定又釣銭寺奪換到R、
特撰r   債              /       
        (有符号16遊制)1                 △Y
1・:限一        ←●    △X             
R                               
Y酬矩/                          
                S               ●
下限…  '一                     
鞍換前値
(BCD)
該結果的汁算是:首先将所有BCD億綾換力者符号的二遊制値,然后利用以
下算式
R=(農×S)+PI
297
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椋志
ER:同接尋まll二的EM/DM字不存在c,
(★EM/★DM学的内容不足BCD,或已超出EM/DM区辺界)。
φ
S的内容不是BCD.1.
CY:SCL3(一〉不改変CYご(CYi-〈■表聯寺換言∬S約符号,,>
EQ:lt苦果R力oooo耐震ON己
」
ー
停
        253('ギ`100
■      'loo'1
('ギf)N)
右下側車,OOI,01的状恋決定了源子中BCD億1約符号。如果00101カON,那広
瀬宇力負値.:当00100カON吋,IEll,RO2中的BCD源i数据根掘在DMooc}o・-
DMOOO4中的参i数鶴換力布符号的二送制億,,結果被写人到DMO100(在第二
ノIK－旗中,有符号二逃制億カー1035,小子在DMOOO4中規定的下限,所以下
限写到DMOlOO)∪
CLC(4t)
eelOl
STC{40)
OOtoo
@SCL3(一)
LRO2
DMOOOO
DMOIOO
地趾    指令    操作数
00000   LD      25313
00001   CLC{4"  
00002   LD      00†01
001餌   STC{40} 
00004   LD      00100
00005   SCL3(一}        
                LRO2
                DMOOOO
                DMO100
有符号16避i制
                        6       
                3               
0005一  一                      
                                o
DMOOOO  OOO5
DMOOO1  0003
DMOOO2  OOO6
DMOOO3  07FF
DMOOO4  F800
cy=O
BCD
LRO20100
↓
cy=1
1LRO2110351
↓
DMOIOOOOCD
DMOIOOF800
5-20-13肘特操力秒－SEC(一一)
梯形固符号
操作数数据置
服制
S和S+1必須在同一数据区,R和R+1必須在同一数据区。S和S+1必須
是BCD井且必須是遥当的吋/分/秒格式。
DM6143～DM6655不能用干R、
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税明
椋志
‖
仔
SEC(一)用来把以吋/分/秒表示的吋同特換方響同的秒値。
在源数据中,秒由S中的位OO・-07指定,分由S的位08・-15指定。小ii寸[hS+
1指定。所以最大値力9999小肘,59分,59秒、
結果輸出到R和R+1,所能教程的最大値是35,999,999秒
ER:S和S+1或R和R+]不在同一数据区、、
S和/或S+1不是BCD、r.
秒和/成分的値超出59、こ
1遡接手趾的EM/DM宇不存在c,
(★EM/★DM宇的内容不足B(=D,或已超出EM/DM区辺界)。
EQ:2苦果ラ勺零口才鷲三〇N
当0000()カOFF(即当]丸行黍件力ON),下面的指令将HRI2和11R13袷出的
吋,分,妙辞換力秒,井将結果存到DMO'IOO和DMO'SOI。
'       oooooI                                                          地±止  指令    操作数
                                                        SEC(一)                         
        1,ド                                                                            
                                                        HR12            00000   LDNOT   00000
                                                        DMOIOO          00001   SEC(一) 
                                                                                        HR12
                                                        OOO                             
                                                                                        DMO100
                                                                                        
HR12HRて3               3       2       0       7       2815小肘,32分,07秒                                      
                                                                                        OOO
                2       8       1       5                                               
↓
DMOIOO
DMOIOt
5       9       2       7
1       o       1       3
10,135,927秒
5--20・-14秒装換力吋－HMS(一)
梯形園符号
操作数数据区
000=不起作用
服制
説明
S和s+1必須在団一一数据区,R和R+】必須在同一数据区。S和S+1必須是
B(ID井且必須方0～35,999,999秒、,
DM6143-DM6655不能用干Ri's,
HMS(一)用米将以秒表示的H寸間韓換力相等約以吋/分/秒表示的}1由旬、,
在S和S+1中指定的秒値待換プ担寸/分/砂弄置rFR=和R+1。
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在結果中,秒債鷺干K的位0(FO7,分償置干R的位08-一一15,対他量子R+1
中。最大値是9,999小肘59分,59秒。
椋志
ER:s和s+1或R和R+1不在i同一数据区。
S和/或S+1不是BCD或者超出36,amooo秒。
1同棲号泣的EM/DM字不存在。
(x,EM/★DM学的内容不是BCD,或已超出EM/DM区辺界。)
EQ:当結果力零付置)N。
圭
ー
傍
当00000カOFF(即執行条件方ON),下述指令将在HR12和HRI3中指定的
秒,特操力吋、分、秒,井将結果存在DMOIOO*f3DMOIOI.
∠      ㈱                                                              地杜    指令    採・作数
                                                        HMS{一)                         
        什                                                              ooooo   1」)NOT ㎜
                                                        HR12                            
                                                                        oooOi   IiMS(一)        
                                                        OMOloo                          
                                                        ooo                             HR12
                                                                                        DMO100
HR12HR13                5       9       2       7       10」35,927秒                                    
                                                                                        ㎜
                1       0       1       3                                               
                                                                                        
↓
7,艮∨
酷
丁…
直U-
ooo-
直U(U
MM
DD
2,815小肘,32分、{〕7秒
5-20-15
i列一そ〒韓換－LINE(一)
梯形圏符号
操作数数据区
S:16↑源字ξ臥的百害
Hモ,SR,AR,】)M,EM,HR,'11M/CNT,LR

C;列位指定(BC加
IR,SR,AR,DM,EM、HR,TIM/CNr,LR,#

D:目的■
lR、SR,AR,DM,EM,HR、TIM/CNT,LR
限制
S和S+15必須在同一数据区,、
C必須是#OOOO和#OO15之筒的BCD。
DM6144-DAI6655不能用干D。
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税明
当執行条件力OFF吋,LINE(一)不執行。当執行二条件力ON吋,LI]NE(一)将十
六字組(S-S+15)中列的位C夏制到字D的16ノト1.",".-z.中(OO-15)。
S
S+1
S+2
S+3
:
S+15
C位15'                                                                                  位00「                                  
o       0       0       o       1       1       †      0       0       0       羅      0       o       o       O       1       
1       1       0       1       0       0       1       0       0       †      1藁;ii  1       0       0       0       1       
0       o       0       1       1       0       1       1       0       0       i遥iii  0       0       1       1       1       
1       0       0       o       0       0       1       1       0       0       藁ii    0       0       1       1       t       
●.●■●●                                                                                     :●                                     
1・1111国・1・1・11川・lli藁1…1・11回11。1                                                                                                                             
                                                                                                                                
                                                                                        ,                                       
位位
1500
D圏…懸盤翻
椋志
唖
9
ER=列位指定C不是BCD債,或指定了不存在的位。(即,指定位必須在00-・
15之臓D
間接尋趾的EM/DM不存在,,
〔x`'EM/★DM宇内容不是BCD,或超出E]N4/DM区辺界:")
S和S+15不在同一数据区。
EQ:当D内字耐量ON,否別置OFF。
下例表明如何使JERLINE〈一ーー一)将字組(IRIOO-IR115)的位列07移至DMOIOO。
OOOOO                   地趾    指令    操作数
        UNE(一)                         
                        00000   LD      00000
        ioo                             
                        00001   LINE(一)        
        #OOO7                           
        OMOIOO                          100
                                        #0007
                                        DMG100
5-20-16
行列特撰一旬白白－COLM(一〉
梯形圏符号
操作数数据区
限制
D和D+15必須在同一数据区。
DM6129～DM6655不能用干D。
C必須是#0000和#0015之同的BCD債c
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説明
椋志
蓼
9
5-20-17
当執行条件力OFF吋,COLM(一〉不執行。当執行条件力ON吋,COLM(一)洛
学S的16Al位(00～15)夏制到16字9R(D-D+15)中C列的位中、,
位位
1500
S竃・・・・…
－
D
D+1
D+2
D+3
●●●ρ
●'■・
D+150111000110001010
ER=位指定C不是BCD偵,或指定了不存在的位(指定位必須是00-15之
河的億.)。
向接手趾的EM/DM字不存在。(★EM/★DM字内容不是BCD,或超出
EM/DM底辺界。)
D和D+15不在同一一数据区。
EQ:若S方零輿‖置OIN,否1別置OFF。
…ド例説明如何使用CO1」W(一)将字DMO100(00--15)的内容移到字坦
(DMO200～DMO215)的{立列15。
位C位15…100                                                                                                                    
0       0       0       0       1       1       1       0       0       o       …ii    0       0       0       0       1
1       1       0       1       0       0       1       0       0       1       ●●●●'       1       o       0       0       †
0       0       0       1       1       0       1       1       o       0       ii'"占」        0       0       1       †      1
1       0       0       0       0       0       1       1       0               0_.、.          0       1       1       て
00000   COLM(一)                地趾    指令    操作数
                                        
        DMOlOO          00000   u〕     00000
        DMO200                          
                        0000玉  COLM(一)        
        #OO15                           
                                        Di匪0100
^^司r+Aも井生`1'1τ冒Mr-(r、                                    
                                        DMO200
                                        #0015
                                        
限制
求2遺制ネ1・碍NEG(一)
梯形圏符号
DM6E44'-DM6655不能用干R。
操作数数据区
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---------------------[End of Page 4389]---------------------



韓族指令
第5-20市
説明
椋志
1
一
任
将源字(S)的4位i数16逃制内容特操力1≧的2逃制掛硯,井桁結果輸出到結
果字(R),、
咳恒真的効果就象杁0000減去S井輸出錯果到R;対手負約有符号二遡i制
数,該這算)勺汁算其絶対償、
若S的内容是0000,指令執行后R的内容逐是0000,井』lEQ椋志(SR25506)
将置ON。
若S的内容是8000,措く〉執行后R的内容亦是8000,井且UF椋志(SR25405)
将汚ONf:
注:更洋室田的情況清参考f-7用布符号二辺制数据汁算』c;
ER:間接尋批的EM/DM字不存在。
(★EM/★DM学的西谷不足BCD,或已還出EM/DM区辺界。>
EQ:執行后当R的内容力O置ON,否則賢OFF。
UF:執行肩当S的億YJ8000吋置ON;否則隠OFF。
下側説明如何使用NEG(一)投出DMOOO5内容的2法制朴碍,井将4≒果
送IR]05。
ooト
ド
oo                                      
        NEG(一)         地±止  指令    操作数
                                        
        OMOOO5                          
                        000〔〕0                001GO
        105                             
                        OGOOl   NEG(一) 
        000                             
                                        1瑚0〔〕05
                                        
                                        105
                                        000
画
－E三コー1)M…5的熔
[笹iコー輸II到IR1・5・'
5・-20--18求双字2遺制朴碍－NEGL(一)
限制
梯形国符号
操作数数据区
S:源首字
著R,SR.1へR、1)M,EM.HR,T夏M/CNT,LR

R:2苦果首宇
IR,SR、AR.DM,EMJ－工R、∫、R

000
未使用,投力000
DM6143～DM6655不能用干R。
S和S+1必須在同一…数据区.同村地R和R+1也必須在同一・数据区。
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椋志
▲
一
個
304
第5-2e苓
将源字(S和S+1)的8位数16遊観内容賛換力立的2遊制村岡,井将結果
輸出到結果字(R和R+1)、核速算的効果就家風00000000減去S和S+1中
的8位数内容,井将結果輸出到R和R+1;若数据力負的有符号二遊制数,
力汁算其絶対値。
酬熔⌒00,指撒后R的⌒是㎜0,麺Q
(SR25506)オ冬至呈ON。
若S的内容是80000000,那/ASZ行后R的内容述是80000000,井且UF
(SR25405)オ各1置OiN「,,
注洋室田情況参考1-7用有符号二辺制数据計算。
ER:間接尋珪的EM/DM字不存在。
(★EM/★DM字的内容不是BCD,或者超出EM/DM区辺界,,)
EQ:若執行后,R+1,R的内容力零別置ON,否別置OFF。
UF,若S+1,S的内容是80000000貝遣ON,否貝ll置OFF－
下例説明如何使用NEGL(一)投出在IRI51,IR150中的値(001FFFFF)的二近
親ネト碍,i井輸出結果到HRO4,HRO3。
地祉    指令    操作数
00000   IJ)     00000
{〕0001 NEGL(一)        
                150
                IRO3
                000
OOOO
・…!
S+1:IRI51S:IR寸SO
・・tFlF・FFF
R+1:LRO4R:LRO3
FFE・1・…
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5-21
BCDi十算‡旨令
5-21-1設置遊位－STC(40)
梯形園符号
ST(=(40)
@STC(40)
当執行条件力oFF吋,sTc(40)不執行。当執行条件力oN吋,sTc(40)将
CY(SR25504・)鷲ON。
注:美干影日向CY的指令表参考階乗B錯漢和算木椋志操作。
5-21-2清除送位－CLC(41)
梯形畷符号
C1£(4!)
@CLC(4】)
当執行条件力OFF吋,CLC(41)不執行。当執行条件力ON吋,CLC(41)将CY
(SR25504)鷺力OFF。
清除近位是用来把CY(SR25504)夏位(置OFF)刃"0"。
注美干影呵CY的指令表参考情景B錯炭和算木振志操作。
5-21-3
制明
限説
BCD加－ADD(30)
梯形圏符号
操作数数据区
Au:被加字(BCD)
IR,SR,AR、DM,EM,IIR,TIM/CNT,LR,#

Ad:加字(BCD)
IR,SR,AR,DM,瓦M,HR.「nM/C]NT,LR,#

R=多吉果字
IR,SR,AR,DM,EM,HR、LR
DM6144～DM6655不能用干R,,
当執行条件力OFF吋,ADD(30)不執行。当執行条件力ON吋,ADD(30日41A↓八
相Ad以及CY的内容相加,共寝結果置干R。若結果大rF9999将把CY軍
ON。
回+国+回一回国
柄志
ER:Aul和Ad不足BCD{直。
間接尋趾的EM/DM字不存在。
(x,-EM/★DM字的内容不是BCD,或者超出EM/DM区辺界,)
CY:当結果有近位付置ON。
EQ:夕苦果力o日寸星置ラ勺ONc
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---------------------[End of Page 4392]---------------------



BCD汁算指令
第5-21市
側
(i)
在下面的程序中,若00002力0]N、CLC(41)将清除CY,将IRO30的内容与一
介常数(6103)相加,結果雷干DMO100,然后根掘CY(25504)的状恋将全0或
0001移到DMOIOI。注就・保証了来自最后一ノト数字的任何近位可保存在R+1
中,以便整ノト結果在以后的赴理中可以作カー・全8位数的数据娃理。
地祉    指令    操作数
00000   LD      00002
00001   OしT    TRO
0(X)02  (:Lc(41)        
00003   AND(30) 
                030
                #6103
                DMO100
00004   AND     25504
{〕0〔〕05      MOV(21) 
                #OGO1
                DM{〕101
00006   LD      TRO
00007   ANDNOT  25504
000〔〕8        MOV(21) 
                #0000
                DM〔〕1〔〕]
昂然[丁以同日寸使用二条ADD(30)来上現8位数BCD的相加,但ADDL(54)是
ピ日没日用来実現迭コ＼日的。
5-21-4BCD減－SUB(31)
梯形固符号操作数数据区
制明
限説
椋志
Mi:被滅字(BCD)
IR,SR,AR,DM,FM,IIR,TIM/CNT,LR#

Su:減　子(BCD>
IR,Slt,ARぼ)iM,EM,HR,TIM/CNT,LR,#

R:£青果了二
lR,SR,AR,1〕M.EM,卜{R.LR
DM6144-DA】6655不能用干R、、
当執行条件力OFF日寸,SUB(31>不]丸行、、当執行条件力ON日寸,SUB(31)杁Mi
中城去Su和CY的内容,井将2苦果鷺干R..若結果力負,殿位CY共寝真麻結
果取10遡i制札碍置干R。要将IOL#制神国鞍換力宴隊窒苦果。可用零滅失R
的内容(児下例)、、
回一回一回一回回
ER:Mi秒/或Su不足BCD,
間接尋牡的EM/DM字不存在。
(★EMβmM学的内容不足BcD,或超出DMノ侃M区辺界.)
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cy:当結果力負数吋(即当Mi小干Su加CY)置ON,
EQ:結果力零吋霞ON。
△注意若不需要先前的近位椋志,座在執行SUB(3D以前用Cl£(41)清除。要在執行
SUB(31)之后検査CY的状志。若執行SUB(31)后CYカOM結果力負数),輸
出結果力文応答案的10遊制札石弓,若妻将輸出結果特撰内実隊伍、可用0減
去R的値,
‖
σ
当㎜02力ON,下面梯形国程序清除CY,杁010的内容減去DMOIOO的内容
和CY,井将結果置HR10。若CY虫干」丸行SUB(31)両翼=位,HRIO中的結果被
杁零減去(注意再次需要CLC(41)以得到宜正的結果),結果重斬置目HRIO,
HRI100葺ON以椋志一十負数結果。
若CY没被執行SUB(31)晋位,則結果是正数,第二歩相減就不必執行,葬具
HRllOO不置ON。HR]100被編程力自保持位,以便当程序重斬担描吋CY的
状悉不会符其置OFF。
本例中使用了SUB(31)的微分形式以使得毎当0002畳ON討滅這算只執行
一次。若需要再次減這算,需要至少在一4＼循]不中将㎜02慢OFF(夏位
HRl100),然后再将其置ON。
◎
置ON表示
負錆果、
第一次相減
第二次相減
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地趾    指令    操作数
00000   LD      00〔〕02
00001   OuT     TRo
00002   CIえ1(4】)      
0(X)03  @SU▲3(31)      
                010
                DMO王00
                HRlO
00004   AND     25504
00005   CLC(4]) 
00006   @SUB(31)        
                #0000
                HR10
                正・IR10
000〔}7 LD      TRO
00008   LD      25504
00009   OR      HRI100
00010   ANDLD   
00011   OUT     HR茎100
5-21-5
限制
308
本例1約第一第二次相城将在下面用示例数据010和DMO100説明。
注実隊的SUB(31)速算包括杁10,㎜与Mi之和滅失Su和CY。対干正数結果,
最左位数被載去,対手負数錯果,得到的是10遊制朴碍,建立正碗答案的泣
稚歯如下給出、、
第一次相減
IROIO1029
DMOIOO-3452
CY-e
HRlO7577(1029+(10000-3452))
CYl(負数結果)
第二次相減
0000
HRIO-7577
CY-O
HRIO2423(0000+(100〔〕0-7577))
CY](負i数重書果)
在]二面的情形中,程序将把HRllOO置()N以表示保持在HRlO中的値是負数,
BCD乗－MUL(32)
梯形圏符号操作数数据区
DM6143-DM6655不能用干R、r.
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税明
当執行条件力OFF吋,MUL(32)不執行,当執行条件力ON吋,MUL(32)将Md
乗以Mr的内容,共寝結果擬干R和R+1。
X
1
Md
1
Mr
1
lR・1
R
i
‖
σ
00000
下例中,当IRO㎜加N,IRO13和DMOOO5的内容糠,4苦果櫨刊RO7和
HRO8。示例数据及計算泣程在下国中皿示。
        MUL(32)
        
        013
        DMOOO5
        HRO7
地±止  指令    操作数
00000   LD      00000
00001   MUL(32) 
                Ol3
                DMOOO5
                HRO7
Md=iRO13
3356
X
Mr:DMOOO5
0025
R+11HRO8        RIHRO7
。101018        31glolO
椋志
ER,Md和/或Mr不足BCD、,
間接尋趾的EM/DM字不存在。
(x"EM/★DM学的内容不足BCD、或者遣出FM/DM区辺界。)
CY:結果有道位付置ON。
EQ:£苦果プゴ零日寸置ON。
5-・21-6
限制
BCD除－DIV(33)
梯形圏符号
操作数数据区
R和R+1必須在同一・数据区。DM6143～DM6655不能用干R。
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況明
当執行条件方OFF吋,DIV(33)不執行,井且程序移到下一指令。当執行条件
力ON吋,Dd和Dr除井且結果被蓋干R和R+1=商在R中,余数在R+1
中。
余数
=
商
[コ
口
椋志
ER:Dd或Dr不是BCD。
間接尋±止的EM/DM字不存在。
(★EM/☆DM字的内容不是BCD,或已超出EM/DM区辺界。)
EQ:多吉果芳容印†呈呈ON。
1
一
任
CX)eoe
在下側中,当IROOOOO)kJON吋,IR2玉6和内容被HRO9的内容除,井且結果置
干DMOO17和DMOO18,示御数据及計算如下所示。
商
余i数
R:DMOOI7
iiil51。
R+1:DMOO18
。lolol2
地祉    指令    操作数
00000   LD      00000
oooOl   DIV(33) 
                216
                HRO9
                DMOOI7
Dd:HROg
ol。lol3
6
1
2
R
d
d
D
2
5
4
3
5-21-7双字BCD加－ADDL(54)
梯形斑符号
操作数数据区
Au:被加数首字(BCD)
IR,SR,AR,DM,EM,HR,TIM/CNT,LR

Ad=加数首字(BCD)
IR,SR,AR,DM,EM,IIR,TIM/CNT,LR

R:結果首字
IR,SR,AR,DM,EM,HR,LR
服制
DM6143～DM6655不能作子R。
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税明
当執行条件力OFF吋,ADDL(54)不執行v当執行条件1カON吋,ADDL(54)将
CY内容加到8位数値的Au和Au+1,再加到8位数値的Ad和Ad+1,井把
結果置予R和R+1。若結果大干99999999,S9/ACY被蟹位。
Au+1
Ad+1
Au
Ad
椋志
十
回
口
R+t
R
ER:Au和/或Ad不是BCD。
間接尋趾的EM/DM字不存在c.
(★EM/★DM学的内容不足BCD,或巳超出EM/DM区辺界。)
CY:当結果有逃位付置oN。
EQ:当結果方0吋隠ON。
‖
値
下述程序段中,当00000方ON吋,将・二・↑・12位数値相加,第一ノトi数値存干
IReO・vLRO2之中,第二介数値存干DMoOIOe-DMOOI,2中。結果置干HRIO,+.
HRl3。
丙全数裾前最右8位数用ADDL(54)相加,即LROO和BO1的内容加DMOO10
和DMOO11,井将結果置干HRlO-HR11。第二部分加法用ADD(30)将各i数値
的最左4位数相加,迩包括杁第一部分加法得到的任付送位。最后的指令
ADB(50)(兄5-22-」二色制加－ADB↓5ω)相加西ノ↑'全容常数以将第二部
分加法得到抽選i位置干1-IR13,,、
地±止  指令    操作数
00000   LD      00000
OGOOl   CLC(41) 
00002   @ADDL(54)       
                LROO
                DMOO10
                HRlO
00003   @ADD(30)        
                LRO2
                DMOOl2
                HR12
00〔〕04        @ADB(50)        
                #oooo
                #oooo
                IIR13
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5-2i-8
限制
双手BCD減－SUBL(55)
梯形閤符号
DM6143-DM6655不能用干R。
操作数数据区
Mi=被凝着字(BCD)
IR,SR,AR,DM,EM,HR,TIM/CNT,LR,#

Sl1滅首字(BCD)
∫R,SR,AR,DM,EM,HR,TIM/CNT,IR,#

R=結果首字
IR,SR,AR,DM,LM,HR,1。R
悦明
当量丸行条件力OFF吋,SUBL(55)不執行。当]丸行条件力ON吋,SUBL(55)弘
Mi和Mi+1中的8位i数値中城去CY及Su和Su+1中的8位数値,井将結果
量子R和R+1。若2青果力旋数,CY技量位,共寝実豚結果的10遺制朴碍置
干R。要将10遺制朴砂柱換力真麻結果,用零減去R的内容。国方8位数常
数不能直接輸入,使用BSET(71)指令(]n.5-一一18-4挟設置－BSET(7D),
以生成一ノト8位数常数。
Mi÷1
Mi
Su+1
Su
口
口]R・1
R
椋志
ER:Mi,Mi+1,Su,或Su+1不是BCD。
同棲尋趾的EM/1〕M不存在,、
(-kEM/×'・DM字的内容不是BCD,或已超出EM/DM区辺界。)
CY:当結果力負数(即:Mi小子Su)吋,貴ON。
EQ:£苦果ヲi∫o日寸置ONc
り
値
下面的例干与単字減的例子非常相似。然而在本例中,需要用BSET(7D来清
除DMOOOO和DMOOOI的内容,以使得負数結果能杁0滅去(不可能直i接輸入
一ノト8位数常数)。
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_○
25504
HRO寸
地±止  指令    操作数
㎜      LD      00003
00001   OUT     TRO
00002   CLC(41) 
00003   @SUBL(55)       
                HROO
                120
                DMOIOO
00004   AND     25504
00005   @BSET(71)       
                #oooo
                DMOOOO
                DMOOO三
5-21-9双字BCD乗－MULL(56)
限制
第一次相減
滅
相
次
二
第
藁…蕊㎜二
四
肋
H
ロ
乗
詰
数
示
表
㎝
量
地趾    指令    操作数
00006   CLC(41) 
00007   @SUBL(55)       
                DMOOOO
                DMOIOO
                DMO100
00008   LD      TRO
00009   ID      25504
00010   OR      HROIOO
00011   ANDLD   
000玉2  OUT     HRO100
梯形圏符号
MULL(56)@MULL{56}
MdMd
MrMr
RR
DM6141-DM6655不能用干R。
操作数数据区
区Md,被乗数首字(BCD)
Mr:乗数首字(BCD)
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説明
当執行条件力OFFf1寸,MULL(56)不執行:)当執行条件方ON吋,MULL(56)把
Md和Md+1中的8位数値与Mr和Mr+1中的8位i数値相乗,井把Z苦果量子
R'"R+3r)
Md+]
Md
X
IM・・1{M・
R+3
R+2
R+1
R
椋志
ER:Md,Md+1,Mr,或Mr+i不是BCD。
間接尋±ll:的EM/DM字不存在。
(☆EM/★」)M学的内容不是BCD,或已超出EM/DM区辺界,,)
CY:当結果中有近位対置ON。
EQ:当結果力0付置ON。
5・-21-io
服制
双字BCD除－DIVL(57)
梯形圏符号
DM6141～DM6655不能用干R,,,
操作数数据区
説明
当執行条件力oFF吋,DrvL(57)不執行、,当執行条件力oN吋,DlvL(57)将
Dd和Dd+1中的8位数除以在Dr和Dr+1中的8位数,結果置干R-・R+3,
商存在R和R+1,余数存在R+2和R+3。
余数商
lR・31R・2i[R・1Rl
lDr・t
lD・
|
        
Dd+1    Dd
椋志
ER:Dv和Dr+1包含0。
Dd,Dd+1,Dr,或Dr+1不足BCD,、
間接尋趾的EM/DM字不存在.
(★EM/★DM字的内容不是BCD,或超出EM/DM区辺界。)
EQ:2青果ラ勺OH寸星置ON。
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5・-21--11平方根－ROOT(72)
梯形固符号
ROOT(72)
Sq
R
限制
説明
DM6144～DM6655不能用干R.,,
操作数数据区
当執行条件力OFF吋,ROOT(72)不執行。当執行条件力ON吋,ROOT(72)汁
算Sq和Sq+1中8位数的平方根,井将結果置干R。小数部分側波舎掠。
{-Rl
Sq+1Sq
椋志
蓼
仔
搬ト
ド
ER:Sq不是BCD。
1司接尋1吐的EM/DM字不存在。
(★EM/★DM字的内容不足BCD,或已超出EM/1)M区辺界。)
EQ:当結果力0吋置ON。
下側説明如何求出一イ'8位数的平方根。余数四舎五人用結果刃4位数。
在此例中63250561=7953,0221…,四舎五人后得7953。
DMOOOO
olsl61S
地蛙    指令    操作数
000GO   LD      00000
oooo至  @ROOT(72)       
                DMOOOO
                00j
DMOOOI
6団215
63,250,561=7953.022t
(余数四金五人。)
OOI
7953
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5-22二▲珪f闘う十算‡旨令
5-22-1
制賜
暇悦
二避制加－ADB(50)
梯形圏符号
操作数数据区
Au言被加字(二遊制)
IR,SR,AR,DM,EM,HR,TIM/CNT,LR,#

Ad:加字(二遊制)
lR,SR,AR,DM,EM,HR,TIM/CNT,LR,#

R:鉾果了
IR,SR,AR,DM,EM,HR,LR
DM614`1・-Dl6655不能用子R。
当執行条件方OFFII寸,ADB(50)不執行。当執行条件力ON吋,ADB(50)把
A11、Ad和CY的内容相加,井把結果量子R。如果結果大干FFFF,那久CY将
放置位。
回+国+回一回国
柄志
り
0
㊦
ADB(50)也可用子有符号二遺制数据相加。下溢和上溢椋志(SR25404和
SR25405)表明結果是否超出16位有符号二遺制数据花園駒下IS艮和一ヒ限。
ER:剛妾謀士}[的EM/DM字不存在三,,
(★EM/★DM字的内容不是BCD,或已超出EM/DM区辺界。)
CY:当結果火干FFFF付置ON。
EQ:当結果力0付置ON。
OF:当結果超出+32,767(7FFF)付置ON。
UF:当9吉果低干一32,768(8000)同寸齎ON。
下例硯明帯CY的4位数相加,CY用干将#0000或#0001置干R+1,逮神
保|正能保留任イ可辺i位。
=R
=R+1
=R+1
地斑    指令    操作数
00000   LD      00000
00001   OUT     TRO
00002   CLC(41) 
00003   ADB(50) 
                010
                DMO100
                HRlO
00004   AND]W)T 25504
00005   MOV(21) 
                #0000
                HRl1
00006   LD      TRO
00007   AND     25504
00008   MOV(21) 
                #00001
                HRll
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在下述情況中,A6E2+8㏄5=127A7。結果是一ノト5位数,因此CY(SR25504)
=1,井目R+正射内容蛮力#0001。
Au旧010
Ai61EI2
十
AdlOMOIOO
slolci5
R+手:HRll
olol。11
R:HR10
2171Aj7
注対手有符号二法制汁算,UF和OF椋志的状恣表明結果是否超出有符号二遊
制数据的花園(-32,768(8000)一÷32,767(7FFF))c
5-22-2
限制
二二i封i制1成－SBB(51)
梯形符号
DM6144""DM6655不能用子R。
操作数数据区
説明
椋志
当執行条件力OFF吋,SBB(51)不執行。当執行条件eigoNg寸,SBB(51)見Mi
減Su和CY的内容,共寝結果置干R。若結果力負i数,CY置位井将実際結果
的2送if削ネト石弓置r]二R。
回一回一回一回回
SBB(5D述可用干有符号二遊制数据相減。下灘和上溢椋志(SR25404和
SR25405)表明結果是否已超出16位有符号二遊制数据萢園的下限和上限。
ER■削髪尋祉EM/DM字不存在。
(★EM/★DM字内容不是BCD,或超出EM/DM区辺界。>
CY:当結果是負i数貴ON,即Mi小子Su加CY。
EQ:当結果力0置ON。
OF:当結果大子+32,767(7FFF)吋量ON。
UF:当結果小子一32,768(8000)付置ON。
り
9
下働4雌相減。当IR㎜1加N珈ROO2的内醐去IRoo和CY的内
容,井将多吉果写到HROI。
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如果結果力負数,那久CY変ON。如果使用正常数値,負数結果(有符号二遊
制)必須用NEG(一)来特換成正常数据。洋情参妃5-20-17二辺=制札碍－
NL"C(一)。
oooo1
埴土止  指令    操作数
㎜      LD      oooOl
00001   OUT     TRl
00002   CLC(41) 
00003   SBB(51) 
                002
                LRoo
                HROl
在下面的情況下,IROO2(#F8C5)的内容減衰LROO(#7AO3)和CY的内容,由
干結果力正数,所以CYiVO。
如果結果力負数,那/ACY将被置月1。対手正常(元符号)数据而言,結果座
鞍]英プヲ官日毎二▲ま葺借]ネ…ト石弓。
Mi:IROO2
FI81cl5
Su:LROO
71Alel3
一1・lo1・{。1
cy=O
(用CLC(41))
〆
R:HROI
アiElcl2
注対有符号二遺制汁算,UF和OF椋志状志指示結果是否超出有待号二遊制数
据池園(-32,768(8000)～+32,767(7FFF))。
5-22-3
二遊i制tc--MLB(52)
梯形圏符号
操作数数据区
Md=被莱字(二遊制)
IR,SR,AR、DM,EM,HR,TIM/CNT,LR,#

Mr:乗字(二遊制)
IR,SR,AR,DM,EM,HR,TIM/CNT,LR,#

R:結果首宇
IR,SR、AR,DM,EiU,HR,LR
限制
DM6143～DM6655不能用干R。
MLB(52)不能用干有符号二遊観相乗,但再使用MBS(一)。洋情参]n.5L--22-
7有待号二遊1能日乗一～鵬S↓一)c
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説明
当執行条件力OFF吋,MLB(52)不執行。当執行条件力ON吋,MLB(52)将
Md内容乗以Mr内容,井把結果的最右四位数置『FR,而最左四位数量干
R+1。
工
X[三=コ
R+1
1
R
椋志
ER日田接寺社的EM/DM字不存在。
(★EM/x'DM字内容不是BCD,或超出EM/DM区辺界。)
EQ:当結果方0吋置ON。
5-22-4
二遊制除－DVB(53)
梯形圏符号
操作数数据区
Dd:被除字(二遊制)
IR,SR,AR,DM,Ei聾,HR,TIM/CNT,LR,#

Dr=除字(二遊制)
IR,SR,AR,DM,EM,IIR,TIM/CINT,LR,#

R:首結果字
IR,SR,AR,DM,EM,HR,LR
限制
DMI6143-・DM6655不能用干R。
DVB(53)不能用作者符号二避制数据裾除,而要用DBS(一)。洋情参兄5-
22-9有符号二透制勝－DBS↓一ーー一一)。
説明
当執行条件方OFF吋,DVB(53)不]丸行。当執行条件力ON吋.DVB(53)将Dd
内容除以Dr内容,井置結果在R和R+1,商在R,余数在R+1。
商〒
余数
R・口
口
口
称志
ER:DrカO。
間接尋批的EM/DM字不存在。
(★EM/DM字内容不是BCD,或超出EM/DM区辺界。)
ER:結果力零置ON,
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5-22-5双手二選制加1
ADBL(一)
梯形閲符号
操作数数据区
Au:被加省字(二避制)
IR,SR,AR,DM,EM,HR,TIM/CNT,1.R,#

AD=加首字(二遊制)
IR,SR,AR,DM,EA痕,IIR,TIM/CNT,LR,#

Rl結果苗字
IR,SR,AR,Dibl,EM,HR,LR
服制
AU和AU+1必須在同一数据区,AD和AD+1,R和R+1也必須在同一一数
据区。
DM6142～DM6655不能用干R。
説明
当]丸行条件力OFF吋,ADBL(一)不執行。当執行条件力OM寸,ADBL(一)将
AU+1和AU的8位i数内容笥AD+1和AD的8位数内容及CY相加,驚結果
干R。若結果大子FFFFFFFF,CY被置位。
Au+1
Au
Ad+1
Ad
十
口
口
R+1
R
ADBL(一)也可用干有符号二近親数据相加。下流和上溢椋志(SR25404和
SR25405)指示結果是否超出32位有符号二避制数据的下限或上限。
相誌
ER:1旬接尋量的EM/DM字不存在。
(★EM/★DM字内容不是BCD,或超出EM/1)M区辺界。>
CY:当結果大干FFFFFFFFH寸,置ON。
EQ:当2吉果力o吋豊ON。
UF:当結果低干一2,147,483,648(80000000)付置ON。
OF:当結果超辻+2,147,483,647(7FFFFFFF)同寸置ON。
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り
σ
下例説明8位数相加,用CY(SR25504)代表第9位数字的状恋,UF和OF祢
志的状恋指示結果是否超出有待号二逆剃数据的萢圃(-2,147,483,648
(80000000)～+2,147,483,647(7FFFFFFF)。
OOiOO
Au+A:LRO1
唖
ム　トでニロ　む　　
輌
Au:LROO
囲
ム　　ロ　む　む
唖
回
　　　　む　　む
輌
口
回
地趾    指令    操作数
㎜      LD      00100
OGOOl   α£(41)        
00002   ADBL(一)        
                LR20
                DMOOIO
                DMOO20
CY(用CI,C(41)清除)
CYR+t:DMeo2†
口画
UF(SR25405)
OF(SR25404)
注1.対手元符号二逃樹相加,CY指示菌値之和超出FFFFFFFF。
(UF和OF可忽略)。
2.対手有符号二避制相加,UF椋志指示丙値之和小十一2,147,483,648
(80000000),(CY可以忽略)。
5-22-6
双手.1遡i制滅－SBBL(一)
梯形閏符号
操作数数据区
Mi:被減首字(二道制)
IR,SR,AR,D弧EM,HR.丁慨/CNT,1」モ,#

Su滅苗字(二遊制)
IR.SR,AR,DM,EM,HR,WM/CNT,LR,#

R=結果首字
IR,SR,AR,DM,EM,HR,LR
限制
Mi和M三+1必須在同－i数据区,Su和Su+1,R和R+1也必須在同一数据
区。DM6142・-DM6655不能用干R。
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説明
当執行条件力OFF日寸,SBBL(一)不執行。当執行条件力ON吋,SBBL(一)杁Mi
和Mi+1的8位数値減去在Su和Su+1中的8位数値和CY,井置結果『FR
和R+1。若結果刃負数,CY披露位井且笑防錆果的2逃制神岡被置干R+1
和R。使用NEGL(一)将2遊制朴碍特換力実隊結果。
Mi+1
{s・・1
M■
Su
口
EMIR・11R
椋志
り
σ
SBBL(一)逐可用苧有符号二逃制減。下溢和上溢椋志(SR25404和SR25405)
指示結果是奮起出32位有符号二挺制数据的下限和上限。
ER:1旬接手趾的EM/DM字不存在。
(☆EM/x'DM字的内容不是BCD,或超出EM/DM区辺界)。
CY:当結果力負i数置ON,即M三小干Su加CY。
EQ:当結果力0置ON。
OF,当結果超違+2,147,483,647(7FFFFFFF)置ON。
UF:当結果小子一2,147,483,648(80000000)置ON,
不例説明8位数相減,CY(SR25504)用来指示負数結果(対光符号数据)。UF
和OF梅i志状恋指示結果是否超出有符号二避制i数据的萢圃(-2,147,483,
648(80000000)～+2,147,483,647(7FFFFFFF))。
oelO1
　　　ニし　　ヨ
㊥
　ロ　べ　　　　くコ　ヨ
ー国画コ
　　し　　
…
　　　ロ　　　　　
輌
ロー
地趾    指金    操作数
㎜      1,D     00101
oooOl   CLC(41) 
00002   SBBL(一)        
                LR22
                DMOO12
                DMOO22
一ー－CY(用CLC(41)清除)
　ソロ　　　し　　ハ
[口囲
主
　ニし　　
唖
同一ー－UF(SR25405〕
ローー一一〇F(SR25蜘
】.対元符号二避制数据,CY指示結果力負数,用NEGL(一)求2逃制朴碍以
得到実際結果的絶対値(UF和OF可忽略)。
2.対有符号二遊制数据,OF椋志指示結果超出+2,147,483,647(7FFFFFFF)。
(CY可忽略)。
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5--22--7
有符号二遺制乗MBS(一)
梯形圏符号
操イ乍数数据区
珊):被乗数字
IR,SR,AR,DM,EM,HR,TIM/CNT,LR,#

MRl乗数■
IR,SR,AR,D!W,EM,HR,〕〕M/CNr,LR,#

R:結果首字
IR,SR,AR,DM,EM,HR,LR
限制
DM6'143・・-DM6655不能用干R。
説明
MBS(一)将爾今字有符号二逃制内容相乗,共寝8位数有符号二道制結果輸
出到R+1和R。最右4位数量干R,最左4位数量干R+1。
注洋細情況参考1-7洋算有符号二遊制数据。
lMdl
XlMrI
lR・1
R
}
椋志
ー
1
仔
OOioo
ER=同棲尋趾的EM/DM字不存在。
(☆EM/★DM字内容不是BCD,或超出EM/DM区辺界)。
EQ:若多吉果蜘㎜實ON,否艦OFF。
在下例中,MBS(一)用来将DMOO]0的有符号二選制内容乗以DMOO12中的有
符号二]珪制内容,井将窒苦果i輸出到DMOlOO和DMOIOI。
地趾    指令    操作数
㎜      LD      ooloo
GOOO1   MBS(一) 
                DMOOlO
                DMOOl2
                DMO100
X
Md,DMOO10
川5iBl1
MrDMoot2
FCl3
一(5,553)
_(-1,005)
R+tDMOIOl
FFAA
RDMO100
D823
一(-5,580,765)
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5・-22--8
限制
説明
双字有符号二挺制乗－MBSL(一)
梯形團符号
操作数数据区
Md:被乗数首字
IR,SR,AR,DM,EIM,HR,TIM/CNT,LR,#

Mr:乗数首字
IR,SR,AR,DM,EM,HR,TIM/CNT,LR,#

Rl結果首字
IR,SR,AR,DM,EM,HR,LR
Md和Md+1必須在同一数据区,lr和Mr+1也必須在同一数据区。
R和R+3必須在同一数据区。
DM6143～DWI6655不能用干R。
MBSL(一)将Md+1和Md中的32位(8位数字)的有符号二遊制数据乗以
Mr+1和Mr中的32位有符号二遊制i数据,井輸出16位i数字的有符号二近
親結果到R+3～R。
注}羊情参囲1-7汁算存符号二遊制数据。
Md+1Md
X
Mr÷i
Mr
lR・3|R・21R・†
R
椋志
ER:Cth"1接尋趾EM/DM字不存在。
(★EM/★DM字内容不是BCD,或超出EM/DM区辺界)。
EQ:当£吉果力0(R÷3・・R的内容全方0)置oN,否別置OFF。
‖
仔
X
在下側中,MBSL(一)用来将凪101和IR100的有符号二逃制内容与DMOO21
和DMOO20中的有符号二遺制内容相乗,井将多吉果輸出到LRO4至LRO1。
MBSL(一)
地趾    指令    操作数
㎜      LD      ㎜
oooOl   MBSL(一)        
                loo
                DMOO20
                LRo1
Md+1:IRIOl
oIololB
Md=IR100
71gl318
一ー一一(555,320)
Mr+1=DMOO21
FlFIFl。
Mr:DMOO20
Al8い{2
.一一一{一ー－t,OO5,550)
匿1㍗〒F
R+2:LRO3
FlFI71D
R+4:LRO2
FlclAl5
R:LROI
4151FlO
●・・●(-55,840,206,000}
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5-22-9
服制
説明
椋志
‖
9
有符号二遊制除DBS(一)
梯形園符号操作数数据区
Dd=被1徐数字
DBS(一}@DBS{一一)
IR,SR,AR,DM,EM,HR,TIM/CNT,LR,#
DdDd
Dr:除数宇
DrDr
IR,SR,AR,DM,EM,HR,TiM/CNT,LR,#
R
R:結果甘子
IR,SR,AR,DM,EM,HR、LR
DM6143～DM6655不能用予R。
DBS(一)将Dd中的有符号二逃制内容除以Dr中的有符号二遊制内容,井輸
出8位数字有符号二遊制結果到R+1和R、,商在R,余1数在R+1。
渡洋靖参考1-7汁算有符号二遊制数据。
商余数
lR}R・11
[二三コ[三=コ
ER,DR方O、:.
間接寺社的EM/DM字不存在。
(★EM/★DM字内容不是BCD,或超出EM/DM区辺界)。
在下側,DBS(一)月来将DMOO10的有符号二遊制内容除以DMOO20中日包有
符号二遊観内容,井将結果輸出到LRO1和LRO2。
ooooo   
        D8S〔一}
刊      
        OMOOIO
        OMOO20
        LROt
÷
地趾    指金    操作数
㎜0     LD      ㎜
oooOl   DBS(一) 
                DMOO10
                DMOO20
                U{01
Dd:DMOOIO
DlDlDlA

Dr:DMOO20
010111A
R+1:LRO2        R:LRO1
FIFIFIA FIEIBIO
余数(-6)
商仁336)
(-8,742)
(26)
(-336和一6/26)
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5--22--10
限制
説明
双字有符号二遺制除
梯形圏符号
DBSL(一)
操作数数据区
Ddl被除数首字(二近制)
IR,SR,AR,DM,EM,HR,TIM/CNT,LR,#

Dr:除数首字(二遊制)
IR,SR,AR,DM,EM,HR,TIM/CNT,LR,#

R=結果首宇
IR,SR,AR,DM,EiU,HR,LR
Dd和Dd+三必須在同一数槍区,Dr和Dr+1,及R和R+3也必須在同一数
据区。
DM6'143・-DM6655不能用干R。
DBSL(一)使Dd+1和Dd中的32位(8位数字)有符号二遊帯1数据被Dr+1
和Dr中的32位有符号二逃制数裾除,井輸出16位数有符号二避制結果到
R+3至R。南庄R+]和R,余'i数社R÷3和R+2,.
注洋情参考1-7汁算有符号,二辺=制数据。
余数商
R+3
R+2
}
一=
Dr+1
Dr
椋悪
例
        
lDd・11 Ddl
ER:Dr+1和Dr値力0。
間接尋趾的EM/DM字不存在,、
(★EM/★DM字内容不是BCD,或超出EM/DM区辺界。)
EQ=R+1罰IR(商)的内容ラ勺090N,否JI!ij置OFF、,
在下側中,DBSL(一)月来将IRIO1和IR100中的有符号二遺制内容被DMOO21
和DMOO20中的有符号二遊制内容除,井将£吉果輸出到LRO4至LRO1。
地ま止  指令    操作数
㎜      m       ㎜
oooOl   DBSL(一)        
                loo
                DMOO20
                LROl
÷
Dd+1:lR101
FlFI71A
Dr+1:DMOO21
0101010
Dd:IR100
Bi1151c
－口一一(-8,736,420)
Dr:DMOO20
010111A
－(26)
　キ　ニヒ　むる
FlFlFlF
R+2iLRO3
FlFlFlC
R+1:LRO2
FIFlFlA
R:LROl
DlFl710
(一一33.6,016和一4/26)
余数(-6)
商(-336)
326
---------------------[End of Page 4413]---------------------



寺用数学指令
第5-23市
5-23寺用数学指令
5-23-1我最大値一・MAX(一)
梯形蟹符号
限制
説明
操作数数据区
C:控制数据
IR,SR,AR,DM,EM,HR,TIM/CNT,LR,#

RI=植園首字
IR,SR,AR,DM,EM,HR∴11M/CNT,1、R

Dl目的字
IR,SR,AR,DiU,EM,HR,LR
N必須是OOOI-9999之同的B(=D値。
R,和Rl+N-1必須在同一数据区。
DM6144～DM6655不能用干D。
当執行条1件力OFF吋,MAX(一)不執行。当]丸行条件力ON吋,MAX(一)捜索
R,・・R{+N-1的存緒器薄闇,按出含有最大値的地趾,井将最大値輸出到li
的字(D)。
若C的第15位方ON,MAX(一)将包含最大値的地並称i己在D+1,対DM区,
地祉椋氾不一祥。
1,2,3,…L射干DM区地蛙,将字地」止写到D+1。例如,若包含量大儘的地蛙
足DMO114,銀‖才巴#Oli4rH至ilD+1。
2.対干其官数据区地堤,将杁捜索升始赴的地]正数写到D÷1,例如,若包含最大
値的地]止是IRIl4,而捜索遊園的首字是IRO14,則i把#0100写到D+1。
若C的14位力ON,井且有多子一介的地趾含有相同的最大値,測地地中的
最低位置将輸出到D+1。若数据在DM区,則用DM地堤輸出,苦力其官i数据
区,則取対捜尋萢閨第一分地趾的偏移量。
捜尋萢圃字数包含在C的最右3↑数字中,井且必須是00仁999同的BCD
値。
当C的第15位力OEF,在捜寺池閨中的数据将作方元符号二遊制値赴理,当
該位方ON,.数据作方有待号二送i制値赴理。
C:
15      1413    1211    一      w       一      一      一      一      一一〇〇
        ＼      ノ＼                                                    /
                                                1                       
                                                                        来月置0輸出地]止至1(ON
                                                                        
                                                                        
授与植園字数(N)
1(ON):是
1(ON)=有符号二二逆剃0(OFF):否
0(OFF)=元符号二辿i制
△注意若C的第14位力ON,在#8000以上的偵将被祝力負i数,所以結果会随数据
英魂的指定面変。要保証指定正碗的数据美型。
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緑志
ER:間接謂ll二的EM/DM字不存在tL
(x"EM/〉'・D"4字内容不是BCD,或超出EM/DM区辺界)。
R】和R,+N-1不在同一数据区。
EQ:若最大値力#oo〔}o置0凡
5--23-2
限制
説明
我最小値－MIN(一)
梯形圏符号
MIN(一}

C
R†
D
操作数数据区
c:建制数据
IR,SR,AR,DM,EM,HR,TIM/CNT,LR,#

RIl池田首字
IR,SR,AR,DM,EM,HR,TIM/CNT,LR

D:目的学
IR,SR、AR,DM,EM,HR,LR
N必須是OOOI-9999之同的BCD値。
Rl和Rl+N-1必須在同一・数据区。
DM6144・～DM6655不能用干D。
当執行条件方OFF吋,MIN(一)不]丸行:1当執行条件力ON吋,MIN(一)捜索
R.i'-R}+N-1存儲器池園,我出包含最小値的地趾,井将最小値輸出到目的
字①)、
若C的第15位力ON,MIN(一)将包含最小値射手地力ll椋記在D+1,対DM
区,他地椋妃不一祥。
1,2,3…1.対手DM区地趾,将字地趾写到D+1。例如,若包含最小償的地趾是DMO114,
則‡巴#OI14写至ISD+1。
2.対手興宮数拒区地域,将弘捜索升始赴的地批数学到D+1,例如,若包含
最小値的地趾是IR114、而捜索遊園的起始字是IROI4,貝1把#OIOOtS－到
D+1。
若C的第14位力ON,井且多子一一ノト的地趾包含相同的最小値,遠些地地中
的最低一イト特写到D+1。若是DM底数据,別号DM地趾,若力其官数据区,
則写授与荘園首地まll:的偏移量,
捜尋萢閨字数(N)包含在C最右3位数字,N必須是OOI～999之同的BCD
値,当C餉笥15位力OFF,花圃区内的数据按元符号二逃制値処理,苦力
ON,数据技有符号二遊制偵赴理。
C:
15      1413    1211    一      一      一      一      一      一      一一〇〇
        ＼      ノ＼                                                    /
                                                1                       
                                                                        未用,置0輸出地堤至1(ON
                                                                        
                数据炎型                                                        
1(ON}=有符号二遊制
0(OFF):元符号二進割
接与萢園字数(N)
0(OFF):否
328
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△注意若C的第14位力ON,在#8000以上的億按負数赴理,所以結果将按数据美
型的指定而変。碗保指定正碗的数据実理.
椋志
ER=間接尋批的EM/DM字不存在。
(★EM/★DM字的内容不是BCD,或超出EM/DM区辺界。)
R,和R、+N-1不在同一数据区。
EQ:当勧舳#㎜霞ON。
5-23-3
限制
求平均値－AVG(一)
櫛型園符号
操作数数据区
S:源字
IR,SR,AR,DM,EM,HR,TIM/CM',LR

N:循坪数
IR,SR,AR,Dハ4,EM,HR,TIM/CNT,LR,#

D:目的'首宇
IR,SR,AR,DM,EM,HR,LR
S必・多頁是16遊惰]億c
N必須是杁#OOOI-#0064之同的BCD億r;
D和D+N+1必須在同一数据区、
DM6144～DM6655不能用予S,N或D～D+N+1。
悦明
AVG用来計算S在Nノト循ヨ不中的平均値。
当執行条件力OFF吋,AVG(一)不1丸行e.,
毎次執行AVG(一),S的内容被存備在学D+2～D+N+1。在第一一次執行吋,
AVG(一)将S内容写到D+2;在第二次執行,官符S的内容写到D+3,等
等。在第N次執行,AVG(一)将S的内容写到D+N+1,井汁算存在D+2・-
D+N+1中的数値的平均値,再将遠平均値写到D。
下国表涕明字D～D+N+1的功能。
D       平均値(在N次或更多次執行)
D+1     系統使用
D+2     第一次執行AVG(一)吋S的内容
D+3     第二次執行AVG(一川;『S的内容
■      :
D+N+1   第N次執行AVG(一)吋s的内容
注意
平均値用二遊観計算。庇保証S的内容力二遊制。
N必須力#OCK)1-一#0064之向的BCD値。若N≧#0065,AVG(一)寝技Nニ64
這算,平均値洛西舎五人到最接近的整数。(0.5被四舎五入力1。)
AVG(一ー一一)Ein行第一次后D+1納容波動#OOOO.
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椋志
蓼
仔
ER、間接尋趾的EM/DM宇不存在。
(x・EM/x'DM字内容不是BCD,或超出EM/1)M区辺界。)
一介或多介操作数設置不正碗。
D和D+N+1不在同一数据区。
在下例中,IRO40内容被波力#0000,然后毎一循杯増加1。在来爾今循杯中,
AVG(一)将IRO40内容移至DM1002和DMIOO3。在第三和再后一ノト循杯,
AVG(一)汁算DM1002～1004中内容射平均値,将井結果写到DMleoo。
00001                   
                @MOV(21}        
十・    '               
                秒0000  
                040     
                        
                AVG{一) 
                        
                040     
                書◎003 
                DMIOOO  
                lCLC刺1 
                        
                ADB(50) 
                        
                040     
                #ooo1   
                040     
地趾    指令    操作数
㎜      LD      00001
oooOI   @MOV(21)        
                #0000
                α口
00002   AVG(一) 
                040
                #0003
                DiU1000
00003   CLC(41) 
㎜4     ADB(50) 
                ㎝
                #0001
                040
第一'千徳圷第二介循圷第二介循王不第四ノト循杯
IR側1・・oolcx)oi
1・002i㎜3
1
第一介循圷第二↑循跡第二小菅杯第四ト循圷
DM1000  ㎜      0001    0001    0002
DM1001                          
DM1002DMlOO3DMlOO4      ㎜,,■■.■     00000001●◆,   0000000▲0002   000300010002
                                
                                
平均値
由系統使用、,
]
lr{40
先前値
5-・23・-4
限制
求和－SUM(一)
梯型用符号
操作数数据区
C=控端数据
IR,SR,AR,DM,EM,HR,LR,#
R,=萢園首学
IR,SR,AR,DM,EM,HR,TIM/CNT,LR
C的最右3介i数字必須是001-999之Pfi1的BCD値。
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税明
DM6143～DM6655不能用干D。
若C的14位力OFF(・炭量力BCD数据),在池園Rl・-Rl+N－玉中的所有数
掘立・須是BCD1宜。
当執行条件力OFF吋,SUM(一)不執行。当執行条件力ON吋,SUM(一)将
R,一・R,+N-1字中的内容或Ri～R、+N/2-1字中的字市相加,井輸出核
値至日的字(D和D+1)。核i数据能以二進制或BCD値求和,井以相同格式輸
出。二遊制数据可以兄者符号的或元符号的、C中位的功能在下関中説明,井
在以下作更坪網的解秤。
c:
15      1413    12      11      一      一一,'  一      一      一      00      
                        ＼                                                      /
                                        1                                       
                                                                                
                                                                                
                                数据美型        1(ON):二逃制0(OFF)lBCD                                  
                                                                                
萢園内相加頭数(N,BCD)
字数或字廿数001到999
首字市(当13位力ON
1(ON):最右辺
0(OFF)t最左辺
相加単位
1(ON)1字:!'i5"
0(OFF);字
数』占癸型
1(ON)=有ny「g・二避制
0(OFF):尤符号二二遣i制
箔閨内項教
相加単位
萢園内項数(N)包含在C的最右3位i数字,官必須是00卜999同的BCD債,
波数据依据求和項表示字数或字廿数。
若弟13位方OFF,相加的是字,若刃ON,相加的是学事。
若指定了字市,相加萢圃百出R1的最左手芋或最古字廿起始,若C的第12
位力ON,Rほ勺最虚字廿不相加。
MSBLSB
Rl      1       1
R1+1    3       4
R1+2    5       6
Rl+3    7       8
●      :       ■
数据美型
椋志
若第12位力OFF,字布掘加特捜此次序:1+2+3+4……
若弟ユ2位力ON,字廿相加将i按此次序:2+3+4
若C的第14位力ON,第15位力OFF,荘園内数据按元符号二遊制妙理,若C
的第14和第15位都是ON,数据技有符号二選制吐理。若C的第14位力
OFF,不管第15位的状悉如何,植園内数据i按BCD妙理,
ER:間接尋趾的EM/DM字不存在。
(★EM/★DM字内容不是BCD,或超出EM/1)M区辺界。}
Rl和R,+N--1不在同一数据区。
C中的頭数不足001～999同的BCD値。
当指定BCD値付,求和数据不是BCD偵。
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」
ー
伊
EQ:結果力0付置0凡
在下例中,当MOOOO1力ON,DMOOOO--1)MOOC)7中8分字的BCD内容相加,
結果被写到DMOOIO和DMOOII。
DMOOOO  0001
DMOOO1  0002
DMOOO2  0003
DMOOO3  0004
DMOOO4  0005
DMOOO5  0006
DMOOO6  0007
DMOOO7  0008
一
地祉    指令    操作数
㎜      LD      00001
00001   @SUM(一)        
                #0008
                DMOOOO
                DMOO10
DMOO10
DMOO11
OO36
0000
5-23-5
限制
説明
椋志
算木処理－APR(一)
梯形固符号
操作数数据区
Cl控細字
IR,SR,AR,DM,EiU,HR,TIM/CNT,LR,#

s=輸人数据源字
IR,SR,AR,DM,EM,HR,TIM/CINT,LR

D:結果目的字
IR,SR.AR,DM,EM,HR,TIM/CNTLR
対手三角函数,S必須是OOOO--0900(0。≦0≦90。)之1司的BCD債。
DM6144～DM6655不能用子Dq、
当執行条件力OFF吋,APR(一)不執行。当執行条件力ON吋,APR(一)的這
算依据控制字C。
若c是#oooo或#ooo1,APR(一)汁算sillθ或cosθ"'。s中的BCD値是以o.1
度力単位的θ。
若C是一介地趾,APR(一)計算f(x),速足事先輸人的,以C升始存儲的函
i数。遠是曲輪程者碗定的一系列銭段(官可近似一条曲銭)。S的BCD値或16
遊制値表示x。
ER:間接尋趾的EM/DM字不存在。
(★EM/☆DM字不是BCD,或超出EM/DM区辺界。)
対手三三角函数,x>0900c(xカS的内容)。
給C設定的常数是#0000或#OOO1以外的値。
残性逼近数据是不可凄的。
EQ:Z苦果力00000
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側
sin函数
㎜
下例説明使用APR(一)sin函数計算30。的sin値,当cカ#oooo吋指定力sln
函数。
地趾    指令    操作数
00000   ID      00000
00001   APR(一) 
                #0000
                DMOOOO
                DMOlOO
輸人数据,x
S:DMOOOO                        
0       1が     100     10-1
0       3       0       o
輸人数据力BCD値
Tf」⊥不起ミま#0900
結果数据
D:DMO100                        
10-1    10-2    10-3    10-4
5       o       O       o
多吉果数撫育4仕布敷数字,
第五和更多的数字忽略。
sjn(90)貢勺£土栗是O.9999而フτ是1L,)
COS函数
下側説明用APR(一)cos函数汁算c`)s30。。当Cカ#㎜1指定力cos函数.
地」止  指金    操作数
0000G   LD      000GO
00001   APR(一) 
                #OGOl
                DMOOIO
                DMOllG
輸人数据lx
SlDMOO†0                       
0       101     100     10-1
0       3       O       0
輸人数据力BCD債
井且不適辻#0900
結果数据
D:DMOl10                        
10-1    10-2    10-3    1『4
8       6       6       0
結果薮枯有4位有数数字,
第五和衷多的数『r:忽略e
cos(0)的結果是0.9999而不足1。
銭性逼近
カC力存儲蕃地雄叫指定APR(一)銭性近似,C是包含銭性逼近数据的存債
券達鎮壊的首字。
C的内容規定了逼近中的銭段数,及輸人和輸出是BCD迩是二道制格式。位
OO-・07包含了銭段数減1(m-1)的二避制数据,位14和15分別碗定輸出和
輸入格式:O規定BCD,1規定二遊制。
C:
源数据格式
1(ON);f(x)=r(X、,,-s)
0(OFF):f(x)=f(s)
輸出格式
輸入格式
座椋数紋1(m--1)
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職人m+1ノト端点射座椋,官伯定又了m今織段,如下表所示。所有座椋用二
避継式齢。輪座位齪杁X的馴・値(X倒最大値(㎞)経㎜,不
需要輸入。
Y
Ym
Y4
(d'I
YY
Y2
Yo
XoXlX2×3×4
Xm
X
字      座椋
C+1     X。(最大的X値)
C+2     Yo
C+3     XI
C+4     YI
C+5     X2
C+6     Y2
↓      ↓
C+(2m+1)        Xm
C+(2m+2)        Y。、
假若C的13位波方1,那ム函数困象将及左映射到右,如下国所示。
Y
XO
Xm
X
・→
Y
Xm
XO
X
下側悦明具有12分銭段的銭性逼近拮杓。数据挟必須是達鎮的,夙
DMOOOO-・DMOO26(C・-C+(2x12+2))。輸人数据夙IRO10荻得,結果輸出
到IROI1。
CX)OOO
DMOOOO
DMOOOI
DMOOO2
DMOOO3
DMOOO4
DMOOO5
DMOOO6
↓
DMOO25
DMOO26
内容
Il座椋15
-一一・・一ー一[]
地趾    指令    操作数
卿      ω      ㎜
00001   APR(一) 
                DMOOOO
                010
                OIl
$COOB$05FO      一ー一■■X12
        
$0000   Yo
$0005   X1
$OFOO   Y書
$001A   X2
$0402   Y2
↓↓    
00
101010101010101010101iIOIip1
)
(輸出和輸入
都力二遥i制値)
一
(m-1ニll二12
ノト裟段)
$05FO
$1F20
X12
Y12
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在本例中,輸人数揺字IROIO包含了#0014,f(OO14)=#0726輸出到R
(IROl1)。
Y
5-24
X
脚
$o
㎝
一$o
…
$o
卵
$o
刷
(
述
下
持
支
即
"
薪
貼
剛
算
道
木
算
点
淫
行
井
据
数
換
辞
令
摺
木
算
点
会津
指
木
算
点
浮
        ●                                                              
$1F20                                                                   
                                                                ツ      
                                                        /               
                                                        /               
$OFOO   ▲A一                                   //                      
                                                /                       
                                                /                       
                                        /                               
                        {x,y}           /                               
$0726   一                              /                               
                                        /                               
$0402                                                                   
                                8                                       
                                1                                       
(O,0}           $0005   $0014   $001A                                   ●$05FO
指令。                  
指令    助妃符  功能代碍        真数
浮点到16位      FIX     一      340
浮点到32位      HXL     一      341
16位到浮点      F狙'    一      342
32位到浮点      FLTL    一      343
浮点加法        +F      一      343
浮点減法        －F     一      345
浮点乗法        ☆F     一      346
浮魚除法        /F      一      347
度到弧度        RAD     一      348
弧度到度        DEG     一      349
正弦    SIIU    一      350
余弦    COS     一      351
正切    TAN     }       352
反正弦  ASIN    一      353
反余弦  ACOS    一      354
反正切  ATAN    一      355
平方根  SQRT    {       356
指数    EXP     一      357
対数    LOG     一      359
数据格式
浮点数据用符号、指数、和尾数来表示実数。当数据以浮点格式表示吋,用下
列計算式。
実数二(-1)s2e■127(1.f)
s:符号
e:指数
f=尾数
浮点i数据格式・符合IEEE754椋准。i数据以32位表示如下:
335
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数字ノト数
浮点数据
特殊数字
写浮点数据
用浮点数表示的数字
336
第5-24市
符号
1・1
指数
尾数
e
f
3130
…322
▲
0
数据    位数    内容
s:符号  1       Ol正;1:負
e:指数  8       』旨数(e){1互杁0～255。宴6示本旨数是e減去127』言自勺余数,結果八一127-128。"e=0"和"e=255"表示特殊数字。
f:尾数  23      二進制浮点数据的屋数部分満足2.0>1.f≧1.0
浮点数据的布敷数字ノ↑'数力24位二送制i数(釣七Altw字十遊制数)。
下列数据可以用浮点数据表示:
._oo
・-3.402823x1038≦イ自[≦-L175494x1018
・0
・1.174594×10-38≦値≦i3.402823×IO3s
●十Qe
・不是一介数字(NaN)
-1.175494xtO-381.175494x10-38
　ノク
}一・一ーート千一十一一→・・
ヘノ
_ec_3、402823x1038-1013.402823x1038+co
NaN,±oo,和0的格罪t如下=
NaN㌔e=255,f≠0
+oo:e=255,f=0,s・=0
-oo:e=255,f=0,s=1
0:e=O
'NaiN(不是一ノト数字)不是一介有数的浮点数。執行浮点計算指令不会等致
NaN。
当¥9CX-Pp・granuner中把1/0内存編輯湿示器・里的数据格式指定内洋点吋,
呈示器里輸人的椋准十遊制数字自助特操力上面(IEEE754格式)所示的浮
点格式,井且写到1/0内存。当在展示器上控柱吋,用IEEE754格式写的数据
自訪韓換力椋准十送i制格式。
t5760
箒、1,"1
ぽ和写浮点数据付,用戸不需要知道IEEE754数据格式。只需氾住毎ノ↑'浮点
数占有函ノト字.
下列炎型浮点数再使用。
尾数(f) 指数(e)         
        0       非0和非全▲     全1(255)
0       0       椋准数字        尤i秀大
非0     非椋准数字              NaN
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綜准数字
芋棒准数字
注非椋准数字是絶対値大小而不能表示力椋准数字的数字。非椋准i数字具有
較少的有効数字。如果汁算結果是非椋准数字。(包括中1司結果),有数数字
的・↑・数将減少。
椋准数字表示実数。符号位力0表示正数,1表示負数。
本旨i数(e)」誓杁1至li254表カミ,実ll示i『旨数オ寄ノ」、干127,日日一126illl27。
尾数(f)将杁0到233・-1表示,官假没,在実除尾数中,位233fJl,井且二道制
小数点立即躍在官后面。
椋准数字如下表示:
(-1)〔符L"Js)×2{指数・〕'127x(1+尾数×2一ユ3)
例
ぼねむ　ぼを　む
山0。00。000111000。OOOO。。0。O。。0000。。1
符号:一
‡旨i数:128-127=1
尾t数:1+(222+71)×2"23=1+(2-1+2-2)=1+0.75=1.75
値:-1.75×21=-3.5
非椋准数字表示絶対値根小的実数。
符号力0表示正数,カ1則表示負tw:1
才』旨数(e)プヲ0,且雲1赤本旨IX零Otkラ勺一126。
尾数(f)杁t・・233""1表示,井假没在英陪尾数中,位233カ0,井且二遺制小数
点立即銀在官層面。
非椋准数字表示如下:
(-1)(符弓s}x2舗126×(月…数×2-23)
例
313023220
000000000011000000000000000000000
零
元努大
NaN
符号:-
11旨数:-126
尾i数:0÷(222+21zi)×2-21=0+(2-1+2"2)=0+0.75=0.75
値:-O.75×2-120
+0.OIS-O,0値可通迂汲置符号来表示,0表示正数,1表示1負数,指数和尾
数都方0,+0.0利一〇.0都等干0.0。由0.0的符号声生的差別,参考下面的
浮点算木結果、、
+。。和一。。値可通迂設置符号来表示,0表示正数,1表示負数、指数力255
(28-1),尾数ラ勺O、:
NaN(不是一イ＼数字)在計算如0.0/0,0,。。/。。,或。c-。。結果,不等干一介数
字或元努大叫声生。指数力255(28-1),尾数刃非0.
注没有NaN符号或尾数区域値(不是非0)的定又。
浮点算木結果
四舎五入結果
当浮点鼻木精陥結果中的数字↑散超迂内部性理表述武甲的布敷数字吋,
以F方法特用干結果的四舎五人。
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如果結果近似rF両分内部浮点表述式中的一介,使用較i接近的値。如乗詰果
介千両介内部浮点表迭式的中同,結果将四舎五人,以便使尾数的最后一介
数字方O。
上溢出,下溢出和非法計算
上溢出将根掘結果符号以正元努或貞元努輸出。下溢出将根掘結果符号以正
0或負0輸出。
非法計算特等致NaN,非法計算包括給一介数字加上帯相反符号的元努大,
"A-一掴一－AlI!11(字減去帯相反符号的元売大,0和元秀大相乗,0和0相除,或元努
大有元痴大相除。
如果在浮点数特操刃整数吋出現上澄出,那久結果疽可能不正碗。
処理特殊値付的注意事項
下列注意事項遣用干処理0,元秀大和NaN。
・正0和負0的和方正0。
・相同符号的0之差方正0。
・如果狂句i操作数是NaN,結果洛内NaN。
・正0和負0在比較吋以相等妙理。
・対一・↑'或更多的NaN避行出校或相等測試吋,!=暮方真,其官指令暮方
假。
浮点計算結果
当£青果的絶対値大子浮点数握鮨{移裏込的最大値,上溢出椋i志(SR25404)将
変ON,結果輸出±。。。如果結果方正,輸出÷。。;如果力負,輸出方一。。。
汁算后指数(e)和尾数(f)都方0吋,等子株志変ON。当結果的絶対償小子浮
点i数据能移表法的最小値,汁算拮』果也輸出0。迭付下溢出1示志(SR25405)
変ON。
‖
9
在此程序例中,X軸和Y紬坐椋(X,Y)由DMOOOO和DMOOO1的4位BCD数
的内容表示。夙原点的距南(r)和角度(θ,用角度)算出,井輸出到DMOIOO和
DMOIOI。結果中,小数点后面的数被戴去。
y       r、θ   
0       X       
P(IOO,100)
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OOOOOO                  
                BiN     
一一杜                  
                DMOOOO  
                DMO200  
                        
                81N     
                        
                OMOOO1  
                DMO201  
                        
                FLT     
                        
                DMO200  
                DMO202  
                        
                FLT     
                        
                DMO201  
                DMO204  
                        
                冑F     
                        
                DMO202  
                DMO202  
                DMO206  
                        
                舌F     
                        
                DMO204  
                DMO204  
                DMO208  
                        
                +F      
                        
                DMO206  
                DMO208  
                DMO210  
                        
                SQRT    
                        
                DMO210  
                DMO212  
                        
                1F      
                        
                DMO204  
                DMO202  
                DMO214  
                        
                ATAN    
                        
                DMO214  
                DMO216  
                        
                DEG     
                        
                DMO2寸6 
                OMO2伯  
                        
                F}X     
                        
                OMO212  
                DMO220  
                        
                FIX     
                        
                nMn,摺  
                nMnクク1        
                        
                旧CD    
                        
                OMO220  
                DMOloo  
                        '
                BCD     
                        
                DMO221  
                DMOIO1  
END
(1)
②
⑨
(4)
第5-24市
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計算
距南r=ン亘箒
角度θ=taガ1(ユ)
x
DM内容
例
丘巨南r=1002+1002=141.4214
酷θ=・an－端)・45・・
DMOOOO[西コx
(BCD)→
DM…1[西コy
(BCD)
DM・1・・[≡口・
DMOIOI[亟i]e
1.遠部分程序把数据杁BCD碍特操成浮点数。
a)弘DMO200向上的数据区用作工作区。
b)第1ノトBIN(23)用響暫吋把BCD数据賛換成二避制数据,而FLT(一)用
干把二遊制数据特操成浮点数据、
c)已経綾換成浮点数据的X値輸出到DMO203和DMO202。
d)日経特換成浮点数掃射Y億輸出到DMO205和DMO204。
2.力了我到距寓r,浮点数学指令用干計算X2+乎的平方根。多吉果作方浮点
i数据輸出到DMO213和DMO212中:)
3,力了我到角度θ,浮点数学指令用干汁算tal1一1(Y・X),ATAN(一)輸出結果
以弧度表示,因此DEG(一)用干特操力度数。結果作方浮点数据輸出到
DMO219和DMO218。
4,数裾払浮点数鞍換回BCD。
a)第1ノトFIX(一)用乎暫吋把浮点数据特換成二遺制数据,而BCD(24)用
千把二遺制数据特撰力BCD数据。
b)距寓r輸出到DMO100。
c)角度θ輸出到DM-OIOI.
5-24-1
浮点到16位:FIX(一)
梯形固符号
操作数数据区
s,源音字
IR,SR,AR,DM,EM,HR,TiM/CNT,LR
R.結果宇
IR,SR,AR,DM,EM,HR,LR
第三懐作数恵方㎜
限制
説明
S+1和S的内容必須是浮点数据井且整数部分必須在一32,768'-32,767的
萢園内。
DM6144'-DM6655不能用子R。
当執行力OFF吋,FD((一)不執行,当執行条件力ON吋,FD((一)把S+ユ和S
中的32位浮点数(IEEE754格式)的整数部分4青旗力16位有符号的二遊制i数
据,井把結果蹴干R中e
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『
浮点数据(32位)
椋志
5-24-2
lRl繍号二脚数据(16位)
只特撰了浮点数据的整数部分,小数部分被裁去。浮点数据的整数部分必須
在一32,768-32,767之同。
特撰例=
浮点値3.5磯換力3。
浮点値一3,5特操カー3。
RE:1司接尋批的EM/DM字不存在。
(x'EM/×'・DM字的内容不是BCD,或超出EM/DM匿辺界。)
如果S+1和S的整数部分不在一32,768-32,767萢園内測量ON。
EQ:結果iVOOOO付置ON。
浮点数到32位:FIXL(一)
梯形園符号
操作数数据区
Sl源首宇
IR,SR,AR,DM,EM,HR,皿M/CNT,LR
R;結果首字
IR,SR,AR,D]y[,EIM,HR,LR
竿「!卜i操作数:息ラ勺000
限制
説明
S+1和S的内容必須是浮点数据,井且整i数部分必須在一2,147,483,648-
2,147,483,647之1司。
DM6143～DM6655不能用干R。
当執行条件力OFF吋,FD(L(一)不執行。当執行条件力ON吋,FIXL(一)把
S+1和S中的32位浮点i数(IEEE754格式)的整数部分斡換成32位有待号
的二遊制数据,井将結果置干R+1和R中。
(-S・1S{
浮点数据(32位)
↓
lR・11Rl酬号二遊撒据(32位)
被韓族的仮彼是浮魚数据的整数部分,而〉小数部分別被舎去。(浮点数据的
整数部分必須在一2,147,483,648-2,147,483,647遊園之内。)
鞍換例:
2,147,483,640.5的浮点数粍枚方2,147,483,640。
-2,147,483,640.5的浮点数若狭カー2,147,483,640。
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椋志
5-24-3
RE:間接尋量的EM/DM字不存在。
(★EM/★DM字的内容不是BCD,或超出EM/DM区辺界。)
如果S+1和S中的数据不足一ノト数(NaN)付置ON。
S+1和S的整数部分不在一2,147,483,648・・2,147,483,647之1司付
置ON。
EQ:結果力00000000付置ON。
16位到浮点:FLT(一)
梯形圏符号
操作数数据区
S=源字
IR,SR,AR,DM,EM,HR,TIM/CNT,LR,#
R=結果首字
IR,SR,AR,DM,EM,HR,LR
第三十操作数:忠力000
限制
S的内容必須是包含在萢閨(十遊制)値一32,768・・32,767之同的有符号的
二遊制数据。
DM6143～DM6655不能用干R。
説明
当執行条件刃OFF吋,FLT(一)不執行。当執行条件力ON吋,FLT(一)把S中
的16位有符号二遊報償特操力32位浮点数据(IEEE754格式),井把結果置
予R+1和R中。浮点結果的小数点后加了一・一－AlO。
[干コ有符号二遊制数一)
R+†
1
R
1
浮,1試数据(32イ立)
仮在一32,768～32,767花圃内的値可指定姶S。要特換池園之外的有符号二
遊制数,使用FLTI.(一)。
鞍換例:
有符号二遊制値3特操力3.0。
有符号二遊制値一3特操カー3,0。
椋志
ER:同i接尋趾的EM/DM字不存在。
(★EM/★DM字的内容不足BCD,或超出EM/DM区辺界。)
EQ:結果的指数和尾数都方OBt置ON。
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5-24-4
32位到浮点:FLTL(一)
梯形圏符号
操作数数据区
S=源首字
IR,SR,AR,DM,EM,HR,TIM/CNT,LR
R:結果首字
IR,SR,AR,DM,EM,HR,LR
第三介操作教書、暮方000
限制
説明
椋志
5-24-5
限制
如果一・↑'絶対値火干16,777,215(可用24位表示的最大値)的i数被特換,那
久結果将不准碗。
DM6143～DM6655不能用干R。
当]丸行条件方OFF吋,FLTL(一一一)]FgZ行。当]丸行条件tSONR・t,FLTL(一一一)把
S+1和S中的32位有符号二近親債特換力32位浮点数据(IEEE754格式),
井把結果畳干R+1和R中。浮魚結果的小数点層面加了一ノト0。
有符号二遺制数据(32位)
ls・1sl
V浮点数据(32位)
1旦・11Rl
在花園一2,147,483,648～2,147,483,647之内的有符号二逃制数据可指定在
S+1和S中。浮点燈有24ノト有数的二遊制数字(或位)。如果一ノト大子16,777,
215的数(可用24位表示的最大値)用FLflT.(一)特操,那広結果将不准碗。
精換例:
有符号二遊制痕16,777,215特操力16,777,215.0。
有符号二道制値一16,777,215特操カー16,777,215.0。
ER:間接尋趾的EM/DM字不存在。
(★EM/☆DM字的内容不足BCD,或超出EM/DM区辺界。)
EQ:結果的指数和尾数刃o付置ON。
浮点加:+F(一)
梯形圏符号操作数数据区
Au:被加数意字
IR,SR,AR,DM,EM,HR,TIM/CNT,LR
Adフ加数首字
IR,SR,AR,DM,EM,HR,TIM/CNT,LR
R:結果首字
IR,SR,AR,DM,EM,HR,LR
被加数(Au+1和Au)和加数(Ad+1和Ad)数据必須是IEEE754浮点数据
格式。
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DM6143～DM6655不能用干R。
説明
当i}丸そ下条{牛YyOFF日寸,+F(一)不抜Z「『。当il丸そrr条イ牛方ON吋,+F(一)才巴Ad－ト
1和Ad中的32位浮点数巳Au+1和Au中的32位浮点数相加,井把結果置
干R+1和R中。(浮点数据必須是IEEE754格式、,)
Au+1
1
Au
1被加数(浮点数据,32位)
+1
Ad+1
1
Ad
1加数(浮鰍据β2位)
1
R+1
1
R
1結果(浮点数据・32位)
如果結果的絶対値火干可用浮点数表示的最大値,那ム上溢椋志(SR25404)
将変ON,井且結果将以上。。輸出。
如果結果的絶対値小干可用浮点数表示的最小値,那久下溢椋志(SR25405)
将変ON,井且結果将以0輸出。
被加数和加数的不同組合将声生如下表所示的結果。
        被加数                          
加数    0       数字    十〇〇  一〇〇  NaN
0       〔〕    数字    十〇〇  一〇c   
数字    数字    皿注1,、        十〇ロ  一〇〇  
÷oo    十〇c   十〇c   十◎o   見注2。 
一〇〇  _oe     一〇〇  見住2。 一〇e   
NaN                                     ∬1注2。
注1,結果可能力0(包括下溢出),一/卜i数字,+。。或一。。。
2.錯淡緑志将変0丸井且指令将不執行。
椋志
RE■司接尋量的EM/DM字不存在。
(★EM/★DM字的内容不是BCD,或超出EM/DM区辺界。)
如果被加数或加数不是浮点数据,別置ON。
EQ:如果結果的指数和尾数都方0,別置ON。
OF:如果結果的絶対値太大而不能表示力32位浮魚数別置ON、、(結果将以
上。。輸出)
UF:如果結果的絶対値大小而不能表示力32位浮点数別置ON。(結果将以0
輸出。)
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5-24-6
浮点滅:-F(一)
梯形圏符号
操作数数据区
Mi:被減数首字
1R,SR,AR,DM,EM,HR,TIM/CNT,LR

Su:減数首字
IR,SR,AR,DIU,EM,HR,TliW/CNT,LR

R:結果苗字
IR,SR,AR,DM,EM,HR,LR
限制
悦明
被減数(Mi+1和Mi)和減数(Su+1和Su)必須是1EEE754浮点数据格式。
DM6143-・DM6655不能用干R。
当執行条件方OFF吋,-F(一)不執行。当執行条件力ON吋,-F(一)用Mi+
1和Mi中的32位浮点数減去Su+1和Su中的32位浮点数,井且把結果置
干R+1和R中。(浮点数必須是IEEE754格式。)
Mi+嘩
Mi
1被嚇(浮鰍据,32位)
一1
Su+1
1
Su
1噸(漂然,3醐
1
R+†
1
R
1き課(浮点数据,32位)
如乗詰果的絶対値大子可用浮点数表示的最大値,那ム上溢椋志(SR25404)
将変ON,井且結果将以±。。輸出。
如果結果的絶ヌ言値小子可用浮点数表示的最小値,那玄下溢杯志(SR25405)
将変ON,井且結果将以0輸出。
被減数和減数的不同組合寝声生如下表所示的結果。
        被減数                          
減数    O       数字    十〇〇  一〇〇  NaN
0       0       数字    十〇〇  一〇〇  
数字    数字    児注1。 十〇〇  一〇c   
・←◎◎        一〇〇  一〇〇  児注2。 _oc     
一〇〇  十9◎   十〇〇  ・←oo  見住2。 
NaN                                     見注2。
注1,結果可能力0(包括下溢出),一ノト数字,+。。或一。。。
2.錯涙椋志変ON,井且指令将不執行。
椋志
RE:河接尋坑的EM/DM字不存在。
(★EM/★DM学的内容不是BCD,或超出EM/DM区辺界。)
如果被減数或減数不是浮点数据,別置ON。
EQ:如果結果的指数和尾数都方0,別置ON。
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OF:如果結果的絶対債太大而不能表示力32位浮点数,別置ON。(結果将以
±。。輸出。)
UR:如果結果的絶対値大小而不能表示力32位浮点数,別置ON。(結果将以
0輸出。)
5-24-・7
限制
浮点乗=★F(一)
梯形團符号
操作数数据区
Md:被乗数首字
IR,SR,AR,DM,EM,HR,TIM/CNT,LR

Mr:乗数首字
IR,SR,AR,DM,EM,}IR,質M/CNT,LR

Rt結果首字
IR,SR,AR,DM,EM,HR,LR
被乗数(Md=1和Md)和乗数(Mr+1和Mr)必須是IEEE754浮点数据格式。
DM6143…-DM6655不能用干R。
説明
当執行条件方OH部寸,x`F(一)不執行。当Sk行条件方ON日寸,★F(一)把
Md+1和Md中的32位浮点数乗以Mr+1和Mr中的32位浮点数,井把結果
置干R+1和R中。(浮点数据必須是IEEE754格式。)
lMd・11Mdl癖数(願数据,32位)
×Mr+tMr
乗数(浮点数据,32位)
1R・SIRl練熟数据,32位)
如果結果的絶対値大子可用浮点i数表示的最大値,那ゑ上澄椋志(SR25404)
将変ON,井且結果将以±。。輸出。
如果結果的絶対値小干可用浮点数表示的最小値,那ゑ下溢禄志(SR25405)
将変ON,井且結果将以0輸出。
被乗数和束数的不同組合将声生麺下表所示的結果。
        被乗数                          
乗数    0       数字    十〇〇  一〇〇  NaN
0       0       0       児注2。 見注2。 
数字    0       見注1。 +/一。。        +/-QO   
十〇〇  見注2。 +/-oo   十〇⇒  _oo     
一〇〇  見住2。 +/-oo   _oo     十〇〇  
NaN                                     見注2。
注1.結果可能力O(包括下溢出),一ノト数字,+。。或一。。。
2,錯俣祢志将変ON,井且指令将不執行。
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椋志
ER:間接寺社的EM/DM字不存在。
(★EM/★DM字的内容不是BCD,或已超出EM/DM区辺界。)
如果被乗或乗数不足浮点数据,則貴ON。
EQ:如果結果的指数和尾数力o,別置ON。
OF:如果結果的絶対値大大而不能表示方32位浮点数別置ON。(結果将以
±。。輸出。)
UF:如果結果的絶対値大小而不能表示力32位浮魚数別置ON。(結果将以
輸出。)
5-24-8浮魚除=/F(一)
限制
説明
梯形固符号
操作数数据区
Dd:被除数首字
IR,SR,AR,DM,EM,HR,TIM/CNT,LR

Dr:除数首字
IR,SR,AR,DM,EM,HR,TIM/CNT,LR

R:結果首字
IR,SR,AR,DM,EM,HR,LR
被除数(Dd+1和Dd)和除i数(Dr+1和Dr)必須是IEEE754浮点数据格式。
DM6143～DM6655不能用予R。
当執行条件力OFF吋,/F(一)不執行。当執行=条件力ON吋,ノT(一)用Dd+1
和Dd中的32位浮点数除以Dr+1和Dr中的32位浮点i数,井把結果置干
R+1和R中。(浮点i数据必須是IEEE754格式。)
Dd+1
Dd
÷ID・・1
Dr
1端数(浮撒据,32位)
i除酬点数据,32位)
R+1
R
1結果(浮点数据,32位)
如果結果的絶対値大子可用浮点数表示的最大値,邪念上溢祢志(SR25404)
将変ON,井且多吉果将以±。。輸出。
如果結果的絶対値小子可用浮点数表示的最小値,那/4下溢椋志(SR25405)
将変ON,井且結果将以0輸出。
被除i数和除数的不同組合将声生如下表所示的結果。
        被除数                          
除数    0       数字    十〇◎  一◎◎  NaN
0       見注3。 +/一。。        十〇〇  _oo     
数字    0       見注1。 +/-oo   +/一。。        
十◎o   0       児注2。 見住3。 見住3。 
一〇〇  0       見注2。 見注3。 見注3。 
NaN                                     見住3。
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注1.結果可能力0(包括下溢出),一介数字,+。。或一。。
2.対下溢出,結果将力0。
3.措俣椋志力ON井且指令不執行。
椋志
ER:間接尋量的EM/DM字不存在。
(★EM/*-DM字的内容不是BCD,或已超出EM/DM区辺界。)
如果被除或除数不是浮点数据,別置ON。
EQ:如果多吉果的才旨i数和尾i数ラ勺0,貝‖置ON。
OF:如果結果的絶対値大大而不能表示力32位浮点数別置ON。(結果将以
±。。輸出。)
UF:如果結果的絶対値太小面不能表示力32位浮点i数別置ON。(結果将以0
輸出。)
5-24-9
限制
度到弧度=RAD(一)
梯形圏符号
操作数数据区
Sl源首字
ユR,SR,AR,DM,EiU,HR,質M/CNT,LR

R:結果首字
IR,SR,AR,DM,EM,HR,LR

第三介操作数1息力000
－
S+1和S中的源数据必須是IEEE75剤孚点数据格式。
DM6143～DM6655不能用干R。
説明
当執行条件力OFF吋,RAD(一)不執行。当執行条件力ON吋,RAD(一)把S+
1和S中的32位浮魚数杁角度特撰力弧度,井且把結果置干R+1和R中。
(浮点数据必須是IEEE754格式。)
S+1
S
▼
1
1搬蜘2榊点数捌
R+1
R
1多課(峡,32艀点数捌
用以下公式把度数特操力弧度、度×π/180=弧度
如果結果的絶対値大干可用浮点数表示的最大値,那久上溢出椋志
(SR254(μ)将変ON,井且結果以±。。輸出。
如果結果的絶対値小子可用浮点数表示的最小値,那会下溢出椋志
(SR25405)将変ON,井」ヨ結果将以0輸出。
↓示志
ER:間接尋祉的EM/DM字不存在。
(★EM/★DM字的内容不是B(=D,或已超出EM/DM区辺界。)
如栗源数据不是浮点数別置ON。
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EQ:如果結果的指数和尾数都$JO,別置ON。
OF:如果結果的絶対値太大而不能表示力32位浮点数別置ON。(結果将以
上。。輸出。)
UF:如果結果的絶対値太小而不能表示)勺32位浮点数別置ON。(結果将以0
輸出。)
5-24-10
弧度到度=DEG(一)
梯形圏符号
操作数数据1区
S:源着手
IR,SR,AR,DiM,EM,}{R,T[M/CNT,LR

R:結果首字
IR,SR,AR,D汁f,EM,HR,LR

角「≒〆↑㌧操イオF数=〆忌ノ～rOOO
－
眼制
説明
S+1和S中的源数据必須是IEEE754浮点数据格式c
DM6143～DM6655不能用干R,,,
当執行条件力OFF吋,DEG(一)不執行。当執行条件力ON吋,DEG(一)把
S+1和S中的32位浮点数杁弧度韓換力度,井且把£苦果置干R+1和R
中。(浮点i数据・必須是1EEE754格式。)
ls・1           S
        ,       
1
R+1
1
R
源(弧数,32位浮点数拓)
1結果(度,32位浮点数据)
用以下公武把弧度韓換力度1
弧度×180/π=度
如果結果的絶対値大子可用浮点数表示的最大値,那久上溢出椋志
(SR25404)寝姿ON,井且結果以±。。輸出。
如果結果的絶対値小子可用浮点数表示的最小値,那床下溢出椋志
(SR25405)将1変iON,井且結、果将以0輸出。
椋志
ER:同棲i尋蛙的EM/DM字不存在。
(★EM/・kDMtE的内容不是BCD,或已超出EM/DM区辺界。)
如栗源数据不是浮点数別置ON.
EQ:如果£苦果的き旨数和尾数者5カo,則景ONr.
OF:如果結果的絶対伯太大面不能表示力32位浮点数別置0]N。(結果将以
±。。輸出。)
UF:如果結果的絶対値大小而不能表示力32位浮点数別置ON。(結果将以0
輸出。)
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5-・-24-11正弦:SIN(一)
梯形圏符号
操作数数据区
S:源苗字
IR,SR,AR,DM,EM,HR,'llM/CNT,LR
R=結果首字
IR,SR,AR,DM,EM,HR,LR
第三介操作数・息方㎜
限制
S+1和S中的源i数据必須是】EEE754浮点i数据格式。
DM6143～DM6655不能用干R。
悦明
当執行条件力OFF吋,SIN(一)不執行。当執行条件力ON吋,SIN(一)汁算
S+1和S中用32位浮点i数表示的角(弧度)的正弦,井把結果置干R+1和R
中。(浮点源数据必須是IEEE754格式。)
SIN(〔=『=三コ)一工据)
lR・t
1
R
|
結果(32位}乎,点ミ数i据)
在S+1和S中用弧度指定所求的角(-65,535・v65,535)。如果角的絶対値超
辻65,535,将会出現錯炭労且指令也將1不執行。有美把度特換方弧度的信息,参
見5-24-9度到弧度:RAD(一戊。
下塵1湿示名和結果之1旬的美系。
s=角(弧度)数据
                                        Rl結果(正弦)    
                1                               
.-・一・..--一                                          ア・
                                                '
                                                '
                                        '       
                                        '       
                                        '       
'角コ・づ'      一              o亙2    穿一"   ～寓    
'                                               
'                                               
                一1                             
S
椋志
ER:1司接尋批的EM/DM字不存在。
(☆EM/x'DINE字的内容不是BCD,或已超出EM/DM区辺界。)
如泉源数据不是浮点数据別置ON。
如栗源数据的絶対値超迂65,535別置ON。
EQ:如果結果的指数和尾数都方0,別置ON。
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5-24-12
余弦=COS(一)
梯形困符号
操作数数据区
S:源首字
IR,SR,AR,DM,EM,HR,TIM/CNT,LR
R=結果首宇
IR,SR,AR,DM,EM,HR,LR
第三三ノト操作i数言忌力000
限制
S+1和S中的源数据必須是IEEE754浮点数据格式。
DM6143～DM6655不能用干R。
説明
当執行条件力OFF吋,COS(一)不執行。当]丸行条件力ON吋,COS(一)計算
S+1和S中用32位浮点数表示的角(弧度)的余弦,井把結果置干R+1和R
中。(浮点源数据必須是IEEE754格式。)
COS(〔三=F=コ)源一幽
R+1
R
1
結果(32位浮点数据)
在S+正和S中用弧度指定所求射角(-65,535-・65,535)。如果角的絶対値超
辻65,535,将会出現錯俣井且指令也将不執行。有共把度特撰方弧度的信息,
参見5-24-9度到弧度:RAD↓一戊。
下国昆示角和結果之同的美系。
R
S=角(弧度)数据
戸「＼………'‥'        】      R:結果(余弦)…}"…7『
一2・一号・一・一÷     o       一ーーー一÷・号・2・
        一|     
s
椋志
ER:剛妾寺社的EM/DM字不存在。
(★EM/★DM字的内容不是BCD,或已超出EM/DM区辺界。)
如栗源数据不是浮点数据別置ON。
如栗源数据的絶対値超辻65,535則置ON。
EQ:如果結果的指数和尾数都方0,別置ON。
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5--24-12
正切lTAN(一)
梯形園符号
操作数数推度
s:源首字
IR,SR,AR,DM,EM,IIR,T【MソCNT,LR

R:培果首字
IR,SR,AR,DM,EM,HR,U{

第三〔操作数:恵方000
一
限制
S÷1和S中的源数据必須是IEEE754浮点数据格式。
DM6143…DM6655不能用干R。
悦明
当執行条件力OFF日寸,TAN(一)不執行。当執行条件力ON吋,TAN(一)汁算
S+1和S中用32位浮点数表示的角(弧度)的正切,井把結果置干R+1和R
中.(浮点源数i据必須是IEEE754格式。)
TANT(
ー      S+1             sl
                ■      
)源(32端数捌
1
R+1
1
R
1坤果(32位浮バ数据)
在S+1和S中用弧度指定所求釣魚(-65,535～65,535)。如果角的絶対値超
辻65,535,那ム将会出現錯俣,井且指令也将不執行、,有美把度鞍換力弧度
的信息,参ynu5--24-9、度到弧度」RA.D(一ー一)。
如果結果的絶対億大子可用浮点数据表示的最大値,那ゑ上流椋志
(SR25404)寝姿ON,井且結果将以±。。輸出。
ド圏呈示角和結果之同的矢系、、
R
                                        St角(弧
                                        R:多吉果(
                1r      .               
                0                       ▲
                                        S
－・・一ジ・    一・号          丁      3芹一言2        2π
                一1-・                  
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椋志
ER:同棲与力1二的EM/DM字不存在。
(xUEM/★DM字的内容不是BCD,或己超出EM/DM区辺界。)
如果源数据不是浮点数据別置ON。
女口泉源数据B勺多色ヌ、†値超辻65,535貝‖置ONc
EQ:如果結果的指数和尾数都方o,別置0凡
5-24-14
反正弦=ASIN(一)
梯形圏符号
操作数数据区
S源白字
IR,SR,AR,DM、EM,1-IR,TIM/CN'T,LR
R,2苦果首7:
iR.SR,・、R,DM、EM,HR,LR
ilh－千操作数忌垣000
限制
S+1和S中的源数据必須是IEEE754浮点数据格式。
DM6143・-DM6655不能用干R。
説明
ASIN(一)汁算一介32位浮点数的反正弦,井把結果置rP指定的2苦果字中。
(反正弦函数是正強面数的反函数;官返同声生所拾的正法値カー三到1之
尚的角度。)
当執行条件力OFF吋,ASIN(一)不執行。当執行条件力ON吋,ASIN(一)汁算
S+1和S中的用32位浮点数表示正弦値的角(弧度),井把結果置PR+1和
R中。(浮魚源数据必須是IEEE754格式。)
SIN'`([==Fコ)源Ω位一{)
R+1
R
|
結果(32位浮点数据)
源数据必須在一1.0和1.0之1司。如果源数据的絶対値超辻1.O,那ム将会声
生措淡,井且指令不執行。
結果以一π/2到π/2之ltij的角(弧度)形式輸出到宇R+1和R,
下国呈示輸人数据和結果之同的美系、
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R
                ●      
                S輸人数据       
                Rl結果(弧度)    
「                      
        旦              
        2               
                        一
一10            0       lP
_2£                    
2                       
S
椋志
ER:河接尋趾的EM/DM字不存在。
(x"EM/★DM字的内容不是BCD,或已超出EM/DM区法界。)
如栗源数据不是浮点数据別置ON。
如栗源数据的絶対値超辻1,0別置ON。
EQ:如果結果的指数和尾数都方O,別置oN。
5-24-15
反余弦=ACOS(一)
梯形圏符号
操作数数据区
S:源苗字
IR,SR,AR,DM,EM,HR,TIM/CNT,LR
R:結果首字
IR,SR,AR,DM,EM,HR,LR
第三介操作数:恵方000
服制
説明
S+1和S中的源数据必須是IEEE754浮点数据格式。
DM6143～DM6655不能用干R。
ACOS(一)計算一ノ↑'32位浮点数的反余弦,井把結果置子指定的結果字中。
(反余弦函数是余弦函数的反函数;古返固声生所給的余弦他方一1到1之
同的角度。}
当執行条件力OFF吋,ACOS(一)不執行。当執行条件力ON吋,ACOS(一)計
算S+1和S中用32位浮点数表示的余弦値的角(弧度),井把結果置干R+1
和R中。(浮点源i数据必須是IEEE754格式。)
cos"i(『)
源(32位浮点数据)
R+1
1
R
12課(32僻点数据)
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源数据必須在一1.0和1.0之1司。如栗源数据的絶対値超泣LO,那客将会片
生一介錯涙,井且指令不執行。
結果以O・一π之間的角(弧度)形式輸出到字R+1和R。
下国呈示輸人数据和結果之i司的美系。
s:輸人数据
                RR:結果(弧度)   
                「      
        π              
                        L
        π              
        一              
        2               
                        
        1       1       
一1.00          1.o     
S
椋志
ER:1同棲潮上的EM/1〕M字不存在。
(★EM/☆DM字的内容不是BCD,或已超出EM/DM区辺界。)
如栗源数据不是浮点数据別置ON。
効果源数据的絶ヌ言値超迂1.0別置ON。
EQ:如果結果的指数和尾数都方0,別置ON。
5-24-16
反正切=ATAN(一)
梯形圏符号
操作数数指圧
S:源苗字
IR,SR,AR,DM,EM,HR,TIM/CINT,LR
R:結果首字
IR,SR,AR,DM,EM,HR,IB
第三イ×操作数:忌ラ勺000
限制
S+1和S中的源数据必須是IEEE754浮点数据格式。
DM6143～DM6655不能用干R。
説明
ATAN(一)計算一介32位浮点数的反正切,井把結果置干指定的結果字中。
(反正切函i数是正切函数的皮函数;官返同声生所給的正切値曲角。)
当執行条件力OFF吋,ATAN(一)不執行。当執行条件力ON吋,ATAN(一)計
算S+1和S中用32位浮点i数表示的正切値的角(弧度),井把結果置干R+1
和R中。(浮魚源数据必須是IEEE754格式。)
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TAN"]([=F=コ)源一蹴
LR・1
1
R
1結果(32位浮点数据)
結果以一π/2～π/2之同的角(弧度)形式輸出到字R+1和R。
下国呈示輸入数槍和結果之1司的美系。
R
                S輸人数据(正R=結果(弧度)
そ              
        0       S
                
一÷            
椋志
ER:間接尋蛙的EM/DM字不存在。
(★EM/☆DM学的内容不足BCD,或已超出EM/DM区辺界。)
如栗源数据不是浮点数据別置ON,、
EQ:女[1果£苦果的/旨数和尾数者5YJO,1則呈呈ON。
5-24--17
平方根=SQRT(一)
梯形国符号
操作数数据区
S:源哲学
IR,SR,AR,DM,EM,HR,TIM/CNT,LR

R:錆果首字
IR,SR,AR,DM,EM,IIR,LR

第三ノ↑、操イ乍数=1垂」ラ勺000
一
限制
S+1和S中的源数据必須是IEEE754浮点数据格式。
DM6143～DIVI6655不能用]R。
説明
当執行条件力OFF吋,SQRT(一)不執行。当執行条件力ON吋,SQAT(一)洋算
S+1和S中的32位浮魚数的平方根,井把結果置干R+1和R中。(浮点源
数据必須是IEEE754格式。)
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」[s・1
s]
源(32位浮点数据)
▼
lR・1
R
1結果(32位浮点数捌
源数据必須是正値;如果是貧的,那久将会声生錯俣,井且指令不執行。
如果結果的絶対値大子可用浮点数据表示的最大値,那玄上溢椋志
(SR25404)将変ON,井.且結果以±。。輸出。
下国湿示輸人数据和結果之向的美系。
R
        S輸人数据       
        R:結果  
                ■L●■■'
2               
        －li    
o       {4      
椋志
ER:岡接写趾的EM/DM字不存在。
(x'EM/★DM学的内容不是BCD,或己超出EM/DM区辺界。)
如栗源数据不是浮点数据別置ON。
如栗源数揚力負数別置ON。
EQ:如果結果的指数和尾数都方O,別置ON。
OF:如果結果的絶対値太大而不能表示力32位浮点値付置ON(9吉果将以
+。。輸出。)
5-24-18
‡旨数:EXP(一)
梯形圏符号
操作数数据区
S:源音字
IR,SR,AR,DM,EM,HR,「IM/CNT,LR
R:結果首字
lR,SR,AR,DM,EM,正{R,LR
第三イ＼操作数=意力000
服制
S+1和S中的源i数据必須是IEEE754浮点数据格式。
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DM6143～DM6655不能用干R。
説明
当執行条件力OFF吋,EXP(一)不執行。当執行条件力ON吋,EXP(一)汁算
S+1和S中32位浮点数的自然指数(底力e),井把結果置干R+1和R中。
換句活in,EXP(一)計算ざ(x=源数据),井且、将結果置]R+1和R。
江
源(32位浮点数据)
{結果(32位浮点数据)
如果結果的絶対値火干可用浮点数据表示的最大値,那久上澄椋志
(SR25404)将変ON,井且結果以+。。輸出。
如果結果的絶対値小干可用浮魚数据表示的最小値,那ム下溢椋志
(SR25405)将変ON,井且結果以0輸出。
注常i数eカ2.718282
下間呈示輸入数据和結果之間的美系。
R
        '       
        '       S輸人数据
                R=結果
2.7182乾一一・1 il      
o       …      
        一      
S
椋志
ER:間接尋趾的EM/DM字不存在。
(★EM/★DM学的内容不是BCD,或巳超出EM/DM区辺界。)
如泉源数据不是浮点数据別置ON。
EQ:如果結果的指数和尾数都方o,則置ON。
OF:如果結果的絶対値大大而不能表示力32位浮点値付置ON(結果将以
+。。輸出。)
UF:如果結果的絶対値大小而不能表示力32位浮点値ヨ寸置ON(結果将以0
輸出。)
358
---------------------[End of Page 4445]---------------------



浮点算木指令
第5-24市
5-24-19
ヌ寸数=LOG(一)
梯形團符号
操作数数据区
S:源首字
IR.SR,AR,DM,EM,HR,'HM/CNT,LR
R:結果首字
IR,SR,AR,DM,EM,HR,LR
第∋操作蜘舳㎜
限制
S+1和S中的源数据必須是IEEE754浮点数据格式。
DM6143～DM6655不能用予R。
説明
当執行条件方OFF吋,LOG(一)不執行。当執行条件力ON吋,LOG(一)汁算
S+1和S中32位浮魚数的自然対i数(底力e),井把結果畳ilR+1和R中。
loge[=『三コ源悦㈱据)
1R・†
1
R
1
結果(32位浮点数据)
源数据必須是正値;如果力負,則会出現措俣,井且指令不執行。
如果結果的絶対値大子可用浮点数据表示的最大値,那ム上溢椋志
(SR25404)将変ON,井且結果以±。。輸出。
注常数eカ2.718282
下園豆示輸人数据和結果之同的共糸。
R
椋志
                S輸人数据       
                R=結果  
                        ■口■o・
        毒一口一"・一.          
        :               
¶                      －
o       12.ハ8282               
S
ER:1旬接尋量的EM/DM字不存在。
(x,EM/★DM手酌内容不足BCD,或已超出EM/DM区辺界。)
如栗源数据不是浮点数据別置ON。
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EQ:効果結果的指数和尾数都方0,別置ON。
OF,如果結果的絶対値太大而不能表示力32位浮点値[1寸豊ON(結果将以
+。。輸出。)
5-25還輯i}旨令
5-25-1ネト石一9-一・-COM(29)
梯形困符号
COM(29)
Wd
操作数数据区
制開
眼説
注意
‖
仔
DM61"'-DM6655不能用干Wd。
当執行=条件力OFF吋,COM(29)不執行,当執行条件力ON附,COM(29)清除
Wd中所有的ON位,井置位所有OFF位。
若使用COM(29)射幸微分格式,則毎循琢部将対Wd求掛硯、、使用微分格
式(@COM(29))或将COM(29)与DIFU(13)或DIFD(14)組合只作一次求朴
這算。
1500
厚司11。lOii{ilO1011卜{OlOl111101。lil
1500
原叶・liい1。1・卜111。1。1111川・卜卜1・1
尋
椋志
ER:間接尋蛙的EM/DM宇不存在。
(★EM/★DM字的内容不是BCD,或已超絶EM/DM区辺界。)
EQ:当結果方塞吋置ON。
5-25-2
還輯与－ANDW(34)
梯形固符号
操作数数据区
11:輸入1
IR,SR,八R,DM,EM,HR,TIM/CNT,LR,#

12=輸入2
IR,SR,AR,DM,EM,HR,TIM/C]NT,LR,#

R=結果宇
lR,SR,AR,DM,EM,HR,LR
服制
DM6144～DM6655不能用iFR。
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税明
‖
9
当執行条件力OFF吋,ANDW(34)不執行。当執行条件力ON吋,A]NDW(34)
将11和12的内容按位求逆蛸」硫黄将結果貴干R。
1500
ulll。1・1中1・{・11111・1・いト1・1・1・1
1500
12[1]]・lil・lil・い1・111・川・111・lil
朽
R目・川11。1・1。川・1・1・111。1。
皐
OO
・111
椋志
5-25-3
制明
限説
哩
修
ER:1旬接寺社的EM/DM字不存在。
(★EM/★DM字的内容不是BCD,或已超出EM/DM区辺界。)
EQ:当結果力零H寸置ON。
遷輯或一〇RW(35)
梯形團符号操作数数据区
11:輸入1
IR,SR,AR,DM,EM,HR,TIM/CNT,LR,#

12:輸入2
IR,SR,AR,DM,EM,HR,TIM/CNT,LR,#

R:結果字
IR,SR,AR,DM,EM,HR,LR
DM6144～DM6655不能用干R。
当執行条件力OFF日寸,ORW(35)不執行。当執行条件力ON吋,ORW(35)将11
和12的内容按位求遷揖或,井将£吉,果置干R。
1500
Ii卜1。1・lilil・1・11111・1・11111・1・1]
f500
121・111。lal・111・い1・1・1・い1・li1・口
1500
RE卜1・1111111・11卜卜1・1111."N・1ヨ
与
椋志
ER,同接手趾的EM/DM字不存在、。
(X-EM/☆DM学的内容不足BCD,或已超出EM/DM区辺界。)
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EQ:当結果力0時置ON。
5-25-4昇或－XORW(36)
梯形腐符号
XORW(36)@XORW(36}
ll
I212
RR
限制
説明
例
操作数数据区
11:輸入1
IR,SR,AR,DM,EM,HR,TIM/CNT,LR,#

12:輸入2
IR,SR,AR,DM,EM,HR,TIM/CNT,LR,#

R:結果字
IR,SR,AR,DM,E叱HR,LR
DM6144～DM6655不能用干R。
当執行条件刃OFF吋,XORW(36)不執行。当執行条件力ON吋,XORW(36)将
11和12的内容按位求昇或,井将結果置干R。
t500
l
I
lilOlOllltlOlOl小{OlOla川010111
15
00
12
lOl†}olilOlilolilOli{oltloli10111
1500
Rl叩川・11卜1・1・lilll中{1川・1・1
尋
椋志
5-25-5
限制
ER:1旬接尋‡IL的EM/DM字不存在。
(tikEIM/★DM字的内容不是BCD,或已超出EM/DM区辺界。)
EQ:当結果力0付置ON。
弄或非一×NRW(37)
梯形圏符号操作数数据区
XNRW{37}@XNRW(37)
DM6144・-DM6655不能用干R。
Il=輸人1
IR,SR,AR,DM,EM,HR,TIM/CNT,LR,#

121輸人2
IR,SR,AR,DM,EM,HR,TIM/CNT,LR,#

R:結果字
IR,SR,AR,DM,EM,HR,LR
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説明
‖
仔
当執行条件力OFF吋,XNRW(37)不軌ZT。当執行条件力ON口才,XNRW(37)将
Il和12的内容按位求昇或非,共寝結果置干R。
1500
11[・1・illi1。1・ltlil・1・11[,1・1・U
15
00
120101010101010101
1500
R1・1・11レ1・1・Nll・1・1中1・|・いい1
与
椋志
ER:間i接尋蛙的EM/DM字不存=在。
(★EM/★DM学的内容不是BCD,或已超出EM/DM区迦界。)
EQ:当多吉果刃0日寸置ON。
5-26遠‡曽/追i減‡旨令
5-26-t
BCD通増－INC(38)
梯形圏符号
操作数数据区
Wd:逓増宇(BCD)
IR,SR,AR,DM,EM,HR,LR
制明
限悦
注意
椋志
DM6144'・DM6655不能用子R。
当]丸行条件方OFF吋,INC(38)不執行,当執行条件方ON吋,INC(38)逓増
Wd,不影ロ向遊位(CY)。
若使用了非微分格式的INC(38),Wd的内容在毎・↑'循部将通増,使用微分格
式(@rWC(38))或将INC(38)与DIFU(13)或DIFD(14)組合,Wd只通増一次。
ER:Wd不是BCD値。
間接尋珪的EM/DM字不存在。
(☆EM/★DM字的内容不是BCD,或己超出EM/DM区辺界,)
EQ:当通増結果力零時置ON。
5-26-2
BCD遂減－DE…C(39)
梯形圏符号
操作数数据区
Wd:通滅字(BCD)
IR,SR,AR,DM,EM,HR,LR
限制
DM6144'-DM6655不能用『FWd。
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説明
当執行=条件力OFF吋,DEC(39)不執行,当執行条件力ON吋。DEC(39)逓減
Wd,不影駒CY。除了其通減i数値而不是通増外DEC(39)与INC(38)以一祥的
方式工作。
注意
若使用了DEC(39)的非微分格式,Wd的内容将在毎循圷逓減。使用微分格
式(@DEC(39))或将DEC(39)与DIFU(13)或DIFU(14)組合,Wd只逓減一次。
椋志
ER:Wd不足BCD値。
間接尋趾的EM/DM字不存在。
(★EM/☆DM字内容不是BCD,或超出EM/DM区Lh界。)
EQ:当通減結果方0対置ON。
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5-27子程斧指令
子程序将大的控制低劣分蔵較小燈制任条,使休能重夏使用一結定的指令
姐,当主程序凋用子種序吋,控制被後送至子程序井且子程序指令被執行。
子種序中的指令按主程序代硯的同祥方式縮写,、当子程序中所有指令執行
完隼,控制返国主程序中剛オ遊人子程序的后一点(除非在子程序中有其官
的規定)。
5-27-1
悦明
避入子程序－SBS(91)
梯形閲符号
SBSで9DN
定文数据震
音希望蚕種房中泉市点抗行－AI子程序,則将SBS(91)置干核点,在SBS(91)
中使用的子種序編号表示所希望的子種序t、当SBS(91)被執行(即当其執行
条件力ON日寸),在執行近回到作出凋用的SBS(9D后面的指令前,執行具有
相同子程崖端号的SBN(92).iゴ第一・・一/[YRET(93)之{'剛約指・令こ
        左手〒序        
        SBS{91)OO       
一      主」〒序        
        SBN(92)00       ■
        主程序  
        RET{93) 
        END{01) 
SBS(91)可以在室程序中想用多少次就用多少次,即相同的子種序可以在程
序中的不同的地方凋用。
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SBS(91)述可以畳予子程序中,以将程序執行杁一全子程序佳通到男一介,即
子種序可以嵌套。当第二Al子程序已往完成(即到速了RET(93)),程序執行
遠回到源子程序,抗行完半肩オ返回生程序。嵌套可以多迭16展。子程序不
能凋用自己(例如,在用SBN(92)㎜定又的子程序中不能編程SBS(91)
000)。下国派出了二屋嵌套。
下囲説明了2イ＼SBS(91)在各科執行条件下的程序執行流程。
        i主程序                 A               
                                SBS{91)000              
                                                
                        ,       8               
                                SBS{91)001      一      
                        一一    C               
        i                       SBN(92)000      ●一    
                                D               
                                RET(93)         
子程序                          SBN(92)OO1              
                                E               
                                RET(93}         
        ,                       END{01)         
子程序000和OOI的
執行条件都方OFF
A→B→C
L
仮子程序000的
]凡そテ条1牛方ON
A→D→B→C
tl
仮子程序001的
執そ二〒条イ牛ラ勺ON
A-B→E→C
ll
子程序000和001的
執行条件都方ON
A→D→8→E→C
ll
椋志
ER:指定子程序編号的子程序不存在。
子種序凋用自己。
激活的子程序被凋用。
△注意当ERカON,SBS(9D将不執行,井不能凋用子程序。
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5-27-2
子程序定文和返同－SBN(92)/RET(93)
梯形固符号
定文数据荘園
SBS(92)N
RET(93)
制明
限説
注意
椋志
毎一介子程序号只能被SBN(92)使用一次。
SBN(92)用来様妃子程序的起始;RET(93)則用来祢妃其結束,各子程序用子
程序編号N来様妃,N編程力SBN(92)的定又符,此同一編号可出任何凋用
法子程序的SBS(91)使用(Jn.5-一一27-1,L#人子種序－SB5↓9D。RET(93)不需
要子程序綱場。
所有子程序必須在室程序的結束起縮程,当有一イ'或更多的子程序被編程
吋,主程序将執行到第一介SBN(92),然后近回到下一循杯的起始地趾
㎜。子程序只有在用SBS(91)凋用吋オ執行。
END(OD必須量子最后一一介子程序層面,即在長月…介RET(93)之后。左程
序的任何共営点不要求END(01)。
書籍俣地将SBN(92)散在主程序中,迭祥会阻止程序題辻咳点執行,也就是,
一遇到SBN(92)程序執行将近回到起始点。
若将DIFU(13)或DIFD(14)量子一・企子程序中,在下一次再説行子程序之前,
操作数位将不会近回OFF,即操作i数位可能停留在ON状志超迂一介循圷。
没有直i接受逮些指令影鴫的椋志位。
5-28特殊指令
5-28--1銀踪内存采祥一－TRSM(45)
数据眼踪的使用有利子凋斌程序。要役豊和使用数据眼踪,必須有遠行SSS
的上位汁算机;用編程器不可能遊行数据眼踪,i数据眼踪在55S操作手捌:C
系列PC中有洋細説明,水苗説明TRSM(45)的梯形医1符号及給出編程例子。
梯形国符号
TRSM(45)
硯明
程程序中TRSM(45)用来様氾指定数据存儲在銀踪内存中的位置,可以指定
最多12位和最多3ノト字作眼踪(洋兇CX-Pm卿㎜er操作手冊)。
TRSM(45)不受執行条件控制,而是受AR区的丙ノト位AR2515和AR2514擦
剤。AR2515是采祥起劫位。咳位置ON吋店劫采祥是程以作眼踪。采祥起劫
位不能由程序置ON,即必須由外部没各置ON,AR2514是眼踪起功位,当官
被置位,指定数据被存健在銀踪内存。眼踪起功位可由程序或編程没各置
位,可汲置正射或貧的延退,以便夏雲除服踪汗始点。
367
---------------------[End of Page 4454]---------------------



特殊指令
第5-28市
数据可由三秒方法中的任一－tw来}日乗,TRSM(45)司直干程序中的－Al或多
介地点以指示指定数据何赴被眼踪。若TRSAI(45)未被使用,則在END(Ol)被
執行吋銀踪指定数据。第三神方法用到由外部没各汲置一ノト吋周回隔,以便
指定数据能按独立予循杯吋阿的規則的間隔被躁踪(参兄5SS操作手捌:C
系列Pω
TRSM(45)可摘入干程序的任何位鴛,任意次。左眼踪内褥中的i数据可以曲輪
程器,上位計算机等等来濫祝。
AR控制位相椋志
下列控制位相杯志在数据眼踪吋使用,銀踪道行酎銀踪椋志将置ON。当足移
的数据被銀踪井存満限踪内存吋,銀踪完成祢志置ON。
椋志    功能
AR2515  采祥起幼位穴
AR2514  限踪起同位
AR2513  眼蹴示志
AR2512  銀踪完成称念
注""'不要古狸序中改変AR2515的状恋。
注意事項
在TRSM(45)存在,当跳襲条件OFF吋,在JMP(08)-JME(09)壊中自勺TRSM
(45)将不]丸行c
‖
9
下例説明月手数据眼踪的基本程序及退行,強制置位采祥起動位(AR2515)以
肩劫采祥L,采祥起動位不能由程序直往,数据被漢出井存刮眼鯨肉TV:,,,
当IROOOOOカON吋,眼転起幼位(AR2514)也技量ON,予是CPU栓査延退,
風雨椋正眼鯨肉存,逮意味着已鐙采神的一,些数据将作方銀踪内存己乗(負
延退),或在作i己泉村釆祥更多的数据(正延退)。
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来祥数据被■刮眼踪内存,一旦到迭内存区的結束赴,就跳精到内存区的升
始赴継鎮写,査至升始椋己,遠意味着先前氾泉的数据(即本次采祥量子升始
椋厄前的数据)被覆蓋(対正的延退尤其是迭祥),対干魚的廻送不能如此,因
力要求的数据在来祥井始之前。
起劫数据眼踪
丁旨定8艮踪,点、
指出路踪正在遡i行
ト一一ーー一一◎指蹴倒戎
地±止  指令    操作数          地趾    指令1操作数     
ooOGO   1」.)   0000            00004   OuT     002GO
00001   ouT     AR2514          0〔〕005        LD      AR2512
00002   TRSM(45)                        00006   OUT     0020{
00003   LD      AR2513                          
5-28-2
宿患呈示－MSG(46)
梯形圏符号
操作数数据区
限制
DM6649-DM6655不能用干Fix-6。
悦明
当以ON執行条件執行目寸,MSG(46)杁FM～FM+7中渓出8介打展ASCII
碍,井将其湿示在編程器。呈示宿患最多可込16十字符,即毎分AS(lll半袴
碍1需要8位(2/111iS(字)。夫子ASCII碍参見附乗H,,,1≡1文片假名字符也包括在
里面、
着信息不要求全部8↑字,可輸入"OD",将兵停在任一点,往信意中遇到OD
吋,就不再※字,通常用干信息的字就可用子別的目的。
借息媛坤及伐先枚
最多能有三組信息髪油在内存,一旦存干髪油器,官伯基本枝先法先出昆
示。因内在単一循ヨ下中可能有多子1/lx'・MSG(46)被執行,子足蹴有一ーイ＼仇先
枚安排,亡児基千倍息所存儲的数据区乗逃拝被髪神的信息。
対干信息呈示数槍区仇先枚排列如下:
LR>IR>HR>AR>TIM/CNr>DM
赴理同一数槍区債息日寸,具有最低地主止偵的信息有更高射仇先枚.
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清除倍息
椋志
1
一
任
処理1旬接尋趾情思(例如★DM)吋,具有最低最終DM地祉的信息具有更高
仇先叔。
力了清除信息,執行FAL(06)00,或通道編程器或SSS清除之。
昔在信思量示吋信息数据改変,則顕示也銀着改変。
ER:間接尋趾的EM/DM字不存在。
(★EM/x,・DM字内容不是BCD,或超出EM/DM区辺界)。
下側説明咳指令将声生的呈示及当OOOOO)klON時給出的数据,若OOOO1カ
ON,信息将被清除。
DM内容                                  等敷ASα1硯     
DMOO10  4       1       4       2       A       B
DMOO11  4       3       4       4       C       D
DMOO12  4       5       4       6       E       F
DMOO13  4       7       4       8       G       H
DMOO14・        4       9       4       A       1       J
DMOO15  4       B       4       C       K       L
DMOO16  4       D       4       E       M       N
DMOO17  4       F       5       0       o       P
地祉    指令    操作数
㎜      ω      ㎜
00001   MSG(46) 
                DMOO10
OGOO2   LD      oooOl
00003   FAL(06) oo
1,日1三
Fl}∋〔:[:lEFlヨト{IJ}:::L『'1目口P
5-28-3
限制
1/O届‖裏屋一口ー一10RF(97)
梯形圏符号
St必須小子或等干E。
操作数数据区
St;升始字
IROOO～IRI15

El結束字
IROOO～IRl15
説明
力了刷新1/0字,仮仮指出要刷新的第一イ＼(St)和最后一イト(E)1/0字。当
10RE(97)的8L行条件力ON,在St和E之同的全部字被刷新,逮是在CPU的
循杯中在正常1/0刷新之外完成的刷新。
注此指令不会影阿波用干1/0的字。
椋志
没有春志受此指令影回向。
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5-28-4宏－MCRO(99)
梯形圏符号
操作数数据区
N:子程序編号
000～127

Ih輸人首字
IR,SR,AR,DM,EM,HR,TM/CNT,LR

01:輸出苗字
IR,SR,AR,DM,EM,HR,LR
限制
DM6144～DM6655不能用干01。
説明
宏指令允許用一ノト単一子種序代替九十具有相同拮椅但不同操作数的子程
序。有4介輸入宇IRO96-IRO99,4介輸出字IR.196～IRI99,分配給MCRO
(99)。井当子程序被執行吋,迭8イ・字用干子程序見11至Il÷3和01至
01+3取代其内容。
当執行条件力OFF吋,MCRO(99)不ilitc,行。当執、行条件刃ON吋,MCRO(99)将
Il至ll+3的内容猪口到IRO96至IRO99,将Ol至Ol+3的内容拷興到
IR196至IR199,然后凋用弁執行N指定射干程序。当子程序完成吋,IR196至
IR199的内容侍送回01至01+3,然后オ結束MCRO(99)。
宏功能允許通迂只改変1/0字来使用一イ・子程序(編程形式),一一.系列相似的
程序能移只用一ノト子種序来妓理,駄面大大縮減程序的歩数,井値待程序更
易理解。
使用宏
要想使用宏,必須用宏指令凋用子種序,如下eCffr示,用MCRO(99)代替
SBS(91)(子程序送人)。
「
1       配Ro(99)
        子程序号
        第一介輸人手
        第一・卜剛力字
種序按以下歩畷執行MCRO(99):
1.第一ノ↑'輸入字起始的四小字的内容侍送到IRO96至IRO99,第一/卜輸出字
起始的四分字的内容佳」送到IR196至IR199。
2.将執行指定的・子程序,宜到執行RET(93)(子程序近回〉方正。
3.IRI96至IR199的内容佳送到第一ノト輸出字起始的四ノト手中。
4,MCRO(99)il丸行先」半。
当執行MCRO(99)吋,可按需要使用相同的指令型式,只要改変第一ノト輸入
宇和第一・↑・輸出字。
・毎次抗行宏指令吋,能使用的字仮第一介輸入字起始的四・↑'達鎮字(対輸
入)和第一一介輸出字起始的四・↑'達鎮字(対輸出)。
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・指定的輸人和輸出,必須下腕地与子程序中的字相対庇。
・即使輸出使用了直接輸出方式,只有当子程序執行完牛(上面歩蝶3)吋,
子種序的結果オ笑味映射到指定的輸出手中。
注IRO96至IRO99和IRI96至IRI99在不使用MCRO(99)吋,可以用干工作位。
第一介輸入宇和第一ノト輸出字可以不必指定力1/0位,也可以是其官位(例
如HR位,工作位等)或DM字。
MCRO(99)凋用的子程序同一般的子種序一祥,由SBN(92)和RET(93)定
又。
庖用例
使用宏目土程序可筒化成以下形式.
未使用宏
OOOOO10001ピ    
叫1     剥(⊃
10000   
叫1     
　　　
一
10◎◎1
ゑむ　むむロむを
一
10501
　う　
H
120C1
　　む　　　
－
i5001
定又宏吋
使用射干程'
25313{常ON)
使用宏
MCRO(99)
090
000
100
MCRO(99}
090
002
105
MCRO{99)
090
005
120
MCRO(99}
090
0iO
150
09600
19600
SBN(92)090
むウ　むでゆ　む　
一
19601
RET(93}
椋志
ER、指定子種序編号的子程序不存在。
操作数超出数据区辺界、,
[目1接尋Jl[1約EM/DM字不存在。
(〉'・EA.1/★DM字内容不是BCD,或超出EM/DM区辺界.)
子程序凋用自己。
凋用一已激活的子程序。
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5-28--5
限制
説明
椋志
5-28-6
位計数器－BCNT(67)
梯形圏符号
N不能是0.
DM6144・-DM6655不能用干R、,
操作数数据区
当執行条件力OFF吋,BCNT(67)不{丸行。当執行条件力ON吋,BCM(67)汁算
在SB和SB+(N-])之阿的回「有手中的ON位的忌数,井将結果麗干R。
ER:N不足BCD値域N力0;SB和SB+(N-一一1)不在同一数据区.
結果的汁数値赴辻9999。
間接寺趾的EM/DM芋不存在,,
(★EM/x`'DM宇内容不足BCD或超出EM/DM底辺界。)
EQ:当結果方o置ON。
頼校瞼和－FCS(一)
梯形圏符号
操作数数据区
限制
C前景右辺3ノト数字必須是001至999何的BCD値。
DM6143～DM6655不能用干D。
説明
当祭迂遊泳口任送数据付,FCS(一)可用米桧査錯漫。
当執行条件力OFF吋,FCS(一)不執行,当執行条件力ON吋,FCS(一)通辻対
Ri至Ri+iN-1的字内容或Rl至R,+N-1的字市作昇或,対指定萢圃汁
算槙校独和,放校独和債(16遊制)被特換成ASCII井輸出至目的字(D和
D+D
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C中各位的功能在下国中示出,在下頂i微衷詳細的解舞。
苑圏内的項目数
C:
        13112   1†     一      一      ■      一      一      一      一      一〇〇
/               ＼                                                              /
                                                1                               
                                                                                
                未用,置0                                                                
範囲中的項目数{N,BCD)
001-999分字或字市
首字市(当位13カON)
1(ON):最右辺
0(OFF}:最左辺
計算単位
1(ON):字1す
0(OFF)=字
在苑囹的項目数(N)包含在C的最右辺3介数字中,官必須是001至999之
同的BCD値。
計算単位
若位13カOFF,則対手計算頓校註和,如位13方ON,Mi3xtf字芋汁算頓
校名金利。
若指定内字廿,池園可由R1的最左辺或最右辺射手廿井始,若位12力ON,
則Rl的最左辺字市不包括在内。
MSBISB
君位12刃OFF,字市昇或按達拝的順序遊行:1,2,3,4,…
若位12力ON,字業界或按迭神的順序遊行:2,3,4,5,…
韓換到ASCll
字芋頓校独和汁算姶出2位数的16遊制値,官特操力等値的4位数ASCII
渦。字的放校詮和汁算姶出4位数16遊制値,官製換方8位数的等値的
ASCII碍,刻下所示。
字市頓校醗和値
4A
D▲
字蹟校験和値
F10B
D孟_42
椋志
ER:間接尋趾的EM/DM字不存在。
(x・EM/★DM字内容不是BCD,或超出EM/DM区辺界)。
項目数不是00仁999之同的BCD値。
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‖
仔
下例中,当IROOOOOJ)YONH寸,較校独和(0008)汁算杁DMOOOO至DMOOO7中8
ノト字,而等値ASCII(30303038)被写到DMOO10和DMOO11。
ooooo                   地祉    指令    操作数
        @FCS{一)                                
                        ㎜      m       ㎜
1                                       
        借0008                          
                        00001   @FCS(一)        
        OMOOOO                          
                                        #0008
        DMOO10                          
                                        DMOOOO
                                        
                                        DMOO10
DMOOOO
DMOOOl
DMOOO2
DMOOO3
DMOOO4
DMOOO5
DMOOO6
DM
OOOI
OOO2
0003
0004
0005
0006
0007
FCS汁算
一〇〇〇〇〇〇〇〇〇〇〇〇†000
換
㎝
薦
8
0
11
0
0
M
D
0
0
0
で
0
0
M
D
5-28-7
措涙点検出－FPD(一)
梯形圏符号
操作数数据区
C;控制数据
#

Tl監視吋}司(BCD)
IR,SR,AR,DM,EM,HR,TIM/CNT,LR,#

D=壁泉首字
IR,SR,AR,DM,E瓦4,HR,LR
限制
当C的15位力ON吋,D和D÷8必須在同一数据区。
DM6144--DM6655不能用千丁或D。
C必須作方常数輸入。
説明
FPD(一)可在程序中使用任意多次,但毎次必須使用不同的D。FPD(一)監視
夙其被執行升始至執行診断輸出之同的対向,若咳射向超出T,寝声生一・↑＼
在C中指定FAL編号的FAL(06)非致命錯俣。
在下面的梯形圏中,用短剣銭椋示的程序段可根掘寺口射程序庇用縮写。
由CY触投射妙理編程段是可逸的井可力除m和LDNOT之外的任何指
令使用。遷揖診断指令和執行条件可根掘需要由NC或NO条件的任一組
合杓成。
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「-     ー」    「ー」
　　　ぽ　づ
L互≡叉u
[遷輯診断指令]トーーーー一〇珍馴
控制数据
当執行条件方OFF吋,FPD(一)不執行。当執行条件力ON吋,FPD(一)1盗視
宜到遷輯②断条件蛮力ON,井将診断輸出置ON的遠段吋河,若迭対向超廷
丁,特出現下列情況:
1,2,3…1.童生一ノiFAL(06)錯俣,其FAL縮写由C的斗二介数字指定,若指定的編
号yyOO,不会声伎錯俣、,
2.捜索第一介OFF輸人条件遷輯診断指令,而此条件的位地蛙輸出到以D
肝始曲目析i字、
3.CY]示志(SR25504)晋ON。右需要可用CY椋志t,'丸ZT錯俣赴理系呈序段。
4.若C的15位力ON,最多8ノトASCII字符的当前信息和第2歩提到的位地
]止将星示在外部没借上。
控制数据C各位的功能左下圏示出。
C:
FAL編号
(2イ立数BCD,OOt-99)
診断轍{】
0(OFF):位地±1]輸出(二道制)
1(ON):位地批利信息輸出(ASCID
運転診断指令
診断輸出
若宜至選揖診断条件蛮力ON的迭段吋阿超迂T,還輯診断指令捜索OFF輸
入条件,若多子一ノト的輸入条件力OFF,則迭捧位干最高指令行及最叢近左
辺息i浅列的輸入=条件。
ピ
人斬輸出
当IROOOOO至IROOOO3カON,関宮1羽条ltFIFOOOO2彼我到,作方引起診断輸出
的条件技有蟹ON的原因。
有両神方式来輸出在選輯診断条件中柱出射OFF条件的位地趾。
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1,2,3…
1.位地趾輸出(当C的15位力OFF吋使用)。
D的15位指示位地位信息是否存緒在D+1。若是的,第14位指示輸入条件
是常升逐是常閉,。
1)1
1                       15門413-一ーーーーーーーー一〇〇
                        ＼/
                        L未使用_輸入条件0(OFF)=常升1(ON);党閥位地上上信息
                        
0(oFF):不正景在D+l
l(ON)㌍}己衆在D+1
如下所示,D+]包含了輸入条件的位地趾碍。字iLh±ll,位編号及TIM/CNT編
号都是二遡i制値。
数据区  D+唯状志                                                        
        三5     14      ▲3     12      ▲11玉・・gl・81・7i・61・51・4                 0302101100
IR,SR   |       0       0       o       字地趾                  位編号
Hl{     ]       0       0       1       …      子地祉          位縮写
LR      1       o       0       1       0       0       宇地批  位端号
TIM/CNピ        1       0       0       1       o       1       )当足喘或1+数器齢       
注a)「k'対手TIM/CNT区,D+1的位09表示鏑号是定日寸器的述是汁数器的。O表
示定吋器,1表示汁数器。
b)位編号最左往(位03)足取反的。
例若D+1包含1000011001001000,IRIOC)OOtil示如下:
1000011001001000
Lr」－T-一}
IR$64=至001、i"00(位03オ犬蕊取反)
2.位地趾和信息輸出(当C的15位力ON吋逸i持)、、
D的三5位表示位地趾宿患是否存儲在D+1'-D+3。若是,D的14位表示輸
入条件是常升述是常閉,参児下表。
当FPD(一)執行吋,字D+5至D+8包含了呈示干夕卜部没各的ASCII信息及
位地趾。字D+5至D+8包含由用戸預量的信息,如下表所示。
字      伽5～08 位07～00
D+1     20=室格 第一介ASCII字符
D+2     第コ、ASCI惇符  第三ノトASCII字符
1)+3    第四介AS(1目字符        第五介ASCII字符
D+4     2D="_"  "0"=常兄"1"=常闇
D+5     第…介ASCII宇符 第二介ASC∬字符
D+6     第二介ASCII字符 第四介ASCII字符
D+7     第五介ASQI字符  第六介ASC玉1字符
D+8     第七介ASCH字符  第八↑ASα1宇符
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注
1,2,3…
着信息不需要8ノト字符,在最后－Aj字符后輸入"OD"。
下遠歩聚当指定一ノト字操作数作方T吋可在真実操作条件下,自動汲置監視
時間丁。若汲置常数作方T則不能使用此操作。
1,将CQMIH切換力監視模式。
2.達圭妾タト部渋谷,女日偏程器。
3、用外部没書将控制位AR2508置ON。
4.AR2508置ON吋執行程序,若T的当前盗視吋同被超違,真実監視吋河的
1.5倍將被存到宮中。在AR2508置ON類同FAL(06)錯涙不会友生。
5.若－Al可i接受的値己存在T中,AR2508置OFF。
在下側申,FPD(一)被汲置対当監視吋同123.4秒被超迂吋,就昆示位地趾
和信息("ABC")。
SR253t5
地祉    指令    操作数
㎜      LD      25315
oooo1   MOV(2D  
                #4142
                HR15
00002   LD      25315
00003   MOV(21) 
                #430D
                HR16
㎜      LD      LRoooo
00005   FPD(一) 
                #0010
                #1234
                HR10
㎜      AND     25504
00007   INC(38) 
                DMO100
00008   LD      loooo
00009   OR      10001
00010   LDNOT   10002
00011   ORNOT   10003
00012   ANDLD   
00013   OUT     LROO15
当皿0000方ON,FPD(一)被執行井井女台盤祝。若駅0015在123.4秒内不Xi
ON,而[RIOOOO至IRIOOO3全力ON,IRIOOO2将被造出力出錯的原因。井声生
FAL編号力10的FAL(06)措i昊,位地趾和預貴信息("IOOO2-一一1ABC")将星示
在外部没書上。
HR10    OOOO
HR11    0000
HR12    0000
HR13    0000
HR14    0000
HR15    4142
HR16    430D
HR†7   0000
HR18    0000
－
HR10    COOO
HR11    2031
HR12    3030
HR13    3032
HR14    2D31
HR15    4142
HR16    430D
HR17    0000
HR旭    0000
表示信息,常陽条件
"1"
4」oo"
"02"
"_1"
"AB"
"c'㌧和CR石弓
長暦丙午手元作用
(湿示力空格)
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椋志
ER:T不是BCD値。
C不是常i数或不是00至99間的BCD値。
i旬接手趾的EM/DM字不存在。
(★EM/★DM字内容不足BCD,或超出EM/DM区辺界)。
cy:在執行FPD(一)和執行診断輸出之1司的H寸間燈柱T耐量ON。
5-28-8
中断控制－INT(89)
梯形闇符号
操作数数据区
　数据一
#(000到003,100,或200)

㎜:元功能
#(000)

D:控制数据
IR,SR,AR,DM,EM,HR,TIM/CNT,LR,TR,#
制明
限悦
当CC=002吋,DM6644～DM6655不能用干D。
当執行条件力OFF吋,INr(89)不執行。当執行条件力ON吋,INT(89)用来控
制中断,井根掘CC的疽完成下表所示6秤功能中的一秤。
INT(89)功能     CC
屏蔽/不屏蔽輸入中断     000
清除輸入中断    001
旗当前房蔽状志  002
更新計数器没定値        003
屏蔽所有中断    loo
去除屏蔽所有中断        200
在下面対6紳功能作更坪網悦明,美干迭些功能的更多倍息参児38頁。
屏蔽/虫除屏
蔽1/O中断(CC=000)
此功能用来対1/O中断輸入00000至00003遊行屏蔽或去除屏蔽。屏蔽的輸
入被う己景,但被忽略。当一介輸入被屏蔽吋,一旦屏蔽被解除,対応的中断程
序彗上被執行(除非預先執行CC=001的INT(89)来清除之)。
汲置D中的対座位力0或1来去除所蔽或屏蔽1/0中断輸入。位00至03対
rtxOOOOO至00003。位04至15泣投力0。
…世三灘竃i離離i
清1/O中断(CC=OO1)
此功能用来清除1/O中断輸入00000至00003。国力中断輸入被泥乗付,一旦
把被屏蔽的中断去除屏蔽,対座的中断将送行,除非在迭之前拙宅佃清除。
379
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澱D中的揃働1鵬除1/0中断,位00至03ヌ揃0㎜至㎜3。位
04至15泣没=ヲヨOc
…世三　…1璽……灘lll　
逮当前屏蔽状杏(CC=002)
此功能用米将1/0中断輸入00000～00003的当前屏蔽状悉写至字D,若輸入
被屏蔽則対庇位力ON(位00至03対座00000至00003)。
…世玉……灘灘　　ll…
更新計数器没定値
(CC=・003)
此功能用来将1/0中断輸入00000至00003闇汁数籍没定値更新,将D中
的対応位置1以将輸人的汁数器没定値更新。(位00至03対1立00000至
00003)。
緬世三灘撚籠……　il…藷1
屏蔽/去除屏蔽所有中断
(CC=100/200)
椋志
5・-28-9
此功能用未開蔽或去除屏蔽所有中断赴理。被屏蔽的輸入被近景,但不処理,
洋見26頁。
此功能不使用控制i数据D。将D波力#0000、,
ER:計数器没定値不正碗(伎当CC=003吋)。
同接手趾EM/DM字不存=在。
(☆EM/★DM字内容不是BCD,或超出FM,/DM区辺界)。
当中断程序正在執行H寸CC=100或200。
当輸人巳被屏敵討cC=100。
当所有輸入已去除解散吋CC=200。
CC和/或D不在指定値池園。
没置豚汁－PULS(65)
梯形圏符号
操作数数据区
380
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服制
説明
端口指定(P)
控制数据(C)
第5-28市
N和N+1必須在同一数据区。
DEM6143""DM6655不能用干Nc.
PULS(65)可用干下表列出射功能。
単元/板 功能
晶体管輸出単元  詠沖輸出
嚇糾11/o板      豚汁輸出1和2
PUIS(65)用来没鷺肺沖輸出的参数,豚沖輸出将在以后在程序中期SPED
(64)或ACC(一}自助。可没量的参数力,以独立模式輸出的豚沖数,端口1和
2的肺沖輸出的方向,和由ACC(一)模式0控制的肺沖輸出的減速点。
国力PUIS(65)具有相当長的執行吋1司,所以只在需要吋オ通逆比指令的微
分形式(@purs(65))的執行以減少循圷時間.
津津見1-5豚汁輸出功能。
端口指定表示脈沖輸出的位置,在C和N中段量的参数将応用干下一一十
SPED(64)或ACC(一)指令,在逮些指令中指定相同的端口輸出位置。
胸中輸出位置    P
輸出位00司5(見住)       000
端[1    oo1
端口2   002
注以接点詠沖輸出的00和15同的位由SPED(ほ)中的P操作数指定。
核控制数据碗定端口1和2的』水神輸出的方向,和摺出是否在N至N+
3中規定豚汁数和/或減速点。在P中指定輸出位吋(P=口〔コ0),逮操作
数位置力000。
C       方向    脚中数  減速点
000     CW      在N和N+】中波定 不設定
001     CCW     在N和N+1中世定  不没定
002     cΨ     在N和N+沖波定   在N+2和N+3中遊走
003     CcW     在N和N+1中世定  在N+2和N+3中段定
004     CW      不殴定  不没定
005     CCW     不改定  不改定
方向的汲置在程序執行停止或PULS(一)重斬執行之前部是有効的。
豚)中数(C=000或C=001)
当C=OOO或OO1,N+1,N包含独立模式豚汁輸出的8位数泳陣没定数。N+
1,NIAOOOOOOO1至16777215。SPED(64)或ACC(一)起劫的脈Pト輸出在輸出指
定数目的豚仲居自助停止。
左辺4位数右辺4位数允許池園
豚撒・[N+1]⊂三]・・…OOII¥.16777215
月永沖数和減速点(C=002或Cニ003)
当C=002或003,N+1,N,包含独立模式豚汁輸出的8位数豚陣没定数。1+
1,-N弓杖00000001至16777215。由ACC(一)起動的詠沖輸出在輸出指定数目
的脈沖后自助停止。
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左辺4位数右辺4位数允許萢園
肺噛・[亘][コ・・(}C)…1至167772】5
N+3,N+2包含ACC(一)模式0中使用的8位数減速点駄津改定,N÷3,
N+2ノ人0㎜1至】6777215。ACC(一)起動ll㈱⊇1一后
升始減速。
頻率改変
椋志
左辺4位数右辺4位数允↓午植園
脚数・[三コ[工]・…㎜1至167772王5
改変輸出目的(C=004或C=005)
当C=004或005,月永沖数和減速点都不没置,N炭量力000。使用迭些没直来改
変1口或2口達鎮模式鯨油輸出的輸出目白勺。
即使在這行違程中用SPED(64)改変了肺沖頻率,例使用没麗的輸出脈沖
数。(道行中不能改変肺痢数)
例如,若肺沖数投力2100両頬率杁lkHz改変力100Hz,詠沖輸出将停止在:
12秒,若肺沖頻率在11〈Hz干1秒后改吏、
3秒,若肺沖頻率在1KHz子2秒后改変。
ER,間接尋‡止的EM/DWI宇不存在,
.(★EM/★DM宇内谷不是BCD,或超出EM/DM区辺界)t、
数据区超田辺界、
指令汲置有錯淡。
在左程序中肺沖1/0或高速汁数器指令正在執行吋,在中断子程序
圭凡そ『二PUI..S(65),、
5-28-10
服制
説明
速度輸出－SPED(64)
梯形圏符号
操作数数据区
P:端口指定
000,001或OIO-150

沌輸出方式
000或001

F=胸中頻率
IR,SR,AR,1)M,EM,IIR,LR,#
当指定端口吋,F必須是BCD偵#0000至#5000,若規定輸出位付,カ#
0000或#OOO2-#OlOO:,l
DM6144-DM6655不能用干F。
SPED(64)可以用干下表所列各功能。
単元/板 功能
品体管輸出単元  脚†1輸出
詠沖1/o板i脈沖輸出1和2  
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端口指定(P)
SPED(64)用衆力指定的端口或輸出位没置、改変或停止月永沖輸出。当執行条
件力OFF日寸,SPED(64)不執行。当執行条件力OM寸,SPED(64)カP所規定的
端口或輸出位炭竃豚汁頻率F。M決定輸出模式。
国力SPED(64)有相当長的執行吋同,所以仮当需要財執行核指令的微分格
式(@SPED(64))以減小循ヨ不日寸間。
注i羊兄1-5豚汁輸出功能c
端口指定規定了豚汁輸出的鞘口或輸出位。
P       詠沖輸出位置
001     端口1
002     端山2
000～150        輸出イ立IRlOOOO～IRIOOI5。P的矢24、数了:非{定IRIOO的那介付刃輸出位,P的第三介数字忌是投力0,例如P=000指定IR]0000,P=OlO手旨定IR10001,…和P=150指定佃R]〔X)15。
輸出摸式(M)
M値決定了輸出硬式。
注没定002和003只用干指定豚汁1/0根釣1口和2口(P=001或P=002)。
独立模式下,肺沖輸出是達鎮的,宜到下述事件之一出現:
1,2,3,…1.到迂曲PULS(65)指令指定的豚1中数(当指定独立模式,在執行SPED(64)
前1ヌし干〒PUL3(65)c、
2.C=003自勺INI(61)‡旨令被i砂口「i'Ct
3諭1剛率随力㎜的SPED(砂弄被掘丁、,
当輸出豚r中是独立模式,事先用執行PUIS(65)指定豚r中数。着払端口1或2
輸出,迩要指定方向(CW或CCW)。
在独立模式中,已鑑輸出到鞘口1和2的豚汁数包含在IR236和237(端口1)
以及IR238和IR239(端口2)、
最左4位数量右4位数
端[1原油輸出PV・[三口IR236
端1」2胸中輸出Pv・[三…]匝]
月永沖頻率(F)
在達鎮模式,豚汁一宜輸出直謝執行了C=003的LNI(61)指令或重新執行
F=0000的SPED(64)指令。昔在杁鞘口1或2輸出吋未指定方向(CW或
CCW),則豚沖方CW。
F値炭量豚汁頻率,如下所示,汲置Fカ0000将停止在指定位置的豚汁輸出。
輸出    単位    F的可能疽
輸出位  10Hz    oooo(停止輸出。)或㎜2至ojoo(20Hz至1姐z)
端口1或2        10Hz    0000(停止輸出。)或0001至5㎜(10Hz至50kHz)
        }Hz     0000(停止輸出。)或0010至9999(10Hz至9,999Hz)
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---------------------[End of Page 4470]---------------------



特殊指令
第5-28市
美干1辣油輸出的注意
杖CQMIH-PLB21豚汁1/0板上輸出的肺沖頻率是通辻用整数値去除500
kHz基本吋御詠沖雨戸生的,因此特写致設置頻率和実除頻率存在差距。参
照以下公式来計算実1赤旗率。
汲置頻率:用戸在指令中汲置的輸出頻率
除数単位:在除法屯路中段量的一一介整数,以声生一介炭竃頻率的輸出豚汁
文脈頻率1夙除法屯路中美麻輸出的輸出詠沖頻率
除数単位由用戸
没置的頻率碗定
輸出胸中
(茨隊旗率)
500kHz
霞継一一」-∫工
公式:
雲‖示顕率(KHz)=500(KHz)/INT(500(KHz)/没置歩貢挙(KHz))
lM㌧取整函数
INT(500/没蟹族率):除数単イ立
当頻率変高吋,炭量頻率写実障頻率的差距変大。
例
汲置頻率(k翫)   亥麻纐率(kHz)
45.46～50.{}0   50.00
41,67～45.45    45.45
38,47-4L66      41.67
:       :
31.26～33.33    33.33
29.42～31,25    31.25
27,78～29.41    29.41
:       =
20.Oj～20.83    20.83
19.24～20,00    20.00
18,52～19,23    19.23
        :
10.01～10.20    10.20
9.8ト10.00      10.00
9.62～9.80      9.80
:       :
5,0】～5,05     5.05
4、96～5,00     5.00
4.90～4.95      4.95
:       :
3,02～3.03      3.03
300～3,0正      3.01
2.98～2,99      2.99
        
注意
384
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当脈沖輸出位輸出了頻率IUsOOHz或以上的豚汁吋,対TIMH(15)汲置中断
処理,TIM/CNT骨力000至003,(PC汲置的DM6629設置力#0]04。
一次只能有一コ＼輸出位有豚汁輸出.
椋志
ER,1旬隔定吋器0遠行吋執行SPED(64).
1同棲寺社的EM/DM字不存=在。
(★EM/★DM字的内容不是BCD,或摺出EM/DM区Lh;#。)
指令汲置中有惜俣。
SPED(64)在中断程序中執行,而在程序中正在執行肺沖1/O或高速汁
数器指令。
5-28-11
月永沖輸出－PLS2(一)
梯形圏符号
操作数数据区
P=通信端口
001或002

Dl方向指定
000或001

c:首控韻字
IR,SR,AR,DM,EM,HR,1田
隈制
若PC炭竃(DM66】1)没方高速計数器模式,則不能使用PLS2(一)c
P必須是001或002,D必須是000或001。
C-・C+3必須在同一数据区。
説明
PIS2(一)能使用下表所列的功能。
PLS2(一)用米成端口1或2輸出指定数量的CW或CCW豚汁。豚1中輸出按
指定的速率加速到日赤頻率,井以相同的速率減速。(脈沖輸出在100Hz吋停
止)。
日柄頻率
100Hz
　　
,te,一"T1唱'"e,','a-一一一一一一
トト
ハ　
T2-一一一"一ウ間kTl「外
1'
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操作数段置
椋志
386
第5-28帯
下式説明如何汁算加速/減速吋間Tl和送行時間T2的近似値,日寸間単位
方秒。
T・!}1・.・・4・加速;麟率速率
』水神数一(T,×日赤歩真率)
「1'〉≡
同称頻率
注1.毘然由子遠行条件影1胸,Tl和T2公有非常小的変化,師旅沖数輸出是精
碗的、
2.若指定的端口正在輸出詠沖,PLS2(一)将不道行。執行PLS2(一)之前栓査
肺沖輸出椋志(ARO515対座端口1,ARO615対位端口2)c
3.洋児1-5豚～中輸出功能。
P指定鯨油輸出的端口。P・ool鯨油杁端口i輸出,P=002豚神林端口2輸
出。
D指定輸出信号是順吋針方向(CW)迩是反付与卜方向(CCW)。D=000輸出
CW,D=001カCCWo
C的内容決定加速/減速速率,在加速或減速類同,毎4、08ms輸出頻率以設
置在C中的数値加速或減速。C必須是㎜1至0200之問的BCD債(10Hz至
2KHz)。
C+1内容指定自称頻率。C+1必須是0010至5000CB-J的BCD偵(100Hz至
50KHz)。
C+3,C+2中的8位i数内容決定了将要輸出的月永沖数,C+3,C+2必須=是
OOOOOOOI至16777215之同的B(ID値。
ER:間接寺趾的EM/DM字ηこ存在。
(★EM/☆DM宇内容不是BCD,或超市EM/DM区辺界)。
操作数設置有情。
没有安装豚汁1/0板付執行PllS2(一)。
PC設置没没脈沖輸出。
目椋頻率,加速/減速速率,豚汁数不正碗。
(月永}中数くT1×E材添歩真率)。
在主程序正在執行肺沖1/0或高速汁数器指令吋中断子程序
執Z『「PIS2(一)。
ARO515=端[]1輸出]示志,当端口1正在輸出月永沖財力ON。
ARO615=端口2輸出椋志,当端口2正在輸出豚汁耐力ON。
△注意使用PLS2(一間,加嚇酬1酬速度的条件碍致低速』水神酬(1・・H・)
持鎮一定吋河,即値如此、将輸出正碗的脈沖数。
完全停止所需要的吋同
100Hz
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停止吋,通泣校正加/減速和/或日赤速度,或通泣使用ACC(一)指令(模式
0)以増加速度(減速目椋頻率)来修正系統。
5-28-12
限制
説明
力R速‡空reij-ACC(一)
梯形圏符号
操作数数据区
P:通イ吉端[:1
001或002
若PC没鷲(DM6611)波力高速汁数器模式,就不能使用ACC(一)模式0。
P必須是001或002,M必須是0(X)至003。
C至C+3必須在同一数据区。
ACC(一)日∫使用下表所列的功能Ci
‡英式0(M=OOO)
ACC(一)与PUIu(65)一起用来狂創見端口1或2輸出月永沖的加速和/或減
速,可用的4稗模式筒述如下。
控制字功能在4利1模式中是不同的,但P忌是指定輸出脈神的端口,M息是
指定模式.設置P=001或002指定端口1或2,M=000至003指示模式0至
3,、
注洋見∫-5豚汁輸出功能、
模式0帰来杁端口1或2輸出指定i数量的CW或CCW腺1中,加速速率,加速
肩凝率,減速点減速速率,減速后的頻率都可以控制。
加速1!丁頻率
占
オ一
城
■
輸出停止
PULS(65)操作数段置
1,2¶3-・
purs(65)必須在ACC(一)之前執行,以指定方向,輸出嚇7中忌数及減速点。
PUI.S(65)操作数的功能説明如下,洋見5-28-9設置豚汁PULS↓65戊。
1.PUI5(65)的第一介操作i数本旨宝輪出端口,若P=001,豚汁ノ入端口1輸出,
若Pニ002則見端口2輸出。
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特殊指令
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模式1(M=OOI)
模式2(M=002)
2.第二'AI操作数指定方向,若C=002,輸出力順吋針方向(CW),若C=003
力逆討針(CCW)。
3.第三Al操作i数指定4イ〉控制字約首字。
a)N+1,Nl⌒値(㎜1至16777215)決定了一ー
ノ部数,
b)N+3,1+2的8位数字債(00000001至16777215)i夫定了減速点。
ACC(一)建制字
返4ノト擦剤宇表示加速速率,加速后頻率,減速速率,減速后頻率。
1,2,3…LC的内容決定加速速率。加速期1旬,輸出頻率毎4.08ms－次増加没在C中
的数値,C必須是0001至02001司的BCD偵(10Hz至2KHz)。
2,C÷1的内容指定加速后頻率,C+▲必須是八〇r)oo至5000縄的BCD値.
(OHz至50KHz)。
3.C+2的内容決定減速速率,減速類同,輸出頻率在毎4.08ms減少没在
C+2中的数値、C必須是0001至0200同的BCD値(10Hz至2KHz)。
4.C+3的内容指定減速后的頻率,C+3必須足駄0000至50001旬的BCD値
(OHz烹50Kliz)。
模式1月来将正在輸出的』永沖按指定的速率増加頻率裏目栃麺率,豚汁輸出
継鋲到停止
1,2,3…
H祢頻率
加速前頻率
　
Ac(=(一)lll勺t丸そ下
用2十握制字表示加速速率和[赤旗率。
1.C的内容決定加速速率,加速期同,毎4.08ms－次根]居没在C中的値増加
輸出頻率.C必須是㎜1-02001可約BCD値(10Hz至2Kllz)。
2.C+1的内容規定目]示顕率。C+1必多頁是0000至5000洞的BCD値(Ol{z至
50KHz)。
模式2用来将正在輸出的豚汁的頻率按指定的速率減少至目病頻率,当輸出
肺沖忌数迭到PULS(65)中指定的値付輸出停止。
1,2,3…
減速前頻率
日柄瀕率
ACC(一)的執行
1
輸出停止
用2介控制字表示減速速奉和日赤頻率。
LC的内容決定減速速率,在減速期間,毎4.08ms－次輸出頻率減少没在C
中的値。C必須是OOOI至0200同的BCD値(10Hz至2KHz)s
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模式3(M=003)
2,C+1的内容指定目椋頻率,C+1必須是0000至50001司的BCD値(OHz至
50KHz)。
模式3用来将正在輸出的豚汁的頻率按指定的速率減少至日赤頻率。泳沖輸
出継接到停止。
減速前額率
日椋頻率
椋志
ACC(一)的i敏Zテ
用2/1111ttt.制字表示減速速率和9椋頻率。
1,2,3…1.C的内容決定減速速率,在減速期1旬,毎4.08ms－次輸出頻率減少没在C
中的値、、C必須是ao1至02001旬的BCD値(10Hz至2KHz)。
2.C+1的内容指定目椋頻率、C+1必須是0000至5000河的BCD債(OH・至
50KHz)。
ER:同棲寺社的EM/DM字不存在。
(★EM/★DM宇内容不足BCD,或超出EM/DM区辺界。)
操作数段置有措。
没有安装豚汁1/0板付]丸行ACC(一)。
PC没置没右投賢豚汁輸出。
指定愉出端口正在使用而ACC(一)以M=oooin行。
主程序正在執行詠沖1/0或高速計数器指令日寸,中断子種序執行了
ACC(一)。
ARO515=端口1輸出椋志、当豚}中正夙端口1輸出付置ON。
ARO615:端口2輸出椋志。当麻沖正見端[2輸出対置ON。
5-28-13
可変占空率豚汁－PWM(一)
梯形圏符号
操作数数据区
P:通信端口
001或oo2

F=頻率
000,001,或002

D=占室率
IR,SR,AR,DM,EM,HR,TIM/CNT,LR,#
限制
除非PC汲置(DM6643或DM6644)被汲置力布可変占空率豚汁輸出,否則不
能使用PWM(一)。
P必須是001或OO2,F必須是000,001或002。
D必須是OOOI至00991司的BCD値。
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説明
操作数設置
椋志
5-28-14
390
第5--28布
PWM(一)可用子下表所列的功能。
単元/板 功能
派別/O板        胸中輸出1羽'12
PWM(一)用来杖端口1或2輸出指定書室率釣球沖。輸出頻率可投力三秒中
的一一利]:5.9KHz,1.5KHzs或91.6Hz。駄津連鎖輸出宜到執行INI(一)来停
止。
PC没置必須将可変占室率詠1中輸出汲置給指定端口,以便PWM(一)能執
行c将DM6643最左位数没力1,使得端口1能輸出可変占空率詠沖,将
DM6644最左位i数段力1,使]尋端r:12能輸出可変占窒率肺沖。汲置力可変占
定率的端口不能輸出常規的豚汁、、
注達見1-5麻酔輸出功能。
P指定要輸出肺神的端口,当P=00i,肺沖杁端口1輸出,当P=002,』永沖杁
端口2輸出L,
F指定肺沖輸出的頻率,如下表所示。
F       頻率
000     5.9kllz
oo玉    15k}lz
oo2     91.6Hz
D指定輸出‖永沖的占空率,即輸出力ON日引田的百分比。D必須是00田至
oo99之同的BCD値(1%至99%)。下圏中的占室率力75%c
山
酔・D(1%う蜘」「一「-「-「一
一
`Tl
ER:操作数段胃角錯。
没有安装豚汁1/0板付執行PWM(一)。
PC没a覆没存没置力可変占空拳月永沖輸出,、
左程序正在執行豚汁1/0或高速計数器指令吋,中断子程序執行了
pWM(一)。
間接尋趾的EM/DM字不存在。
{×'"EM/★DM字的内容不足BCD,或超出EM/DM区辺界s)
数据捜索－SRCH(一)
梯形国符号操作数数据区
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限制
N必須是0001至9999同的BCD値。
Rl和R1+N-1必須在同一数据区r;
DM6143～DM6655不能用干C、、
説明
1,2,3…
当執行条件力OFF肘,SRCH(一)不執行、、当執行条件力eN吋,SRCH(一)捜
索杁R,…R,+N-1荘園的内存,尋我包含有C中的比較数据的地趾。若多子
－Al的地趾含有比較数据,則EQ椋志(SR25506)置ON,包含有比較数据酌
量低地批准C+1中称妃,地地赤正対加1区不同c:
1.若地趾在DM区,抜字地斑写到C+1。例如,若包含比較数据的最低地趾
是DMO114,則#Oll4写到C+1c
2.在英官数据区的地趾,弘捜索升始姓的地趾偏移量被写到c+1,例如,若
包含比較数据的最低地趾是IRll4,而捜索遊園的首字是IROI4,則把#
OIOO写到C+1,,.
若池園中没有包含比較数据的地]止,EQ椋志(SR25506)置opm,C+1保持
不変。
椋志
ER:間接尋姓的EM/DM宇不存在。
(★EM/★DM字的内容不是BCD,或超出EM/DM区辺界。)
-Nフド是0001～9999「司白勺BCD僚5
EQ:当在捜索遊園中有与比較数据匹配的値付置ON。
j
1
9
左下列中,杁DMOOIO至DMOO19的10十字萢圃中,捜索包含与DMOOOO中有
相1司i数据(#FFFF)的地‡止c因%1DMOO12包含了i実数据。EQl示志(SR25506)
置ON,#0012被写到D.MOOOlf,
oooo1   
        @SRCH{一)
        
        #◎010
        DMoolo
        DMOOOO
DMOO10  0000
DMOO11  9898
DMOO12  FFFF
DMOO13  9797
DMOO14  AAAA
DMOO15  9595
DMOO16  1414
DMOO17  0000
DMOO†8 0000
DMOO19  FFFF
地趾    指令    操作数
00000   LD      00001
00{X)1  @SRCH(一)       
                #0010
                DMOO⊥0
                DMOOOO
－
DMOOOO
DMOOO1
FFFF
OOI2
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5-28-15
限制
説明
PID‡空制一一・-PID(一)
梯形匿符号
操作数数据区
Iw:輸人数据■
IR,SR,AR,DM,EM,HR、LR

P】:参数首字
IR,SR,DM、EM,HR,LR

OW=輸出数据字
IR,SR,AR,DM,EM,HR,IR
DM61μ－DM6655不能用干IW,Pl-Pl+32,或OW。
P1-・Pl+32必須在同一数据区。
△注意必須提供PID(一)33/N人P1起始的達建学以正碗工作,笹下列情況下,PID
(一)不能工作:在中断種序中,子程序中,IL(02>和ILC(03)之伺,JMP(04)和
JME(05)之間,在歩程序(STEP(08)/SNXT(09))中。在遮些情況下,不要用
PID(一)。
PID(一)根据在P1至P1+6中指定的参数完成PIDi擦制,在IW中的i数据用
来計算写到OW的輸出数据,下表説明参数字的功能。
字      位      参数名  功能償置池田
Pl      00-15   没定値(SV)      速是PID控制的日柄値,可按輸入萢田参数没定的位数波力任意的二近制値。
P】+1   00～15  比例帯寛        i亥参数規定比例帝寛与輸入植園之比,杁0,1%～999.9%。官必須是㎜1至9999的BCD値。
Pl+2    00～15  秋分日向        没置枳分付1司馬采祥周期的出直,用十和分控制,官必須是0001至81911盲1自勺BCD↑蓑[∴文9999(9999取}肖秋分・控{制)。
Pl+3    00～15  微分吋同        設置微分吋同/采祥1・1期之比,用在微分控制,1≧必須是0001到8191之同的BCD値,よ0000、,
P1+4    0{}～玉5        釆祥月期        没置両次輸人数据采神的1吋1旬間隔,カ0.1至102,3秒間的値,宮必須力0001至1023之1旬的B(=D債。
P工+5   00～03  違算指定        汲置倒相或正常這算,投力0規定倒相這算,カ1規定正常違算。
        04～15  輸入濾波乗数    決定輸入濾波蘭強度,乗数越小.濾波越弱。亡必須是100至199,或㎜的BCD位,000没置内談省債(0,65)。波力100至199対座乗数力0.00至0,99。
P1+6    00～07  輸出池園        決定輸出数据的位数,官必須是00至08向的債、対庇没直輸出萢園是8至16位。
        08～15  愉入苑囹        決定愉人数据的位数,1≧必須是00至0副司的値,対位設置輸入萢国是8至16位。
P1+7～PI+32     00～15  工作区  未使用(由系統使用)
当執行条件力OFF吋,PID(一)不執行,指令的数据保持不変,在執行条件力
OFF類同,可以手助地将所需輸出数据宜接写到OW。
当執行条件筒状杁OFF蛮力ON吋,PID(一)懐参数井初給化工作区,在肩明
后有一ノト内部功能達接地改変輸出数据,国力輸出数据的突然変化会対受控
系統芦二生不禾1」影ロ向。
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△注意対参i数的改変直到PID(一)的執行条件林OFF変ON吋オ有効。
椋志
注下列情況下不使用PID(一),国方官可能不能正碗執行,
在中断程序中
在子程序中
在重鎖程序部分(II、和ILC之同)
在跳特種序部分(JMP和JME之1剛
在歩程序部分(由STEP創建)
当執行条件力ON吋,PID(一)在采祥周期迂去之后遊行対輸入i数据的PID
汁算。采祥周期是方赴理逮輸人数据之前必須経迂的吋同。
下閤説明采祥周期与PID処理的美系、,
仮在来祥周期(此赴)勺100ms)日舞到吋逃行PID吐理。
lAI循鉢
　
一
「熟計三㌶ゴ
以初始値避行
PID赴理
(Omg,)
ER:参数汲置有情渓。
元延退)
PID赴理
(13(hns,30hns延退)
元姓王牙
(60m§)
循ヨ不吋河長子2倍的采祥周期,所以PID〔一)不能精碗地執行,在迭秒
'清詫兄一ドPID(一)イ乃将捗LZ二子。
間接尋祉的EM/DM字不存在。
(★EM/★DM字的内容不是BCD,或超出EM/DM区辺界。)
CY=当PID処理完成附置ON。(当来祥周期没到付置OFF。)
5-29図£各‡旨音
図絡指令用干与通辻ControllerLink系統縫接的其官PC、上位机的通信。
5-29-i
期£各麦送一一…SEND(90)
梯形團符号
操作数数据区
S=源起始字
1R,SR.AR.DM,EM,HR,Tm/CNT、LR

D=同称起始字
IR,SR,AR,DM,EM,HR,TIM/CNT,LR

C:首投制数据字
IR,SR,AR,DM,EM,HR,TIM/CNT,LR
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限制
説明
C至C+2必須在同一数据区,井且必須在指定的数値萢園内,要使用SEN-D
(90),系統必須安装ColltrollerLillk単元。
当執行条件方OFF吋,SEND(90)不執行。当]丸行条件力ON吋,SEND{90)把以
S力起始学的数据佳送到由D指定的ControllerLink系統指定市点的地蛙
中。以C起始約擦制字,指定友送的字数,自称市点和其宮参数。
控制字
SEND(go)侍・送以s起始的"n"ノト字(源市点中用干数槍侍輸的源起始字)到
以D起始的"n"分字中(目板廿点N中用手数据接収的自伝起始字)。
@SEND(90)
s:源情意起始友」L字
D:IltJlh起始接収字
c:言原書古市一十控fl}‖数揺字
1C
C+i
514G    
lIOOG:1:        
        
        .笈送"バ十字㎜至3D正=〔十六
源市点
自称こ肯点N
        150             D-⇒    150     
S→     　　    ・壌送"n"了・           　　　　        、bn`
        　.、ま・                       　      
        _　　一　                       　　・　        
                                        
                                        
㎜至3D正=〔十六よ正割):0至990子
0:十指走H赤岡培地祉(本地llld)
1:指定日嗣離各地力1二
n向Jrllt[Mii[吋1、J
OO{ト六避制)12,s(2Mb|♪s)
4・(lMI・p・)
8s(500Kb1〕s)
011tlFI;(1'六遊制)lo.1至25,4s(工f=:o.ls.)
FF(十ハ逃制)1元口『]}:監視
c.、il〔&1=ti
l
目縁単元地趾
oo(十六遺制):
01(十六逃制);
10～1F(-1一プく辺J・ili・
F脳卜六遊制)1
PC的〔::PU単元
汁算机(用戸根岸〕
:単元Jo-15
1±盤割回路的単元
H十丁/v'庶母{N)
el～20(-Hノ'ri雄{}調):1～32
通iま設㍑El杯市点号カド1;'(十六逃
制)1・肥同一数据1'播到1河路上的所
有1∫点。
不同干Cu"t":,llet'1'.inklfij的其ピ阿洛
的二打点号湿田不同.
15
C・31
O
o・1
一
日柄…1岡ξ各地趾
00(1一六避制)1本地図
01～7F(一}'デこ逆t{檸D:1～127
只有当字C中段惚了"指定楠洞絡±助ヒ"吋咳汲置オ有救。当指定一－AIl-1
椋「司路地趾吋,要在銘由表中没ドi二全部的YJ・点、路由表的洋細説明参照
c鋤η∫1er肋細形ε操作手〃ぽ3〔別中的珂緒方耳X部分'
執行SEND(90)的同時也就起劫了通信単元的数据貨輸。力了栓査是否実味
完成了佳輸,顕正岡絡指令允i午杯志(ARO209)已杁OFF変ON以及縄狢指令
惜俣祢志(ARo208)方oFF。当執行到EM)(01)日寸,佳輸迂程即結束。
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掘果要求庇答却莚庇答賠視吋間内宋版到位答信号,将再次遊行数据侍輸,
宜到牧到座答信号或郵送指定酌量斌次数力止(最多15次)。
当日椋市点号技量力FF,則同一数据J"'-A播到指定阿烙的所有争点上。当指定
力　播佳輸吋,将不退同位答,井不重餅借輸。
在執行SEND〈90)吋,如果河絡指令允許椋志(ARO209)カOFF,別才旨全等同干
NOP(00),井不執行,遺財将麦生錯淡,借涙祢志変ON。
在執行SEND(90)吋,如果回路指令允詐称志(ARO209)J)YO,N,回路指令借淡
緑志(ARO208)和同格指令允↓午]示志(SRO209)将変OFF,図絡指令完成代硯滴
置力00,数据櫓投送到隅絡的廿点ヒ.
当在目椋起始字(D)中指定了一/卜当前区的EM地趾吋,佳輸数据将写人目
]示市点的当節EM区,当数据侍送割出CQMIH数据区更大的PC申付,例如
CS1系列或CV系列的PC,自称起始字(D)中再使用1司接手祉。「同棲尋趾也可
用干改変目椋起始字。
如乗数据要借送到其官同格的市点中,毎一十岡絡中在PC(CPU単元)中部
必須登↓己路由表。(路由表指明目椋廿点所述的其官岡絡的路由).
一次只能執行一十同格指令。力了保証第一介指令執行先后再執行第二・↑'
例祭指令,程序中把阿烙指令允許椋志(ARO209)作カー介青丹条件t,
当数据正在侍輸出以及岡絡指令允許椋志是OFF吋,不要改変控制数据(C
至C+3)。
曝者和其主因索能界致債輸或歳暮被破杯或妥失,所以建改造置重拭次数力
]匡0的数値,迂祥当在庇答盟祝吋間内未収到応答吋,将再次執行SEND(90)
指令。
間接指定日柄起始字
当使用間接指定吋D按以下所示指空目椋起始宇:
字      位12～151廿08～H                位04～07        位00～03
D       区域実理                0       字地祉(弟5位数〉
D+1     ■地鵬ll.(第4位数)      了:地趾(第3位数)        字地吐(第2位数) 字地趾(第1位数)
CSI系列PC和CV系列PC的数据区比CQMIH大,因此自称辛煮衰退和鞍牧
的起始字不全熊踊SEND(90)和RECV(98)i操作i数来直接指定。男外,根掘情
況也可能需要改変目杯事点的起始字.
核情況下,"頂接/間接"控制数槍汲置成"1"(間接)拝披以下所述指定笈送的
起始字。
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起始接収字由自称市点D和D+】字申的内容所決定。
S:源辛煮起始笈送字
D=日赤市点起始接牧字
C:源廿点第一介在制数据宇
十
DD
子地批(第5位数)
字地±ll:(第1位数)
宇地批(第2位数)
宇ま也±止(第3{立数)
字地斑:(第4位数)
注根据下表指定区代碍。
日柄合点:CS1系列PC                      日柄常点:CQMlH,C200HX/HG/HEPC                   目椋常点lCV系列PC               
区域            代碍    区域            代硯    区域            代硯
CIO             oo      IR              GO      CIO             oo
定吋器(兄注1)           03      LR              06      CPU忌残髄接             01
汁数器(見注2)           04      HR              07      輔助区          02
DM              05      AR              08      定吋器          03
EM      0-7区8～15区当前区      10～17A8～AC18  定時器バr数器           03      廿数器          04
                        DM              05      DM              05
                        EM      0-7区8～i5区当前区      10～1728～2F18  EM      0～7区当前区    10～1718
蓼
9
む　むム　むをむ　
H
注1.IR区中e・・2555字能友送和接収数据。
2.0～2047号宝町器/計数器能友送相接枚数据。
下側中当IROOOOO和ARO209(岡絡指令允許椋志)カON,DMO100至DMO109
中的10ノト字被侍送到本地阿3号争点中払DMO200至DMO209的10分字
中。如果IO秒之内未接収到泣答,数据特待送多迭3次。
地蛙    指令    操作数
00000   LD      ㎜
00001   AND     ARO209
00002   RECV(98)        
                DMOlOO
                DMO200
                DMO300
市点3
C:DMO300
C+1=DMO301
C+2:DMO302
C+3:DMO303
t5
0
DMO拍0
DMO101
::
DMO109
⇒
DMO200
DMO201
::
DMO209
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椋志
ER:1同棲尋趾的EM/DM字不存在c
(★EM/〉'・DM字的内容不是BCD,或遊出EM/DM区辺界、>
ControllerLink単元釣友送字数超出990字。
未表装ControlerLlnk単元。
源竿燈出数据区辺界。
5-29-2
限制
岡窒各接‖　-RECV(98)
梯形閤符号
操作数数据区
C至C+2必須在同一数据区,井蛙必須在指定数値萢嗣之内、、使用RECV
(98)之前必須安装colllrollerlink.単元,、
説明
在]丸イ」丁条件う勺OFF日寸,RECV(98)不]丸行,1丸行楽イ†」勺ONEI,j・,REC『V(98)把
Controlle]'1..ink系統ll勺廿点起始字S的i数据停輸到起始字D中、以C起始的控
制字提供接収的字数,源市点以及其1ご後輪参数。
控制字
RECV(98)接牧以S起始的"m"宇(日赤市点M用手数振作輪的起始子)到D
¥(源廿点用干接枚数据rl勺起始字)中.
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@RECV(98)
S:ト1休1類起始友送子
D:源二言点起始接収字
c,源廿点燈制数据首宇
1
C
        5140
        日oool:1
        ト「``ll"辛皮送字㎜～3DE(Hex
漁業焦
目杯市点M
150     く1             150     
D.二.           S衰退"`m,,イ＼字                
m　i、                  、…    
　　                            
                                
                                
0:未指定源同格地1.]h(本地阿)
1指定源岡給地趾
C+i
〃答1駐枷寸間
()o(He・)・公園hp・)
zks(1.Slhp・)
8s(500Kl)ps)
Ol-FE(Hex)、O,1-25.,4.s(単位、O,1.s}
FF(Hex);土産答}股視
15
c・2i
8ア
O
日楓債愉源)単元地」/
00(ISCtX)=P〔:白勺〔:Purl二元
01(Hex)・汁算机(川ノ　程序)
10～IF(H):単元号0～15
FE{H,、)、迎接至1]彫各前Y　元、
[相f膓輸源):fy点号(M)
0ト20(H,,)、卜32
Ll}三(=・titivllei'1.ink岡染的其ピ
pmlA的肯点≠氾閨不rJ
15
c・31
o
・・1
一
1三麻1乎各地±[1:
eOIHex)・本地r・儲
OlN7ド(Hex):1Nl27
只有在宅C中設置了"指定目撤回給地祉",i亥汲置オ被允許、指定日Wl阿絹
地jl|:吋,布路内妻中波置全部市点e美千路由表撤粕11僧召,参照Cσ帖
丁∫tOLL隙L∫。よ単元操作ア塀↓W309)中的岡絡百獣部分,
執行RECV(98)就是起劫通信単元的数据接収:1要栓査是否執行了接牧,検
査河烙指令允i午椋志(ARO209)是否杖OFF変ONT,井豊岡狢指令錯俣椋志
(ARO208)カOFF。接牧道程在執行到END(01)吋結束。
RECV(98)需要庇答,因方位答申包含接牧的数据,因此把C+霊的13位汲置
力"0"来表示需要応答。如果在C+4中段量的庇答盟祝町同之内未枚到日向
位,則将会重斬清求侍輸数据,宜到牧到晦庇力止或迭到重斌次数(最多15
次〉方止。
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如果例絡指令允許椋志(ARO209)カOFF吋執行RECV(98),指令将作方NOP
(00)看待而不破執行rJ判金出現錯俣且措』昊梅忠変ON。
如果回路指令允許梅忠(ARO209)カON吋執行RECV(98),同格指令錯涙1示
志(ARO208)和岡狢指令允許椋志(ARO209)将変OFF,阿絡指令完成代碍将
汲置力oo,将杁其宅廿点接枚数据。
一次只能執行一介岡絡指令。力了磯保第一介指令執行完之后再抄し術策二
介岡絡指令,程序中将岡染指令允許椋志(ARO209)倣カー介常升条件。
当数据正在枝接牧吋,井Ft同格指令允i午椋志方OFF吋,不要改変控制数据
(C至C+3),;,
爆音和其ピ因素能号致借輸或回向Ji遭到破杯或被歪失,所以建汲汲翼竜斌次
数力非0的数値,法枠如果在日内応監視吋間内宋板到胸座吋,特輯次執行
RECV(98)本旨C>.
当PC(例如CS1系列或CV系列)的数据区比CQMIH大間,接牧来日汝PC的
数据付,源起始字(S)a'i以使用間接・寸地方式c同棲手並述可以潮来改変源
起始字以遣座客神状況、,
間接指定源起始手
当需要間接指)山叱S用干本旨定源起始字、.使用的指定方法与指定SEM)(90)
射目椋起始子相同.
l
l
σ
　　む　ロ　　
H
下例中当IROOOOO和ARO209(斑摺片令允榊誌)カON吋,本地阿3号古点
内見DMOIOO到D.Me109的10金字中的数折被接牧井写人到杖DMO200至
DMO209的10↑手中。効果10秒之内未接牧到胸庄,数据倭輸清求将侍送迷
3次。
地地    指令    操作数
00000   LD      00000
00001   AND     ARO209
00002   RECV(98)        
                DMO100
                DMO200
                肌10300
市点3
C:DMO300
C+1:DMO301
C+2=DMO302
C+3:DMO303
t5
0
OMO]00
DMOIO1
::
DMO109
⇒
DMO200
DMO201
::
DMO209
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緑志
ER:1司接尋批的EMA)M字不存在。
(x"EM/★DM字的内容不是BCD,或超出EM/DM区辺界。)
Cont】て}llerLink単元的没送字数超泣990ノト字。
未表装Cα1trollerLink単元。
接枚数据超出数据区辺界。
5-29-3
限制
規明
友布命令=CMND(一)
梯形園符号
操作数数据区
C至C+5必須在同一数据区,井且必須在下面指定的数値萢国内、,使用
CMND(一)之前必須表装Collt1℃llerLink単元。
CMND(一)在執行条件力OFF吋不執行。当執行条件力ON吋,CMND(一)
把S字起始的FINS命令梼送到CmtrollerLink系統的指定辛点中,井i接i牧
1】剛立。
本地市点剛示げ点
15
S→
■

■
`''■■
`■
一、_'
0
}
命令
数炉1
〔n亨t'i)
口巨ヨ総
順]-
/＼、
号
控制字
C至C+5的六ノit'〈制字指定了命令数据和鳴底数据射手市数,目椋,其官汲
置,如下表所示。
字      位00-071位08～15        
C       命令数据的字市:0000～07C6十六遊制(0～1990字廿)  
C+1     桐庇数据的宇」16=0000～07C6十六近制(0-1990字市) 
C+2     目杯図路地戊止(X):本地彫各Ol～7F:同格1～⊥27    忌是00
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字      位00-07 位08～15
        自称単元地趾    1ヨ株市魚骨
        00=CPU単元      01～20:1～32(見注D
C→-3   01:計算机(用戸程序)10-1F:単元0-15       EF:　播(児注2)
        Ell内板 
        FE:迎接到阿絡的単元     
C+4     重試次数:00～OF(0～15)  繭jz没畳
                oo=需要駒庇
                80;不需要ll同位
        11向座監視吋1司 
C+5     000012sゴ2Mbps,4』当1Alhps或8s当500Kll  
        0001-FFFF:0.1-6,553,5秒(単位0.]s)       
注LControllerl.ink的允膓午萢国是十六送制01～20(1-・32),但最大市点号不同
干其富岡絡。
2,臼杵市点号没骨成FF,別命余技　播到園路的所有市点上。
執行CMND(一)吋就越前通信単元的FINS命令射倖輸。内子栓査是否美麻
完成了侍輸,只要栓査同格指令允う午]示志(ARO209)已杁OFF変ON且岡絡指
令錯俣椋志(ARO208)力OFF。当END(Ol)執行吋命令侍送是程結束e
如果需要庇答但在回向泣盗視射向内宋版到応答,命令将重夏坂布,宜到牧到
内応或迷到指定重試次数(辻15次)力止。在役布不声生卵並的命令日寸,礁剛s
描出不需要I」向立。
当日椋市点号没豊成FF吋,同－Al命令　播到指定園路的所有市点.ヒ,当
指定　播侍送付,将不退回1胸座,侍送也不会重新麦生。
如果ロ向座数据的数量超出C÷1中段量的ロ向」並数据的字噺数吋,将プニ生
措俣。
如果CMND(一)執行肘図絡指令允許杯志(ARO209)カOFF,指令特等同干
NOP(00},且不被執行。寝声生惜俣且鰭渓椋志将変ON、,
如果CMND(一)執行財同絡指令允詐称志(ARO209)カON,阿絡指令惜俣椋
志(ARO208)和同格指令允↓午椋志(ARO209)将変OFF,同絡指令完成代碍汲
置成00,打NS命令友布到回路市点中。
日赤市点通道同格PC中注冊的路由表定位c(路由表祢明到述自称情意所
遠接的其富岡絡的路程。)
一次只能執行一ノト同狢指令,力了保証不同吋執行西条岡狢指令,程序中使
同格指令允↓午椋志(ARO209)微力常升条件。
当FINS命令工程赴理以及岡狢指令允許椋志力OFF日寸,不要改変控制数据
(C至C+5)。
嘆声和其亡国素能号数友送或吻庇破圷或去失,因此建奴汲置童戯次数ヲゾ非
0的数値。使CMND(一)在内位臨祝日寸回内未収到日割立付能再次執行。
如果FINS命令代碍力OlO2(内存区写),則CMND(一)操作類同SEND(90)命
令,如果代碍力0101(内存区凄)則如同RECV(098)。
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‖
σ
下例中当IROOOOO秒ARO209(隅絡指令允許椋志)YJerv,CMND皮布FINS命
令OIO1(内存区域)到本地同格的廿点3中、,
内存区漬命令逮10字くNkDMcO10-vDMOO19).日向庶包含2字市命令代碍
(elO1),2字廿完成代商う和10字数据,思共12Al7一或24室市。
如果10秒之内未接牧到胸位,核命令将再次笈送3次。
ロ　　ム　　　
N
S:DMOIOO
S+1:DMOlel
S+2:DMO102
S+3:DMO†03
C:DMO300
C+1:DMO301
C+2:DMO302
C+3:DMO303
C+4:DMO304
C+5:DMO305
15
0
15
0
地趾    指令    操作数
00GOO   LI〕    00000
00001   A]w)    ARo209
0〔〕0〔〕2     SEND(90)        
                [)MO玉00
                DMO200
                DMO300
命令代lib:01〔〕玉十六遂制(内存区撰)
DMOO10(数据区=82十六遥i制,地]lk=000AOO)
妄漢的字数=OA十六遺制(10十避制)
命令数粗手/∫言0α)8(8|・逃{|liJ)
日向」ノ表文]枯声寸i「:{〕()18(24)
イ{～愉到イ地回洛和没各本身
辛煮号3,単元地祉00(CPじ⊥L元)
需'ISii{向戊ノ言揚[]・0,i巨丁式3モ久
剛ノ惰祝1副司:0064十六避制(10秒)
椋志
ER:1'Aj接ξ手±II:的EM/DM字不存在。
(☆EM/★DM字的内容不是BCD,或遊出EM/DM区辺界、,)
402
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5-30通信指令
5-30-1接牧一一ー－RXD(47)
梯形圏符号
操作数数据区
限制
D和D+(N÷2)-1必須在同－i数据区.,N
DM6144-DM6655不能用予D'或N。
N必・須是#0000～#02561司的BCD値、、
悦明
当執行条件方OFF吋,RXD(47)不執行。当執行条件ivON1'l/,RXD(47)杁控
制字指定的端口歳出接枚数据的N十字廿,然后将其耳玉字D～D+(N÷2)-1
一次最多能逮256ノト字市的数据。
若接収了少干N↑的字ブ,則寝違到巳接収的数量、
注美干RXD(47)指令的使用,在PC設置中没置通信1亦以等等,洋兄」-6通信功能。
効果没有用RXD(47)歳出已接収的数据,CQMIH在接収到256字市店就不
能接牧更多的i数据。在接受完成椋志畳ON后尽快演人数据。下表列挙r各端
口的接収完成祢志。
端刀            接収完成称念
CPU単元的内置RS-232C端口                ARO806
外周端]         ARO814
車行通信板      端口1   IR20106
        端口2   IR20玉14
RXD(47)的N汲置力0000吋可以清除通信]示志和計数器。
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相美祢志和控制位
下表列挙了使用RXD(47)接枚数据付1吏用的各秒椋志,控制位和字
端口    称志    功能
CPU単元的肉置RS-232C端[ ARo806  接牧完成杯志在接牧結束吋変ON,用RXD(47臓取数据財主OFF。
        ARO9    包含以4位BCI)表示的接収字芳数,RXD(47)懐数据付核字被清力0000、
        SR25209 {吏RS-232C鏡岩口夏仁兄イ互変ONLソf吏RS-232C端]星位。
外田端口        ARO814  接牧　成椋志存接収結束rl寸変ON,用RXD(47膜双数鋸目」・之oFF。
        AR10    包含以4位BCD才示曲弦収字廿数,RXD(47)凄数据吋核子被緬力0000。
        SR25208 イ止クト固9流rl夏位イ　メ…ON以イ吏夕卜田誉箭1」変イノ、
事行通信仮端[1  IR20106 接収元成椋志在接収結束吋・吏ON,用RxD(47)漬取数卿寸変OFF。
        服202   包含以4イ[BCD表示的接収字」置数。用RXD(47)葭取i数鋸目お亥字破潰力0〔〕0〔〕。
        1R20700 債権山i重起功位変ON,以夏位端]1。
1ト行通信板端「12       IR20114 接牧　成椋志在接収結束1吋変ON,用RXD(47臓取数据付変OFF。
        IR203   包含以4仕BCD表示的接収宇|∫数.用RXI)(47)は取数撮吋該字被h力0000、,
        工R2070」       使端口2苗起功位変ON,以夏価II口口2。
控制字(C)
控制子的伍決定遠敷据的端口以及将数据写入内存的次序、
3210
数字編号:
'昂次序1:離郵麟
未用(波力o)
中口指定(当位」2至15力0吋)
0:CPU単元内置RS-232C端口
1=車行通信根端[1
2:片口了通イ吉]i反端[2
端白0:外間端口以外口端1.1
1,夕卜[目端量LI
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把数据写到内存的次序依据C中数字0的値。8字市的i数据12345678…特捜
以下方式導入。
数字0=O
MSBLSB
D       1       2
D+1     3       4
D+2     5       6
o+3     7       8
9`1`    ::      ::
数字0=1
MSBISB
椋志
ER:指定串行通信板的端口,但串行通信板没変装。
通信炭量(PC汲置)或操作数没置有借俣。
間接尋趾的EM/DM字不存在a
(★EM/★DM字的内容不是BCD,或超出EM/DM区辺界)。
日柄字(D至D+(N÷2)-1)超出数据区。
5-30-2借送－TXD(48)
梯形園符号
操作数数据区
s:白源字
IR,SR,AR,DM,EM,HR.TIM/CNT,LR
限制
Sl和S+(1÷2>-1必須在国一－i数据区。
DM6144'・DM6655不能用干S或N。
1必須是#OOOO-#0256向的BCD値。(上位机鑓接模式力#0000至#0061)
説明
当執行条件力OFF吋,TXD(48)不執行,当執行条件力ON吋,TXD(48)杁字S
至S+(N÷2)-1中速出Nイ'字市数据,特典鞍換力ASCII,然后輸出数据到
指定端口,TXD(48)在上位机鍵接模式和元防波模式中的送行是不一神的,
所以迭些模式分別説明。
注美干TXD〈48)指令的使用,在PC設置中段置通信扮以,等等,洋児1-6通信
功能。
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上位机髄接模式
N必須是#0000至#0061聞的BCD値(即最多有122ノト字廿的ASCII字
符)。控制字(C)的債決定了数据輸出的端1コ,如下所示。
数字編号、3210
未用(殴力O)
乗用(没)勺0)
串口指定(当位12至】5カo)
0:(:Pじ_1自,ラ亡「人1琵澄Rs-232C端‖口
1:単行逓倍板端山1
2:串行通信板端ri2
端rlO:夕卜F「Pr商口以夕1・的端・L-【
1:タト甘1端目
指定数量的字弔r将〕人S至S(N/2)-1中連出,特i換力ASCII,通達指定端口侍
送,如下所示的源数揺字芋特技迭神的次序佳送:12345678…
MSBLSB
下表列出了各端口的佳輸允許椋志。当CQMIH能通辻某端口借送数据付,
相泣端口的佳送允許称念将変ON。
端[             倍速允甘杯志
CPU単元内置RS-232C端口          ARO805
外国増田                ARO813
串行通信板      端]1    IR20105
        端[2    服20113
下国説明了上位机鍵接命令(TXD)夙CQMIH友送的格式,CQMIH自動加前
議和后綴,如市点編号,椋題和FCS。
LrＬLr1L-一ーーー一」LrＬLr」
'質点端号椋題洞数据(最多122'卜ASCII字符)FCSX書止符
元跡改摸式
N必須是#OOOO至#0256之1司的BCD億,控制字的値決定数据杁郷一端口
輸出,井以何秒次序将数据写入内存中。
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建制字(C)
控制学的債決定数据杁何端口中被旗取,井以何秒次序写人到内存中.
32tO
数字編号1
字→r7次序o=最高字十∫在先
1:最低宇15在先
λご用(投力o)
指定串「1(当位12・・15YiJO)
0:CPtji¥i兀内董皇RS-232C端ll」
1坤行通件板端口1
2畔イ」通1口根端L]2
ム論[ユ0:夕卜「目端}[以夕1・的端L二1
1:外岡端[
指定的字廿数将杁S至S+(N÷2)一】中渓取井林指定的端口任送。
MSBISB
s       1       2
S+1     3       4
S+2     5       6
s+3     7       8
-量`,   ::      ::
当C的数字0カ0吋,上面所添的源数据将按核次序佳送:12345678…
当C的数字0カ1吋,ヒ箇所示的源数据将按核次序倭」送:21436587…
注当指定了起始和結束碍吋,数据息長最大力256字廿,包括起始和結束碍(当
同吋指定起始渦和結束廻吋,数据最大長反力254字市)。
椋志
ER:指定了E:1,行通信板上的端口,但串行通宿根未安装。
逓倍汲置(PC設置)或操作数設置中有惜俣。
1司接尋蛙的EM/DM字不存在。
(★EM/★DM学的内容不是BCD,或超出EM/DM区辺界)
源字(S～S+(N÷2)-1)超出i数据区。
5-30-3
改変串行口授置－STUP(一)
梯形圏符号
操作数数据区
N:端]指定
ヨROOO,IROOI,IROO2,或IROO3

S=源首字
IR,SF,AR,DM,EM,HR,TIM/CNT,LR,#

第三操作数置力000
一
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服制
N必須是IROOO,IROOI,IROO2或IROO3。
S和S+4必須在同一数据区。
(S汲置成#0000吋,RS-232C力鋏省汲置)
如果DIP升X的5脚力ON吋,STUP(一)不能用干CPU単元的内置RS-
232C立諸口。
STUP(一)不能在中断程序中執行。
説明
STUP(一)在執行条件力OFF吋不執行。当執行条件力ON吋,STUP(一)改変
]NiF旨定日勺立㍑口自勺PC彦と畳自勺ぢξ置。
N決定RS-232C汲置的1那一部分被改変1::t
N       指定端1.1
IROOO   肉置RS-232C端口(PC没貫:DM6645～DM6649)
lRoO1   ¶行通信根端口1(PC設置lDM6555～DM6559)
IROO2   串行通乍板端1]2(PC没置:DM6550～DM6554)
IROO3   タト圃鞘口(PC汲置:DM6650-DM6654)
如果S是一イs字地祉,S至S+4的内容被夏制到PC汲置的5ノト手中,核没
窺包含N指定端口的設置,,
効果S輸入常数#0000,指定端口恢夏方訣省漫罵。
S       功能
字地趾  S至S+4的内容被鏡割到PCk直中N所指定端口部分所包含的没定。
常数(#oooo)     N指定端口的改定恢夏力訣省没貴。
下表列出了各端口的汲置改変椋志或肋以宏執行祢志。相泣的椋志当STUP
(一)執行吋保持力ON,当改変完成H寸咳椋志変OFF。
端口            椋志名  栃志地趾
肉置RS-232C端山         CPU」手元RS-232C端[設置改変椋志 AR2402
外岡端口                CPU単元外岡端山反目改変椋心     AR2403
申行通信板      端白1   防波宏執行称念  IR20708
        端口2   1亦双宏執行椋志 IR20712
泣用例
下側程序当IRO㎜加N瓶IR20708加FF吋,把DMOIOO至DM,OIO4中
的内容佳送到串行通信根端口1的PC設置区中。(DM6555至DM6559)
地祉    指令    操作数
00000   1.D     00000
0000三  ANDNOT  20708
00002   @STUP(一)       
                001
                DWIO100
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咳汲置的倍速如下所示。当住送完成吋,端口1的坊汲宏ts〈行椋志(IR20708)
将変OFF。
DMOlOO
DMOIOl
DMO102
DMO103
DMOIO4
1001
0803
OOOO
2000
0000
DM6555
DM6556
自>DM6557
DM6558
DM6559
1001
0803
0000
2000
0000
下表展示被倍速的没置数据的功能。
字      内容    功能
DMOIOO  1001    允許DMOiO1中的通信汲置,共寝通信模式没置成RS-232c。
DMOIO1  0803    按以下通信汲置遊行汲置:9,600bps,1起劫位,8位数据,1位停止位,元枝輪
DMOIO2  ㎜      先借輸延退(Oms)
DMO103  2000    允ピ1二結束代碍(:R,LF。
DMO104  0000    ```
注効果STUP(一)執行吋,某端口的没置改変椋志或t亦波宏執行椋志力ON,将
麦生措俣,因此将i亥椋志的常闇条件作方執行条件。
使用S'IUI,(一)在工作吋改変通信模式等没燈。例如在坊汲宏模式下町以執
行通信序列以通辻凋制解凋器連接来交換数据。当需要不停机而」塩幌/編程
PC口才,通信模式可以特化成上位机鑓i接模式。
椋志
ER川剛妾尋趾間EM/DM字不存在。
(★EM/★DM字的内容不是BCD,或超出EM/DM区辺界)
端口指定(N)不是IROOO,IROOI,IROO2或IROO3。
指定的源字超出数据区。
已指定了内置RS-232C端口或外国端1コ,但DIP升美的5脚部力ON。
指定了串行通信板的端口,但却未安装串行通信板。
当指定端口的没置改変椋志(RS-232C端口的AR2404或外聞端口的
AR2403)或椀汲宏執行椋志(端口1カIR20708或端口2カIR20712)カ
ON日寸,STUP(一)去P被王丸行。
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5-一一30-一一4椀i叉宏PMCR(一)
梯形圏符号
PMCR(一)
C
S
R
控作数数据愛
眼制
規明
主
C必須是#1000・・#2999之阿的BCD値。
DM614zl・・D,M6655不能用干R。
当執行条件力OFF吋,PMCR(一)ZK?X行,当執行条件方ON吋,PMCR(一)凋
用弁執行指定的通信序列(材殴数据)該序已経登口到PC上安装的串行通
信板上。
C的位OO-11指定通信序列号,C蘭位12・-15指定序列是杁端口三述是端
口2被]丸行。
当歳送消息H勺変量中指定一・・.,All操作数吋,S中的内容(OOO1・・-0129B(=D)指定
了包括S在内的笈送区的字数。(投遣数裾払S+1升始,所以実隊友送字数
是O-128字)。
当S和R未指定DM吋,単行通信板上注朋的通信序列釣友送/接収消息必
須被汲置成宜接逮或写字数据。如果元文送数据,S中輸入常数#0000,輸人
任何其官常数或地趾都会尋致措涙麦生。
当通信序列不需要接牧字刑,任意指定一ント宅地趾,数据不会甦存到指定的
手中,咳字的内容将保持不変,当通信序列需要接収字吋.指定程序中未使用
的字。
麦送和接牧亭(S和R)也可以往串行通信板上注研的通信序列中淡麗。
串行通信板的洋細介紹参照串行通信板操作季肋,通信序列的洋細介招参考
坊双軟件操作手紛。
没送消息変量中的符号漢進攻(RO)控制指定笈送区中皮送数据的佳輸。同
祥接収消息変量中的符号弓造項(wO)控制接収数据区中数据的i接収。在消
息中指定RO和WO進攻的洋細介紹参照CX-Pf伽c・1操作手研。
跡汲宏執行椋志
当PMCR(一)執行吋,端口的1亦汲宏執行椋志(端[ll的IR20708或端口2的
IR20712)将変ON。当通信序列執行完井且接収数鋸目炉存到指定的接牧字
中吋,咳椋志会変OFF、,
毎分端口只能執行一介通信序列,当端口的跡以宏執行杯志力ON吋執行
PMCR(一),会友生措俣。因此把咳椋志的常因条件作方ーノト執行条件,以防
止例祭通信序列同吋執行、,
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20708
執行条件或
20712
控制字(C)
控韻字的第一介数字(1或2)指定串行通信板的端Pl,后3介数字指定通信
序列(000至999),如下国所示:
C:
亨2～41通信序列号
(ooo・-999)
数字L端口指定
1:串行通信根端口1
2:串行通信根端口2
微速首字(S)
指定所帯笈送数据字的首字,S包含笈送的字数+1(即包括S宇),井杁S+1
升始友送数据。能投送0和Ol28之1商的字数。
如果元友送数据,S汲置成常数0000。如累世責任何其宮常数或字地趾,将出
現錯俣,結う昊椋志変ON,PMCR(一)不執行。
友送字数+1
(1)+1=000]-Ol29)
S
ヨ已前准各r}分字的数据
(n=0～128)
接収首字(R)。
咳字包含接収的数据。元姶有元数据被接収,都要垣R指定一イ、字地趾。如
果R汲置力常数,将麦生錯俣,措俣]示志将変ON,井且不執行PMCR(一)。
R
/m

所接目k数据白勺字数+1
自切賦存干此
按腹的mノト字的数据ヒ
存予此
様志
ER:同按司趾EM/DM字不存在。
(×'E,M/★DM字間内容不是BCD,或超出EM/DM区辺界。)
R不是BCD或者DM6144-DM6655用干R。
当PMCR(一)指令執行吋,男－MPCR(一)指令口径在執行;同時1亦似
宏執行椋志己力ON。
端口指定非1或2。
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例
当IROOOOOPt]ON且SR20708(端口11ブ}改宏執行椋志))勺OFF吋,PMCR(一)
執行通信序列101,D瓦10100包含0003,所以后面2分字(DMOIOI和DMOIO2)
用干笈送数据。接収i数据杁DMO201升始虻存,接収的字数自動写人DMO200
(第一ノト接収字)、
注友送消息中約符号漢迭項RO或符号写迭項wO笑隊友送/接収数据。
地趾    指令    操作数
00200   LD      00000
00201   ANONOT  20708
00202   PMCR(一)        
                #1fO1
                DMOIOO
                DMO200
P
C
o
1
e
1
2字[コii…iiii
L
L通信序列号(1。1)
端[指定
(11牢行通信根釣端口1)
o       0       o       3       >1      。10。1→
0       1       o       o       1       R(1),2=夙DMOIOl刀始笈送2宇宙
o       o       o       3       }用=:   
友送
ぱ::ll
l字
0002
0200
}__一一蹴
鞠数据撒)ゑ㍊DMO201酬
5-31
5-31-1
高級1/0指令
7段顕示輸出一7SEG(88)
梯形圏符号
7SEG(88)
S
O
c
操作数数据区
制開
眼規
程序中使用7SEG(88)不能多子2次。
当執行条件力OFF日寸,7SEG(88)不執行。当執行条イ牛方ON吋,7SEG(88)汝源
数i据(4或8位数),将其特操力7段湿示数据,井輸出数据到与0指示的輸
出相連接的7段呈示。
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C的値表示淵薮据的数字位数和輸入輸出単元抽選輯,如下表所示。
源数据  呈示的数据輸入遷揖      呈示的鎖存輸入逐輯      c
4位数字(S)      伺輸出単元i     同輸出単元      (X)00
                不同干輸出単元  0{X)1
        不同干輸出単元  同輸出単元      0002'A'A'
                不同干輸出単元  0003
8イノ数字(S,S+1>        同輸出単元      同輸出単ル      ㎜4
                不同寸翰小早九  0005
        不同f輸出単元   剛翻1山九       ㎜
                不同〕嫡出単元  0007
椋志
硬僻
者有8位数的源数i据,官田技量干stWS+三,高位数字置干S+1、、若源数槍
是4位数字,12伯波音干S。
7SEG(88)在12ノト循杯内見示4或8位数字,然后重斬升始i井継接呈示数
据。
美干7SEG(88)和官的座屈洋児412冥,
ER=S和S+1不在同一数据区。(当役置呈示8位数字的数据付。)
間接謬批EM/DM字不存在。
(★EM/★DM宇的内容不是BCD,或超出EM/DM区辺界.)
操作数段置有措俣、
SR25409:当7SEG(88)tXff耐力ONs
如下国昆示,7段呈示連接到一介輸出単元c:+4位数量添付,数据輸出(DO到
D3)連接到輸出点0至3,鎖存輸出(CSO到SC3)連接到輸出点4至7¥-Al
乾回的数据被湿示吋,輸出点12(8位数呈示)或輸出点8(4位数呈示)将星
ON,但不必連接官伯,除非位用需要。
                                DoD10203                                                VDO(+)VSS(0}                            VDD(+)Vss(0)                                            DoDlD2D3                                                                                
                                                                                                                                                                                                                                                
                                                                                                                                                                                                                                                
                                                しε3           LE2             LEILε0                                 L∈3            LE2             LE1                     LEO                                                             
                                                                                                                                                                                                                                                
                                                                                                                                                                                                                }               OD212           
                                                                                                                                                                                                                                        n       
                                                                                                                                                                                                                                1       2       
                                                                                                                                                                                                                                ■              
                                                                                                                                                                                                                                3●     ■4     
                                                                                                                                                                                                                                                
                                                                                                                                                                                                                                5       R.      
                                                                                                                                                                                                                                ●              
                                                                                                                                                                                                                                7●     θ・    
                                                                                                                                                                                                                                                
                                                                                                                                                                                                                                9●     10●    
                                                                                                                                                                                                                                                
                                                                                                                                                                                                                                11●    1214nc  
                                                        `                                                                                                                                                                       1315            
                                                        .}                                                                                                                                                                      叫              
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輸出可連接的晶体管輸出単元力:対4位数,8或以上輸出点;対8位数,16
或以上輸出点。
注1、輸出単元経常釆取負逆輯(仮PND輸出単元采用正逆輯)。
2、7段湿示可能需要正或負遷輯,依据型号而定。
使用指令
S=源首字
0輸出字
c:控綱手
如果在S中指定了保存湿示数据的首字,在0中指定了輸出宇,在C中指定
了ド表中荻取的SV,那/A程序執行将鞍下列所示遊行赴理。
数鋸鮫存格式
左辺4位数右辺4位数
[S+1][=]
効果只顕示4位数,則只使用字S。
迭捧遷輯和数字数量的設置値(C)
…呈示数字数量  呈示単元数据輸入和輸出単元遷輯  呈示単元鎖存輸入和輸出単元遷輯  C没置数据
4位数(4位数,1映)        相同    相同    000
                不同    001
        不同    相同    002
                不同    OO3
8位数(4位数,2挟)        相同    相同    醐
                不同    005
        不同    相同    眠
                不同    007
主
、、'
C不要汲置成000～007以外的値
1ε                     1川                     幽
X}18・          【      固1。           ズ      
        園              1|                      
                        き                      
                                                
                        […                     
                        …                      闇
                        1                       ll
当]丸行7SEG(88)吋,SR25409将変ON。
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座用例
注1、在同一程序中不要多次使用7SEG(88)。
2、設計系統吋考慮循圷吋河和7段呈示的特性:、
3、未使用到的輸出位可用:]二一般輸出位ti
使用該指令吋,4位数或8位数在12イ、循ヨ不内被呈示。
操作杁首次執行升始,不考慮以前執行的状恋。
本例示出了在7段LED上量示CQMI的8位数BCD碍射程序。假没7段呈示
連接在輸出字IRIOOh,井且輸出単元使用負選輯,7段皿示遷輯的数据信
号和敬存信号也力負逆輯。
        
25313(常ON)Ill  7S∈G〔88)
        DMO120
        100
        OO4
使用7SEG(88)…且且示DMO120(右辺4位数)和1)MOI21(左辺4位数)的
8位数BCD数据。当DMO120利DMO121中的内容改変[吋,呈示也随之改変、、
5-31-2数字升共輸入－DSW(87)
制開
眼説
椋志
硬件
梯形圏符号
DSW(87)
Iw
Ow
R
操作数数据区
DM6144～DiM6655不能用干Rv
DSW(87)用来漢出在与1/0単元連接的数字升美上的没定値,当執行条件力
OFF口才,DSW(87)不執行,当]丸行条件力ON吋,DSW(87)杁IWh演出在数字
弁天ヒ設定的値井将結果量子R。
若数値力8位数字,拙宅貰子R和R+{,高位数字雷干R+1。数字位数在PC
没量的DM6639中段定、,
DSW(87)在12AI循杯中撲4或8位数字値,然后重斬升始継接渓数据c
失干DSW(87)及其庇用洋児415頁、,
ERlIW和/或OW技有分配正砲的1/0単元。
1同棲尋批EM/DM字不存在。
(★EM/★DM学的内容不是BCD,或超出EM/DM区辺界。)
R和R+三不在同一数据区。(当CQMIH汲置力接収8位数字{肩:)
SR25410:当DsW(87)執行吋YyON-,.,.
按下闇所示達接数字汗美和輸入輸出単元。国形中呈示了一ノト8位数輸入。
当使用4位数輸入吋,数字弄美DO-D3達i接到輸入点O-3ヒ。不党郷科情
況,当一ノト乾次的数据被逮取付,輸出点5将変ON,但却不需要連接輸出点
5,除ll三座用需要.
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　　　り　
o論人単元
1
12
3
14
5
M
M
OD212
0
1
8DDDDD器竃賠
DDDDDDD 「      A7E数据残右辺数字               
                ●              
                [1■[1  1       
                ●              
星羅            A7E数据残1左辺数字最左位数A7E最右往数↑1▲      ■
                到A7E芯片違拝           
到A7ERD端子
ア
8
ク一4(
C
輸出羊元
注
連接A7E数字肝美吋需要一一介接口,用千把5V特化成24V。
416
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普通指令
第5-30市
下働呈示了一介A7B抜盈升美的連接
lD212口                 輸入単元                                                                                                                                                                                        A7B抜舟弁美             
π口戸六一－rT爾一                                                                                                                                                                                                                              
        =                                                                                                                       」「                                                            1                               
                                                                                                                                                                                        1                                       
        =                                                                                                               野              罫      里里    1烹     よ                                                              
                        、                                                                                                                                                                                                      
        =                                                                                       弄                                                                                                                              
                                                                                                                                                                                                                                
        一丁ひ一命ユ                            里里エ  £      野      £      ㌔      t       三芝里王】                      主星                                                    z       甘                                              
                                                                                                                                                                                8421                                            
                                                                                                                                                                                                                OD2121}         
                        升美嫡母8                               76                      51                              4       3                       2               11                                      C                       
                                                                                                                                                                                                                        手      
                                                                                                                                                                                                                                
                                                                                                                                                                                                                        惰      
                                        輸出単元                                                                                                                                                                                一-▼456789101112¶31415DC      
                                                                                                                                                                                        一一丁                          ●w:    
                                                                                                                                                                                                                                
注意
注該例中不需要数据逮信号。
輸入可以連接到CPU単元的輸入端或8点以上的DC輸入単元。輸出可以遠
接到8点或以上的晶体管輸出単元。
当使用DSW(87)吋,在抗行程産前,在編程模式中対PC設置遡i行以下設置。
数字升美造置(PC汲置)
位150
DM663g「卜:
-1
L－
」
要違的位数
00;4位数
Ol:8位数
敏省=4位数
不要改変位O・・7,官1[]与DSW(87)元美。
使用指令
DSW(87)
rw
OW
R
IW:輸入字
OW:輸出字
R:寄存器意字
417
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普通指令
第5--30Fi
加東連接数字π美的輸入字在IW中指定,輸出字在OW中指定,那久程序]ヌL
行違程如下.
4/EklS('?::00～03
8介数字:00～03,
04～07
lWOO～0300～03,WdO                                                                                                                                      
        X       1       oO              ×              01              }{      1b2                     X       1       03              X
                                                                                                                                        
                                                                                                                                        
                                                                                                                                        
                                                                                                                                        
                                                                                                                                        
                                                                                                                                        
000102030405                                                                                                                                    
                                                                                                                                        
                                                                                                                        }               
                                                                                                                                        
                                                                                                                                        
        …                                                                                                                              
012345678910刊
1213141516
1
愉人数据
麓□
闇
一
数D
位字
4用
※使
只ほ
当吋
1」
信
爲
RDG妻)信号
1千柁次あ」、志
16↑循跡先成介暑丸有給次
座用例
当DSW(87)執行flj'IR25410ig変ON、,
注1、同一程房中不要多次使用DSW〈87)。
2、使用DSW〈87)吋,相美輸入字的輸入常数ll勺汲置要小平循琢1吋1旬(輸入常
数可以孤光在DM6620中修改),在程序和系統没骨中也要考慮数字升美
的]寺性。
3、未使用的輸入和輸出位可以用倣一般的輸人和輸出仇,
使用核指令,4位数或8位数段定値可以在16Al循杯中被漢取。
法例泉示了一今林i数字戊T美中漬取4位数BCD億的程序。仮定数字弄美連
接到IROOO(輸入)和IRIOO(輸出)中,共催定PC汲置全部力訣省状恣(逮4
位数)。
弘数据升美潰走的数据通迂DSW(87)存貯在IIR51中。
当IROOOI5変ON.吋,存肥在HR51中1]句数偵精移到DMOOO1中。
25313   
        DSW(87)
卜→    
        000
        100
        HR51
00015   
        @MOV(21}
卜」    
        HR51
        DMOOOO
注当漠取一介乾次的数i据付,輸出点5(此処力IRIOOO5)変ON,当DSW(87)用干
将数据輸到不同的存甦区吋,咳輸出点呼以用子宝吋切換数据存忙区和口信
号(Cs信号):i
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普通指令
5-31-3
限制
説明
椋志
硬件
第5-30『‡
16鍵輸入－HKY(一)
梯形圏符号
1,2,3.◆.
注
HKY(一)
Iw
OW
D
操作数数据区
D和D+2必須在同一数据区、、
程序中不能使用HKY(一)函次以上c
DM6144～DM6655不能用iFD,:
当執行条件力OFF吋,1-IKY(一)不執行。当執行条件力ON日寸,HKY(一)杖与
IW指示的輸入相違的16洗掘鍵盤輸人数据,数据輸入春雨利1方法:
L在D和D+1生成一ノト8位数字移泣寄存器,当在]6遺制健親中鞍下一ーー
ノト鍵,対泣的16逃制値被移送D的最低位数字CdD和D+1的其宕数字則
左移,D+1的最高位数字妥失。
2,D+2的位相OW的第4位表示錠輸入。当鍵盃中一ノト鍵(O・-F)被鞍下,在
D+2中的対座位(00至15}和OW的第4位被置ONc+
当鍵盃中一イ鍵被鞍下,杁其古的鍵輸入是不日∫能的。
HKY(一)在3至12ノト循圷中輸入各ノトi数字,然后升始重夏井継鎮輸入,悌見
419頁的HKY(一)+:1
ER:1旬接手批EM/DM字不存在.
(★EM/★DM字的内容不是BCD,或超出EM/DM区辺界、、)
D和D+2不在同一数据区、
SR25408:当HKY(一)i}凡そテ日寸置ONc"
准各十六遡i制鍵盈,枝下国所示将0-F数字鍵弄美連接到輸入点O-・3.和輸
出点O～3,,当掻下任意鍵吋,輸出点4将変ON,但遠里却不必連接咳点。
419
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普通指令
第5-30市
                                                                                                OD212                           
                                        口lc    唇P     葺i∈   81・                                    一      一      一      
                                        318ρ   81gμ   ●UIA   節1                                             ⇒ユ            
                                                                                1                       ●3●                   
                                        814     葺15    日16    葺17                                    5       24-6一ー一12一可一              
                                        薗o     811     唇12    ぱ3                                     7r                      
        氾2121●        =                                                                                                               
                2●                                                                                     11                      
        3●                                                                                                                     
        57,     468                                                                                     13丁痂                  
        9                                                                                               ●                      
        11=一雨一       101214COM                                                                               輸出単り己"`1                           
                ●                                                                                                              
輸入単元
輸入可以連接到CPU単元輸入或8点及8点以上的DC輸入単元的端子上,
輸出可達i接到8点或8点以上的晶体管輸出単元上。
使用指令
1-IKY
IW'
OW
D
lw:輸入字
OW:控制信号輸1{字
D:寄存器田字
420
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普通指令
第5-30帯
皮用例
IW
lg
li
16'ked
8'」
ξ‖
D+200
6謬
FslＬ
OWO4
如果在IW中指定了連接十六逃制鍵量的輸入字,在OW中指定了輸出字,程
序返行違程将如下国所示。
                                                
                                                
                                                
                                                
                                                
                                                
                                                
                                                
                                                
                                                
                                                
                                                
                                                
                                                
0123456789101112
1
i毎酔酬断一次1
0000。0001。00。10。。Fl
D+1DD+1D
↓
1。oo。100F91
D+1D
}
16優遊拝控
制信号
}'6剛志
当執行HKY(一)吋SR25408オ書変ON。
注1、同一程序中不要多次使用HKY(一)。
椋志州力
く
灘轍
人M僻次
輸o宣下
庇文一到L
瑠嘉
一循力
了介期
下12詞
按,ー
カ
縫縮眺
2,使用IIKY(一)吋,相共輸入字的輸入常数的改定要小子循郵貯間(輸入常
数可以在DM6620中預先惨敗)。
3,当鞍下某一纏日寸,将不接収来自共営鍵的輸入。
4.如果輸入超出8Altw字,将校最左辺数升始捌除数字。
5,不使用的楡人和輸出位可以用干一般的輸入和輸出位。
使用咳指令,一ノト鍵輸入在3至12ノト循杯中被漬取。需要多介循圷是因
力ON縫只能在輸出変ON吋才能碗定。
咳例昆示了一小見十六遊制電盈輸入数字的程序,徹宝十六遊制鍵盈連接到
IROOO(輸入)和IR100(輸出)中。
25313   
1箪ON)  HKY
        
        OOO
        100
        DMIOOO
00015   
        @XFER{70)
ll      
        押0002
        DMIOOO
        DMOOOO
421
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普通指令
第5-30芋
HKY(一)輸入到IROOO中的十六遊制健信息被培化成十六遺制数中井存虻
到DMIOOO和DM1001字中。
IROOOI5用倣"同年鍵",当IROOO15変ON,虻存在DMIOOO和1)M1001中的数
字侍送到DMOOOO和DMOOOI中。
5-一"-31-410鍵輸入一ーー－TKY(18)
限制
悦明
椋志
梯形團符号
YKY(18)
lw
DI
D2
操作数数据区
D1和Dl+1必須在同一数据区。
DM6143～DM6655不能用干Dl、,
当執行条件力OFF吋,TKY(18)不執行,当]丸行条件方ON吋,TKY(18)〕人与
IW指出的輸入連接的干鱈鍵盈輸人数据。数据輸人膚両神方法:
1,2,3…1.Di和Dl+1生成－Al8位数字移位寄存器。当十健鍵盤的一ノitw被鞍下,
対席的BCD数字被移逃D1的最イ氏位数。D,,D,+1的其官位都左移。DI+
1的最高位数芸失。
2,P2的斗10位表示錠輸入。当機盈的一ノト鍵(0至9)被鞍下,B的対庇位(00
至09)置ON。
注当鍵盃中的一十健被按下,不能杁興言鍵輸入。
TKY(18)可依罪改変輸入字IW在程序的多Al位驚使用,洋見422頁的TKY
(18)。
ER:間接尋趾的EM/DM字不存在。
(★EM/★DM字的内容不是BCD,或超出EM/DM区辺界。)
D,和Dけ]不在同一数据区。
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普通指令
第5-30弔
硬件
使用指令
准es-/lx10鍵鍵盤,連接核鍵盤使得数字鍵0至9被輸入到点0至9中,如
下関所示。可以使用CPU単元的輸入端或16位及以上輸入点的DC論人単
元、、
「              {D2]2   一                      託              
                一・、it.       o▼                     吟              '
                        =                                       
        、一    =π一7●一■τ一一13-15-COM一                           0品品あ論あ             
                        =                                       
                                                                
                        =                       碕              
                        一8・                   話              
                                        i`1託i9:,                       
                        丁「-14-COM                     1       =       
                                                10鍵            
                        一一            OV                      
DC輸入単元
IW:輸入字
D口寄存百字
距鍵輸入了こ
如果連接10鍵鍵霊的輸入子已在rW中指定,別当程序執行吋操作将如下遊
行。
IW
oo_L_⊥」=LL_⊥L
D2
D1+1
Dl
01」一
02
to
09
「
o。_一」=i=L-÷÷一
01
02bO9
M10鍵輸入
執行前OOOO'0000
↓
刈」立王0鍵輸入的
祢志変ON(核椋志
在下・次輸入之前
一・直力ON)
一..M
(1)OOOO!0001
↓・暇齢
②1・1・1・回・1・M。i
i・o"鍵L人
(3)00000102
　
"2"鍵論人
10↓1
{1)(2)
ユゴ_口」=コエ
1
(3}
喜
(4)
如果介鍵被鞍下
ON
(4)ooooilO29
↑
"9"健輸入
注],当鞍下一ノト縫目寸,来自其官鍵的輸入将不破接収。
2.如果輸入多子8位数,弘長左位数升始剛除数字。
3.未使用的輸入位可用干一般的輸入位。
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普通指令
第5-30市
座用例
核例呈示了用10鍵輸入数字射程序。儂没10鍵与IROOO相違。
25313(常ON)     
        TKYく18}
llOOO15 
        000
        DM100◎
        OM1002
        ■@XFεR{70}
ll      
        けOOO2
        DM1000
        DMOOOO
使用TKY(18)将10鍵的信息輸入到IROOO,特換力BCD格式井吐存到
DMIOOO和DMIOOI中。腱信息虻存到DMIOO2中。
IROOO15用作方"ENTER鍵",当IROOO15変ON,甦存在DMIOOO和DMIOOI中
的数揺揺侍送到DMeoOO和DMOOOI中。
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第6章
上位机縫接命令
本章介招上位机縫接命令的使用方法与歩i燦,遠些命令可用干COMIH端口的上位机縫i接通信。
上位机鑓接命令概述
6-1
6-2
結束代碍
6-2-1代碍
6--2--2
通信歩聚
代碍及可使用的命令
6-3
6-4命令和1胸座格式
6-4-1
6-4-2
6-5上位机鑓接命令
上位汁算机的命令
PC的命令
6-一一5-1撲IR/SR区－RR
6-5-2逮LR区RL
6--5-3il'S41}・IR区一一－RH
6-5-4漢PV-RC
6-5-5逮TC状恋－RG
6-5-6逮DM区RD
6--5-7逮E]U区－RE
←5-8慎AR区－RJ
6-一一5-9局IR/SR区－WR
6-5-10写LR区一－WL
6--5-1,1写HR区－WH
6-5-12写PV区－WC
O-5-一一ー一13写TC状恋－WG
6-・5-14写DM区－WD
6--5-15写EM区－WE
6-5-一一16写AR区WJ
6-一一5-17SV逮取1-R#
6-5-18SV逮取2-一ーーー－R$
6-5-19SV漢取3-R%
6-5-20SV改変1-W#
6--5-21SV改変2-W$
6-一一5-22SV改変3-W%
6--5-23汝状杏－MS
6--5-24写状志－SC
6-5-25逮錯i昊－MF
6-5-26強制置位－KS
6-一一5-27強制復位－KR
6--5-28
6-5-29
6-5-30懐PC型号－MM
6-5-31測試－TS
6-5-32逮程序－RP
6-5-33写程序－WP
6-5-34夏合命令－QQ
6--5-35終止－XZ
6-一一5-36初女台化一★★
6-5-37TXD回向庇－EX
6-5-38未定又的命令－IC
欝㌶鴛㌫㌫餐㌫㌫綴駕幽霊
多点強制置位/皇位－FK
取消強f郁置位/復位－KC
㌶端麗鑑篇鴛鴛鴛魏魏喘舗囎
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上位机鍵接命令概述
第6-1市
6-1
上位机鑓i接命令概述
下表所列上位机鍵接命令可用上位机継接通信友送到CQMIH。
椋弐代碍        PC模式                  名称    頁
        道行    盗視    編程            
RR      有放    布敷    有効    漬正R/SR区      435
RL      布敷    有効    有効    漬LR区  435
RH      布敷    布敷    有効    漬HR区  436
RC      有数    有効    布敷    逮PV    436
RC      有効    有数    有数    撲TC状恣        436
曲      有効    有数    布敷    漢DM区  437
RE      有数    有孜    布敷    凄EM区  437
RJ      有効    有数    有数    撲AR区  438
照      元効    布敷    有敷    31R/SR区        438
WL      元敷    布敷    有効    写LR区  439
WH      光救    有効    宿敵    写HR区  439
WC      元殺    石敷    石敷    写PV    鞠
WG      元敷    有効    有数    写TC状悉        440
WD      九敷    有放    有効    写DM区  441
晒      元敷    白致    有効    写EM区  442
WJ      元効    有効    布敷    寓AR区  442
R#      布敷    有効    有効    SV漬取」        443
R$      有効    孝]敷   有数    SV城取2 幽
R%      有効    有救    布敷    SV撲取3 445
w#      尤敷    有効    倉敷    SV改変1 446
W$      光救    有数    布敷    SV改変2 輔
w%      元効    有効    有効    SV改変3 447
MS      有数    布敷    有数    口状杏  448
sc      有効    有効    二有効  写状恋  449
MF      布敷    有効    有効    凄情操  450
KS      尤敷    布敷    布敷    強制置位        451
駅      元効    布敷    布敷    掘割夏位        452
FK      元致    有数    有効    多点強制置位/変位       453
KC      尤敷    布敷    有効    強制置位/変位取消       454
MM      有効    有効    百敷    逮PC型号        455
'ls     有効    布敷    有効    測試    455
RP      有効    有効    有効    逮程序  456
WP      元敷    尤効    寄敷    雪裡序  456
QQ      有効    有数    布敷    裏合命令        456
XZ      布敷    布敷    布敷    終止(仮命令)    458
芥芥    有効    布敷    布敷    初始化(仮命令)  458
EX      有効    有効    元効    TXDl;向座(側向座)       459
IC      ■●`           ■`.    未定叉命令(仮哨泣)      459
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結束代硯
第6-2市
6-2結束代碍
6-2--1代碍
下表所列回向位(結束)代碍是対上位机縫接命令的内座岐返固。当麦生2介及
以上的錯俣吋,先返回第一ノト錯俣的結束代碍。
結束硝  内容    可能的原因      修正措施
oo      正常結束        不存在同題。    ●●喧■■●
Ol      送行模式下不能執行      当PC力送行模式出炭送命令不可執行。      掩蓋命令和PC模式的美系。
02      監視模式'ド不能執行     当PC力盟祝模式財産送命令不可執行。      
03      UM写保抄        PC的UM力弓保持。        CPU単元DIP汗美(SW1)的1脚置OFF、,
04      地趾溢出        漬或冨命令中段量的程序地吐口干最大程序地批。    梅壷程lr.
13      FCS錯俣 FCS錯俣。       検査FCS日算方法,如果有喋声影呵,命令再借送・一次。
14      格式籍没        命令格式錯戻或不能則分的命令校則分,山崎k度小干位用命令酌量小長度。      栓査格式井再次後送命令。
15      人口号数据錯涙  数据超出指定池田⊥太民。未指定十六遊制的数据。  修止数据井再次侍送命令。
16      命令不破支持    在P庁中イ・存在SV震域SV改変命令中指定的操作数。 検査査投数据或査技起始点。
18      軟長度枯淡      超出最大1陳長度132字=1『。如果頓超出280掌中,接牧溢出椋志会変ON,井且元1胸座。    検査命令,知育必要,将其分隔成多介順。
19      不可執行        逮SV超出9,999,或者当要波的項目未登1し吋却執行了レ0内在批旗命令。        在試閤批旗取之前登記要凄的項目。
23      用戸内存被保抄  UM被写保1戸。   取消写保抄。
A3      虫干佳輸数据中的FCS措涙雨昇常終止       第二介或以后的頼麦生了FCS楮俣,或在多重写吋,中旬或最信順中存在2介宇宿或更少的数据。      終止命令数据井再次倍速命令。1
A4      国作輸数据的格式錯俣而昇常終止  命令格式弓鋸二介或以后的岐的字W数不匹配。       
A5      国侍輸数据的人口号数据錯俣而昇常終止    第二全域以病的頓中有人口号数据錯↓昊,数据長度錯渓或数据未汲置力十六逃制.        
A8      因佳輸数据的横長度錯俣而尋常終止        第二企及以后的祓的長度超出128字市的最大値.      
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結束代得
策6--2市
対某些錯俣,不管命令是什久,咽位特攻不到。遠些錯俣列表刻下。
錯涙    PC操作
接収命令同校験,這這行或倣錯俣。(甚至対其官単元的命令地祉。),    逓倍錯涙椋志将0凡錯俣代硯将被妃景,接収将被夏位。(通信正常重眉幼時汝錯俣自助被消除。)通信錯俣椋志和下:外国端口:ARo812内置RS-232C端]IARO804串行通信根端口1=iR20104車行通信根端口211R20104
接牧命令的首帳起始デ符不力@。   命令將被忽略。
不正碗的市点号(不足本地単元或超出30)。  命令将被忽略。
多岐写吋中1町域最后砿中的数据超出2字1∫。{      将友生FCS織昊。
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通信歩躁
第6-3市
6-2-2
代硯和可用的命令
下表列出各命令可近回的結束碍。
明悦    …      …      …      …      …      …      …      …      …      …      …      …      …      …      …      …      …      …      …      …      …      …      …      …      …      …      …      …      …      …      …      …      …      …      立哨元  ふM旬間元       座桐尤  山並頃川元
                                                                                                                                                        II,,,,  ,,"                                                                                                                                             
        8A      嶋ノ    8A      8A      8A      8A      8A              8A      8A      8A      8A      8A      8A      8A      紺」                                                                                                                            8A      8A      8A                              
                                                                        5A      5A      括」    婿・λ  5A      5A      5A      5A                                                                                                                                      5A      栢                              
                                                                        4A      4A      4A      4A      M       4A      4A      4A                                                                                                                                      4A      4A                              
        3A      3A      3A      3A      3A      3A      3A              3A      3A      3A      3A      3A      3A      3A      3A                                                                                                                              3A      3A      3A                              
                                                                                                                32                      32      32      32      32      23      32                                                                              32      32                                      
                                                                                                                                                                                                19                                                                      19      19                              
碍束    18      18      18      陪      18      18      18      摺      18      18      賂      18      娼      18      18      18      18      18      18      18      18      18      摺      18      18      18      18      18      18      18      18      18      18      18              '               
士同人Z'的                                                                                                                                      16      16      16      16      16      16                                                                                                      …'     　      …      …
ヒヒムH戸可     15      15      15      15      15      15      15      婚      巧      巳      15      15      田      15      15      日      15      15      括      15      15      15              15      15      15      15      15                                      15      15                              
        14      14      14      14      14      風      14      14      14      14      14      14      14      14      14      14      14      14      14      14      14      14      14      14      H       14      14      14      14      14      14      14      14      14                              
        13      13      13      13      沼      B       13      13      B       13      13      B       13      13      B       13      13      13      13      13      B       13      口      B       13      13      B       13      13      13      13      13      13      B                               
                                                                                                                                                04      用              04      耳(                                                                                                                             
                                                                                                                                                                                                                                                                        氾(                                     
                                                                        伽      01      01      01      01      01      01      01                              01      01      01                              01      01      01      01                              田                                      
        oo      oo      oo      oo      oo      oo      oo      oo      }α     oo      oo      )α     oo      oo      oo      oo      oo      め(     oo      oo      刃(     oo      oo      刃〔    oo      oo      oo      oo      沿〔    沿(             oo      oo      oo                              
                                                                                                                                `,,,III,■、■■、●                                                                                                                    '                                                       
碍竃千失        RR      LR      皿      CR      GR      拙      旺      JR      服W     肌      HW      ℃W     GW      D"      侃隅    汀W     #11     $R      %R      #W      $W      %W      SM      CS      狸E     Gl      RK      KF      CK      MM      鴨      PR      PW      QQ      ZX      芸醤    犯      XE
椋                                                                                                                                                                                                                                                                                                              
6-3通信歩藤
依皐.ヒ位計算机和PC之何交換命令和FJ創立実施上位机縫接通信。対
CQM田,有丙科極信方法可以使胤、一軸足通常使用的方法,杁上位机投出
429
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通信歩際
第6--3市
順良送与接収
上位汁算机的命令
上位計算机
ll猟命令)
下一鹸侍送允許
(即:f4送友道板)
命令姶pc,男一秤方法允許弘pc投出命令給上位計算机。
命令和Pl向座如下国所示Jl匝序逃行交換。在一単今文送中僑送的数据壊称力
"|陳".…ノト帆最多由131十字特約数据組成。
友送一イ＼1旗菌根称力"友送枚"c有文送枚的単元是可以在任意拾足吋同友
出一較的単元,毎次友送完一倣,友送枚就在仁位計算机和PC之同給換。当
牧到結束符(梅忠一介命令或ロ向座結束的代碍)或分界符(分井岐的代碍)吋
友送叔杁友送単元佳給接収単元。
在上位机鑓接通信中,上位}卜算机一般具有先侍送板葺肩功通信,PC然后自
助案出一ノト1胸座r－
較(命令)
巾員({ヨ向∫・元)
槙(IJ向座)
Pc的命令
対手(:OMI}-IPC来説,在上位机鑓接通信中PC投遣命令給上位汁算机也是
可能的。此吋PC具有佳送板井烏劫通信。
上位汁算机
没有哨蹴
PC
当命令笈至上位計算机,数据杁PC単向佳送至ヒ位汁算机。如果一介命令
需要相腹髄哨庇,使用上位机鑓接通信命令海上位計算机的ll向座写到PC。
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命令利駒座格式
第6-4市
6-4命令和胸座格式
6-4--1
命令格w
駒1立格式
本肯解群了在上位机鑓接通信中交換的命令和1剛立格式一;
上位計算机的命令
当ノ人上位卦算机投出…ノト命令吋,命令禾川向庖‡各式如下所示。
当杁上位汁算机笈送一介命令吋,用如下所示格式准借命命数据。
@・1・1-・1・・;.一ー一_=
戸1・鯉
　むヨの
廿点帰休題碍正文結束符
@
亮始位必須放"@"符号.
市点号
蘭只和ヒ付汁算机通信的PC。
在`'PCy没畳"中波定PC的廿点号(DM6648和DM6653用子CPU単元,
DM6553和DM6558用予)}t行通信板)。
標題石弓
政情:2字符的命令代碍。
正文
汲置命令参数.
FCS
設置2字符的1欧栓査/li貢序代剛。児433頁e
結束符
没鴛2・↑・字符,s`x`・"利回牢(CHR■(13)}以表示命令的£1『束,,
玖PC近回的日向厩格式如下所示.要准各一介程序以解腎和赴理‖向斑数IF、
x161x160
'一一'一「
*J
下点号杯題偽£占東代碍
正文
FCS
£方束符
長友送
@,市点号,椋題硯
返回内容与命令rrl的相同,、
錯末代硯
近回命令的完成状恣(例如:是否友生惜渓),,
正文
当有数据付如旗数据オ近回正文.
FCS,結束符
参照"命令格式"項下対座白勺解経。
口∫作方…一介単ノト槙皮送的最大的数据挟力131十字符t:因此一ノト132介或更
多宝特約命令利駒位在友送前要分成一ノト以上赦。当一介佳送要分解吋,第
－II貞和中間各順的末端用分界符代替結束符作方区別]示志,
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命令和胸座格式
第6-4市
分解命令(上位計算机一>PC)
上位計算机友送毎較后,計算机等待PC友送的分界符。在分界符友送
之后,才能侍送下一槙。重夏※介是程直謝整介命令友送完。
頓1(命令)
位算
上汁机
PC
横2(命令)
眺3(命令)
倣{ロ向座)
分解絢」立(PC→上位汁算机)
当上位計算机接収到毎一介頓日寸,一介分界符侍送到PC,分界符侍送之后,
PC特待道下一ノ↑噸,咳道程重夏執行官到全部胸虚佳送完単方止。
劇命令)
上位計算
PC
1岐1(日向昂《)
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命令和暗庇格式
第6-4市
長佳送付注意事項
当分解執行写i操作的命令吋,例如WR,WL,WC或WD,注意不要特写人的単
ノト字分割到不同頓数据。如下国所示,要碗線分解放使其与各字間的分割相
待合。
較1
1@1・・
WD
数据
1[
肯点号椋題碍
一－Al字的数据FCS分界符
↑
同一十字的数据不能分外
頓2
数据
*」
二介字的数据
↑
同・・介字的数据不能分外
FCS
結束符
FCS(赦検査順序)
較友送付,FCS量子分界符或結束符前以栓査是否麦生任個数据錯i昊。FCS
是特操,成2介ASCII字符的8位数据。迭ノト8位数据是対幅汗始i数据宜到
此順正文結束(即就在FCS前)的数据送行"昇或"速算的結果。毎次接収一
頓吋計算FCS共寝結果与包含在敵中的FCS比較使之能検査頓中的数据
錯俣。
@       1       0       R       R       o       0       一ー一's・■●  0       14      2       1*Jl
        ＼〈                                                    爪              〈/     
        〈羊点号椋題碍正文FCS－桔来待                                                                           
」FCS計算萢[圖                                                                                  
@
1
0
R
1
ASCI14]こ石弓
40
31
30
52
31
01000000
XOR
OOIiOOOl
XOR
OO110000
XOR
OIOIOOIO
OOtt'OOO1
汁算詰果
01000010
↓↓特撰成十六避制。
42
作力ASCII字符赴理
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命令和明度格式
第6-4市
FCS的程序実例
此例示出r刈上位日算祝捷牧的一赦数据避行FCS栓査的BASIC子程序。
400★F(]SCHEC1〈
410L=LEN(RESPONSE$)'……数据友送巳接枚
420Q=0:F(.=SCK$=""
430A$=RIGHTj;(]{ESPO-NSE$,1)
440PRINTRESPONS]・二S,AS,L
450|FAS='`☆"TτIEN】」うNCS=LEN(RESI♪ONSE$)-3
FIsEI蚕『NGS=1、1;1N(RESPONSEb)-2
460FCSPS=IVII])(RESP()NSE$,LENGS+12)'・・一接牧的FCS数据
470FORI=」「]℃OllNGS'・・・…オEF(=S中日勺一子符数1-1
480Q=ASCぽ・lll)$(RESPONSE$,1,1))XORQ
490NEXTl
5001tCISDs=HEX$(Q)
5王OiFLEN(FCSD$)=1、T}IENI?CSI)$="o"+FCSI〕$`FCS結果
520茎FI(SDS<>F(:S▲)$、]HLNli'(=:SCI〈$="ERR"
530PRIN↑`1ψcSD$="二FCSDS、"FCSP9=「':FCSP$,"FcSCKS="二FCSCK$
54{〕RETURN
注1.正常的i接枚数据包括FCS,分界符或結束符等等。当作送中友生錯涙吋,ロ∫
能就会去失FCS或其他数据,所以要対系統縮程以克服速些同題。
2.在不例中CR代娼(CHR9(13))没有送人RESPONSE$。当包含CR代碍
n∫,ヌYi'窄iiL430禾i]!lf450辺イ了改変。
6-4-2PC命令
接収格式
在L位机鑓i接通信中,命令一般弘上位計算机投壷PC,不迂也有可能杁PC
笈至上位測算机,,在上位机縫接根式日,任何数据都能杁PC友送至上位計
算机、要向ヒ位机友送一十命令吋,在.ヒ位机燵接模式下,使用PC程序釣友
ゴ差手旨令(TXD(48))、,
'IXI)(48)杁指定端目(RS-232(=端口或外周端[D輸出数据。.X5・7Ji:使用TXD
(48)的洋ね参囲405頁u
併行TXD(48)吋,存肥花見第一ント没送吉井始III勺子中的数据#a#〈`換成AS(=II
碍,井以如下格式作カー杢上位机縫接命令輸出到上位計算机。在笈送投出
HS自助加人符号@、廿点号、椋懸隔、FCS和分界符。在上位計算机必須預先
准各…・段程序用手解秤和妙理適秒格式。
@
EX
最大122"S'・i;符
*J
廿点号杯題掲
('必多り1是`'EX¶')
LE文
FCS
多吉東都
一/1＼字」盲的数据(2イパー六遊制数字)特操成阿ノトASCH字得用手任送,貨送
的数据数目丙倍干JXD(48)指定的字数。イ音送字符的最大i数目力122,TXD
(48)能指定的最大字」肯的数目是官的二分之一或61r.
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上位机縫接命令
第6-5市
6-5上位机縫接命令
本市解群能杁上位汁算机友至PC的命令、、
6-5-1漢1R/SR区－RR
夙指定字升始逮IR和SR宇中指定数目的内容。
命令格式
@
xlOlxlOO
RR
xio3'xIO21xl。1xio・
1{
x103x垣102x101x†00
一
回向泣格式
廿点号椋題隅起始宇丁数
(0000～0255)(0000～0256)
結束代碍00表示正常結束。
FCS
司束符
@
xiOlx100
RR
x161xS6。x163xi62'x16ixrt6。
…「「丁⊃
参数
6-5-2
一＼___ノ＼__一
18点号栃題碍結束代鶴　FCS甲結束杵
i素数据(所懐出的字数)
注当歳的字数超出30字吋,O肉腫将被分割e+
漢数据(駒庇)
命令指定的字数的内容以十六逃制数返回作方吻」立、,迂些字按庁杁指定的
起始字i汗始近回。
違LR区－RL
J.人i指定宇ヲ下女台,i雲LR宇」七定数目白勺内容。
命令格式
@
x101x100
RL
xtO3x102xlolxloo
x103xIO2xlolxloo
.⊥
.⊥
*=]
駒泣格式
中点号椋題碍起始字
((X〕00～(X)63)
結束代碍00表示正常結束。
字数
(OOOO～0064)
FCS
二束符
@}・1・1:・1・・
RL
l
x161x160
1
lll
x163x162x161x160
111
一コ
一_____ノ＼_一ノ
辛煮丹赤順繰代隅一_－FCS多吉束符
逮数据(所旗出射字数)
参数
逮数据(回向庄)
命令指定的字数的内容以十六逃制返固作方碗泣。速些字按序杁指定的起
始字升始近回。
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---------------------[End of Page 4522]---------------------



上位机縫接命令
第6-5『‡
6-5-3逮HR区－RH
夙指定字升始,旗指定数H的HR字的内容、
命令格式
@lxioix100
RH
x103x102x]01x4100
x103xlO2x101xloo
*J
晦庖格式
付点号杯題碍弄始字
(0000～0099)
結束代硯00表示正常結束:i
字数
(0001～0100)
FCS
結束符
参数
6-5--4
命令格式
圧密・一,1・
wwT-i
－1]
x163x162x161x160
x161xt60
LA___∧_ユ_________ノL_八___/
市舗細田日東酬－L_ノFcs練特
攻数据(所要旗的了:数)
逮数据(‖向疵)
命令指定的字数的内容作方嫡庶以十六遊制数返回。注当字杁指定首字升
始按序返固,、
陸PV-RC
杁指定約定吋器/計数器升始,逮捕定数目的定財界/計数器的PV(当前値)
的内容。
@
xleixloO
RC
xIO3xlO2xlOlxIOox103x102xIOIxIOo
*」
FCS
ロ向」立格式
1∫点号称題褐起始㎏川P∀計数特定ll据/汁数罧数目
(0000～0511)(0001～0512)
結束代渦00表示正常結束。
結束符
@
x101xloo
L
RC
x161x160
x103xIO2x101xloo
参数
6-5-5
一
寸庶号休題同封刺溺＼戦数晒u「丁)
減数据(}り〒〉ナ　f数)
当歳的字数超出30字吋,咽1立将被分割。
漢数据(駒泣)
命令指定数H的当前値作方嘲立以十六逃制数返回。※些PV杁指定的起始
定日寸器/汁数器起,按順序返固。
漢TC状杏－RG
弘指定約定吋器/汁数器起,逮捕定数目的空目寸器/汁数器的完成称念的状
恋。
　　
*Jl
L・
＼____バー___/
FCS
穿束符
命令格式
@
x101xlOO
RG
　ミ
X103xtO2x101xIOO
x103x102x101x100
*」
鞘号イ示題刊起女嬬1鷲11;翠器
FCS
定吋器/日数罪数[」
(OOOI～05」2)
結束符
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上位机雛接命令
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回向庇格式
参数
6-5-6
命令格式
結束代碍00表示正常結束。
【一三幽'"'一1マτi
－王鞭　扇
凄出数据
(所要凄出的TC数)
当漢的状志超泣123ノト宝町器/汁数器日寸,日向庇被分割。
逮数据(駒泣)
命令指定数目的"完成椋志"的状志作力|1向座近回,"1"表示完成椋志力ON。
漢DM区－RD
杁指定子升始,逮指定数目的DM字的内容。
結束代碍00表示正常結束。
@
xletxtoO
RD
xlO3x102x101x100x103x102xtOlx10e
*」
洞窟格式
事納号椋題渦起始字
(0000・-6655)
結束代碍00表示正常結束。
字数
(GOO1-6656)
FCS
RD;x161x160xl63x162x16tx160
L
結束符
@
x1がx100
∵工=[コ
参数
7
一式
5格
一令
6命
@
一へ________ノ＼___ノーノ
鮒唖∬5£疎剛瓢ξ据(IAr了・)FCS練符
渓出数据(所要漬出的字数)
漢数据(駒疲)
命令指定数目的字的内容作方11南庄以十六遊制数返回。M指定起始宇升始
按順序返回,
注注意DM区的組成,国力官随CPU単元的型号而変化。
漢EM区－RE
杁EM区指定字升始,逮指定数目的EM字的内容。
・;6;「・1・・RE-・1・3・1・翌・1・・x1・3・1:憂i[一.=]
一く一－Lノ＼__一_ノ
鯖号綱区号囎艦6143)畿_)FCS綱
注輸入十六避制00以指定区号0,或輸入2小室格以指定当前区号。只有
CQMIH-cpu61cpu単元具有EM区,井且只有一介区,即o区。
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上位机縫接命令
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ロ向泣格式
@
xto]x100
RI三
xt61x160
[
x163x162x161xt60
参数
6-5-8
命令格式
一
市点号杯樋代碍多線掲_____ン
}真数抄苫(瑛白勺守二数)
漢数据(回向泣)
命令指定的字数中的内容作方1胸座以十六避制数返回。咳字林指定的起始
字升始按順序近回。
注注意EM区的錆杓,国方官根掘CPU単元型号而変化。
逮AR区－RJ
弘指定字升始,凄指定数日的AR学的内容。
結束イ碍00表示正常結束。
@xl・1x1・oR」・1。31・102,・10LxloOlx103ix102ixt。1x'O。
*」
1、1.I
lll
L-
FCS多吉束符
:t・b・,el,1,一－r」一一灘。。27)
字数Fcsき㈱符
(0001～0028)
回向泣格式
参数
@1・1・1:・1・・
ミ
・・1・1611x160
111
×163x162x161x160
111
*」
6-5-9
命令格式
一一___ノ
繍号醐石`練酬一石ー一/FCS鯨符
泣出数据(所要歳出的r数)
漢数据(‖向疵)
命令指定数目的学的内容作方噛」並以一片六道制数返回。杁指定的起始手弄
始按順序近回。
写IR/SR-WR
将数据写到IR/SR区,瓜指定手弄始,写是逐字完成的。
@
xlotx100
WR
xlO3x102xlOIx100x163x162x161x160
鴫泣格式
糖号椋螂罐。252)灘繭一
注当写人数据超出30字時分割命令。
結束代碍00表示正常結束。
ll
*J
Il
LL/
FCS結束符
@
x101x100
WR
x161x16e
*」
一
驚号樋掲多線代碍FCS多線符
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上位机縫接命令
第6-5市
参数
注
冨数据(命令)
杁指定字井始按順序以十六遺制指定要写人IR或SR区的字数的内容。
根掘第一介与人字結果如下。
汲置    結果
第一↑万人字≦252       数据写人肖:到字252,但不寄人其官字,近回正常駒位。
253≦第一介了人字≦255  元数槍寄人井近回正常‖向座。
255<第一介百人字        元数据寄人井目皮作f毒臭。
6-5-10
写LR区一・・-WL
及指定子汗始,将数据写人LR区。字是逐手写人的。
命令格式
@
xIOIxloo
WL
T…「一ーー一一「一「一一…1-『-
xle3x102xtOIX100x163x162x461x460
⊥
工=[]
中点号
椋越硝
ノ1和字
(00(X)～0063)
写人数据(1Alf'i')
一〕
FCS部凍待
駒泣格式
参数
6-5-1で
結束代碍00表示王冠結束、t
∫人数据(要　∫人的丁数)
@
xIOIxloo
WL
x16t×160
*」
L⊥__ノー〈__八____ノ
中点、醐砺練酬Fcs端特
写数据(命令)
杁指定起始手元T始,以十六遊割接順序指定要弓入LR区的字数的内容。
注如果指定要写的i数据超出允許ヂ直嗣,会声生一介錯沢井見寄操作将不執行。
例如1効果60是指定要写的弄始字井且指定t∫5十字,那/A64就是写数据
的最后一介字,虫干LR64遅出了LR区界限,所以命令将不執行。
写HR区－WH
杖指定字汗始,将数据写人HR区。写人足逐字完成的。
命令格式
@
XlolxtoO
WH
x103x102xlelx100
X†63x162x461×160
*」
哨位格式
鷲号ふi瓢砂刑音字一____ノ
(OOOO--0099)写人数据(誤写人的字数)
結束代碍00表示正常結束。
LL/
Fcs多線符
@
x101xloo
WH
xl61x160
*」
＼____へ____〈_.⊥⊥___ノ
鞘皆伝綱と練代硯FCS結新守;
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参数
写数据(命令)
見指定起始字升始,按順序以十六遊制指定要写人HR区的字数的内容。
注如果指定要写的数据超出允許萢国,会声生一・↑'錯俣井且官撰作将不執行。
例如1如98是指定要写的升始字,井且指定写3小字i数据,那/A100就是要
写数据的最后一介字,国力HR100超出了HR区界限,所以命令将不執行。
6-5-12写PV-WC
命令格式
杁指定的定吋器/計数器升始,写人定吋器/汁数器的PV値(当前疽)。
@
l
xlOIx100
1
WC
111
x103x102x101x100
111
111
x103x102x101x†00
111
*.」
撫号祢鵬刑碇綱/撒昔琴写樽据酔定幡/汁数器)
(0000--0511)9人数据(要写人的PV噛目)
注写超辻29字数据付分割命令。
一〕
FCS
結束符
ロ向座格式
結束代硯00表示正常結束。
@
l
x1がxloo
l
WC
,1611,16・1
*J
－
事点号椋題碍結束代碍FCS結束符
参数
6-5-13
命令格式
写人数据(命令)
杁起始定吋器/計数器起,以十逃制数(BCD)指定要写約定吋器/計数器数的
当首位。
注1,当此命令用干将数据写入PV区吋,被写的定時器/汁数器的完成椋志将
精力OFF。
2.如果指定要写人的数据超迂允許的遊園,寝声生～ノト措渓,井且写操作不
会執行。例如,如果指定写人起始宇内510,指定寄人3分字,那久要写人
数据的最末一ノト学兄512,国力TCsl2己在遠介区辺界以外,所以迭イ＼
命令不会執行。
写TC状杏－WG
杁指定的定吋器/汁数器(編号)起,在TC区写入定吋器和汁数器的完成椋
志的状恋。按編号一ノト介与。
@
x101xloo
WG
・1・・x1・・xt・4x1・・8洋
一〕一
市点編号椋題砂
起始定吋器/計数器'人数据
(0000～0511>(1介定吋器/計数器)
一
写人数据
(要写人的TC的数目)
ll
*∋
Il
LL/
FCS結束符
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第6-5帯
哨」立格式
注写的状恣超泣118小走吋器/汁数器財,分割命令。
結束代硯00表示正常結束。
@
x101xloe
WG
x161x160
*」
一
廿点線号椋題碍結束代碍FCS結束符
参数
6-5-14
写人数据(命令)
指定要写人数目的定時器/計数器的完成椋志的状杏,杁起始宇起按順序如
ON(即"1")或OFF(即"0")写人,如果完成椋志力ON,則表示定吋或汁数已
到。
注如果指定要写人的数据超出允↓午的池園。将出現措崇信息井且写操作将不
執行。例如指定起始学力510,要写人3イ'字,那ム要写人数据的最后一・↑'字
就成力512,虫干TC512是在北区之外,法条命令就不能執行。
写DM区・-WD
弘指定字升始将数据写人DM区,逐字再入。
命令格式
@
xtotx1oe
WD
xIO3x102x101×100
x163x162x161x160
駒庖格式
鞘号醐硯起始字←一一一一ノ
〈㎜.6143)写人数据(所轄磁目白」割
注当写人数揚超出29字吋,分割命令。
結束代碍00表示正常多吉束。
{|
*J
ll
〕〕
FCSr
結束符
@
xtolx100
WD
x161x160
*」
一
市点端号椋題碍結束代碍FCS結束符
参数
注
写人数据(命令)
以十六遊制数按順序指定要写入DM区〔杁指定寧升始)的字的内容。
1.如果指定要写人的数据超出允許的花圃,将声生一介措俣,井且写操作不
執行。例如1指定要写人的起始字6142,井指定要写人3小字,那末6144成
力要写人数据的最后一ノト字,由干DM6144在能当人荘園以外,此命令就
不能執行。
2.要注意DM的杓成,対不同型号的CPU単元,DM区不一祥。
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上位机縫接命令
第6-5市
6-5-15
写EM区－WE
将数据写人指定的EM区中,杁指定学外始,写是逐字遊行的。
命令格式
@
x101xloo
WE
BankNo
x103x102x101xlOo
x163xf62x161xf60
ホ」
市点号休題代田
区号起始字
(nJL注)(0000-6143)
LL/
-FCS結束符
'丁数据(要:　的字数)
注輸入十六遺制数値00指定区号0或輸入丙ノト至格以指定当前区,只有
CQMIH-CPU61単元有EM区,井且只有一・↑'区,即O区.
洞窟格式
@
l
xlolx100
1
WE
|
xで61x160
1
‡」
－
FCS
市点号椋題代碩結束代田
重責東符
参数
6-5-16
主
胃入数据(命令)
杁指定的起始子汗始,依次指定要写人EM区的字数的内容。
1.如果指定的数揚超出允許遊園,洞戸生惜渓井見寄操イ乍不執行,,例知和果
6142破手皆空力要写白くJ起女合字,S'1二‡旨定数振う勺3ノト字,!lij6144ヲヨ最用・A・一ノト
湾入字,虫干6144超出可写花園,命令将不破執行。
2.注意在EM区的£青梅,因力官随CPIJ単元刑号的不同而有所不同。
写AR区－WJ
弘指定字升始逐字将数据学人AR区,;1
命令格式
@
1
×IOIxloo
l
WJ
lll
x{03x102xlolxloo
lll
111
x163x162x161xt60
111
古点号
拐…題碍
起始字
(0000～0027)
写人ζ据白]＼宇)
写人数据(所要写人数目的字)
ll
*J
ll
-－
FCSZ棟符
洞庇格式
結束代碍00表示正常結束。
@
l
x101xloo
l
WJ
|
x161x160
1
:*」
参数
一_∧___一へ____/
鞘編号樋代刑結刺醐FCSξ練符
肩入数据(命令)
夙指定起始字起以{'六遊制数順序指定要再入AR区的字数的内容,
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6-5-17
注如果指明要写人的数据超出允許的荘園,会声生錯俣,井且不執行此写操
作。例如:指定要写人的起始手力26,井目要写人3介字数据,那久28是i要写
人的最盾一ノト字,虫干AR28不在可写人池園,所以遠ノト命令不能ヨ丸行。
SV連取1-R#
按指定的TC編号在用戸程序中寺我第一一・Al'rlM,TIMII(15),TTIM,CNT和
CNTR(12)指令,井旗出PV値(儂定是以常数汲置)。所逮出射SV是4位土遊
制数(BCD).弘起姫井始捜索程序,因此釣需要10秒オ能得到明庄。
命令格式
@
x101x100
R#
OPtOP20P30P4
xIO3x†02x101xIOO
*J
ロ向」立格式
中点綿弓祢煙硝
`
税
名
TC端号
(C}O(}O・・0511.)
FCS
多子人待
@
xlOlxloo
R#
x161x160
x103x†02xでolx100
*」
Ｔi煮端号祢題砧
結束掲
SV
FCS
結束符
参数
名称,TC端号(命令)
在"名称"中,指定逮SV的指令。用四ノト字符設定,在"TC編号"上指定指令所
使用約定吋器/計数器的編号,,
指令名称                                
lOPl    OP2     OP3     OP4     
T       1       M       (空)    定吋器
T       1       M       H       高速定吋器
T       T       |       M       累釈定吋器
C       N       T       (1:_)   汁数器
C       N       TiR             可逆計数器
注
SV(呵庇)
近回SV常数。
1.在"名称"上指定的指令必須是四字符。
2.効果同一指令在程序中使用多次,那久只遠出第－Alc
3.只在明碗常数SV已被没置目寸,才能使用迭条指令。
4.如果SV不足常数、則日向庇結束代碍将指示出錯(16)。
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6-5-18SV漢取2-R$
漢常数SV或疋存SV約手地趾,所歳出的SV是一ノト4位iぺ遊制数(BCD),宕
作方TIM,TIMH(15>,「rrlM,cNT或C㎜(12)指令的第二i操作数,在用戸程序
的指定程序地蛙,只者当程序小子IOOOOHtオ能使用迭↑指令。
命令格式
・ト1・1:・1・・
R$
ll|
x103x102xtOlxloO
lll
OPiOP20P30P4
11「
xIO3xID2x101xtoo
lll
*」
ロ向座格式
＼__一一...v〈一________ノーノ＼________y＼___ハ___/
廿点編号椋題視程序地批
(oooo～9999)
結束代碍00表示正常結束。
ド　　
名称TC号結束符
(OOOO～0511)
@
|
xloixloO
l
R$
　ハ　　　
　　　
x161x16・iOPiOP2。P30P4x103xlO2・10i・10・
llllllll
*」
参数
一」へ_____ノー-L/＼___tv-/
市点鏑母様題代岡多練代碍
操作数
SVFCS結束符
名称,TC縮号(命令)
在"名称"上指定漢SV指定的名称,用4/卜字符設置。在"TC号"上,指定指令
所用的定時器/計数器号。
1指令名                         
OP1     OP2     OP3     …01」4 
T       1       M       〈空)   二こ吋器
T       1       M       H       吉迷走1吋器
T       T       1       M       累枳足付器
C       N       T       (空)    計数器
c       N       T       R       可逆汁数器
操作tw,SV(駒」遊)
"操作数"上近回指示SV分美的名字,"SV"上近回SV新殿存的字地批或常
数SV。
操作数                          分炎    常数或宇地祉
OPl     OP2     OP3     OP4             
C       1       O       (占　、)        IR或SR  0000～0255
L       R       (空)    (空)    LR      〔}000～0063
H       R       (㊧)    (女工〉 HR      0000～0099
A       R       (空)    (窒)    AR      0000～0027
D       M       (室)    (全)    r)M     0000～6655
D       M       苦      (空)    DM(「司接)      0000～6655
E       M       (空)    (空)    EM      0000～6143
E       M       苦      (室)    EM(r同棲)       0000～6143
C       O       N       (空)    常数    0000～9999
主
1.指令名和操作数区指示符必須力四分字符,用杢格填入来代替空字符,使
忌数力4小字符。
2.只有CQMIH-CPU61CPU単元具有EM区。
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6-5-19SV漢取3-一－RO/。
漢常数SV或存儲SV射手地‡L所歳出的SV是一介4位十遺制数(BCD),宣
作方TIM,TrMH(15),TTIM,CNT或CNTR(12)指令的第二操作数,在用戸程
序的指定程序地趾,此命令中,程序地祉可以指定的程序迷99999歩。
舗格式@、1。1x1。.,%、1。,xl。、xi。、x1。、x,。,x,。・'。P1。,、。,、。,、、1。・x1。・、1。1xl。←
市点編号椋題代視程序地祉
,(00000～99999)
必須是"σ
結束代碍00表示正常結束。
L..一...
ロ向泣格式
名称
～一
/L._一ノ
定吋器/計数器
((}OOO-0511)
三江=「1
L,,－Ly
Fcs結束符
参数
@
,1=;T、1・・11…二二コ
x161)(160'iOPIOP20P30P4
xlolxloo
R%
i__⊥__」____L__L__.k______L_一
＼____一へ___へ___._/＼,、。___/L-一_一_ノ＼一/＼一ー
ゴ朝号端綱4諌酬酬数SVFCS化吉輔
名称,TC編号(命令)
在"名称"上,指定要遠出SV的指令的名称,用四位字符投足,在"TC編号"
上,指定指令所用約定吋器/汁数器号。                                      
指令名                          1分失Tc」池園   
OPI     OP2     10P3    OP4             
T       1       M       (ぺ)    定吋器  000{〕～05jl
T       1       M       H       首途定時器      
T       T       1       M       累枳定財器      
C       N       T       倥)     計数器  
C       N       T       R       可逆汁数器1     
操作数,SV(9向疵)
主
"操作数"上近回指示sv実刑的名称,"SV"上遠回存儲SV的字地趾或常数SV。                                       
操作数                                  常数或字地吐、－
OPl     OP2     OP3     OP4             
C       1       O       (空)    IR和SR  0000～0255
L       R       (室)    (室)    LR      0000～0063
H       R       (六._L'.)       (空)    HR      0000～0099
A       R       (空)    (杢)    AR      0000～0027
D       M       (杢)    (空)    DM      0000～6655
D       M       苦      (室)    DM(剛妾)        00〔〕0～6655
E       M       (ノ、工)        (六'1)  EM      0000～6143
E       M       済      (六ユ'.)        EM(間接)        0000～6143
C       O       N       (空)常数                iOOOO-9999
1指銘酬働区指示符膨醒酔辮。用空欄樒字符,鰭鋤4ノト字祷り                                 
2,只有COMIH-CPU61CPU単元具有EM区,
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上位机雛接命令
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6-5-20SV修改1-W#
佐用戸程序中捜善所指定的TIM,TIMH(15),mM,CNT或CNTR(12)指令的
第一介実例,共寝此指令的第二分字用新的常数SV値来復改SV。将林失升
始捜索程序,因此可能需要釣IO秒才能戸主一ノト哺庇。
命令格式
@
x101xloo
W#
ぐ　
OPIOP20P30P4xIO3x102xIOIxtOox103xIO2xIOIxIOO
*」
‖向座格式
一______ノー-L_ノLノ
⊇号椋綱名称温。511)SV(・…-9999)芦CS多線符
結束代碍00表示正常結束。
@
x401xloo
W#
x161x160
*」
一く_L/LL/
市点耳祢題碍多線代碍FCS結束符
参数
名称,TC編号(命令)
在"名称"上指定要修改SV的指令名称,力四字符,在"TC編号"上指定指令
所使用的定吋器/計数器編号。
指令名称                                分業
OPIlOP2         OP3     OP4     
T       1       M       (空)    定吋器
T       1       M       H       高速定吋器
T       T       1       M       累枳定吋器
C       N       T       (空)    汁数器
c       N       T       R       可逆汁数器
6--5-21
命令格式
胸座格式
SV修改2-W$
在用戸程序指定的程度地趾,惨敗TIM,TIMH(工5),TTIM,cNT或cNTR(12)的
第二小字的内容,此修改只能到程序的9999歩。
@・.1。1,;三一:。Pl。,、。,、。,、、1。・,1。・'、,。1、1。・
iI」_iI
－L∧_一＼_._.-L－
拍点編号祢題碍
*」
L
－ノー〕〕
SVFCS結束符
操作数
結束代碍00表示正常結束、,
-T
@x101xloOW$x16ix160*」
一～、_..__〈____/＼__一/
市点編号杯題代砂結束碍Fcs結束符
繍当99)名称稿.。511)
～一・1
xto3x102x101x100
0PIOP20P30P4
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参数
名称,TC編号(命令)
在"名称"ヒ指定惨敗SV的指令名称,力四字符。在"「1℃編号"上指定指令所
使月]自勺定日寸器/」}十数器編・!弓・己                          
指令名                          分炎
()P茎   OP2     OP3     OP4     
T       1       M       (占　　　.)     定時器
T       ▲      M       H       高速定吋器
T       T       1       A正     累枳定日寸器
c       N       T       (室)    汁数器
C       N       T       R}      可逆計数器
操イ乍i数,SV(回向廠)
在"操作数"上指定SV分業名称,用四分字符表示c在"SV"上指定吐存SV偵
的宝地祉或SV常数。
抹作数                          分.炎il'巾数或字地1止   
OP1     OP2     OP3     …OP4           
C       1       0       (誉)iIR或SR             OGOO～0255
1,      R       (六)    倥)     LR      0000～0063
H       H       (空)    (窒)i   HRloooo～oo99～ 
AiR             (空)(プめ               AR      0000～0027
D       }M      (空)    (　)    DM      0000～6655
D       M       壬      (占　、)        DMCHj接)        0000～6655
E       M       (呈)    ({)     EM      0000～6143
E       M       o÷     (」〉   EM(r同棲)       0000～6】43
C       O       Ni(空)          常数    0000～9999
6-5-22
命令格式
注只有CQMIH-CPU61CPU単元有EM区。
SV修改3-W%
在用戸程序的指定程序地祉惨敗TIINd,TIMH(15),TTIM,cM或cNTR(12)的
第二ノト学的内容。用此命令,能指定程序地吐的程序迭99999歩。
@
　
x101xloo
W%
x105x104x103x102ふx101xiO。
OPIOP20P30P4
x103x102xioixloO
駒」立格式
合点縮号椋題代褐
必須是`'0"
・Pll・P2i・・31…控坐三=㌻二1
-一〕〕
操作数SVFCS結束符
結束代碍00表示正常結束。
一一
舗眠9999)名称繍㌣i聯妾
@
…
x101x100
!
W%
l
x¶6ix160
L
－
*..J
|
＼_____∧____〈____ノ＼____/＼___/
市点錦号杯題代硯結束硯FCS結束符
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参数
名称,TC編号(命令)
在"命令"上指定惨敗SV的指令的名称,名称力四字符。在"TC編号"ヒ指定
指令所用的定肘器/計数器的編号。
指令名                          分英    TC号池園
OP1     OP2     OP3     OP4             
T       1       M       (〔)    定吋器  0000～0511
T       1       M       H       高速定吋器      
T       T       1       M       累釈定吋器      
C       N       T       (空)    汁数器  
C       N       T       R       可逆汁数器      
}桑作数,SV(P向」立)
在"i操作数"上指定SV分美的名称,四Al字符表示,在"SV"上指定腔存SV値
的字地趾或SV常数。
操作数                          分芙    常数或字地蛙
OPl     OP2     OP3     OP4             
C       1       O       (室)    IR或SR  0000～0252
L       R       (空)    (巨)    LR      0000～0063
H       R       (空)    (空)    HR      0000～0099
A       R       (呈)    (空)    AR      0000～0027
D       M       (空)    (空)    DM      000G～6655
D       M       普      (空)    DM(1同棲)       0000～6655
E       M       (室)    (空)    EM      0000～6143
E       M       芥      倥)     EM(間接)        0000～6143
C       O       N       (空)    常数    0000～9999
注仮cQMIH-cPu61(=Pu単元有EM区。
6-5-23漢状志－MS
命令格式
漢PC操作条件。
@x101x100MS
{
*」
一ー一
能鵜樋代碍FCS参謀符
駒位格式
結束代碍00表示正常結束。
@
x101xtoO
MS
x161x160
l
x163x162x†6tx1
1
L叉
市点編号椋題代碍結束代砂
状悲歎据
6惇符」_⊥⊥*:J
Lノ〕
消息FCS練符
448
---------------------[End of Page 4535]---------------------



上位机縫接命令
第6--51S
参散
状杏数据,消息(胸座)
"状杏数据"由四位十六遊制数組成(二字廿),左面字市表示CPU単元的道
行模式,右面字廿表示程序区的大小。
x163x162
位1⌒2土8
00      00                      
        ＼/                     
        1       位              追行模式
                                
                9       8       
        1=声生声量錯俣1=声生FALS                        
                O       0       編程模式
                                
                1       0       遠行模式
                1       1       唯控模式
ふw－
イ
㌃
÷
xt60
-
10
1                               00      ・1
        ＼/1                    }       
        1                               
                                        
        位                      程序区  
        6       5       4               
        0       0       0       尤      
        0       o       1       4K芋市  
        0       毒      0       8K字下  
        1       0       o       16K字㌣ 
程序区写保抄
0:写保]戸
1;未写保炉
(在CQMII{PC中,DIP
月:美1脚置ON后程序底
波写保力三1。)
写域
・『区
区的
十太心同
返状不
}
6-5-24
命令格式
駒泣格式
"消息"参i数是在命令執行日寸所存在的FAL/FALS号,当元消息吋,咳参数
被忽略。
写状志－SC
惨敗PC操作模式。
@x101x†ooSCx161xl60*J
L_一_ノーノ
FCS
合点号祢題代碍模式数据
多吉束符
結束代碍00表示正常結束。
@ix10†x100SCx16fx160*」
一ーーノーノ
鷲号樋代眺練代碍FCS線符
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参数
6-5-25
命令格式
模式数据(命令)
"模式数据"由二位十六遊制数(一－Al字市)組成。最右辺二位杯明PC操作模
式L其他位全部置"o"。
x161x160
-一
位76543210
}辻三状悉的
区域不同。
錯俣漢－MF
逮取井清除PC中的錯俣。也検査以前的4剖是是否已清除。
0       0       0       0       0       ・i                     
                                                ＼/1            
                                                位              操作模式
                                                き      o       
                                                0       0       鏑程模式
                                                1       0       監視模式
                                                1       1       込そ』杖w
@
xfolx100
MF
xlOIxleO
*J
‖向座格式
一一〕＼__ノ＼一
荷点・、椋鵬斑購除FCSgh束符
2吉束手ヒ石弓00表刀ミ正常£吉束c:i
@
;101x10・
MF
x161x160
`
x163xl62x161x160
xl63x162x161xl60
*」
参数
一－L_ノー'一ノ＼___〈_ノ
辛煮号醐脇㈱剛情t昊鵠繊憾FCS練符
悼一丁)佛二字=)
錯俣清除(命令)
Ol表示清除錯俣,00表示不清除錯淡くBCD),仮当PC蝕子編程模式吋才能
消除致命錯俣。
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第一・↑・字
措俣信息(‖向座)
錯俣信息含有ニノト字。
x163
-
15141312
〔
告
x160
-
3210
第二・十字
一
」
」
L-.
ON:申[池故障(4昔t昊代碍F7)
ON,特殊1/0単元錯涙(錯洪代硯DO)
ON=系統錯『1笑(FAL)
ON:内存錯俣(惜現代碍Fl)
ONII/0怠残措測錯渓代扇CO)
ON=元£吉束tii令if・背戻(F.A,1..S)
ON:系統錯俣(FAL)
二
一
言
L,
'FAL=FAIS編号(0⊥～FF)
L
Ｌ
ON言循圷時間超出(!f昔VNイざF弓F8)
ON:1/0単元溢出(惜涙代硝El)
6-5-26強制置位－KS
対IR,SR,LR,HR,AR或TC区中的某一位逃行張制罫位、一次只能強制一ノト位,,
一旦某ノト位已経強制置位或変位,官的状志将保持不変宜到強制置位/変位
取消(KC)命令或者下一介強制置位/夏位命令波付遊方止。
命令格式
@回・1・・
KS/。P1
OP20P30P4
1「一ーー－
xlO3xlO2xlO「xlOO
lll
:戸「「下口
V.一一._..ux...一.一./＼_.一－L_一__一_ノ
廿点景祢題代碍名称
字地封:
FCS
結束符
位
胸底格式
結束代碍00表示正常結束。
　
@ixlolx100
ヨ
KS
ミ
x161x160
*」
一一く一___ノ＼___ン＼__ノ
糖母様題代硯練代碍FCS多練袴
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参数
名称,宅地趾,位(命令)
在"名称"上指定要強制置位的区域(即IR,SR,LR,HR,AR或TC)。名称用四千
宇符表示,在"字抱地"上指定字地趾,在"位"上指定要強制置位的位的編号。
名称                                    宇拙地没置池園  位
OP1     OP2     OP3     OP4                     
C       1       O       (空)    IR或SR  0000～0252      00-15(卜近制)
L       R       (空〉   (rL.　》)       LR      0000～0063      
H       R       倥)     (〔)    HR      0000～0〔}99    
A       R       (窒)    (空)    AR      0000～0027      
T       1       M       (空)    完成椋志(定吋器)        0000～0511      忌是001
T       1       M       H       完成細志(高速定時器)            
T       T       1       M       完成称志(累枳定吋器)            
C       N       T       (z、工) 完成称,L、(計数器〉             
C       N…     T       R       完成杯志(可逆汁数器)            
注在"名称"上指定的区名必須是四小字符。任一堂白赴填以空格使成力完整的
4字符。
6-5-27強制皇位－KR
在IR,SR,LR,HR,AR或TC区中強制夏位一ノト位。一次只能夏位一ノト位。
一ノト位一旦被強制置位或星位,官的状志将保持不変葺到強制畳位/夏位取
消(KC)命令或凶制置位/変位命令被倍速。
命令格式
@
xlotxsoO
KR
OPIOP20P30P4
xle3xlO2x101x1。oixrtOixi。o=
*J
†ぎ点綱号椋題代碍
名称
'亨:地斑
ふ立
イ
FCS
結束符
ロ向疵格式
結束代碍00表示正常結束。
@
xlOIxlOO
KR
x161x160
*」
一
貫点編号献題代硯重書束fに刑FCS錆束持
参数
名称,字地趾,位(命令〉
在"名称"上指定要強制夏位的区域(即IR,SR,LR,HR,AR或TC),名称用四
千字符表示,在"字地趾"上指定学的地批,在"位"上指定要強制夏位的位的
編号。
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名称                            分業    字地地堤置萢岡  位
OP1     OP2     OP3     OP4                     
C       1       O       (杢)    IR或SR  0000～0252      00-15(十遊制)
1、     R       (空)    (窒)    LR      0000～0063      
H       R       (穴一1'.)       (空)    HR      0000～0099      
A       R       (空)    (室)    AR      0000～0027      
T       1       M       (空)    完成椋志(定吋器)        0000～0511      忌是00
T       1       M       H       完成椋志(高速空間器)            
T       T       1       M       完成椋志(累枳定1付帯)           
c       N       T       (空)    完成椋志(汁数器)                
C       N       T       R       完成椋志(可逆汁数器)            
6-5-28
命令格式
回向庄格式
参数
注在"名称"上指定的区名必須是四Ai字符,如果少干4ノト字符,在数据区名称之
后加入空格。
多位強制置位/皇位－FK
強制置位、据置夏位或取消IR,SR,LR,HR,AR或TC区中某字各・↑・位的状恋。
ポ　　　ア
・@xtel'・100FK。PIO巴gP3、。P`1・'03,・102、x101、x10."?
一"一へ__________ノL_一
－w点号祢題碍名称宇地地
位15
結束代碍00表示正常結束。
〕＼二二ニフ
結束符
・i・1。lixt・・i・Kに1・16・1・・
　
1一____へ____ノ＼____ノ＼__一へ____/
合点号椋題代碍結束代昭FCST吉束符
名称,字地祉(命令)
在"名称"上指定要強制置位/変位的i数据区(即IR,SR,m,HR,AR或TC)。名
称用4ノト字符表示0在"宝地地"上指定要強制置位/夏位的字地趾。
名称                            分業    字地鉦鼓置池園  位
OPI     OP2     OP3     OP4                     
C       1       O       (空)    IR或SR  0000～0252      00-15(十遊制)
1、     R       (室)    (空)    皿      0000～0063      
}1      R       (空)    (空)    HR      0000～0099      
A       R       (杢)    (六」'.)        AR      0000～0027      
T       1       M       (空)    完成椋志(定国'器)       0000～05蔓1     忌是oo
T       1       M       H       完成椋志(高速定吋器)            
T       T       1       M       完成祢志(素秋定吋器)            
C       N       T       (《11)  完成杯志(う手数器)              
C       N       T       R       完成椋志(可逆計数器)            
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強制置位/隻位/取消数据(命令)
如果指定了一介宝町器或計数器的完成椋志,彼位15是布敷的,其官位将校
忽略。対干定吋器/汁数器仮可用強制置位相強制変位。
如果指定了一小字地堤,学的内容指明指定字中所需要処理的毎一位,如下
表所示。
BCD設置 処理
0       元功作(位状恣不改変)
2       変位
3       畳位
4       強制夏位
5       強制置位
8       強制置位/夏位状杏取消
‖和道格式
但仮葺位或夏位的位,在程序下衣執行吋就可改変状恣,但強制置位或強制
復位将一葺保持強制状恋,宜到核強制被清除力止。
結束代碍00表示正常結束。
@
xlOlxloo
FK
x16txt60
*j
－
廿点号椋題代碍結束代碍FCS£練符
6-5-29取消強制置位/皇位－KC
取消所有強制置位和強制夏位位(包括用強制置位、強制皇位和多点強制置
位/夏位命令倣的那些)。如日量位了多介位,那玄強制状志的取消是対所有
位的。不能用KC来逐位取消強制。
命令格式
@x101x100KC*」
1
一一〕〕
市魚偏母様題代碍FCS多線符
胸座格式
結束代碍00表示正常結束。
@
xtolxloO
KC
x161x160
*」
一
市点編号唖代e6酉菊輌FCS鯨符
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6-5-30
命令格式
‖向泣格式
漢PC型号－MM
汝PC型号。
@xIOIx100
MM
*」
結束代碍00表示正常結束。
一〕一〕
市点号椋題代碍Fcs結束符
参数
i@xi。1x1。。MMx161x16・x16・xi6。*・
り
〉____〈一___.ノー__ノ＼___一く____〈___ノ
ド　　
廿点号椋題代硝鍵東代碍型号代碍多吉束符
型号代碍
"型号代碍"用2位十逃制数表示PC型号。
型号代硯        型号
01      C250
02      C500
03      Cl20
OE      C2000
10      C1000H
11      CQI粗H/C2(IX)トレCQM蚕/CPMl/CiUPlA/CPIU2ん!CPM2αSRM1
12      C20H/C28H/C40H/C200H/C200HS
20      CV500
2玉     CV1000
22      CV2000
40      CVMI-CPUO仁E
4]      CVMl-CPUll-E
42      CVM1-CPU21-E
6-5-31
命令格式
胸座格式
測試－TS
元更改地近回由上位卦算粗皮送的一介数掴投。
@
xtolxtOO
TS
最多122全学符
一
参数
L__一〕〕
市点号樋代碍字符FCS£練符
結束代硯00表示正常結束。
@・1・lx…ITS最多122禰[==[=[コ
〕
鯖号樋代渦字符Fcs練符
字符(命令,悔泣)
対手命令,此段量指定任何不是回牢(CHR$(13))的字符。対干呵位,如果測
試成功,将返回与命令指定相同的字符。
455
---------------------[End of Page 4542]---------------------



上位机縫接命令
第6--5市
6-5-32逮程序－RP
渋取PC用戸程序区用机器悟言(自称硝)表示的内容。核内容杁升始到結束
作カー全壊来逮取。
命令格式
@x101x100RP
*」
一
嫡位格式
廿点且
結束代碍00表示正常結束。
栃麺代掲
FCS
結束符
@
Xlelxloo
RP
X161x1601x161x160
参数
6-5--33
命令格式
工=
＼_一〕＼____∧___一
挙点号'椋題代碍詰東代硯＼_⊥一/FCS結束符
rl±戊Ti(整ノNlUM区)
1呈序(ロ向泣)
杁整ノト程序区撲出程序。
注執行中止(XZ)命令以停止1亥操作。
写入程序一口－WP
将上位計算机侍送来的机器清書(H椋石粉程序,写人PC罵声程序区。其内
容作カー十挟。杁i}[〈升始写人。
@xl・・x1・・WP－ψ一]=]三コ
ーノLノ'一^一___/
嫡庖格式
T∫煮端与板題代腸
詰東代碍00表示正常結束。
1柿FCSき環符
程序(多込最大内存在・幻
@xtOlx100WPx161x160
*J
参数
6-5-34
登泰漢出宿患
－L－へ____ノ＼____〈__一
下鰯号樋代碍練代碍FCSき吉束特
種序(命令)
程序数据多迭最大的内存容量。
象含命令一－QQ
在PC中先登景所要漢出的位,宇和定吋器/計数器,然后整批演出所有逮些状恋。
登景所有要演出的位,宇和定吋器ん十数静的f青き、。
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命令格式
@
xlolxloo
QQ
MR
争点編昔
様題代碍子椋題
代碍
x103x†02xloixloo
OP†OP20P30P4
0PIOP2
　
'〕＼_ノ
L_空空一繊編
一息
忌的演出信,自、(最大128)
OPIOP20P30P4
山一⊥十一⊥一⊥－
x103x102xiOIxloO
lll
OPIOP2
*.」
u
数裾分隔
旗出区
L_
遠出下地趾
数据Fcs結束符
格式ン
甲介蕨出信息
鴫疲格式
参数
心的懐出信息(P{一大128〕
結束代碍00表示正常結束。
フ　
@x101xlooQQMRx16tx160*.J
-___〈_一＼__一く一___ノ
満点鰐瀦子嚇欄酬鯛FCSZ繍
漬出藍(命令)
用四小字符的代碍指定要渓的区域,可指定的代碍如下表所示。
漢字地主止,数据格式(命令)
按照要逮的数据区和数据美型,要漢的信鳥類下表所示。"漬数据"以四位数
BCD来表示,数据格式以二位数BCD表示。
区坑!旗数据             旗区    1漬字   数据格式
IR或SR  位      CIO(S)  0000～0255      00パ5(十遊制〉
        字                      "cH"
LR      位      LR(S)(S)        0000～0063      00-15(十遊制)
        字                      `℃H"
HR      イ㌦    HR(S)(S)        0000～0099      00-15(十遊制)
        字                      "CH"
AR      位      AR(S)(S)        0000～0027      00-15(十避制)
        字                      "CH"
定吋器  完成椋志        TIM(S)  0000～0511      除"CH"タト的2字符
        PV                      "CH"
高速定吋器      完成杯志        TIMII   0000～0511      除"CH"外的2字符
        PV                      "CH"
累枳定吋器      完成椋志        '1▽rlM 0000～0511      除"CH"外的2字符
        PV                      "cH"
汁数器  完成椋志        CNT(S)  0000～0511      除"CII"外的2字符
        PV                      "CH"
可逆汁数器      完成椋志        CNTR    0000～0511      除"CH"外的2字符
        PV                      "CH"
DM      字      DM(s)(S)        0000～6655      任意2宇符
EM      当前区的字      EM(S)(S)        0000～6143      任意2字符
        、指定区的字    EMOO            
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上位机縫接命令
第6-5芋
注仮CQMIH-CPU61CPU単元有EM区。
数据間隔(命令)
所指定的漬出信鳥海一項之何用一分隔碍(,)分升。能指定酌量多項目数是
128。(但当指定定吋器/汁数器的PV値付,完成祢志的状恋也遠回,因此必須
作方二項計算)。
批漢出
按照用QQ登E的遠出信息,将位、宇和定吋器/}}数器的状恋作カー批演出、
命令格式
@x1・・1・1・ρ1QQ卜・1
*」
前座格式
Lへ____一くL____/＼__－Lノ
酬編号醐代碍子醐FCS多線符
結束代碍00表示正常結束。代碍
@
x101xloo
QQ
R
x161x1600N～
OFF
x103xIO2x101xloo
～
廿魚偏号桔題代
石』
子椋題代碍結束代砧
定財器川敷器数据分隔
如果指定PV値,那末完成椋
志的状恣也返回。
参数
,8㌫・,x163x1621x1611xt60*-1
＼_______八___〈__ノ
字数据FCS結束符
位数班}IR,SR・」R,HR,
AR,DM,EM
遠出数据(ロ向疵)
按照使用QQ登粟漬出惜息的数据格式和次序追回渓出数据。如果指定"完
成椋志",就返同位数据(ON或OFF)。如果指定"字"就返固字数据。如果指定
宝町器/汁数器的"PV"偵,那ム往返回PV値付述要眼随返回完成椋志。
数指分隔(哨泣)
近回被逮各分段之同的分隔代硯。
6-5-35中止－XZ
中止当前王在遊行的上位机鑓接操作,以便接受下一ノト命令,中止命令不接
収哨泣。
命令格式
@1・t・・1・i・・xzl
1*」1
一一〕〕
鞘端株題代碍FCSき抹符
6-5-36初婚化一★★
初婚化所有与上位計算机連接的PC的付送控制歩聚。初始化命令不便用布
点編号或FCS,井且不接牧ロ向座、
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上位机鑓接命令
第6-5市
命令格式
@**」
6-5-30TXDP向座－EiX
核呵泣格式在以上位机鑓接模式執行PC的TXD(一)指令吋使用。(㎜(一)
把指定的数携持化成ASCII代碍,井用法格式把代碍侍輸到上位計算机。)
駒泣格式
@
xtolxloo
EX
TXD(一)中指定的数据
*」
廿点編号
椋題代碍
宇符(最多122)
〕
FCS結束持
参数
結束代硯
6--5-38
字符(胸座)
咳槙能容納122ノト字符。TXD(48)不支持多岐。
咳指令元結束代碍。
未定叉的命令一℃
如果不能湧出一条命令的椋題代碍,就返固此呵泣。検査椋題代碍。
命令格式
@xlolx1oOlC*J
ll
L-一〕
市点編号椋題代碍FCS結束符
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第7章
CPU操作和処理肘伺
本章介2B了CQMIHcpu単元的内=部妙理及妙理和執行所需要的時間。i熟悉本章可以理解CQMII-Ii操作的精
碗吋序。
フ断12同12345
中一一吋一ー一一一
冊源つ弓圷づ弓弓づ⊃
屯77循77777
　ぺ　
一一
ワー門1
ヨ
ー
7
C単元操作
屯源中断操作
屯源中断后的自助操作
概述
非目今il凡そテ同寸1司
1/00宿屋Z同寸「司
一ヌ寸一{i達]妾1/OP向疵日寸1ta1
中断赴理財同
626363倒6666研798082
4444.44,44.2444.
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CPU単元操作
第7・-tiS'
7-1CPU単元操作
i操作流程困CQMIH操作的完整流程如下面流程圏所示。執行一一介cpu単元操作循ff所
需的吋同称力循圷吋同。
没定f臭椋志和」ロ劫
指n、1]
λぽピ⊥推警?
撮逢(凶弾c}
r
ね氏(喜ε)
        'DIP戊{:X自920FF是否没成〔wON           
                        
        借送存儲器禽的内容至CPU中元             
                        
        田              
        消除1R,SR.AR区;預量定吋器,井栓査レo洋瓦,内板和通信'律元 「      
        {               
        1'              
        杉空理件ゴU樹子内在             
・～/石査。、,●YES                     
        西根的控制功能服努.(児注n               
        ↓              
        預鷺循問;1吋ll]盟1與ll嗣'同             
        』              
        †1執行用[当程庄1NO             
        £吉束転序?YESl燈古徳ヨ不間何遊走1NO            
        最小循謙>YES            
        牛辞宜到最小循坪付周到          
                        
        1-1汁算竿綱     1       
        刷新輸人位和輸出端              
        1       …      
        ↓{RS-232c端口理路1il外国端口学         
        常連倍功能的内板服努(児注2)             
        }               
        通信単元服各            
        1               
初婚化
腹祝辻程
程序執行
循杯吋同姓理
1/0刷新
RS-232C接目服劣、,
外田端自服秀
内板服努(通信)
通信単元服各
i
循
i日寸
1同
注1.対包括CPU単元和高速計算器、豚汁1/0、絶対値捧明器接口、模繊改定、
模似量1/0板之同作送数据的控制功能的内被服努。
2、具有通信功能的内板服努,包括在CPU単元和出行通信板之同侍送数据。
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屯源中断
第7-2市
1/0刷新方法
CQMIHyO刷新操作…般分成開業,第一炎是輸人刷新,包括将輸入点的
ON/OFF状恋漬到輸人位.第二実兄輸出刷i新,包括程序執行后将ON/OFF状
恋写到輸出点,CQM出レ0届lj新方法如下表所示:
輸入/輸出       1/o刷新方法     功能
輸入    循王不刷新      毎循外在吋回執行輸入刷新一次。
        中断輸入刷新    九絵是輸入1/断、間隔定肘暑苦中断或高速ll数器中断友生,在]丸行中断牡理子1.庁前妻挟行輸入刷新(循」不馴新也挟行)。
輸出    循圷刷新        按没定吋同行循玉不執行輸出刷新一次。
        直接刷新        当用ノー程庁有一・千輸出吋,輸出点立艮ll被刷新(循ヨ不馴新也執行)。
1/0刷新的鉄省改定如下:
輸入:仮執行循圷刷新
輸出:仮執行循杯刷新
輸人和輸出必須執行循圷刷新、如印花中断吋同要執行輸入刷新,那火花PC
渋苦中要役定輸入刷新萢園(DM6630至DM6638).在PC設置的DM6639中
可以岐定允↓午葺接刷新,
除了上述方法,也可用leRF(97)在程序中執行1/0刷新e
7--2屯源中断
7-2-1電源中断操作
如果CPU単ブ巳断屯jk行。下述操作当CPU単元処子逆行或監視模式財,若屯
源電圧低干額定屯圧的85a/・llj'ISL行如下操作。
1,2,3,.LCPU単元停止、、
2.輸出単元的所有愉出置OFF。
注所有輸出観OFF,与1/0保持位的状恋或PC汲置中約1/0保持粒状志設置
元美1、
額定血圧自勺85%:
AC屯源:100VAC系統的85V和200VAC系統的170V
DC屯源:19.2VDC
在瞬吋断屯吋執行如下操作.,
ユ,2,3.
1.如果断屯持鎮別間在AC屯源低干10ms,DC屯源低干5ms(即電圧低干額
定砲座的85%的吋段)吋系統将継鎮元条件道行.
2.侍蟻10ms以上25n)s以下的AC屯源,中断或5ms以ヒ251ns以下的DC
電源,中断可能被探測到也可能被忽略,即系統可能継接道行也可能停
止。
3.元治是AC或Dc鬼瀬,只要電源中断趨走t251・ls系統将元条件停止tl
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亀源中断
第7-2常
額定亀屋的85%或更債
鬼源供屯屯圧.
屯源供塩竃圧
屯源供屯電圧
        ▽      AC:10msDC:5ms   25ms
O       AC:0～10ms/DC言0-5ms、  AC=10～25msDC=5～25ms   >25ms和里長
        、/探測不到屯源中断,操作継接。          
%       w               
                隆      
%               一      
                        
        根掘是否栓測到屯源中断継鎮操作或停止操作。              ∈
%                       w栓測到出漁中断井停止操作。
                        
額定竜座的85%→'
日難,,..渓くが
此焦思是停止操作。
▽
対向
電源OFF栓測信号
膚
検}則屯詑源OFF日子1司
検温秒源OFF
●`
5-V内部屯瀬伏」立
程序執行
一=
CPU夏位信号
7-一口一2-2屯源中断后的店劫操作
電源中断后重新供屯吋,CPU単元寝技以下方式操作。重斬供屯后恢復操作
所帯的吋伺取決手屯源供屯砲座、配置、周圃温度、程序内容及其官条件。
在下遠征一情況下,CPU単元寝技這行或監視模式自動操作。
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屯源中断
第7-2■
・DM6600(自助模式}力戦杁改定,未与外嗣端[=1相違,CPU単元上的D工P升
美的7脚力ON。
・DM6600(眉幼模式)被汲置力0202Hex(道行模式)或0201Hex(監視模式)。
・与編程器相違且其模式逸降段定方遠行或盗視模式。(DM6600必須是訣省
改定。)
此吋操作如下:(眉幼操作模式洋情参1凋COMIH操作手冊):
・当(AC或DC)電源恢夏吋(即電圧超出額定屯圧的85%),在5V内部屯
源恢夏后2ilsOOrriS,CPU単元1自助i操作。吋1旬困却下所示。
額定電圧的85%→
屯源OFF栓測信号
一
5v内部屯源供泣
CPU夏位信号
程序執行状恣
　遥
遥
響　
釣500ms
離
執行
向トー一一ーーーーー一→1
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循琢吋河
第7-3市
7-3循珠肘同
7-3-1概述
下表所示方執行一次循圷包括的泣程,井説明了宕伯各自的妙理日寸間。
近経    内容    需要吋何
1盗視   汲置循杯膣初寅吋器,1/O息銭検査,UM栓査,刷新吋勺11,刷新SR区和AR区中的位,具控制功能的内板服努(イ又CQMIII-C質161JL注D等等ご,        0、7ms(当安装了一介帯付神的存儲器盒吋需0、1111s)。毎分1/1板(不包括車行通信板)増加0.11ns。若ヲ白内板,則元需附加日寸間已
程序執行        掘テ川戸程序。  執行所有指夕餉整介吋向(根掘用11程序的内合不同而イ1の.
循跡目洞汁算    当在PC汝i置的DM6619中段鍔了最小編ヨ不II『向,等待白別段'L吋「日1、循綱寸「舶耐算　…     除算待処理,否四九乎是隣村〔1勺。¢
1/・繍隔賦戦的4酬識潮齢位.酬イ認1(1/L3TJn片白勺垂苦果)写到輸出単元的輸出位。1           輸入字数H×0.Ol眺轍1了二数〔xO,{肪ms
RS-232C端[馴勝1連接・illRS-232C端U端番服努・(CQM廿トFPUll除外、)                循剛吋同的5免或且少(り山江3)《
外酬喘努1辻劉外田論]繊細鵬・            循]不吋1司的5%或吏少(見注3)
        1具有通信功能胸内丘装1か行通信板付,赴理板友川的命令(収用板服努(児注2),{干CQMIII-CPじ51/61)。1   o.411〕s+行介鞘口的赴理H寸図毎ノト;赫[白勺赴ナFl{日寸1|il最ノ1・値ノ」0,256或0.05x循圷」村岡c7一十女…』/,そ了通イ言板,日寸1司ノヨ0111s,、
通年事元服努    兵装ＴC・ntr・ll・・Lllll`単元llj、性理板笈出前命令(イ又用干CQMlH-CPU5工/61)ひ  射干CQMIH-C1」叉2■茸大ンJ4ms.古市安装通iイ亡玩・吋1肋』
f盾i不日寸河和操作
注1.包括在CPU単元和高速計数峠,月永沖1/0,絶対伍編碍器接「1,模捌役定
和模担呈1/0板之同侍送数折間内板控制功能服努。
2.具有通信功能的内板服努,包括在CPU単元和串行通信板之同侍送数据。
3.可在PC炭量中改変百分比(DII,6616:端口RS-232C的服努吋阿;
DM6617;外圃端□的服努吋1司〉.使用RS-232C端口、外圃端口或車行通
信根端[1或2吋、毎ノト端ll的最小日寸1司力0.256msrJ
循杯吋|'司対CPじ単元操作的影哨如ド1罪示,、
循圷吋11|j      操作条件
lom絨更K        使用TCOI6～TC511刑,「「1MH(15)rl∫能不精イ涌(刈∫二'1℃㎜～TCOI5操作正常)(兄注1)、、
20m滅更{く      狗i}不星ll寸イ吏lljo,02董少掴寸与1】イ立(SR254{〕1)「}∫自旨・イく1宥4角,.
loOm滅更矢      編程吋使用的0、1秒吋御位(SR255{X〕)W∫能不精碗.再生循f不吋IHI超出惜漠(SR25309会置ON)(りL注2)▽定吋器(TlM)和果汁定」1寸器(丁肌D指令可能不精石疏
120ms或更K      EALSgF盤側聞[司sv趨走t,∫'2二生系統錯没(FAIsgF)井且操作停IL(りと注3)e
A2(X〕ms或更Kii扁奉呈1{・1使∫[1自勺0.21少目寸紳イ('二(SR255{〕DrJ育セ・イく精6角,      
注1.在PC汲置的DM6629中百丁以改定使用中断妙理約定吋器数目。訣省設置
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循琢時間
第7-3市
循珠酎旬例
カTCOOO～TCO15。
2,PC汲置(DM6655)可以用干禁止検測循杯吋同趣出錯俣。
3.用PC汲置(DM6618)可以改変FALS9F循ヨ不」盗測射向。
本例力計算帯80点1/0的CQMIH的循坪付河。1/0如下配置:
DCi論人:48点(3/itEi"iEL>
位輸出:32点(2分字)
其他操作条件假定如下:
用戸程序
内板
通信単元
吋紳1
2000条i指令(由H)禾日OUTγ旨令組成)
串行通信板和高速汁数器板。
元ControllerLlnk単元
没有
RS-232端口:使用
循杯吋同:可変的(元最小改定)
注在用中程序中釣革・↑'指令的平均処理吋間假定力0.625μs。
循耳目寸間如下表所示。
道程    計算方法        帯外閨没蚤吋需要的討1司 不帯外国没借問需要的肘1司
監視    P1定的  0.8ms   0.8ms
程序執行        0.625×2㎜1岱   125ms   1.25ms
循正和寸間汁算  可忽略  Om5     Or脂
1/O刷新 0,01x3+0.0005×2('上s…)        0.04ms  0.04ms
RS-232C鰐口服努         Oms     Oms
外囲端口服努    最小射向        0,34・ms        Oms
串行通信被服努  0.4+0.26(m$)    0.66ms  0.66ms
通信単元服努    Oms     Oms     Oms
循圷時間        (1)+(2)+(3)+(4)+(5)+(6) 3.27ms  3.01ms
注
1.通社外固没各可以自劫杁PC演取循杯吋河。
2.最大的和当前約循]不時同存甦在AR26和AR27。
3.循圷吋同随実陽射操作条件而変化,也不一定有汁算値完全一一致。
4.RS-232和外園端口服努吋1旬最小0.256ms,最大力65.536ms。
7-3-2‡旨令1丸1〒S寸1司
下表列出了CQMIH指令的執行時間。最大和最小的執行時間及引起官田的
条件往相美妓給出。条件柱列中有美的"字"指除了間接尋趾DM字外任御字
的内容。使用吋需要校長執行対向的間接尋吐DM字義示力"★D]M"。
大多数指令的執行吋間取決手宣伯執行的是0]1tSL行条件迷児OFF執行条
件。例外的是梯形圏指令OUT和OU'rNOT,不管什公操作条件都需要相同的
時間。…小指全的OFF執行吋同也可根掘情況而変化,即:咳指令是否在一
・↑・互鎖程序部分井且IL的執行条件力OFF,咳指令是否在JMP(04)和JMP
(05)之阿井且JMP(04)執行条件力OFF,或者核指令是否由OFFtSL行条件来
夏位。
"REST"、"IL"和"JWfP"是用来表示遠三秤時間。
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卸和寸間
第7-3市
基本指令
                                o}丁執行吋1司(1司               
代碍    助妃符  ON執行副司(序)  条件(上1最小;下1最大)                   
                                RSErILJMP               
●●●  m       0,375   任何条件        ■■■          
●●●  LDNOT                   ■■■          
■●4   AND                                     
●●4   ANDNOT                                  
●●4   OR                                      
●●4   ORN(汀                                  
●4■   ANDLD                                   
●4●   ORLD                                    
喧喧●  OUT     0,563   没有直接輸出,或用宜接輸出吋     ●●喧          
喧喧●  OUTNOT          操作数不足IRI㎜－IRII515的其イ幽                        
,■■   SET     0,938   直接輸出        ●直直          
`「■   RS班                                    
                        SV力常数        1,125   1,125   1,125
,■■   TIM     1,125                           
                        SV力苦DM        40.8    1,125   1,125
        i               SV力常数        1,125   1,125   1,125;
●●直  CNr】.1251              lSV労苦DM|      38.7    1.12511.1田     
特殊指令
代硯    助己符  ON執行剛司(,司  条件(上1最小;`ド1最大)  OFF執行対向(叫          
oo      NOP     0,375   任何条件        ■■■          
G1      END     28.0            ,■■           
02      IL      9.3             82              
03      ILC     8.5             8.5             
04      JMP     13.8            8.9             
05      JME     8.3             8.3             
06      FAL     42.6            1,125           
07      FALS    3.0             1,125           
08      STEP    43.7            1,125           
09      SNXT    18.8            1,125           
10      sFr     33.2    1宇移位寄存器   夏位    II」    JMP
                                32.4    11.5    11.5
                58.3    10字移位寄存器  52.0    lL5     ll.5
                311.4   100字移位寄存器 241.0   11.5    11.5
11      KEEP    0,563   没有直接輸1{{,或用頁接輸出吋操作数不足IRIOOOO～IRII515, ■■■          
                0,938   使用IR10000～IRI】515的直接輸出                 
12      CNTR    39.8    SV力常数        夏位    iL      JMP
                                0.25    15.5    15.5
                59.7    SV力苦DM                        
13      DIFU    16.2    任何条件        正常    II、    JMP
                                15.8    15.5    13.4
三4     DIFU    15.6    任何条件        正常    IL      JMP
                                15.6    15.5    13.3
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循…細寸間
第7-3帯
代碍    助妃符  ON執行吋向(飼   条件(上:最小;下:最大)   o汀執行吋鰍}司          
15      質MH    27.4    SVW常数 夏位    IL      ㎜
                                4L2     40.0    20.8
                27.4    SV)いW  60.6    59.4    20.8
16      WS町    33.6    1字移位寄存器   L5              
                57.8    10字移位寄存器                  
                1,7ms   使用苦DM的1024字移位寄存器                      
                9.8m窩  使用苦DM的6144字移位寄存器                      
20      CMP     20.1    常数和字比較吋  1.5             
                22.2    函分字比較吋                    
                58.0    菌・否DM比較吋                  
21      MOV     17.7    常数侍送到字吋  15              
                19.8    一宇侍送到男一子吋                      
                54.6    ※DM到英DM侍送附                        
22      MVN     17.8    常数佗送郵亭肘  玉5             
                19.9    一字侍送到男一字吋                      
                54.5    ・DM到若DM侍送付                        
23      BIN     37.8    字変換刻字討    1.5             
                72.0    川)M変換到苦DM吋                        
24      B(=D    35.8    宇変換刻字吋    1.5             
                70.0    ・DM変換到特DM吋                        
25      ASL     玉8.0   移位デ吋        L125            
                34.4    移イ、恒珊吋                    
26      AS}モ   】8.0   移位学問        L125…          
                34.4    移位沌M吋                       
27      ROL     18.6    旗持移位学問    1」25           
                35.0    旋綾位ウ÷1)M吋                 
28      ROR     18.6    旋精核位了:吋   1,125           
                35.0    旋特務位籾M吋                   
29      COM     19.5    了取反問        1,125           
                36.3    刈)M取反吋                      
30      ADD     375     ㌔数+字→宇     1,875           
                39.9    字+字一〉字                     
                91.6    刈)M+xDM-÷英DM                 
31      SUB     375     常数一宇→字    L875            
                39.8    字一宇→宇                      
                91.6    者DM－苦DM-》升DM                       
32      MUL     55.3    常数×字→字    1,875           
                57.8    字×字→字                      
                108.4   壮DM×升DM→芥DM                        
33      Dlv     54.2    字÷常数→字    1,875           
                56.6    宇÷宇→字                      
                107.3   英DM÷苓DM→苦DM                        
34      ANDW    31.5    常数∩字→字    ],875           
                33.9    字∩字→字                      
                85.6    苦DM∩芥DM→※DM                        
35      ORW     315     常数〉字→字    1,875           
                33.9    字V字→字                       
                85.6    xDMV苦DM→済DM                  
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循圷吋1司
第7-3千
代禍    助妃符  ON執行射向(声)  条件Cヒ:最小;下:最大)   OFFil凡そ丁目寸1旬(s⊥s)
36      XORW    31.5    常数+学:→宇    】,875
                33.9    字サ字一ナ字    
                85.6    苦DMサ苦DM→芸DM        
37      XNRW    3】.5   常数サ字→字    L875
                33.9    字ヤー字一・字  
                85.6    xDMや咋DM・→苦DM       
38      IiVC    20.9    字逓増1吋       1,125
                37.6    ⇒M逓増}1寸     
39      DEC     21.3    字逓減吋        L125
                38.1    ヅ川)M通増吋    
40      SI℃    9.0     任何条件        0.75
                                0.75
41      Cl,C    9.0             
                                0.75
45      TRSM    2】.6           
46      MSG     18.5    用子信息川      】,125
                36.3    用苦DM情思1吋   
50      ADB     40.1    常数ぺ了:一』宇 1,875
                42.5    宇+字→宇       
                94.2    芸DM+暑DM→普DM 
51      SBB     40.1    常数一丁→字    1,875
                42.5    字一字→了二    
                94・.2  苦DM－川)W1-.苦DM       
52      MLB     34.3    常数×」二→字  L875
                36.7    字×ゴ→吉・    
                87.3    苦DMx刈)M-〉苦DM        
53      iDVB    35.1    字÷'f数→字    L875
                37.5    字÷丁:→字     
                88.▲   潜DM÷苦DM→壮DM        
54      ADDI,:  44.5    ζlr二+字一・子 1,875
                96.7    妊DM+民DM→刈)M 
55      SUBL    44.5    字一・」:→子   1,875
                96.7    暑DM－苦DM-一レ〉÷DM   
56      MULI.,  153.4   子×字→字'     L875
                203.4   刈)M×苦DM→替DM        
57      DWL     154.5   字÷宇一・了一  主,875
                204.5   苦DM÷刈)M…』xDM       
58      BINL    57.0    了二→字        1.5
                90.5    苦1)M…〉英DM   
59      BCDL    45.7    字→宇  1.5
                79.2    芥DM→刈〕M     
70      XFER    54.7    常数作送到宇吋  1,875
                57.1    宇作逆剥宇吋    
                2,2ms   用苦DM仕送1,G24宇吋     
                12.5ms  用砦DM侍送6,144字吋     
71      BS口    34.2    1字造成常数吋   1,875
                58.5    工0字没成常数吋 
                1.47ms  1024宇ぢと成※DM数吋    
                8.22111s        6」44字没城州)M数吋     
72      ROOT    48.0    字這算一・字    1.5
                83.1    氾M這算→沌M    
73      XαIC   30.7    ,,',ふづ了→子  1.5
                64.2    刈)M・・一〉芥DM        
74      SLI)    30.9    移位】イ＼字    1.5
                76.5    移位}0分字      
                4,12ms  使用苦DM移位1024字      
                24.44ms 使用判)M移位6144字      
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循珊寸間
第7-3苗
代碍    助氾符  ON執行吋1司(1局 条件(上=最小;下1最大)   OFF執行吋同(μ・)
75      SRD     30.9    移位1介宇       15
                76.5    移位10十字      
                4,12ms  使用xDM移位1,024字      
                24、44ms        使用若DM移付6,幽字      
76      MLPX    44.4    字到宇洋石弓吋  L875
                102.3   刈)M到苦DM憐硝吋        
77      DMPX    33.9    字到字編褐吋    1,875
                905     沌M到・DM鋪碍吋 
78      SDEC    455     字到字箇…石弓日寸      L875
                103.9   刈〕M到苦DM峰硝吋       
80      DIST    49.5    把一介冨数段副手+手討   】,875
                52.0    把・…介・了已到宇+字財 
                108.3   把・DM没到沌M・川)M吋   
                75.8    把一1＼常数投力堆桟吋   
                78.3    把一介了殴到堆樹ぱ      
                133.4   画塾脚継DM捉到堆桟日寸  
81      COLL    48.9    把一ノト冠数+字没到字吋 L875
                51.3    把字+了:没到牢固        
                105.1   ‡巴苦DM+苦DM没到苦DM酎 
                45.9    ナ巴字+常数汲与llFIFO堆右文n寸  
                48.3    才巴宇+字没到rlro堆桟}吋        
                103.2   通道苦DiU把済DM+う÷DM没到FIFO堆桟H寸,  
                45.3    細字+常数攻到LIFO堆桟   
                47.7    把字+字性到LIFO堆桟吋   
                至02.6  通道苦DM把ウ÷DM+判)M泣到LIFO堆横田     
82      MOVB    34.8    移常数到字      1,875
                41.2    移字到∫吋      
                93.9    移珊M到・・DM吋 
83      MOVD    30.6    移常数到デ財    1,875
                36.9    移字到手討      
                89.6    移・DM到・U)M吋 
84      SFTR    43.】   移位1介字       1,875
                73.8    移イ、《10介字  
                L7m》   使1†いDM移位1024字     
                9.68ms  使用xDM移位6144字       
85      T(=MP   7L9     常数和字設置表比較      1,875
                74.1    字和字汲置表比較        
                王26.8  芸DM」苧U)M灘撲比較     
86      ASC     46.9    字→字  1,875
                108.3   刈)M－テ芸1)M   
90      sEND    65.6    字      L875
                】2L4   芥DM    
91      SBS     31.1    任何条件}       1,125
92      SBN                     ■■・
93      RET     29.3            1,125
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循珠吋同
第7-3苗
代碍    助湿符  ON執行日鋼(叫   条件(1二:最小;下:最大)  OFF執行吋1司(ps)
97      IORF    29.1    刷新IROOO       L5
                35.0    刷新一介輸入字  
                39.0    刷新一介輸出字  
                93.3    刷新8介レ0字    
98      RECV    78.4    字      1,875
                132.4   xDM     
99      MCRO    105.2   用字汲置レO操作数       L875
                141.1   用弁DM設置1/0才ぺ作数   
打L展指令
代碩    助杞符  ON執行吋回(μs> 条件    OFF執行日寸洵(μs)
17      ASFT    47.1    移位1了:        1,875
                72.6    移位10宇        
                L85ms   逆位★D!M移イZ1,024字   
                12.3m5  遊走±☆DM移{立6,三44了ζ       
至8     TKY     60.9    了刻字  1,875
                99.o    ☆DM到★DM      
19      ル1CMP  93.0    比較字  L875
                146.5   比較★DM        
47      RXD     92.4    逼迫字愉人1字令 1,875
                635.5   通江★DM輸入256守:令    
48      TXD     78.9    通迂宇輸出1字廿(RS-232C)        L875
                624.3   通泣★DM輸出256字肯(RS-232C)    
                64.7    通迂宇輸出1字市(上位枕経接)     
                106.4   通辻★DM輸出256字廿(上位机縫接) 
60      CMPI、  38.2    比較亨  1,875
                75.8    比較★DM        
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循琢対向
第7-3帯
代碍    助妃符  ON執行吋同(μの 条件    OFF執行剛司(μs)
6i              INI肉置高速汁数器0或輸出位的1泳沖愉1か          茎,875
                8L6     逼迫宇宿功比較  
                103.0   通江★DM自切比較        
                64.9    通迂字臼仕ヒ較  
                74.7    通迂★DM停止出校        
                147.3   通迂字改変PV    
                164.0   通道★DM改変PV  
                50.8    通道字停止脚申輸lh      
                72.2    通江★DM停止肺沖輸出    
                高速計数器根釣ト4高速汁数器             
                94.0    通江・子自助比較        
                1▲2.0  道辻☆DM后劫比較        
                94.0    通道宇1∫止比較 
                112.0   道辻☆DM停止比較        
                136.0   通遊字改変PV    
                154.Ol  通泣★DM改変PV  
                詠沖1/O板上高速汁数器端口1和2或輸出脈沖的端口1和2               
                {267.2  通江与り]力比較 
                29L9    通江★DM心魂比較        
                186.6   通江宇停止比較  
                209.6   通迂★DM停止比較        
                421.5   通遊字改変PV    
                439.1   通道★DM改変PV  
                223.9   通道字停止肺沖輸出      
                242.9   通泣★DM停止詠沖輸出    
                絶対値編碍器接口板上的高速計数器1和2。          
                266.7   通送字眉劫比較  
                285.1   通道ヲ・D醐日動比較     
                182.】  通遊字停止比較  
                203.7   通辻★1瑚停止比較       
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---------------------[End of Page 4560]---------------------



循珠吋画
策7-3常
代碍    助氾符10N執行吋阿(f・LS)1条件                   OF醜行1吋同(∫ω)
62              PRV内置高速汁数器0或輸出位的脈沖愉1㍑           L875
                82.4    通遺手指定輸出  
                105.7   通江躰DM指定輸出        
                高速日一散器板上高速什器1-4.            
                ll5.0   …通遊字指定輸出(漬状恋)        
                ▲32.0  通辻芸DM指定輸出(i詞人念)       
                124.0   道辻字指定輸出(逮PV)    
                142.0   通辻榊DM指定輸出(漢PV)  
                肺沖レ0板⊥的高速汁数器豚}中輸出約端口1和2              
                206.4   通辻≒弓㍗疋輸出(域:状志)       
                224.4   通辻芸DM指定4命出(索状恣)       
                206.9   通口子指定輸出(}素'区域比較結果)        
                230.7   通泣苦DM指定輸出(i雲区域比較£i5果)     
                絶対編口器接目板的高速汁数器1秒2=               
                12・3.71齪字指定齢(漢状志)              
                228.0   i通江洞M指定輸出(汐状悉)        
                2G5.0   道辻宇指定愉川(已区域比較結果)  
                i228,0  通柱xDM指定輸出Gズ区域比較結,朱)        
63              CTBI、内置高速計数器0或輸出位射爆沖輸出1                L875》}
                ll89、3 1介了:訓示釣柿醸井眉劫  
                r2105   1介苦DM日h釣目杯表Tl∫　功      
                1,18ms  16分字目椋的日赤表井戸力        
                L20ms   16イ㌔DM蹄示的自称斗拝眉劫      
                1.13ms  宇区域表井肩劫  
                1.重41鵬        氾M区域表井自動 
                】53.8  】小字目椋的目↓示表    
                174.9   1介xDM目榊勺ロホ示表    
                1」41】]s       16子日椋的目打1表       
                1,18ms  16分字苦DM日椋的自称表  
                98LO    字区域表        
                999.0   sDM区域表       
                高速汁数器板的高速↑『数器1～4          
                152.0   1イ＼=「こ目土示白勺日柄…表戊1り這劫   
                168.0   1介刈)M自称釣目伝来井宿幼       
                】.05ms 48/1＼宇目ホ示白勺P{柄…表井∫自云力    
                1.07酪  48介芳酬口榊媚祢表井自動        
                718.0   字区域表井眉劫  
                735.0   苦DM区域表罫店劫        
                152.0   1介吉日椋射目杯表       
                168.0   1↑芥DM日椋的日赤表     
                1.05ms  48介宇目椋的訓示表      
                1.07鵬  】6/48イ＼英DM白布示的日赤表    
                718.0   宇区域表        
                735.0   ※DM区域表      
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循琢肘画
策7-3常
代硯    助妃符10N執行吋阿(μめ1条件                     OFF執行対向(～鴻)
                CmL豚汁1/O板的高速汁数器1和2或豚汁輸出的端]1和2:                1,875
        ≧      623.6   1/卜宇目}i示自勺目木示表井肩功  
                649.3   1つ'苦DM口刷勺日椋麦芽自切      
                7.06/7.84ms     16/48/i＼字口窄示白勺自書示表井占≒劫   
                7.07ms  16/48介沌M目椋的榊1俵ナ鴇劫     
                2、03ms 字区域表拝眉劫  
                2.05ms  〉÷DM区域表井自動      
                440.0   茎介宇目}示的口称表     
                466.1   1介苦DM呂椋的肺織       
                6.90ms  16/48/i＼宇目㌔ll勺日計示表     
                6.95ms  16/48十苦DM口称的1『祢表        
                エ.98ms 字区域表        
                1.99ms  刈)A↑区域表    
                絶対値縮碍器接]板上的口述汁数器1和2=            
                1540.81僻目椋的副藤井剖         
                562.41づ＼升DM目椋的〔‡ホ表i井IPノカ           
                5.84ms  48介宇H杜ll勺自称表戊毛二日劫   
                5.92ms  48弁口M日椋的目砿表ノ㌔劫       
                1.32m臼 宇区域表jDlヨ劫 
                L35ms   苦DM区域表廿日劫        
                414.8   1千丁:日赤的〔称表      
                436.4   1介苦DMロイ示的Fl勅、表 
                5.40ms  48↑字日持勺図示ヂ      
                ,5.42ms 48介部M財田潤杯表       
                1.31ms  宇区域表        
                1.33ms  ・DM区域表      
64              SPEDCpU単元的輸出位的脈1中輸出:         L875
                106.6   ≧由常数碗足頚率        
                110.9   由宇碗定麹中    
                lj32.2  由升醐滴定頻トこ        
                豚汁1/0根釣端rll和2的豚汁輸出=          
                272.1   由㌦数碗定朔率  
                279.3   由了碗定頻率    
                288.3   由刈〕M碗定頻率 
65              PULSCPU単元的輸出位相肺}ll1輸出1                L875
                98.]    苗字砲定詠沖数目        
                124.1   南川)M碗定肺沖数目      
                腺沖1/0根釣端口1和2的豚汁輸出1          
                303.6   白字碗史脈沖数日        
                324.3   市川)M碗定脈沖数目      
66      SCL     79.4    字指定  1,875
                135.4   苔DM指定        
67      BCNT    66.3    汁数一分字      1,875
                3699ms  通道当DM汁数6,656字     
68      BCMP    105.0   比較常数結果故人字      L875
                107.3   比較字,結果故人宇       
                146.1く 比較芸1)M,結果故人刈)M  
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循琢晴間
第7-3古
代碩    珈己符  ON執行日鋼(μs) 条件    OFF執行吋1司(,・・)
69      srIM    27.6    字設定単友中断肩幼      1,875
                55.4    升DM改定草炭中断肩劫    
                28.0    字改定宝舟中断自動      
                55.8    刈)M没定定吋中断自助    
                49.8    宇没定定対審逮  
                85.2    苦DM没定定吋器旗        
                26.5    字没定定吋器停止        
                26.7    溌DM設定定日寸器停止    
87      DSW     52.8    1了設定4位数CS輸出      L875
                52.8    字改定4位数RD輸出       
                66.9    字設定4位数数据輸入     
                69.9    苦DM設定4位数CS輸出     
                69.9    xDM殴定4位数RD輸出      
                82.8    弄DM設定4位数数据輸入   
                56.1    字没定8位数CS輸出       
                56.4    宇設定8位数RD輸出       
                79.2    宇改定8位数数据輸入     
                77.7    斑M投足8位数cs輸出      
                78.0    +÷DM没定8位数RD輸出    
                98.7    暑DM泣定8位数数据輸入   
88      7SEG    59.1    4位数,字指定    1,875
                77.0    4位数,帯DM指定  
                69.1    8位数,字指定    
                87.9    8位数,升DM指定  
89      INr     39.8    通迂字設定屏蔽  1,875
                60.6    通辻幌DM没定屏蔽        
                37.5    通迂■掴徐中断  
                54.9    通道苦DM清除中断        
                38.1    通辻字逮屏敵状悉        
                54.0    通辻芥DM漢屏敵状恋      
                48.6    通道字改変汁数器SV      
                66.1    逼迫苦DM改変汁数器SV    
                20.7    通辻字屏蔽所有中断      
                20.7    通迂刈)M扉蔽所有中断    
                2L4     通江■清除所有中断      
                2L4     通迂苦DM消除所有中断    
一      ACC     413.2   模式0:字作方控親字      1,875
                435.5   模式0:当DM作内校制字    
                297.3   模式1:字作方投縄字      
                320.7   模式1:xDM作)守控制字    
                306.3   模式2=字作方控制字      
                325.5   模式2:芸DM作方控親字    
                197.8   模式3=字作方擦制宇      
                316.5   模式3バDM作方控制■     
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循珠時間
第7-3帯
代碍    助己符  ON執行射向6厨   条件    OFF執行吋1旬(fxs)
一      ACOS    1.15㎜  ■→字  1,875
                1.18ms  ×DM→苦DM      
一      ADBL    59.3    字+字→字       1,875
                116.7   悼DM+苦DM→xDM  
一      APR     45.8    }卜算正弦       L875
                348.0   道辻升DM指定的256項表釣銭性遠近 
一      ASIN    1.10ms  字→字  1,875
                1,13ms  殼DM→苦DM      
一      ATAN    536.0   字一一■        1,875
                572.0   受DM→溌DM      
一      AVG     58.0    字的一次循鉢平均数      L875
                214.6   通辻弄DM的64次循ヨ不平均数      
一      CMND    74.2    宇      L875
                128.4   刈)M    
一      COLM    89.1    字一一字        1,875
                140.1   苦DM→芥DM      
一      COS     7660    宇→字  L875
                800.0   苦DM→普DM      
一      CPS     26.0    比較常数和字    L875
                28.0    比較字  
                64.5    比較苦DM        
一      CPSL    41.2    比較宇  1,875
                79.7    比較沌M 
一      DBS     24.0    常数÷宇→字    1,875
                49.5    字÷噺こ→字    
                105.0   苦DM÷勢DM-〉普DM       
}       DBLS    67.5    字÷字→・デ    1,875
                123.0   幹DM÷共DM→苦DM        
{       DEG     105.2   字→字  1,875
                140.0   溌DM→芙DM      
一      EXP     LO8ms   字→宇  1,875
                1.王2瓢 暑DM→弊DM      
一      FCS     57.9    汁算～小字,結果故人字   1,875
                1.75ms  通道苦DM汁算999宇,錆果散人升DM  
一      田      65.2    字一レ宇        1,875
                99.6    苦DM→xDM       
一      FD(L    99.6    ,7⊃',{子→子   1,875
                134.4   ※DM-〉芥DM     
一      H∫T    56.0    {,」,子一レ子   1,875
                91.2    芸DM→刈)M      
一      FLTL    93.6    字→字  1,875
                128.4   芥DM→・苦DM    
一      FPD     13L4    字指定,光信息,執行      L875
                212.4   芥DM指定,倍息,執行      
                156.4   字指定,元信息,初婚      
                236.7   xDM指定,信息,初婚       
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循珠肘回
第7-3常
代碍    助氾符  ON執行剛司(,⇒  条件    o即執行対向(rLLS)
一      HEX     64.5    字→字  1,875
                Il8.5   芥DM→芥DM      
一      HKY     56.4    輸出字→字      1,875
                78.0    輸出苦DM－バDM  
                63.9    輸入字→字      
                84.9    輸入梼DM→xDM   
一      HMS     73.9    ,・A?,ゐ'子→・子       L875
                U4.3    芥DM-〉升DM     
一      LINE    72.8    字→字  1,875
                127.6   苦DM-一苦DM     
一      LOG     552.0   字→字  1,875
                586.0   祈DM→xDM       
一      ㎜      44.8    捜索字,結果故人宇       1,875
                L93ms   通達榊DM捜索999字,結果放人民DM  
一      MBS     46.2    常数×字→宇    L875
                48.6    字x字→字       
                104.0   升DM×祈DM→苦DM        
一      MBSL    732     字x宇→字       L875
                128.4   苦DM×普DM→柴DM        
一      MIN     44.8    捜索字,結果故人字       1,875
                1.33ms  通辻沢DM捜索999字,第果散人苦DM  
一      NEG     33.7    変換常数→学    1,875
                36.1    変換字→字      
                72.3    変換部M→部M    
一      NEGL    41.1    変換常数一・字  L875
                80.1    変換芥珊一バDM  
一      PID     159鵡   宇→宇(初婚執行)        L875
                1.73ms  苦DM－バDM(初婚執行)    
                458.5   字→字(采祥吋)  
                673.0   暑DM→栄DM(采祥吋)      
一      PLS2    619.0   字作方控制字    L875
                639.8   祈DM作方擦制字  
一      PMCR    182.0   常数作方端口/序列号,DM作方L/0字 1,875
                728.0   券DM作方端口/序列号,升DM作方L/0字       
                772.0   普DM/苦EM作方端口/序列号,幹DM,作方L/0字 
一      PWM     202.8   由常数碗足占空室        L875
                207.4   由宇碗定占空率  
                223.1   由焼DM碗足占空裏        
…      RAD     106.0   {{子→子        1,875
                140.4   xDM→溌DM       
一      SBBI、  59.3    ,・・一ρ,」,⇔7子一子→子      1,875
                1】6.7  芥DM-xDM-〉壬DM 
一      SCL2    815     ■→字変換,字作方参数字 三,875
                137.6   苦DM→芙DM変換,普DM作方参数字   
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循圷吋1司
第7-3帯
代碍    助妃符  ON掘樹間(声)    条件    o皆執行吋同(声)                                 
㎜      SCL3    86.7    字→字変換,字作方参数字 1,875                                   
                142.8   砦DM→升DM変換,祈DM作方参数字                                           
一      SEC     72.4    字→字  1,875                                   
                112.4   潜DM斗井DM                                              
一      SIN     716.0   字→字  L875                                    
                750.0   斧DM→※DM                                              
一      SQRT    206.0   字→字  L875                                    
                        苦DM→祈DM                                              
一声「  SRCH    49.5    捜索字,結果故人字       1,875                                   
                L99ms   通道苦DM捜索1024字,結果散人苦DM                                         
                1L34ms  通道溌DM捜索6144字,結果放人界DM                                         
一      STUP    160.8   肉置RS-232C端口,字指定  L875                                    
                177.0   肉置RS-232C端口,※DM指定                                                
                160.8   外国端口,字指定                                         
                177.0   夕卜聞端口,芥DM指定                                             
                300.0   串行通信極端口1和2,字指定                                               
                317.0   車行通信板鞘口1和2,勢DM指定                                             
一      TAN     1.10ms  宇一一字        1,875                                   
                1.14ms  升DM→升DM                                              
一      Tr脳    4L8     在学中指定汲置値        変位    40.0    IL      39.4    JMP     21.0
                63.2    在民DM中指定設置債      夏位    59.4    IL      6061    JMP     34.0
一      SUM     57.4    加一字,結果故人字       1,875                                   
                5,15ms  通辻芸DM加999字,結果故人xDM                                             
一      XFRB    29.2    由常数作方控制数据在室1司侍送】位       1,875                                   
                45.3    由字作方擦剤数据在字同作送1位                                           
                226.5   由英DM作均整制数据在英DM同侍送255位                                             
一      ZCP     31.4    比較常数和字域  1,875                                   
                36.3    出校字和■域                                            
                88.7    比較英伽和英DM域                                                
一      ZCPL    61.0    比較字和字域    1,875                                   
                ll6.3   比較xDM和苦DM域                                         
一      ÷F     110.4   字+字→字       L875                                    
一              162.4   xDM+暑DM→xDM                                           
一      －F     122.0   字一字→宇      L875                                    
一              173.8   xDM－涛DM→×DM                                         
一      壮F     120.0   字×字→字      1,875                                   
一              172.0   苦DM×xDM-◆梼DM                                                
一      /F      135.6   字÷字→字      1,875                                   
一              187.0   升DM÷×DM→xDM                                         
7-3-31/O‖向」主日寸恒1
1/0哨庇吋1司是指PC接収到輸入信号后(即輸人位変ON后),栓査和妙理
信息井輸出一介控制信号(即輸出亘理結果到輸出位)所需要的対向。1/O
ロ削立時同随吋序和妙理条件面変化。
用下面的程序作方初子,最小和最大1/OH向座日寸1司如下所示。
序一一δ
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循耳聞河
第7-3弔
最短1/Oロ向疵E寸間
輸入点
愉人位
最長1/Oロ向窟Z日寸1旬
取下列条件作方計算1/0‖向座吋河的例子。
輸入ON延退:8mg
臨祝日寸1'司:lms
本旨イ〉]丸イ丁目寸1亘1=14ms
輸出ON延退:10ms
輸出指令位置、程序升始
通信口1不用
注DC輸入単元的輸入ON延退可以在PC汲置中段豊。
如下国所示。当CQMIH接収到一輸入信号剛好在輸入刷新循圷紛段之前其
呵位最快。如下国所示。
CPU赴理
1
國1/o刷新
〔コ}監視鵠。
循ヲ佃寸間
使用循〕不輸出刷新日寸:
最短1/00向座吋1旬=8+15+10=33ms
使用宜妻妾輸出届‖新日寸:
最短1/00厩立吋河=8+1+10=19ms
注可以通辻使用輸入中断和直接輸出刷新得到最快口回立目引旬(椋准100pts)。
如下国解所示,当CQMIH接収到一輸入信号剛好在輸入刷新循圷防段之后
共鳴庇時間最長。此吋,会声生釣一介循圷的延退。
愉人点
輸人付
                        圏1/o刷新〔コ酷税,縛。          
点付    輸入ON延退噛,   　一二　                        
赴埋                                    
                1                       ._____循」不射向一
        一}     　1指令執行一   「■指令執行    麗一    一指令執行1
                用直接輸出刷新  i輸出ON延退1    ■      用循詠輸出刷新
{1
輸出点・
使用循杯輸出刷新吋:
最短1/00向疵吋1司二8+15×2+IO=48ms
使用直接輸出刷新吋:
最短1/0碗力立吋何=8+15+10=33ms
7-3-4-一ヌ寸一挺接1/OP向」立日寸恒1
当溺イトCQMIH鑓i接成一対一吋,1/oa向疵吋1旬是通kV-一対一健接通信在一
/IXCQMIH的給人執行到輸出至男一ノNlCQMIH所需的射向。
一対一鑓接通信在主靖和夙姑之伺交互遊行。根掘使用的LR字数,各貨送
付1可如下所示っ
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循孤村「司
第7-3布
使用的字数      侍送付1旬
64字(LROO～LR63)        39ms
32字(LROO～LR31)        20ms
16字(1、ROO-LR15)       10ms
用如下闇解作方主砧和仏靖1覗丸行指令的例子以説明最短和最Kl/o嘱位
付1司,在比例中,通信杁主立青侍送到見始。
最短1/0胸座酎同
人←
巨
注
1,2,3,…
作方計算1/Oil向座時間的例子的条件女舞下:
輸入ON延退:
主立占循i不日寸1司:
夙靖循耳吋河:
輸出ON延退1
亙接輸出:
LR字数目:
8ms
lOms
15ms
iQms
不用
自
DC輸入単元的輸入ON延退可在PC設置中段定。
在如下情況吋COMIH胸座最決。
1.CQMIH接収到輸入信号剛好在輸入刷新循杯険段之前。
2.主精到杁姑借送立即井始。
3、通信先革肩肱姑立即執行通信服努。
/
輸入点
　　
人ON延退
　　　　　　　
麗璽1/o刷新
L」婿祝通信,鵠・
輸出
主軸
輸入・
トー循杯吋同一叫
1
{CPU赴理
＼
　璋る痴デ'麗一「蟹行{
セロロト　ロ
ーヌ寸一鑓接遇イ吉
生精到杁端
端'l
lcpu鯉…
林立占i._
i
I＼
最短1/0晦庶時間如下:
輸入ON延退:
主泊循]不時同:
侍送付同:
林立占循ヨ不日寸1「司:
+輸出ON延退:
臨』行蹴運執行
輸出ON延退
、
己
輸
8ms
lOms
39ms
15ms
IOms
⇒
最短1/00向座吋同,
82ms
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---------------------[End of Page 4568]---------------------



循取付1司
第7-3市
最Kl/O哨皮付同
杁立占
/
輸人
輸入
CPU
＼赴理
如下情況吋CQMIH需要量矢日向位付河。
1.2,3…1.CQMIH接収一輪人信号剛好在輸入刷新循圷険段之后。
2,主姑到杁姑侍宏弁始不及吋。
3.通信正好在夙靖執行通信服努后オ完成。
一対一縫接通信
杁靖
盗視,通信,等等。
－H
執行i
L
　....`、一
主精到杁詰弘姑到主姑主姑到杁靖
」
1一理」鐙竺壷]指酬行
;
輸出点…-L
T－諾苓拓亨■-
l/
」
輸出ON延追
丁}一…}
_」一曲_図一一輪回【‥唱{
最長1/0胸座時間却下:
輸入ON延退=
主立占循ヨ不B寸i司:
侍送付1司:
見始循琢吋阿:
+輸出ON延退:
8ms
lOins×2
39ms×3
15msx2
10ms
最長1/0駒1立吋河=185ms
7-一一3-5中断赴理吋向
鎚理肺司
本廿介沼館妙理吋同包括杁執行中断直到中断性理子種序破調用的吋河,和
M中断妙理子種序完成宜到回到原来位置的吋1旬。咳解舞遥用干下列三神
業型的中断:輸入中断,間隔定吋器中断和高速汁数器中断。
下列説明射目寸「司包括見中断信号麦生宜到凋用中断娃理子程序,和見中断赴
理子程序完成吋宜到返回到原来位置的時間。
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循圷吋弼
第7-3市
項目    内容    射向
中断輸入ON延退  迭是杁中断輸入位置ON－宜到執行中断的延返討同。常時其富中断先夫。        501λs
↓(実現中断条件)(見注)          
等待宜到中断解散娃理完成        遠足中断等待宜到処理完成的日寸間。当執行屏蔽赴理吋返抄情況麦生。下面荷重洋細融解秤。    見下面
↓              
切換至中断赴理  遠鳴是性理切換到中断所需的時間。        輸入中断司隔定吋器中断或高速汁数器中断30μs串行通桔梗中断・55μs
十              
中断吋輸入刷新  迭是設定在凋用中断処理子程序之財欲行輸入刷新吋所需要的輸人刷新吋1司(在PC汲置DM6630-DM6638中塗定)        毎字10us
↓(執行中断赴理子程序)          
追回[繊行RET(93)到近回到被中断恥馴化酬1旬.[3…          
計算例
注L当高速汁数器0使用区域出校表吋,循坪付附会影桐中断娃理財間。
2.当豚汁1/0板或絶対値錦岡器接目根釣高速音数器1和2使用萢圃比較
表付(対CQMIH-51/61CPU単元),中断赴理対向会延還送1ms。
屏蔽赴理
在如下所述操作吋中断被屏蔽。在指示吋回内狂句中断保持屏蔽直到処理
完成。
高速定吋器:根掘(a)TIMH(15)使用的定吋器数目和(b)此賦活劫的高速定
吋器数目,需要如下的晴間。(在PC汲置DM6629中段定高速定
吋器i数目,訣省汲置力16)。
0≦等f寺口寸1旬≦40+3×(a+b)μs
即使在不用高速定時器財需要高辻40μs。
非致命錯俣的麦生和清除:当一ー一・9F致命的錯」俣笈生而錯誤内容登乗到CQMIH
吋,或当措俣正被清除吋,中断会被屏蔽長辺
75μs直到赴理完成。
在残編輯:当操作対抗行在残編輯,中断可被屏蔽最長迷250ms。
基子SPED(64)的豚汁輸出迩可能受到中断妙理影萌,因此会専致輸出吋序
的変化。
本例説明了当如下条件付使用輸人中断的中断口向疵日寸間(即,林中断輸人置
ON,宜到中断赴理子程序眉功之1旬的吋伺)。
高速定時器数目:0(没有高速足対審自動)
在残編輯:不用
中断吋輸入刷新:技有
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循珊寸間
第7-3市
最短鴫位付同
中断輸入ON延退:
中断屏蔽等待吋同:
+切換至中断妙理:
501ユs
Oμs
30μs
最短胸座吋1司:
80tis
最長回向泣吋回
中断論人ON延退:
中断屏蔽等待時1旬:
+切換至中断処理:
50μs
40μs
301Xs
最長1洞泣目寸1司:
120μs
除了上述ロ向座時間夕卜,逐有中断姓理子程序本身執行需要的時間以及述必須
考慮近回被中断的赴理財的30μs近回射向。
在程序中使用中断吋努必允許中断赴理財1旬。
如果使用蔦接輸出,林中断子程序的輸出就可以立即輸出。在主程序和中断
子程序中同時使用直接輸出。不可分汗改定。
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第8章
故障診断
本章概述如何診断和改正在PC操作吋可能麦生的硬件錯涙和歌件錯涙。
8-1
8-2
8-3
8-4
8-5
引言
編程器i操作錯俣
編程錯俣
用戸定又借涙
操作措俣
購
12錯
一一
ξ」く」/071
一ーー一
〇〇〇〇∩500
非致命錯涙
致命錯渓
故障診断流程圏
486
486
487
488
489
489
491
491
493
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編程器操作錯俣
第8-2市
8-1
8-2
引言
PC措涙一般可以分方下列四i奨:
1,2,3,..1.程序輸入錯俣
遠些措俣在輸入程序日寸或在着手力PC送行作准各的操作吋麦生。
2.編程錯涙
遠些措涙会在用程序栓査i操作対程序遊行栓沓付麦生。
3,用戸定又借俣
用戸可用来定又其自身錯涙或宿患的指令有三条。在操作吋遠些指令会
在麦生特定条件(由用戸定叉)吋執行。
4.操作錯俣
迭些措俣在程序升始執行后友生。
a)非致命操作錯俣
PC操作科程序執行在麦生一介或几全速秒借涙后伍継接遊行。
b)致命操作錯俣
任一介逮神錯俣友生時,PC操作科程序]丸行会停止遊行,且PC的所有
輸出者ts会変美「OFF。
PC麦生錯俣吋PC指示灯会見示,如果連接有縮程器或上位汁算机,則措混
信息或代渦会見示在端程器或上位計算机上。SR25300～SR25307内也含有
錯誤代掴。
対干大多数的最近錯渓,PC的錯俣同志区会氾乗措俣的美型和麦生的対
向。及第491頁升始提供詳細介鋸。
SR和AR区提供的各様志和其盲信息可在故障診断中使用。夫子辻些表清
参囲第三章存儲器区。
注除上述的各美錯涙外,当PC是上位縫接系統的組成部分吋,述可能麦生通
信措涙。洋姻介招清参閲第六章上位机鍵接命令。
鏑程器操作措混
在編程器上執行操作吋可能出現下列措俣信息。按指示改正措俣,雨眉継鎮
操作。美干在操作SSS或数据存取控制器吋可能出現的措俣清参囲梯形圏支
持軟件操作手紛、5YSM4C支持軟件操作手班:C－系列PC或数据存取控制
器操作手研。
信息、  意文和遣当反庇
REPLROM i式圏薄雪保折存傭器遊行百人。特写保炉升美(CPU単元DP升美的脚1)置干OFF。
PROGOVER        存儲器量末地趾赴的指令不是NOP(00)。擦除程序結束赴的所有不必要的指令。
ADDROVER        設置了此程序春情器内曇高存儲器地祉商的地祉。輸入較低地趾。
SErDATAERR      FALOO己被輸入,而"00"不能輸人。重斬論人新据。
1/ONO.ERR       已指定的数据区地祉超出了数据区的萢圃,例如,一地批大大。碗弘指令的要求,而后重新輸入地祉。
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編程錯i昊
第8-3市
8-一一3編程借俣
在使用程序栓査操作対程序遊行検査日寸,迭些程序活法錯涙会被栓測出来。
有三教程序栓毅可供使用。要栓出被栓測的借操業型,必須指定所要求的級
別。下表給出了所有悟法錯俣的錯操業型、墨示和説明。栓強級0可栓強A
美、B美和c美錯俣;栓職級1可栓翰A美和Bi失錯渓;而栓5全級2仮栓8金
A美借俣。
A級借俣
信息    意文和遣当座答
?????   程序已被破杯,生成…介不存在的功能代碍。重新論人種序。
CIRCUITERR      遷輯挟数利運輯鋏指令不一致,即,LD或IDNOT巴波用来店劫一介其執行条件逐末技男一指令使用的避輯埃,或已被使用的遷揖挟指令井不具有所需的遷輯快数。栓雪裡序。
OPERANDERR      給指令輸入的常数不在所要求的偵内,更改常数使之在正碗萢国内。
NOENDINSTR      程序中没有END(Oi)。左程序的最末地蛙寄人END(01)。
LOCNERR 一指令在程序中位貴結了。楡輸指令要求井改正程序。
JMEUNDEFD       対JMP(05)指令,敏=少JME(04)指令。改正跳轄号或摘入正碗的JME(04)指令。
DUPL    同一跳襲号或子程序号巳被使用両次,更正程序以使同一卒号毎分只使用一次。
SBNUNDEFD       編程SBS(9D指令有井不存在的子程唐琴,更正子程序号或編制所要求的子種序。
STEPERR 没有正碗地使用有段号的STEP(08)和元段号的STEP(08)指令。栓験STEP(08)編程要求,改正程序。
B級錯俣
信息、  意文和遣当座答
IL-ILCERR       IL(02)和ILC(03)未被成対使用。更正程序,以使毎分IL(02)有唯一的ILC(03)。量然如果多子一介π.(02)使用同神的ILC(03)会出迭介錯俣信息,偲種序会如所縮写的執行。在処理前,碗杁程序足技要求前編写的。
JMP-JMEERR      JMP(04)和JME(05)未被成対使用。在赴理前,碗杁程序足技要求而縮写的。
SBN-R玉江ERR    地乗呈示的是SBN(92)的地批,則丙介不同的子種序已校定又有相同子程序号。改変子種序号車的一介或捌除子種序中的一介。如果並示的是R皿(93)的地祉,測㎜(93)未被正碗使用。栓強RET(93)的各要求,井更正程序。
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用戸定叉的錯俣
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C級錯俣
信息    意文和這当庇答
COII、DUPI、    同一全伐正受到一一介以上指令(如,OUr、OUTNσr、DIFU(】3)、DIFD(14)、KEEP(lD、SFr(10)〉控制(即蛮力ON和/或OFF)。風然対某些指令区是允許的,但迩提要稔験指令要求,以碗臥程序是正碗的,残量新編寄親序,以使毎位仮受一条指令控制.
JMPUNDEFD       JME(05)没有与具有相同跳特号的jMP(04)一起使用。加上具有相同号的JMP(04),或捌除未被使用的JME(05)。
SBSUNDEFD       存在不破SBS(91)凋用的子程序。在正碗位置縮写一ノト子程序凋用,或如果不需要就捌除核子程序。
△小心打展指令(被賦予功能代碍17、18、19、47、48、60-・69、87、88和89的那些指
令)不受程序栓4金。程序栓強也不包含DM3070-DM6143,某些PC井不支持
DM区的区部分(如,CQMIH-CPUI1和CQMIH-CPU21)。即使指定遠些区,
数据也不会被写人,弘遠些区逮数据寝息是未定又的。
8-4用戸定叉的錯俣
消息－MSG(46)
故障撮警－FAL(06)
1,2,3,,,
声量故障i&警・一・・-FALS(07)
1,2,3ゲ・・
有四条指令可供用戸用来定文措俣或宿患。遠些指令被用来生成警告(ERR/
ALM灯囚抵的非致命措渓)或借換(ERR/ALM灯亮的致命』錯淡),井在縮程
器上呈示消息。
MSG(OS)用来左端程器一ヒ湿示消息。当該指令条件力ON吋,消息(多辻16分
字符長)就被呈示。i羊情清参渕第369頁。
FAL(06)是一条引起非致命措俣的指令。洋情清参閲第221頁,当FAL(06)
指令被執行吋会友生下列情況:
1.CPU的ERR/ALM指示灯会1勾懸。PC操作会継接。
2.指令的2位数BCDFAI、号(Ol～99)会被写入SR25300・-SR25307。
3.FAL号会被近景在PC錯俣日志区。如果使用帯有付紳(RTC)的存儲器盒,
麦生吋同也会氾※。
FAL号可以任意没置以表示特定条件,,同一ノト号不能用作FAL号和FALS
号。力了清除FAL借渓,排除錯』昊的起因,執行FALOO,而后用編程器清除籍
俣。
洋情清参囲第221頁。
FALS(07)是一条引起致命惜俣的指令,洋情清参周第221頁。当FALS(07)指
令被執行吋会友生下列情況、
1.程序執行会被停止且輸出会蛮力OFF。
2.CPU的ERR/ALM指示灯会友亮。
3.指令的2位数BCDFALS号(Ol-99)会被■入SR25300-SR25307。
4.FALS号会被己乗在PC錯i昊臼志区。如果使用常宿吋紳(RTC)的存儲器
盒,則友生吋同也会妃謙。
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操作錯涙
第8-5市
故障点栓測－FPD(一)
FALS号可以任意汲置以表示特定条件。同一ノト号不能用作FAL号和FALS
号。力了清除FALS惜俣,将PC切i換到編程模式,排除措俣的起因,雨眉用編
程器清除措渓。
使用FPD(一)也能声生非致命錯俣和錯渓消息。洋情清参鋼第375頁。
8-5操作措俣
△小心
有菌秒操作錯俣:非致命錯俣和致命錯涙。在非致命錯俣友生后PCi操作会
継接逃行,但如果麦生致命錯涙操作就会停止。
査清所有借俣,不管声量与否,尽快排除錯涙的起因,而后再起劫PC。美干有
美錯俣的硬件信息相輪程器操作清参園CρMIH操作手冊。
8-5-1非致命錯俣
在廷些惜渓中的一ノト或几介麦生后,PCi操作和程序執行会継接遊行。量然
PC操作会継接,但庖排除措俣的起因井尽快晴除錯涙。
当逮些錯俣中的一一・↑・友生吋,POWER和RUN指示灯会保持麦藁,而ERR/
AIM指示灯会内源。
△小心星然声生非致命錯渓吋PC操作可継建造行,但伍庇尽快癒出惜涙原因井柔
取相応措施。排除故障原因后,即可再次将PC貴方OFF和ON,亦可通迂縮
程器清除惜淡。編程器歩』聚参1'racqMIH操作手紛。
消息    FAI、号 意文和遥1立庇答
SYSFAILFAI、芥英        0仁99   程序的FAL(06)折合已被執行。検査FAL号以娩定会引起執行的条件,改正起因,井
(見住)          清絵描涙。
        9D      在CPU和存儲器盆之同作輸数据吋麦生了措涙。栓巧金棟志AR1412～AR1415的状恣,
                井如指出的改正之。
                AR14120N:切換到編程模式,清除錯渓,再次侍送。
                ARI4130N;侍送月的地被写保抄。
                如来PC是目的地,断升PC胸毛源,碗保CPU単元的DIP汗美脚1カOFF。清除
                錯涙,再次作送。
                如果EEPROM存儲器盒是目的地,栓電屯源是否是ON。清除錯俣,再次侍送。
                如果ERPOM存儲器盒是目的地,改力可写存儲器盒。
                AR14工40N:目的地容量不足。栓験ARI5中的源程序容量,井考慮使用不同的CPU或
                存儲器盒。
                AR14150凡存儲器盒内元種序或程序有錯俣,栓諺存緒器盒。
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操作錯嗅
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消息    F虹号   意文和造成庇答
        9C      栓強ARO400～ARO407(描在槽1中的内板錯俣代碍)的内容(2位数BCD),弁知摘出的改正之。OI、02Hex:硬件麦生錯俣。翫弄屯源,然后再上毛。如棊譜涙継鎮存在,更換内板。03Hex:PC没置(DM6650～DM6559、DI～46613、DM6614、DM6602、DI～妬603、DM6640、DM6641)没定不正碗,更正設定。1011ex:車行通信板笈生錯俣。栓8金内存中的串行通信板的椋志和状杏信息,井依此更正。槽1或槽2中的内板笈生錯俣。検査ARO408-ARO415(描在槽2中的内板錯涙1代碍)的内容(2位数BCD),井如指出射改正之。01、02Hex:硬件麦生錯俣。断升屯源,燃眉再上毛。如果錯俣継接存在,更』換内板。03Hex:PC汲置(DM6611、DM6612、DM6643、DM6644)設定不正碗更正設定。04Hex=CQMIH操作在豚汁輸出吋被中断(安装了CQMIH-pu〕21)。栓測一下没各,対輸出腺沖釣接敬呈否受到彫物。
SYSFAILFAL壬苦(現注)    9B      在PC没豊中栓測出惜俣。栓詮椋志AR2400～AR2402,女口摺出的更正之。AR㎜ON=当屯源被接遇吋,在PC汲置中(DM6600～DM6614)栓測珪1錯i暴投定。在編程模式中改正没定,井毎次接通患源。AR24010N=当切換到遠行模式吋,在PC設置中(DM6615～DM6644)栓測出不正確遊走。在編輯模式中改正設定,井再次切換到遠行模式。㎜20凡操作財布PC汲置中(DM6645～DM6655)稔測出不正陥没定。更正遊走井清除錯俣。
SCANTIMEOVER    ㎎      監視定対審已超迂100ms。(SR25309会内ON)。逮表示程序循杯吋同大干推春的吋1司。如果可能就減少循跡付画。
BATH力W 打      后各竜池芸失或其亀屋鉄落。(SR25308会内ON)。検腕竜池,如果需要就更換之。栓電PC設置(DM6655)看看是否栓測丸池低圧。
SIOU_ERR        DO      CPU単元与ContmUeTLink単元或COntmlerLink単元本身在侍送数据付声生嶺俣(SR25413和AROOUカON)。美岡電源,然后再按通。若錯渓依然存在,更換Con㎞neru辿単元。
注★★カ01-99,9D,9C或9B。
逓倍錯俣
如果通辻外閨端口或肉置RS-232C端口的通信麦生措涙,則対泣的指示灯
(PRP肌或COMM)会停止囚懸。栓強連接亀鑑以及PC和上位汁算机射程
序。
用端口夏位位、SR25208和SR25209使通信端口夏位。
輸出禁止
当OUTINH指示灯友亮肘,輸出OFF位(SR25215)カON,CPU単元的所有輸
出会変力OFF。如果不必使所有輸出都方OFF,則将SR25215変力OFF。
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錯俣日志
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8-5-2戸重錯俣
当迭些借涙中的任一ノトSl生吋,PC操作和程序執行会停止,PC的所有輸出
会変)勺OFF。
所有CPU単元指示灯会国力屯源中断錯俣而方OFF。対手所有其官致命操
作錯=i昊,POWER和ERR/ALM多量示灯将会友亮,RUN指示灯将会OFF。
△小心査出惜俣原因井尽快柔取遺当措施。清除錯俣起因后,即可再肩劫PC,亦可
遠行措俣清除操作。有美編程器歩螺清参閲CρMIH操作手冊。
消息    FALS号  意文和這座位答
砲源中断(元信息)        元      屯源已中断至少10ms。栓査屯源電圧和毛源銭,再次試上毛。
MEMORYERR       F1      AR16110Nl栓強租借涙已在PC汲置中(DM6600-DM6655)麦生。初婚化所有PC設置,而后重斬輸入。
                ARI6120N=栓詮和錯涙自在程序中皮生,1司吋摺出不正磯釣指令。検査程序井更正栓測出的任何錯涙。
                AR16130N:栓詮和錯俣已在抄展指令i数据中衆生。初始化所有打展指令没定、而后重餅輸入。
                AR16夏40N=遊毛11寸安装或取下存儲器盒。断升屯源,安装存儲器盒,而后再接遇屯源。
                ARI6150Nl起動吋旗不出存緒器盒内容。検強椋志AR1412-AR1415,以碗走向題所在,改正之,而后再次接遇屯源。
NOENDIN筥       FO      END(01)没有被寄人程序的任何地方。左程序酌量末地趾赴肩入END(01)。
1/OBUSERR       co      在CPU和レ0単元之1国侍送数据付麦生了錯俣。使用椋志AR2408～AR2415碗定1句題的単元,将電源断汗,栓査松幼的1/0単元或端蓋,再次接通電源。
1/OUMrOVER      E1      安装的レO単元上的レ!0字数超迂了最大値。断升屯源重新安排系統,以減少レO字数,再接遇屯源。
SYSFAILFALS祈祈(見注)   01～99  FALS(07)指令已在程序中執行。検査FALS号以碗定会引起執行的条件,排除起因,清除措俣。
        9F      循ヨ不射向已超道FAISgF循杯吋1同盟祝射向(DM6618)。検査循圷対向,如果需要就凋整循杯吋同盟祝射向。
注★★カ01～99或9F
8-6錯濃口志
錯没日志区
錯俣日志寄存麦生在PC上的任何致命或非致命錯渓的錯涙代碍,以及其麦
生射目期和目引旬。清参閲第489頁的措涙代碍。
借俣日志存儲在DM6569-DM6599,如下所示。
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措没日志
第8-6弔
DM6569
DM6570
DM6571
DM6572
至
DM6597
DM6598
DM6599
錯俣日志存傭方法
錯没日志指針    
錯没日志紀剥一一(使用3字)一一   
        ＼/
錯涙日志紀景A-一(使用3宇)}一    
湿示存傾在錯没日志中的錯涙氾景号(O-7)
包含3介手酌単イ'措俣己景杓成却下
1587
首手
首字+1
首字+2
o
錯俣炎別:oo:非致命
80致命
以数存
命位D
毎2㏄儲
)
即使CPU単元上的DIP井美的脚1技量ON以保tsDM614Zl--DIY!6655,措俣
近景也会被存儲。
有美錯俣代岡津情参見8-5操作借渓。
昔在PC設置(DM6655,位OO-・03)設定力禁止保存氾景到錯渓1万史(2…F
Hex);DM6569～DM6599可作カー般的只汝DM字使用。
錯i昊H志存儲方法是汲置在PC設置(DM6655位00至03)内,汲置下列中的
任一方法。
LOHex:可以存緒最近的ユ0ノト錯淡白志氾乗井波奔校早的妃乗。如下所示,
迭是通道移幼氾乗来完成的,致使毎当芋生一ノト新氾乗付最早的妃乗(氾
乗e)消失。
讐鶴鷲i碧う
、ノ最早的妃最芸失
錯俣日志i.'6
相】昊日心、う己
＼ノ＼ノ
所有記章被移位
7_加人斬竜泉
2.1Hex:可以只存緒最先10介錯俣同志i己乗,而忽略10介以外的任何后継
措俣。
錯濃口志氾乗1
錯俣日志紀泉2
～
措涙iEl患う己泉9
措俣日志紀景
存儲10介妃乗后不再改変
「
声生錯俣
忽略借俣
3.2-FHex:可以禁止日志,以致元正景存緒。
訣省没是是第一方法。美子措没日志的PC汲置的洋清清参岡第16頁的錯深
田志改定。
注L如果表装元吋紳(RTC)的存緒器盒,別戸生措i昊射目期和吋同会全Pt1"OOOO"。
2.即使CPU単元前側的DIP井美的脚1被蛮力ON,使DM6144-DM6655力
写像炉,措俣也会被存儲在錯俣日志中。
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故障診断流程圏
第8-7市
清陰錯俣日志力清除全部錯没日志,可曲輪程没各或用指令使SR25214変方ON。(在措俣
臼志被清除后,SR25214会再次自助変力OFF。)
8-7故障診断流程圏
使用下列流程困診断在操作時文生的錯俣。
忌検査
錯俣/根警指示
灯1勾焙?
注在更換各単元、竜池、接銭、或屯幾等之前忌要将PC的電源断升。
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故障診断流程園
第8-7常
亀源栓査
注CQMIH的容杵屯圧池園参閲CρMIH操作手班。
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---------------------[End of Page 4581]---------------------



故障診断流程團
致命錯俣検査
第8--7SS
庖源指示灯亮着時麦生的致命錯俣可用下列流程矧来査我。
惜俣/振警指示灯
亮否?
用外国没各碗定引
起錯俣的原因。
夕卜園∬と・各方二百.品.元ミ
出PC払作方式?
.昆示的是否是致命
1齢昊?
・切換戊ゴ.遂行或聴視
模式。
迄…そ一子「F旨!三=≡1・k'J烏足
高?
外聞没缶是否並赤出
Pc操作方式?
墨男IJ↑昔i昊(参1be1/fi-491
:頁)消除其起因井・清
除丁止戻、
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故障診断流程圏
第8--7市
井致命錯俣検査
蚤然PC在非致命錯涙吋会継接操作,但座礁走錨涙的起因,尽快消除措俣以
碗保正常…操作。力消除某些非致命措俣也許需要停止PC操作。
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故障診断流程圏
第8-7市
1/0栓強
1/0栓強流程国是根据下列梯形團部分。
(LS†)(LS2)
目ぱ3蹴1
IRIO500
輸出指示灯是
否正常工作
断汗外部寺銭井検鏡毎一号銭
醜草屯性
端子根接軸足
否良好?
用外園没書蕗視IR10500
的ON/OFF状杏
号数措俣的原因可能是保険盤熔断或輸出品体管俣操作。
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故障診断流程圏
第8-7芋
否
A
接自前爽
IR(XXX)2禾1|1ド00〔X)3
奪翁人打ξガミ灯'ゑ工証臼王
1≧篇'・1:イ1三?
是
位耳金】ROOOO2和IR〔)0{X)3
端子的屯1玉
織IRO㎜2細R㎜3
端子的削玉
一1二f乍OK?
是
舌
是
ユ:作OK?
否
用－fl輸入信号使輸人
力ON和OFF衿鐙一1:作
輸入接銭一足
否運碗?
否
是
4
⊥作eK?
τ/茸角地接裂
足
端子蝦錠是
否松脱?
否
端子板接触
是否良好?
否
持察端子螺是
是
更換端子連接器
更換4前人卑,元
、人没
LS1和IS2
目"
更換輸1{葺元
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故障診断流程圏
第8--7市
圷境条件栓電
工下堤油{1支是:沓
低・:∫二55℃?
圷境温度足
高1二〇℃?
罫境湿灰足下在
Io%～90%之伺?
ぢ舌■f吏用fXk扇或冷
却器。
在lr東声源独女4妄浪
k}・前保抄・2罫亘晃巾£'已6筆
順没卍、
・考・・P七達∫一↑伎表
板或似表桓、
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薗寸泉A編董呈‡旨令
PC指令是・通道按相位的編程器鍵(例如,LD、AND、OR、NOT)或用功能代碍来翰人的。要輸入一条指令及
其功能代碍,按FUN、功能代碍,而后按WRITE。洋情清参凋列挙編混和指令的各頁,,
代碍    1助把符 名称    功能    頁
一      AND     与      将指定位献茶」滅行条件遊行没輯与。      213
一      ANDLD   与装載  将先前各埃的結果遡i行1塁揖已。  214
一      ANDNOT  当芋    将指定位的反相見執行条件遡i行逆輯与。   213
一      CM      計数器  減号汁数器。    226
一      LI)     装載    用'r起動且有指定性状志的指令行,或定文ANDLD和OR]⊃用的避耳挟。   213
}       LDNαr  装載非  用干起功具有指定位的皮相相指令行。      213
一      OR      或      将指定位的状杏」苛執行条イ弔五行1剛域、 213
一      ORLD    或装載  将尭前者蜘拘結果逃行遷キ耳'黛.  214
一      ORNOT   或寸E   将指定位的皮相与執行条件刷了逆鱗或。    213
一      OUT     1繊行条件加潮蹴作酬ON。齢1馴端蜘F的操作鯉幟             214
一      OUTNσr 輸,掴巨 将執行条件力ON的操作イ　麗OFF.将執行条件力OFF的操作位置ON(即,皮相操作〉。1      2茎4
一      RSET    夏位    i在執行条件力ON肘将操作位置OFF,挟朽条件力OIr吋不形呵操1作イ川勺杁志。   215
一      SEr     星位    在執行条件力ON吋,将操作{」五〇N,試行条件力OFF吋不影駒操作位的状恣。     215
一      TIM     定時器  ON遅退(減量)定日寸2辞一[:イ乍   225
oo      NOP     不操作  不執行/壬何操作,程序穿吉移刻下…ノト指令。      218
Ol      END     多吉束  董序結束赴所摘要的。    218
02      IL      朕鎖    如果敢鎖条件力OFF,則在IL(02)利下一介ILC(03)之同所有輸出者1～蛮力OFF、而所有定時器PV夏イ:,興亡指令被牡理力NOP;計数2Rpv保持不変   218
03      ILC     朕鎖清除                2}8
恨      JMP     跳特    如果跳襲条件力OFF1,則JMP(04)和相庇的JMI8(05)之1司的所有指令都被忽略。   220
05      JME     跳綾結束                220
06      @FAL    故障扱警和夏位  声生一宇致命錯俣,井将指定的FAL号輸出給編程器。  221
07      FA[S    声量故障撮警    `声生一致命惜俣,井將指定的FAI、号輸出給編程器。 221
08      STEP    歩定又  当ユ詞室制位…起使用吋,定叉一一新歩的起功,井使先前約歩夏位。当使用吋若元N.定又歩執行結束。      222
09      SNXT    歩1註1劫        弓控制位一起使用,以描出歩的結束,夏位歩井起劫下…歩.     222
三〇    SFr     移泣寄存器      生成移位寄存器。        249
11      KEEP    保持    将彼是叉力由鷺位和夏位輸入控制的鎖存器。        216
12      CNTR    可逆う十数器    毎当増量輸入信号或減量輸入信号分男1]杁OFF蛮力ON吋,PV加1或減1。  227
13      DIFU    上升微分        在輸入信号釣上升沿吋,指定位在一/、循河内貰:力ON。1      217
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編程指令
附泉A
代砂    助i己符 名称    功能    頁
14      DIFD    下降微分        在信号后浩肱位蛮力ON-一介循杯.  2三7
15      TIMH    高速定酎器      高速,ON延退(逓減)井目寸器。     228
16      (@)WSFr 宇移付  将起始宇和結束字之同的数据以学力単位移位、零■人起始宇。        250
}7～19  抄ふ展指令用。                  203
20      CMP     比較    比較菌了1的内容,結果輸lll到GR撤志、EQ杯志矛nIE椋志      268
21      (@)MOV  f音速   清瀬数据(字或常数)夏制到目的宇。        257
22      (@)MVN  催送二‖三      将源数据(字或常数)皮相,而宿病其夏制到目的了:。  258
23      (@)BIN  BCD→二遊制     将携子的4位数Bα〕数1ア特操力16位二党制数据,而后抱き吉換的279数据輸lfl到結果字。        ,
24      (@)BCD  二進制→BCD     将源了二的二近刊数編著換ブJB〔ID,而∫將特撰的数据輸出到多門了、 280
25      (@)ASI、        責木左移        将数払,『的再■r的毎一位左移1位,帯逃伽. 251
26      (@)ASR  算木イ]移       将数脇中的単子嫡母一れ右移1位西遊位.    25】
27      ・(@)ROL        循跡左移        将数据中田単字的各位左特1イ1二,:巾:遊位。       252
28i(@)ROR               循]イ右移       ,将数折中的単字的各位右軸1位,帝遊イ㌔   252
291(@)c・M              求朴;将数据抽勺…学的各位:状杏皮相。            360
13{}1(@柳1              BCD加   将一十4位激}3(:D債和迩位1内合相加而加樹相果輸出至‖指定釣書!305朱字・、i        
31・(@)SUHiBCDI成{              剛↑4酬B〔:D酬逃舳容晶相位繊唯滅失・両肩隔i将結果輸出到とII果字。               
321(@郎月、             】3CD莱i将耐・4位鯛CD働{1釆、lnP蹄酬▲細,　1旨紘}1勺き。未了・。308             
33      (@)1)IV BCD除   将問、数B(:1〕被除数除以41ノ数BCD除数而肩持きF果轍1別才L疋1309的二胡ユ了.1      
34      '(@)ANDW        運輯.1∫        将剛＼茎6位輸入字遊行]離昇已,如山輸入r的斤メ∫立位同者都方ON,則ち卍」:肘刈庇位置位.     ミ360
35      (@)ORW  運筆誠  将爾今16位輸入字逃行逆鱗山、如果愉人数∪占的各対座位巾的一イト或爾分力ON渕結果字自」刈1五位置位。       361
36      (@)XORW 昇或    将爾↑16位輸入字送i行異域,当輸入字的メ「座位的状恋不1同時結果字約位置位.        362
37      (@)XNRW 界川1:  将爾今|6位輸入■進行昇或非,当輸入字的対庇位的状恋相同1吋結果字的位置位。        362
38      (@)INC  BCD逆蛸 4位数B(=D字加…〔       363
39      (@)DEC  'Bα)逆滅       4位数BcD字1成㍗,        363
40      (@)s「rc        汲置近位        遊位椋志買位(即CY変〕勺ON)。    305
41      (@)CLC  清除避位        辺三イ立物1志清客(即CY変)～∫OFF)。     305
45      TRSM    眼踪存儲器采祥  眉劫数据眼踪。  367
妬      (@)MSC  消息    吉堀程器皿示器上湿示出16字符的消息。    369
47和48  抄L展指令用。                   203
50      (@)ADI3 二遊制加        ・将爾イ＼4位数ト六迩制値和送位的内容相加,面構将結果輸出到指定的結果字,,        316
51      (@)SBB  二遊制減        将一'介4位数十六遊制和逃位杁男一介4位数十六法制値)・曳去,雨眉将結果輸出到結果宇.        317
52      (@)MLB  二挺制乗        特例介4位数+六遊制債相癌而后将結果輸出到指定自働1果字・日工8    
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編程指令
附泉A
代硝    助i己符 名称    功能    頁
53      (@)DVB  二逃割膝        将4位数十六遊観被除数除以4位数十六遡i制除数,前房将結果輸出到指定的結果字,.      319
54      (@)ADDL 双字BCI)加      将丙午8位数値(毎分2イ・■)和近位内容相加,面癖将結果輸出到指定的結果字.  311
55      (@)SUBI、       双字BCI)減      将'一・卜8位数BCI)佃和近イ立双方・・一/ト8位数BCD億載去,£lli果輸出到指定的結果宇,      312
56      (@)MUU、        双字BCD乗       阿介8数BCD値相乗,錆果輸出到指定的結朱子。       313
57      (@)DIVI、       '双字BCD除      8位数BCD被除数除以8位数BCD除数,皇ilf果輸出到指定的結果字。      314
58      (@)BINI、       双手BC1)一・双了:二進制 阿イト近接源字的BCI)直轄換力二近制瀦換后的数据輸出到南分庄寒雲†未r、   280
59      (@)Bα)L        双手二透間→1双字豊m    酬'迂鎮源r:的二避制{目宇検力BCI)鼎換后的数」剖禽{1到繭令達繧結果字.、   281
60-69   ]ブ展指令用。                   203
70      @)XFER投継己干繊源了自刎容侍送到礫的目的了。                    259
71      (@)BS螂快髄…将一分字的1輪上山制到才'霞継                       260
72      (@)ROOT `翻一㌶腰CD億的平方緬片路舎位的4幽撚綱          315
73      (@)XCIIC        数扮交換        胸間介不同学的内容避行交換。126▲…     
74      (@)SLD  左移1イノ数字1  将起始宇和踏束字之阿的数据左移j位数ゴ(4位)。1253        
75      (@)SRD}右移1位数字              髄始字聯嬬之剛轍据右移1位数丁・(賄)。1254       
76}(@)MIPX…            …4-16洋碍在    1将源1部勺多迷4介十六避制数字鞍換刃0-15的十遊制債,在結果1282字中,其位習対ば挿犠恒的{皮ヌヲON.   
77      (@)脚PX ▲6-4錦鶏器     滴定源脳中廿日ON仕的位貰.,井将鐸果掌中的対戊Z右変力ON.  284
78      (@)SDEC 七段澤碍器      将源学的十六遺制伯ま嫉力七段無示的数据。        286
80      (@)1)lsr        単子分布        将源数排1的一ノト字侍送倒[ヨ酌字.其地推力口的基字加偏移、、     261
81      (@)COU、        数捌　集        夙源亨摘菜数据,両肩将其コ到H的字。      263
82      (@)MOVB 借送位  将源]「文言数中的指定イC推選到目的亨的指定位。  265
83      (@)MOVD イ¢送数字      将指定的4位源数字中的十六遡i制内容侍送到最多迭4!卜数字白雪指定H的数字。 266
84      (@)sprR 可逆移泣寄存器  将指定吉成系列字的数損友移或石稜。      254
85      (@)TCAIP        表出校  将4位数十六近親値」抽16介本桐成附表中的値比較。 269
86      (@)ASC  ASα1鞍換       将源学的十六遺制債緒換力以指定起始字左半或有半処弁始的8位ASCI晒。       289
87-89   打展指令用、、                  203
90      (@)SEND 回路友送.       在園烙中向男一/ト肯点炭送数据。 393
91      (@)SBS  子程序人口      凋用和執行子種序N、     365
92      SBN     子程序定叉      椋志子種序N的起始。     367
93      R}ζr   近回    椋志子程序的結束,控割返回到主程序。     367
97      (@)10RF 1/0刷新 刷新在外始宇和結束字之同的所有1/0字、不能在SRMI使用。   370
98      (@)RECV 同格接収        要求岡絡中男－ly点侍送致据。    397
99      (@)MCRO 宏      朔月和執行取代1/0字的子程序.    371
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編程指令
附乗A
打展指令
下表示出了能作方打展指令妙理的指令。訣省功能代碍賊子在訣省吋分配代硯的指令。
代硝    助記符  1名称…功能             頁
17      (@)ASI・'r      昇歩移位寄花器  生成一介当相銀字的一介W零lh拐一介不方零肘交換内容的移位寄存器。 256
蓋8     TKY     十鍵輸入        由10鍵鍵盈輸入8位数BCD数据。    422
19      (@)MCMP 多了:比較       将一決16令達数字与男一快16令達旗字比較。        273
47      (@)RXD  接収    接収経由通信端口的数据,,        403
48      (@)"[)  笈送    衰退謹白通信端]的数据。 405
60      CMPL    双子比較        比較菌千8位数げ、逃制他、       272
61      (@)IM   模式虹制        起功利停止汁数器操作,比較和改変計数器PV以及停止肺沖輸出。       244
62      (@)PRV  漬高速汁数器PV  灘|数器pv和行了郵卜数～的状悲歎据.      246
63      (@)CTI]1.       '出校義挙載     登米比較表井」註功高速汁数器的比較,,    232
倒      (@)SPED 速度輸出        以指定頻率(三〇HZ-50KIJZ,以1011Z力単位)輸出豚汁,左腕沖輸「出i的剛洞以改変継端1率。}     382
65      1(@)puτs       ・没畳豚汁      }輸出指定頻十釣手捷的脚【}1数。胸中輸出貞到已輸出指定的肺沖数据停止。   380
66      1(@)SCI、1      椋反    ヌ州算債執行称度特撰。  293
67i(@)BCNT              位汁数器1       計算折虚字快中力ON的位的忌数。  373
68      (@)BCMぺ挟比較          判断一十:的曲見否在玉6氾嗣(由下限和上限定叉〉内.        270
69      (@)汀rlM        [司隔紘lljpロ   佐制内宴規定吋中断用口勺間隔定時器。    23】
87      DSW     数子升ノ(輸入   杁数字パ疋輸入4イノ数或8仁数BCD数据。   415
88      7SEG    七段湿示輸出    将4位或8位数BCD数据特挟ノヨ7段湿球格式,而后輸出襲換后的数据。   4]2
89      (@)正NT 中断控制        執行中断控制,渚如屏蔽】/0中断的中断位或解除屏蔽。       379
'■■   (@)ACc  加速控制        PULS(一一),ACC(一〉・一起控‖ll鞘口1和2豚汁愉1{汕勺加速和/或減速。      387
■■、  (@)ACOS 反余弦  汁算32位標点数的反余弦。        354
`■・   (@)ADBL 双字二遊制加    将爾今8位数二遡i制値(常規的或有符号的数据)相加,而后将結果輸出到R和R+生。        320
        (@)APR  算木娃理        執行1五弦、余弦、或裂性近似汁算。       332
♂'■   (@)ASIN t反正弦 汁算32位浮点数的反正弦。        353
        (@)ATAN 反正切  汗管32位浮点数的反正切. 355
■・■  AVC     平均値  将詣定数量的i'六逃制字オ1]加,雨眉汁算平均値,小数点后舎去,成力4位数,     329
`■`    (@)CMND 皮布命令        在図絡中佐送FINS命令到特定打点,井根掘需要接収ll向座。   400
        (@)COLM 行→列  将16位杁指定宇笈制動16達接写的位列中。  30】
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編程指令
附泉A
代碍    助記符  名称    …功能  頁
圃      (@)COS  余弦    汁算角度(弧度)的余弦偵井義烈ミカ32位浮点数。    351
一      CPS     有符号二遺制出校        比較阿・↑・16位(4位数)有符号二法制偵,而后将結果輸出到GR、EQ和LE椋志。  274
一      CPSI、  双宇有符号二逃制比較    比較菌介32位(8位数)有符号二逃制値,Z青果輸Cli到GR、EQ和LE椋志.   275
一      (@)DBS  有符号二遊制除  将一介16位有符号二連制値除以男・一イ＼{宜.32位有符号二逃制結果輸出到R+1和R.     325
一      (@)DBSL 双手有符号二進制除      将一介32位有符号二選i制値除以男…介値,64位有符号二垂絹結果輸出到R+3-R。 326
{       (@)DEC  弧度到角度      将32礼浮魚数弘弧度綾換力角度。  349
一      (@)EXP  指数    計算一介32位浮魚数的自然指数(脈力の。   357
～      (@)FCS  FCS汁算 栓召金的上位打Lf荘接i命令友送自句数据中的錨渓。 373
一      (@)FIX  浮点到16位      将一亭32位浮点数的整数部分綾換成16位有符号二進制数据。  340
一      (@)FDq、        浮点到32位      将一介32位浮点数的整数部分轄換成32位有符号二遊制数据白  341
一      (@)Fじr 16位到浮魚      ・将一介16位有待七二遊'†1数据4青旗力321ン浮点数.       342
一      (@)FI∫rL       32位到浮点      将一イ＼32位有符号二逃制数据特換)932位浮点数。  343
一      FPD     故障点燈測      査我指令蜘杣勺錯迷。    375
"       (@)HEX  ASCII到十六遺制 将ASCil数据鞍換力十六送制数据。 29G
～      HKY     十六遺制鍵輸入  由16縮縫盈輸入多迷8位数十六遊制数据。   4王9
一      (@)HMS  秘剣小町        将秒数据特換力小肘和分数据.     299
一      (@)UNE  行      将位列杁16違旗亭夏制到措定=r二,、       300
}       (@)LOG  対数    汁算一コ＼32位浮点数的自然対数(底力の己 359
一      (@)MAX  査技最大値      査我指定数据区的最大値,井将}安値輸出到男一介芋。        327
一      (@)MBS  有符号二遺制乗  櫓柄分字的有符号二逃制内容相乗,而后8位数有竹:㌧二遊制結果輸ll1到R+1和Rc 323
一      (@)MBSL 双手有符号'.二逃縄飛    藺介32位(8位数)有符号二近親但相乗.,同仁]6位数有符与二遊1司多吉果輸出到R+3～R。  324
一      (@)MIN  盗伐最小値      査我指定数据区的最小値,井将i多値輸fl到男一介字。        328
}       (@)NEG  二遊制ネト碍    将源字的4位数卜六逃制内容特換力二遊制ネト碍,而結果輸出到R(      302
一      (@)NEGI、       双了二送倒掛硯  将源学的8イ■数卜六遊制内容特撰力二遡i制神岡,錐果輸出至llR和R+L)        303
一      PID     PID控制 根掘指定参数執行PID控制。       392
一      (@)Pls2 豚汁輸出        以指定速度駄0到目椋頻率加速豚汁輸出秒以同一速度減速、   385
一      (@)PMCR w殴宏   執行登示在串行通信板ヒ的指定通信序列(跡波数据)  410
        (@)PWM  可変占方率胸中  /入端1.11或2輸出具有指定書室率(0%～99%)豚汁。   389
一      (@)RAD  角度到弧度      将一介32位浮点数弘角度特推力弧度。      348
{       (@)SBBL 双字二逃制減1   将一介8位数二辿i制値(正常的或有符号的数据)八月…イ＼滅失,結果輸出到R和R+1.      321
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編程指令
附泉A
代碍    助氾符  名称    功能    頁
■■■  (@)SCI2 有符号二遊制到BCD栩斐   将4位散宿符号十六避制値残性特換力4位数BCD値。   295
●4■   (@)SCL3 BCD到有符号:二遊制棒腹  将4位数BCD値残性綾換力4位数有符号十六近制伯:。  296
◆■●  (@)SEC  小肘到秒        将小肘和分数据特撰力秒数据。    298
■`●   (@)SIN  正弦    計算一介角(弧度)的正弦井表示方…介32位浮点数。  350
'■■   (@)SQRT 平方根  日算一介32イ漉乎点数的平方根。  356
■●●  (@)SRCH 数据査我        在存儲器中的指定萢園内査我指定数据。輸出含有法数端的字池田中的字地ナ1ヒ。       390
●喧喧  (@)STUP 更改車行端]没置 改変指定端]在PC泣豊中的通信多数。       407
直増◆  (@)S脳  求和計算        汁算存儲器中指定施用内各宇内容之和。    330
噌●●  (@)TAN  正切    汁算一ノ↑'角(弧度)的正切値井二表ポカ32位浮点数,,       352
●●●  (@)Trw| 累計定吋器      創建一介在0.1和999.9s之同的以0.ls力単位PV通増的定吋器。 229
…i(@)XFRB              佳送位  将多込255指定源九的状志夏制到指圧目的位。       267
■■●  'Z(=P   区域池園比較    将一宇」」山下隈和上限定文的一花圃比較,結果輸出到GR、EQ和iLE椋志。1     277
■■1   ZCPI、  双ピ区域地固比較        1鍮當麿由下限紺限定叉的馴蹴織到CR・     278
●●●  (@)+F   浮点数加        将菌介32位浮点数相加。  343
,,●    (@)-F   浮点数減        杁…ノト32位浮点数減去男一十。  345
..,1(@〉。F             浮点数乗        丙午32位浮♪数相乗。    346
■■■  (@)/FI  浮点数除        一介32イノィ王点数除以男一介,,  347
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附景B
措俣和算木椋志操作
下表呈示会ヌ寸OF、UF、ER、CY、GR、UT,禾[lEQオ示志起イ乍用的指令。
通常,OF表示一介16位的汁算結果大子32、767(7FFF)或一介32位的汁算結果大∴干2,147,483,647
(7FFFFFFF)。UF表示一ノト16位的汁算結果小干一32,768(8000)或一介32位的計算結果小子一2,147,483,
648(80000000)。洋情参兄弟五章指令葉。
ER表示操作数数据不在所需要之内,,,CY2q示算木或数据移位結果。GR表示比較値是大干菜]示准値,LE
表示是小干,而EQ表示是相同、、EQ迩表示算木速算的結果是零。洋情清参圃第五章指令葉1:t
表中的垂:自=箭美表示会根掘指令的結果変力ON和OFF的]示志。星然梯形圏指令TIM和CNT会在ER
カON吋執行,但在ER桔中具有垂直箭美的其官指令在ERカON肘不会執行。下表中的所有其古板志在
ERカON吋也不会ユニ作。
来示出的指令不会対表中的佳例称念起作用、,愚然仮収示出了各指令的非微分形式,微分指令対称志
所起的作用真麻上是一祥的。
当END(01)執行吋,7千林志全力OFF,所以富田的状恋不能用編程器盗視v
助妃符1 25503(ER)       i!25504〈CY)    …25505(GR)     25506(EQ)       255・7(LE)1     125404(OF)ii    25405(UF)       真
下瑚    ‡      ■■■          '‥1直‥        '…i…1…                       225
CNT     きi     …1…i…;                       ■■●  1■■■ ●■'   226
ENDω1) OFF     OFFlOFF         f}FFlOFFI               oFF     oFF     2]8
CNTR(12)        奪      '"1'"i          　`●'i'"ヤ"                    .■■   227
TIMH(15)        ‡      ■■■  …i・一         `..・   ,..     ...     228
WSFT(16)        ‡      ■■`   ,.■    ◎■■  ,,,     ■■■  ■■■  250
CMP(20) :       ,,.     ‡      :       ‡      レ`■   '`.     268
MOV(21) ‡      ■■■  ..,     ‡      ■■,   ,■■   ,,■    257
MVN(22) ‡      `、●   `■■   t       ■●,   ■■■  ■■■  258
BIN(23) ;       ...     ..,     …      ■..    ,●・   、●`   279
BCD(24) ‡      ■■,   ..,     ‡      ■■,   ...     .■■   280
ASL(25) :       ;       `■■   ‡      ,●■   ●●●  ●●●  251
ASR(26) t       ‡      .・■   ‡      ..・    .1.     1'.     251
ROL(27) ‡      ‡      ,」,    3       ■■■  ■■●  ,,●    252
ROR(28) ‡      ↑      .■■   ↑      レ●●  ●■●  ■■●  252
COM(29) '‡     ,.●    ・・■  ;       ■■♂  ``・    ,,■    360
ADI)(30)        ‡      ↑      ..■    ,t      ●●■  ;,,,    ■,.    305
SUB(31) ‡      ↑      ■■●  ‡      ...     .・.    .・.    306
MUL(32) t       …      ・■,   ピ享    ■■♂  ■`'    ,1`     308
DIV(33) ‡      ,,.     ,,■    ‡      ・.,    ,..     ,..     309
ANDW(34)        :       ■■■  ..'     ↑      ■・・  ・.・   ・..    360
ORW(35) ‡      ・・,   ..,     ]       ,..・   ...     ●`}    361
XORW(36)        ↑      ■■■  r.■    ‡      ..,     ,..     ,..     362
XNRW(37)        ‡      ..・    ・・●  ‡      ■'■   ■■■  ■・・  362
INC(38) ‡      ■◆,   '``     ・‡    ,.・    …      …      363
DEC(39) ↓      }'"1    .・■   ‡      ♂,、   …　'i⑱…              363
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錯俣和算木杯志操作
附泉B
助}己符 25503(ER)       25504(CY)       25505(GR)       125506〈EQ)     25507(LE)       25404(OF)       25405(UF)       頁
STα40) ..■    ON      .・・   …      .,.     ..向    .■■   305
CLD(4D  ・・●  ■■●  ■■4   ,◆'    ■■■  ●■■  .■■   305
MSG(46) ‡      ■■・  ■■■  ■■●  ●●4   44◆    ◆◆■  369
ADB(50) ↑      ‡      ●●●  ‡      44■    ‡      ‡      316
SBB(5}) エ      t       ■・直  ‡      `■■   ‡      ‡      317
MLB(52> ‡      1◆・   ●'◆   {       ■●■  ・・●  ・●,   318
1)VB(53)        ‡      ●●●  ●●■  ↓      直4◆   ・・●  .●●   319
ADDL(54)        ‡      ‡      ●■■  ‡      '●●   ・.●   .●直   311
SUBL(55)        ‡      ‡      ●●■  ‡      ■●■  .・¶   ・唱●  312
MULL(56)        ‡      喧'■   喧喧◆  :       ●●●  喧喧●  ・◆●  313
DIVL(57)        工      ●●●  畠●●  工      ●噌`   1■●   ・●●  314
BINL(58)        ↑      ■・・  ■●■  工      ●■■  .・●   ・■●  280
BCDL(59)        t       ●噌`   直●●  ‡      ●直●  直増●  ◆◆●  281
XFER(70)        ‡      ■●●  直●◆  b●・   ■■直  ,●●   ●●●  259
BSET(71)        t       ●●■  ●●`   ●●●  噌■●  ..●    ・●■  260
ROσr(72)       :       ●●■  ●■●  ‡      ●●■  ・``    .■◆   315
XCHG(73)        ‡      ●●●  ■■■  令宇■  ■■.   ■.■   ●■●  261
SLD(74) ‡      ,,■    ●●`   ,,●    ■■●  ,・●   ・●■  253
SRD(75) ‡      ,,●1   ,,」    ■■`   ,,」    」``    ぼ'◆   254
MIPX(76)        ‡      …1_            ■■,   ■■■  ■.1    `●■   282
DMPX(77)        ‡      …,■`  ■●■  ■,,    ■■■  ,,■    ・■■  284
SDEC(78)        ‡      ■,,    ■■,   ,■・   ■■◆  ■・■  ■■■  286
DIST(80)        ‡      ■..    ,●.    ,■■   言      ■■■  ■4`    261
COLll、(8茎)    ‡      ,.■    ●,,    ■■■  ‡      ◆,,    ・,■   263
MOVB(82)        ‡      ■■可  `●`    ◎●・  楡■■  ■.■   ■●■  265
MOVD(83)        ‡      ,●・   ●,●   ,,,     ■■`   ,●■   、■⑲  266
SFrR(84)        τ      ま      ,,,     ●●■  ,,,     ..■    ●,●   254
TCMP(85)        ‡      ■■■  ●・.   ‡      ●■■  ,・■   ●■■  269
ASC(86) ‡      .」■   ■..    ■,,    ■.・   ,,■    、■■  289
SEND(90)        ‡      ■,,    ●●,   ●●■  ■.●   .・◆   ,,■    393
SBS(9]) t       ●●■  ■⑱.   ■■♂  ■■.   ■.■   ●■■  365
SBN(92) OFF     OFF     OFF     OFF     OFF     OFF     OFF     367
RECV(98)        ‡      ■●7   ■■●  ,,■    ●●,   ..●    ,,,     397
MCRO(99)        ‡      ,,●    ⑳●●  ■■■  ・■■  .ウ●   ■■■  371
甘展指令
訣=省功能代碍湿示在有訣省功能代碍的指令上。
助己符  25503(ER)       25504(CY)       25505(GR)       25506(EQ)       25507(L∈)      25404(0旬       25405(UF)       頁
7SGE(88)        ‡      ■■●  ・.・   ●●●  ●..    ●■■  ■●.   412
ACC(一) ‡      ●■●  ■●■  ●●■  ●●●  ・・●  ●■●  387
ACOS(一)        ‡      ■」●  .・.    t       ・.・   OFF     OFF     354
ADBL(一)        ‡      ‡      ■■●  ;       ■■●  t       ‡      320
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措俣和算木杯志操作
附泉B
助妃符  25503(ER)       25504(CY)       25505(GR)       25506(EQ)       25507(LE)       25404(OF)       25405(UF)       頁
APR(一) ‡      ...     ..・    ‡      .,.     ..・    ■■.   332
AS董丁(17)      t       4◆■   ●●●  ■■●  ●●●  ♂■,   ●●4   256
ASIN(一)        ‡      b●■   ■■●  ‡      ■■■  OFF     OFF     353
ATAN(一)        ‡      ●●●  ●・直  ‡      ●●■  OFF     OFF     355
AVG(一) ‡      直直4   ■■■  44◆    4■●   ●■直  ●■■  329
BCMP(68)        ‡      ■●◆  ●●■  ■■●  》●・  ●●●  ●●4   270
BCNT(67)        ‡      ■■●  ●●●  ‡      ●■■  4●●   ■◆畠  373
CMND(一)        ‡      ●●●  ■■■  ■●●  ●●◆  ●●●  「,■   400
CMPL(60)        ‡      ■■直  t       ‡      ‡      ●■■  ●●●  272
COLM(一)        ‡      ◆●■  喧喧●  ‡      ●'●   ●直心  直直直  301
COS(一) ‡      ●●●  ,,●    ま      ●●●  OFF     OFF     351
CPS(一) ‡      ■■■  t       ‡      ‡      ●■■  ●●●  274
CPSL(一)        ‡      ●●噌  ‡      ‡      工      ●●●  ■●■  275
㎝ハL(63)       ‡      舟◆・  ■●噺  噌◆■  ◆●●  ■■■  ●●●  232
DBS〈一)        ‡      ●●■  噌●■  ‡      ●■■  ●■,   喧喧◆  325
DBSL(一)        ‡      ●●●  ●・・  ‡      ●●■  ●●●  `.■    326
DEG(一) ‡      ``◆    ■■■  ‡      `●●   ‡      t       349
EXP(一) ‡      ,●●   ■●◆  ‡      4卜'    ‡      ‡      357
DSW(87) ‡      」」■  ■,●   ●'■   ,■■   `●◆   ■41    415
FCS(一) ‡      ■■■  ,●●   ■■■  ■■■  4,'     ,,■    373
nx(一)  ‡      ■■■  ●■■  ‡      ■■◆  ●●■  ■■■  340
皿(一)  ‡      ,,●    ■■■  ‡      ■◆●  ..q     ,■■   341
FLT(一) ‡      ■■.   ■,,    ‡      ●■.   ■■●  ■■◆  342
FLTL(一)        t       ■■■  ■.・   :       ,■■   ■,●   ```     343
FPD(一) ‡      ‡      ,●●   ■■■  ■■◆  ,..     ,,,     375
HEX(一) ‡      `●■   ■■■  ■■`   ■噂,   ■■■  ■■■  290
HKY(一) t       ●●■  ■`●   ,■■   ,,■    ■■■  .⑲,    419
HMS(一) ‡      ■■.   ,,,     ‡      ■■.   ■⑲`   ,,,     299
INI(61) ‡      ■■●  ●■■  ■■」  ●■■  ,,■    ●●■  244
mT(89)  ‡      ,●●   ■■司  ■●,   ●,,    ■・.   ■■■  379
1」NE(一)       ‡      ■■.   ■,■   葦      ,●●   ■■●  ●■■  300
1.DG(一)        ‡      ■■■  ,●■   ‡      ■..    ‡      OFF     359
MAX(一) ‡      ●●◆  ■■■  ‡      ■■●  ■■・  ■..    327
MBS(一) ‡      `'.     ■●●  t       ■,■   ,■●   ■■■  323
MBSL(一)        工      ■■■  ●,●   ‡      ■,,    ■■●  .,⑯    324
MCMP(19)        ‡      ..・    `●■   t       ...     ■,■   ,■●   328
MIN(一) ‡      ``●    ...     ‡      ■■4   .,.     ...     328
NEG(一) t       ...     ■・,   ‡      ・..    ...     ‡      302
NEGL(一)        工      ■■■  rr●    ‡・    ¶..    ●■■  :       303
Pm(一)  ‡      工      ...     ■■■  ...     ・・,   ...     309
PIS2(一)        ‡      ,,.     ●■■  ...     ..・    ■■.   ■■■  385
PMCR(一)        ‡      ■■●  .・・   …      ■◆■  ...     ..・    410
PRV(62) t       ...     ,,■    `b■    ・,.    ..・    ♂,■   246
PULS(65)        ‡      ♂■¶  ,..     ...     ■■.   ■●`   ,,.     380
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錯俣和算木杯志操作
附泉B
助記符  25503(ER)       25504(CY)       25505(GR)       25506(EQ)       25507(LE)       25404(OF)       25405〈UF)      頁
PWM(一) ‡      .■伺   ■■●  ●■■  ■伺9   ■..    ■■■  389
RAD(一) ‡      ◆◆●  ■■■  ‡      6b●    工      ‡      348
RXD(47) ‡      ・●●  ●●●  直4◆   ●●●  ■●●  ・●●  403
SBBL(一)        t       ‡      ●●●  ‡      ■●4   ‡      t       321
SCL(66) ‡      ・◆●  4◆◆   ‡      ◆◆●  ●●鯵  4●●   293
SCL2(一)        ‡      ‡      ●●・  ‡      ●●●  ■●●  .●●   295
SCL3(一)        ‡      .■■   ■■■  ‡      ■●■  ●■直  ■・直  296
SEC(一) ‡      ・■●  喧◆4   ‡      ■▼●  ■■◆  .■●   298
SIN(一) ‡      ・●●  ●●●  ‡      ●●●  OFF     OFF     350
SPED(64)        ‡      ●●●  ■■■  `●●   ●●'   ●・直  ●●直  382
SQRT(一)        ‡      ・●●  ●噌■  ‡      ◆鯵,   ‡      ‡      356
SRCH(一〉       ‡      `●●   ,●・   ‡      ●●●  ●■●  ・■●  390
s皿M(69)        ‡      ,●●   ●■■  ■●,   ●●4   ●●■  ●●●  231
汀UP(一)        ‡      ・'稔   "●     ●●●  "●     ●44    .●4    407
SUM(一) ‡      喧喧◆  ◆●●  ‡      ●●●  ◆■●  ・◆■  330
TAN(一) ‡      ●●●  ■■■  ‡      ■■`   OFF     OFF     352
TKY(18) ‡      ■■■  ■■■  ■■■  44●    ■■●  ■■■  422
mM(一)  ‡      `●◆   ◆◆◆  ■■■  」」■  ◆■■  ・◆●  229
TXD(48) ‡      `●●   '●●   哺■命  ■■■  ●●.   ●●■  405
XFRB(一)        t       ●■■  ■■■          ■●■  ■■哺  ■■■  267
ZCP(一) ‡      ●■●  ‡      ‡      ‡      ◆◆`   .◆◆   277
ZCPL(一)        ‡      、凸,   ‡      ‡      ‡      ,..     ●,■   278
+F(一)  工      ,,●    ■■■  ‡      ■■◆  ‡      工      343
－F(一〉        ‡      ●■■  ■■・  ‡      ●●●  ‡      ‡      345
苦F(一) ‡      、■●  ◆■■  t       ■..    ‡      ‡      346
/F(一)  ‡      ●,■   ●●■  ‡      ■■●  ‡      ‡      347
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附泉C
存儲器区
存儲器区績杓
下表派出了CQMIH可使用的存儲器区。
数据区          長度    字      位      功能
【R区(注1       輸人区  256位   IROOO～ lROOOOO～       輸人位可分配給輸入単元或レ0単元。田000中的16位
                        IRO15   IRO1515 忌是分配給CPU単元的内部輸入。
        輸出区  256位   1R100～ IR】0000～      輸出位可分配給輸出単元或レO単元。
                        IRll5   IR11515 
        工作区  最少    IRO16～ IRO1600～       工作位不具有価何特定功能。官僧能在程序中自由使
                2528位  IRO89   IRO8915 用。
                (注2)                   
                        IR116～ IR11600一       
                        IR189   IR18915 
                        IR216～ IR21600～       
                        IR2三9  IR21915 
                        服224～ IR22400～       
                        IR229   IR22915 
C。n㎞UerLink状杏区             96位    IRO90～ IRO9000～       用干指示C・ntr・llerLink数据鍵接状志信息。(朱安装
                        IRO95   IRO9615 ContmllerIＬnk単元吋可用作工作位。)
                96位    IR190～ IR19000～       用子指示C・n血℃nerLink錯俣和回路参与イ青息(未安装
                        IR195   IR19615 C・ntrollerLink吋可用作工作位。)
宏操作  輸入区  64位    IRO96一 IRO9600～       在使用宏指令MCRO(99)吋使用。(在未使用宏指令時
数区                    IRO99   IRO9915 可用作工作位)。
(注1)   輸出区  64位    IR196～ IR19600～       
                        IR199   IR19915 
内板槽          256位   IR200～ IR20000～       遠些位可分配給安装在CQMIH-cpu51/61的槽1上的
1区                     IR2正5  lR21515 胸板。(使用CQMIH-CPU11/CPU21或槽1力全村可用作工作位。)
                                        CQMIH-crB41高速汁数器板:
                                        IR200～IR213(14字)1被板使用
                                        IR214和IR2玉5(2字)=未用。
                                        CQMlH-SCB41串行通宿根=
                                        IR200～IR207(8字)1被板使用
                                        IR208～IR215(8字)1未用。
樹以改定                64位    IR220～ IR22000～       安装了CQMIH-AVB41模本以設定板付用干存儲模捌役
区(注1)                 IR223   IR22315 定。(未実装模捌役定板吋可用作工作位。)
高速汁数器0             32位    IR320～ IR23000～       用干存儲内置高速汁数器(高速汁数器0)的当前値。
PV(注1)                 IR231   IR23115 (未使用高速汁数器0吋可用作工作位)。
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存儲器区
附景C
数据区          長度    字      位      功能
内板槽2区               192位   IR232～IR243    IR23200～IR24315        迭些位可分配給変装在CQMIH-CPU51/61的槽2上的内板。(使用了CQMIH-CPU11/21或槽2力空尉可用作工作位。)
                                        CQMIH-CTB41高速音数器板lIR232～IR243(】2字):被板使用
                                        CQMIH-PLB21詠沖1/O板:IRD232-IR239(8字):波板使用
                                        IR240～IR243(4字):米用
                                        CQMIH-ABB21=絶対端碍器接o板:IR232～IR239(8字)=波板使用
                                        IR240～IR243(4宇)=未用
                                        CQMIH-MAB42模捌量1/0板:IR232～IR239(8宇):被板使用
                                        IR240～IR243(4字):未用
SR区            184位   SR244～ SR24400～       迭些位用干寺用功能,例如椋志和控制位。
                        SR255   SR25507 
HR区            1,600億 HRoo～  IIRoooo～       辻些位在電源井吋存倍数据井保持官佃的ON/OFF状
                        HR99    HR9915  志。
AR区            448位   AROO～  AROOOO～        迭些位用干寺用功能,例如椋志和擦制位。
                        AR27    AR2715  
TR区            8位     ●●●  TRO～TR7        逮些位用米左程序分支聞書吋存儲ON/OFF状杏。
LR区(注1)               1,024位 IROO～LR63      LRGOOO～LR6315  用子蛭這RS-232端口或C・ntrollerLink単元的111数据鍵路。
定吋器/計数             512位   TIM/C㎜0～TIM/CNT511            定吋器和汁数器所用的号相同。在使用Tl酋姐(15)吋,定
器区(注3)                       (定吋器/汁数器号)               対審号㎜～015可以中断刷新以保罷在長循杯中的正
                                        碗う和寸。
DM区    違/写   3,072字 DMOOOO～        ■■◆  DM区数据只能以字力単位存取。当屯源破断升討手償
                        DM3071          保持。
                3,072字 DM3072～        ,,,     只存在干CQM1}1-CPU51/61CPU単元中。
                        DM6143          
        只旗(注4)       425宇   DM6144～        ■■■  不能由程序重■(只右端程没各)。
                        DM6568          DM6400～DM6409(10宇):
                                        C。ntmllerIＬnkDM参数区
                                        DM6450～DM6499(50字):
                                        路由表区
                                        DM6550～DM6559(互0字)=
                                        車行通信板没定
        錯俣日志        31字    DM6569～        ●●●  用干存傭麦生錯戻的皮生吋1同和錯俣代碍。
        区(注4)         DM6599          
        PC汲置  56字    DM6600～        ■■■  用干存儲対PC操作送i行控制和各秒参数。
        (注4)           DM6655          
EM区            6,144字 EMOOOO～        ■■■  EM区数据只能以字力単位存取。当屯源破断升吋字値
                        EM6143          保持。
                                        {又存在干CQMII{-CPU61CPU単元中。
注1,未被用干其分配功能的m位和LR位可以用作工作区。
2,至少2,528位能用作二〔作位。国力未被用干分配功能的其官位可用作工
作位,所以能用的位的忌数取ta干pc系統的配置。
3.在坊同PV吋,TIM/CNT号被用作字i数据,在坊同完成椋志吋,官佃被田
作位数据。
4.DM6144-"DM6655中的数据不能由程序重写。
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存儲器区
附泉C
旧区
用子槽1内板的椋志位(1R200・-IR215)
串行通倍板椋志/位
宇      位      功能                    通信模式
IR200   oo      串行通官板硬件錯涙祢志                  所有模式
        01      端口称〕只借涙祢志(硬件借俣)                    
        02      防双数据錯涙祢志                        切双宏
        03～10  未用                    
        11      端口2坊双宏執行織異様志                 
        12      端口1坊奴宏執行錯渓椋志                 
        13      端口2PC設置錯渓椋志                     所有模式
        14      端口1PC汲置錯漫椋志                     
        15      PC設置錯測示志                  
IR201   00～03  端口1   錯涙代碍0:操作正常;1:校瞼錯俣;2=肺錯俣;3:泣這そ寸借i昊;4=FCS4昔』昊;5=超ロ寸借』莫;6:校註和錯俣;7=命令借渓              所有模式
        04              通信錯樹示志            
        05              借輸允許称志            上位机縫接或元協汲
        06              接収完成椋志            
        07              接収溢出祢志            
                        序列中止完成祢志                切斑宏
        08～11  端山2   措俣代渦0:操作正常;1=校験錯漫;2:頓錯涙;31辻追行錯渓;4:FCS繕渓;51超日寸借涙;61校醗租借俣;7:命令繕俣              所有模式
        12              通信措俣椋志            
        13              侍輸允許椋志            上位机縫接或光跡双
        14              接牧完成椋志            
        15              接牧溢出椋志            
                        序列中止完成椋志                跡双宏
IR202   00～07  端口1   有pr椋志的通信(位00～07=PIU～7)         1:N模式中的肝縫接
                        重夏汁数器PV(00-FF十六遊制)             坊双宏
        00～15          ]妾牧汁数器(4位数BCD)           光跡汲
IR203   00～07  端口2   有pr椋志的通信(位00～07=pro～7)         1=N模式中的NT縫接
                        重星汁数器PV(00～FF十六遊制)            坊双宏
        00～15          接収汁数器(4位数BCD)            先榎淑
IR204   oo      端口1   眼踪椋志                扮双宏
        01      端口2                   
        02～07  未用                    
        08～lI  端口1           跡汲宏錯現代碍正常操作玉:光坊杖宏函数序列号錯涙3:接枚数据写数据溢出扮双数据濡法錯涙端白初始化吋執行切汲宏       
        12～15  鰐口2   》;             
IR205   00～03  端口1   完成接収事件号          跡似宏
        04～07          完成歩号                
        08～14          未用            
        15              IR20408～IR20411数据存儲栃i志0=元数据存儲;1:数据存儲            
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存儲器区
附泉C
字      位      功能            通信模式
IR206   00～03  端口2   完成接収事件号  防波宏
        04～07          完成歩号        
        08～14          未用    
        15              IR204121R20415数据存儲椋志0:元数据存緒;1:数据存儲       
IR207   oo      端口1   串行通信端口重唐鋤位    所有模式
        0】     鞘口2           
        02      端口1   持鍍銀踪井始/停止位     坊波宏
        03      端口2           
        04      端口1   短眼踪升始/停止位       
        05      端口2           
        06～07  未用            
        08      端口1   扮改宏執行椋志  光跡双成協汲宏
        09              歩借渓辻樹示志  坊双宏
        10              序列多吉束完成称念      
        11              強制中止位      
        12      端白2   跡汲宏執行椋志  元肋双或跡双宏
        13              歩借俣辻程椋志  按淑宏
        14              序列ま吉束完成椋志      
        15              強制中止位      
lR208～IR215    00～】5…       未用            '●'
高速計数器板椋志/位
宇      位      名称            功能
IR200   00～15  |       !pv(最右4位数)  包含毎ノ1＼高速ナ十・数器板白勺鞘口自勺高速ナ丁数器PV。注可在PC汲置(DM6602)中段定PV数据格式(BCD或十六遺制)。
IR20正  00～15  高速汁数器1     PV(最左4位数)   
IR202   00～15  高速汁数器2     PV(最右4位数)   
IR203   00～15          PV(最左4位数)   
IR204   00～15  高速汁数器3     PV(最右4位数)   
IR205   00～15          PV(最左4位数)   
IR206   00～15  高速汁数器4     PV(最省4位数)   
IR207   00～15          PV(最左4位数)   
lR208(高速汁数器】)IR209(最遠汁数器2)IR210(高速計数器3>IR211(高速計数器4)       00～07  比較結果=内部輸出位             満足条件付通道CTBL(一)中的操作数碗定包含的位型式。
        08～11  比較結果:輸出1～4的外部輸出位           満足条件付通迂crBL(一)中的操作数碗定包含的位型式。
        12      汁数器操作椋志          Ol停止1=工作
        13      比較椋志                指明是否在比較0:停止;L工作
        14      PV下溢/下溢祢志         0=正常1:出現上澄或下溢
        15      SV錯涙椋志              0:正常1:出現SV錯戻
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存儲器区
附泉C
宇      位      名称    功能
IR212   oo      高速汁数器1夏彼位       Z相和歌件夏位0:汁数器在Z相不夏位1=計数器在Z相夏位仮軟件夏位0:計数器不復位0→1:汁数器夏位
        Ol      高速汁数器2変位位       
        02      高速計数器3夏位位       
        03      高速計数器4夏位位       
        04-07   未用    
        08      高速汁数器1比較停止位   σ→1嶋劫比較】→0:停止比較
        09      高速計数器2比較停止位   
        10      高速汁数器3出校停止位   
        11      高速株数器4比較停止位   
        12      高速計数器1停止位       0=持鎮工作11停止工作
        13      高速汁i数器2停止位      
        14      高速計数器3停止位       
        15      高速計数器4停止位       
1R213   oo      外部輸出1強制置位位     Ol対輸出状悉光影哨11強制輸出ON
        0▲     外部輸出2強制置位位     
        02      外部輸出3強制置位位     
        03      外部輸出4強制:竃彼位    
        04      外部輸出強制置位允許位  1:輸出1～4強制畳位允う午0輸出仁4強制置位禁止
        05～15  未用    
模献燈定板(槽1和2)椋志/位
槽2中的内板椋志/位(IR232-IR243)
高速汁数器板椋志/位
宇      位      名称            功能
IR232   00～15  高速汁数器1     PV(最右4位数)   包含毎分高速汁数器板的端口的高速汁数器PV。注可在PC汲置(DM6602)中波定PV数据格式(BCD或十六遊制)。
IR233   00～15          PV(最左4位数)   
IR234   OO～15  高速汁数器2     PV(最右4位数)   
IR235   00～15          PV(最左4位数)   
IR236   00～15  高速汁数器3     PV(最右4位数)   
IR237   00～15          PV(最左4位数)   
IR238   00～15  高速計数器4     PV(最右4位数)   
IR239   00～15          PV(最左4位数)   
1脳0(高速汁数器1)IR241(高速計数器2)IR242(高速汁数器3)IR243(高速汁数器4) 00～07  比較結果:内部輸出位             満足条件付道辻CTBL(一)中的操作i数碗定包含的位型式。
        08～11  比較結果=輸出1～4的外部輸出位           満足条件付避走tCTBL(一)中的操作数値定包含的位型式。
        12      計数器操作椋志          0:停止11工作
        正3     比較椋志                指明是否在比較Ol停止;1=工作
        14      PV上溢/下灘祢志         0:正常1:出現上澄或下溢
        151     SV錯俣祢志              0:正常11出現SV錯俣
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存儲器区
附泉C
字      位      名称    功能
ARO5    oo      高速}1数器1復位位       
        Ol      高速計数器2復位位       
        02      高速汁数器3夏位位       
        03      高速汁数器4復位位       
        04～07  未用    
        08      高速音数器1出校停止位   0→1=眉劫比較1→0:停止比較
        09      高速汁数器2比較停⊥k位  
        10      高速計数器3比較停止位   
        11      高速計数器4比較停止位   
        12      高速号数器1停止位       0:持鎮工作L停止工作
        13      高速汁数器2停止位       
        14      高速汁数器3停止位       
        15      高速音数器4停止位       
ARO6    oo      夕卜部輸出1強制置位位   0:対輸出状志元影11向1:強制輸出ON
        01      外部輸出2強制貴側Z      
        02      外部輸出3強制置位位     
        03      外部輸出4強制置位位     
        04      外部輸出強制置位允歩午位        1;輸出ト4強制置位允許0=輸出1～4強制置位禁止
        05～15  未用    
詠}中1/0板株志/位
1字     位      功能
IR232   00パ5   高速汁数器1PV(最右4位数)
IR233   00～】5 高速計数器1PV(最左4位数)
IR234   00-15   高速う十数器2PV(最右4位数)
IR235   00～15  高速汁数器2PV(最左4位数)
IR236   00～15  端口1豚汁輸出PV(最右4位数)
IR237   00～15  端口1肺沖輸出PV(最左4位数)
IR238   00～15  端口2脈～中輸出PV(最右4位数)
IR239   00～15  端口2嚇沖輸出PV(最左4位数)
IR240～IR243    00～15  未用
絶対編硯器接口板椋志/位
字      位      功能
IR232   00～15  絶ヌ寸編碍器高速汁数器1PV(最右4位数)
IR233   00～15  絶対編碍器高速計数器lPV(最左4位数)
IR234   00～15  絶対端碍器高速汁数器2PV(最右4位数)
IR235   oo～15  絶対編碍器高速汁数器2PV(最左4位数)
服236～IR243    00～15  未用
模似量1/0板椋志/位
字      位      功能
IR232   00～15  樹以還輸入1特換値
IR233   00～15  模担量輸入2特撰値
IR234   00～15  模扱量輸入畔織値
IR235   00～15  衡以量輸入4i皆換値
IR236   00～15  模測量輸出1SV
IR237   00～15  模似量輸出2SV
IR236～IR243    00～15  未用
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存情話区
附泉C
模捌役定板(槽1和2)椋志/位
字      位      功能
IR220   00～15  模似SV1:0000-0200(4位数BCD)
IR221   00～15  模1以SV21㎜一〇200(4位数BCD)
IR222   00～15  模1以SV3;㎜一〇200(4位数BCD)
IR223   00～15  1模担SV4:0000-0200(4位数BCD)
通信単元椋志/位
ControllerLink状杏区1(IRO90～IRO95}
ControllerLink状志区2
(IR190-・1R195)
字      位      功能
IRO90   00～14  忌方0
        15      本地市点的数据鍵i接参与状悉Ol本地市点不在数据縫接中或数据縫接停止。い本地市点参加了i数据縫接。
IRO91   00～07  数据縫接状恣:廿点1
        08～15  数据鍵鞍状杏硝点2
田092   00～07  数据縫接状杏=市点3
        08～15  数据鑓接状恣市点4
IRO93   00～07  数据鑓接状恣:市点5
        08～15  数据鍵接状悉滞点6
IRO94   00～15  未用
IRO95   00～10  忌月0
        11      終端状恋0=終端屯阻切至OFF1=終端屯阻切至ON
        12～15  息力0
                
字      位      功能
眠190   oo      同婚参数錯嗅椋志1ヂ生錯{謁0;元措俣
        01      数据鑓接哀惜渓椋志11声生措激Ol光琳臭
        02      路由表錯俣椋志1ヂ生錯俣;0:先緒俣
        03～06  恵方0
        07      EEPROM写錯涙椋志1ヂ生儲俣;0:元錯俣
        08      恵方0
        09      合点号重愛惜俣椋志1=声生錯俣;0=元結俣
        10      同格参数不匹配錯渓椋志1:声生錯渓;0;元結俣
        11      通信控制器侍送器錯俣椋志1=声生錯俣;0=元結俣
        12      通信控制器硬件楮涙}示志1:声生錯俣;0:充備俣
        13和14  恵方0
        15      錯没日志椋志1:近景錯迷妃景;Ol末口乗錯俣氾景
IR191   00～07  聯ε海市点的背点号
        08～15  宿明市点的中点号
IR192和IRI93    00～15  回路参与状杏1:参加刺絡;0:未参加同絡
IRI94和IR195    00～15  未用
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存儲器区
附泉C
SR区
※些位主要用作句CQMIH操作相美的椋志。下表力各位的位功能。当輸入中断未在計数器模式中使用吋,
SR244-SR247也可用作工作位。
字      位      功能    
SR244   00～15  輸入中断0汁数器模式SV   24
                当輪酬0肝撒継端力SV(4繊十六遊制,㎜－F醐。(当    
                輸入中断不用干汁数器模式吋不可用作工作位)。     
SR245   00～15  輸入中断1汁数器模式SV   
                当輪中断1肝撒酬却寸力SV(4位数十端制,㎜一㎜)。(当        
                輸入中断不用苧計数器模式吋不可用作工作位)。     
SR246   00～15  輸人中断2計数器模式SV   
                当輸入中断2用干汁数器模式聞方SV(4位数十六避制,0000～FFFF)。(当  
                輸入中断不用子骨数器模式吋不可用作工作位)。     
SR247   00～15  輸入中断3汁数器模式SV   
                当輸入中断3用乎計数器模式町方SV(4位数十六遊制,0000-FFFF)。(当   
                輸入中断不用干計数器模式吋不可用作工作位)。     
SR248   00～15  輸入中断0汁数器模式PV減1        24
                当論人中断0用干計数器模式聞方計数器PV-1(4位数十六避制)。        
SR249   00～15  輸入中断1汁数器模式PV減1        
                当輸入中断1用干汁数器模式耐力汁数器PV-1(4位数十六遊制)。        
SR250   00～15  輸入中断2汁数器模式PV減1        
                当輸入中断2用子外数器模式対内計数器PV-1(4位数十六避制)。        
SR251   00～15  輸入中断3計数器模式PV減1        
                当輸入中断3用芋汁数器模式吋力汁数器PV-1(4位数十六遺制)。        
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字      位      功能    
SR252   oo      高速汁数器0夏位位       30
        〇三    槽2中的内板控制位』永沖1/0板:高速う十数器1変位位置ON使高速汁数器1(端口1)的PV変位。絶対編碍器接口板t絶対高速計数器1原点朴倦位置ON設置絶対高速汁数器1(端口1)的原点朴倦。朴倦置畳干DM6611,自動蛮力OFF。    137
        02      槽2中的内板控制位肺沖レ0板:高速汁数器2変位位置ON使高速計数器2(端口2)的PV夏位。絶対編碍器接口板=絶対高速汁数器2原点朴陰位置ON汲置絶対高速計数器2(端口2)的原点朴倦。朴倦偵畳干DM6612,自助蛮力OFF。        137
        03～07  不用。  
        08      夕卜圏端口夏位位置ON使外国端口夏位。〈当時外国没各相達吋元敷)。在夏位完成后,自助蛮力OFF。       45
        09      RS-232C夏位位置ON使RS-232C端口変位,復位完成眉白劫変力OFF。      
        10      PC汲置夏位位置ON初始化PC汲置くDM6600～DM6655)。在夏位完成后自動変力OFF。{又当PC在端程模式下オ宿敵。     2
        ll      強制状志保持位OFF;当駅端程模式切換到監視模式吋,強制伎量位/夏位位清除。ON:当八端程模式切換到盗視模式吋,強制伎量位/夏位位醜状志保持。     12
        12      1/0保持位OFF:当起劫操作或停止操作的,IR位和LR位都星位。ONI当起劫操作或停止操作吋,IR位状志和LR位状杏保持。        12
        13      不用    
        14      惜俣日志夏位位力ON吋清除錯渓日志。本操作完成后自動変OFF。       493
        15      輸出OFF位OFF=正常輸出状悉。ON:所有輸出蛮力OFF。 152
SR253   00～07  FAL借俣代碍当錯渓友生日ポ措涙代碍(2位数)存儲在此昼。当FAL(06)或FALS(07)被執行吋,FAL号存儲在此姓。執行FALOO指令或出端程没各清除錯渓,此字令就被復位(カoo)。       221
        08      低竜池椋志当CPU竜池亀屋鉄落時変力ON。   490
        09      循杯射向超迂椋志当循ヨ不吋同這這行麦生HW即当循琢吋1司超辻100ms)蛮力ON。 490
        10～12  不用。  
        正3     忌是ON杯志      ●..
        14      急足OFF杯志     ●も■
        15      首循杯祢志操作升始吋的一介循ヨ不置ON。  ●●●
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字      位      功能    頁
SR254   00      1分吋紳豚汁(30秒ONI30秒OFF)     .・
        OI      0.02秒吋御脈沖(0.Ol秒ONIO.01秒OFF)      ¶・・
        02～03  不用    
        04      上溢(OF)赤志当汁算結果高干有符号二遊制数据的上限時変力ON。      316
        05      下灘(UF)伝志当汁算結果低『F有符号二遊制数据的下限吋変力ON。     316
        06      微分盗視完成椋志当微分監視完成吋蛮力ON。        137
        07      STEP(08)執行椋志只在基子STEP(08湖辻程井始1]寸的一介循琢置ON。   222
        08      HKY←一瓶行椋志在i!凡そテHKY←一口寸変力ON。    419
        09      7SEG(88独行栃志在it丸Zテ7SEG(88)口才蛮力ON。    412
        10      DSW(87航行椋志在i抱手〒DSW(87)1寸i変三二勺ON。  415
        11～12  不用。  
        13      通信単元錯俣椋志在一介通信単元中戸生惜俣付置ON。遠称志反映通信単元操作錯淡緑志(AROO11)。        4豆5
        14      不用    
        15      内板錯俣椋志変装在槽1或槽2上的内根出錯付置ON。槽1的錯俣代岡存緒在ARO400-ARO407中,槽2的錯俣代碍存散在ARO408-ARO415中。   ■■◆
SR255   00      0.1秒吋釧・詠沖(0.05秒ON:0.05秒OFF)     ■■■
        01      0.2秒吋紳詠沖(0.1秒ON;0.1秒OFF) ■■.
        02      LO秒吋紳脈沖(0.5秒ON;0.5秒OFF)  噂■■
        03      指令執行錯俣(ER)椋志当在執行指令1吋麦生措俣吋蛮力ON。   ■■■
        04      遊位(CY赫志当指令]丸行的結果有避位付蛮力ON。    ■■亀
        05      大干(GR)麻志当比較操作的結果是`火干'討蛮力ON。  ●●■
        06      等干(EQ)伝志当比較操作的結果是等干':或当指令執行的結果是0吋,蛮力ON。    ■●,
        07      小子くLE)椋志当出校操作的結果是`小rF'肘,蛮力ON。        ■■●
注下列各字不可写:SR248-SR251和SR253～SR255。
SR位的解特
SR25211(強制状杏保持位)
当強制置位/夏位状杏被清除吋,被強制的各位会置力ON或OFF如下:
強制置位被清除:位置力ON
強制夏位破潰除=位置力OFF
除非通上屯源吋PC汲置中的DM6601被改定力保持強制状恣保持位的当前状志,否別当PC切換到送行模
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式吋所有的強制貴位或強制復位位会被清除。此段定能用rF防止通上屯海賦清除強制的状杏。
SR25212(1/O保持位)
迭ノト位力ON吋,当PC双輪程模式摸製遂行或盗視模式吋,保持IR和LR区中的粒状杏。(若1/0保持位力
OFF,PC膚劫吋,所有的IR和LR位都会夏位。)
《ま・十位曲輪程没各置月ON和OFF。
PC汲置中的DM6601可汲置大在屯源蛮力ON吋保持1/O保持位先前艶状恋。作出没定和1/0保持位力ON
吋,在上屯吋不溶除IR和LR区点的位的状悉。
SR25215(輸出OFF位)
当法令位蛮力ON,所有輸出都会変方OFF,且CPU単元的IINH指示灯投売。只要輸出OiFF位力ON,甚至左程
序直輸出彼方ON吋,輸出伍保持OFF。
只要輸出OFF位力ON,晶体管輸出単元和肺沖1/0板的豚汁輸出会保持OFF。如果安装了高速汁i数器板,只
要輸出OFF位力ON,板的外部輸出(1・・4)会保持OFF。
輸出OFF位正常方OFF,由程序正常付置OFF。若輸出OFF位未由程序置OFF,用瀬断屯吋官的ON/OFF状
恋将保持。(尽管当番扮竜池失敗吋会不能保持。)
SR25308(亀池亀圧f悶示志)和SR25309(循琢吋間超出様志)
可在PV汲置(DM6655)倣出没定以避免友生活些錯涙。
AR区
迭些位主要眉作CQMIH操作的相美1素志。ARO5和ARO6中的椋志与内板操作相芙朕,且毎科1内板功能各不
相同。下表分別昆承了共享椋志(AROO-・・AR(悼和ARO7～AR27)知内板寺用椋志(ARO5和ARO6)。
除AR23(断屯計数器)外,AR宇和位的状志毎循]不軌被刷新。(AR23仮在屯源中断吋被刷新。)
共享椋志/位(AROO～ARO4)         
字      位[     功能
AROO    00一三〇        不用
        11      通信単元措淡緑志在通信単元中出借財置ON。
        12-15   不用
AROl    00～10  不用
        U       通信単元重患功位先遣位ON然后OFF,以重扇劫通信単元。
        12～15  不用
ARO2    00～07  阿絡指令完成代碍包含河絡指令(SEND(90)、RECV(98)或CMND(一))的完成代碍。
        08      同格指令(SEND(90)、RECV(98)或CMND(一))錯俣椋志阿多各手旨令(SEND(90)、RECV(98)或CMND(一))i!凡そ守丘14昔日寸置ON。
        09      回路指令(SEND(90)、RECV(98)或CMND(一))允許椋志置ON吋可執行回路指令(SEND(90)、ERCV(98)或CMND(一))。
        10～14  不用
        15      通信単元連接椋志通信単元安装在PC上吋置ON。
ARO3    00～15  通信単元服努射向以0.1ms力単位指示最后一次循琢的服努射向(4位数BCD)。
ARO4    00～07  槽1内根緒{芙代碍(16遊制)00:正常01、02:硬件錯俣04:串行通信板惜俣
        08～15  槽2内板錯誤代碍(16遊制)00:正常Ol、02:硬件錯i昊;03:PC汲置借渉…;04=詠沖輸出吋PC停止或ん'D(D/A)特換錯俣。
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内板株志/位(ARO5和ARO6)
高速計数器板槽2椋志/位(ARO5…ARO}6)
字      位      功能    操作
ARO5    oo      高速汁数器1変位位       Z相和軟件変位0:Z相夏位禁止1:Z相変位允許軟件変位0:軟仲夏位禁止0→1=執行軟件夏位
        01      高速計数器2夏位位       
        02      高速汁数器3夏位位       
        03      高速計数器4皇位位       
        04～07  不用    ■●●
        08      高速計数器1比較停止位   0→1:眉功比較1--0:停止比較
        09      高速汁数器2比較停止位   
        10      高速計数器3比較停止位   
        11      高速汁数器4比較停止位   
        12      高速汁数器1停止位       0:持鎮工作1停止工作
        13      高速汁数器2停止位       
        14      高速汁数器3停止位       
        15      高速汁数器4停止位       
ARO6    oo      外部輸出1強制置位位     0:光敷1:強制ON
        Ol      外部輸出2強制置彼位     
        02      外部輸出3強制鷺位位     
        03      外部輸出4強制置位位     
        04      外部輸出強制置位允杵位  0:輸出1-4強制置位禁止】=輸出ト4強制置位允許
        05-15   不用    ■,■
詠沖1/O板槽2椋志/位(ARO5-ARO6)
字      位      操作
ARO5    00-07   高速音数器1萢閨比較椋志
                位000N:}十数器PV在比較萢圃1内
                位010Nl汁数器PV在比較池園2内
                位020N=汁数・器PV在比較1梅園3内
                位030N:計数器PV在比較植園4内
                位040N:汁数器PV在比較萢圃5内
                位050N:汁数器PV在比較萢囹6内
                位060N:汁数器PV在比較苑園7内
                位070N:汁数器PV在比較花園8内
        08      高速汁数器1比較椋志
                OFF=停止
                ON:比較
        09      高速汁数器1上澄/下溢椋志
                OFF;正常
                ON=麦生上澄或下溢。
        10～II  不用。
        12～15  端口1豚汁輸出椋志
                位120N:減速指定くOFFI未指定)
                位130N:豚汁数指定(OFF:未指定)
                位140N:豚汁輸出完成(OFF:未完成)
                位150N:詠沖輸出在遊行(OFF:元豚汁輸出)
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字      位      操作    
ARO6    00～07  高速計数器2萢圃比較椋志 
                位000N  汁数器PV在比較氾園1内
                位010N  汁数器PV在比較池園2内
                位020N  汁数器PV在比較池園3内
                位030N  汁数器PV在出校萢園4内
                位040N  計数器PV在比較萢園5内
                位050N  汁数器PV在比較池園6内
                位060N  サ数器PV在比較拒園7内
                位070N  †卜数器PV在比較遊園8内
        08      高速計数器2比較椋志     
                OFF:停止ON:比較 
        09      高速汁数器2上澄/下描栃志        
                OFFI正常ONI上澄或下溢麦生       
        10～1玉 不用    
        12～15  端口2肺沖輸出椋志       
                位120N:減速指定(OFF:未指定)     
                位130N:嚇沖数指定(OFF:未指定)   
                位140N:臆沖輸出完成(OFF=未完成) 
                位150Nl豚汁輸出正在遊行(OFF:元豚汁輸出) 
絶対膏碍器接口板椋志/位(ARO5～ARO6)
字      位      操作    
ARO5    00～07  高速汁数器1萢圃比較椋志 
                位000N  汁数器PV在比較遊園1内
                位010N  汁数器PV在比較萢園2内
                位020N  汁数器PV在比較池園3内
                位030N  計数器PV在比較池田4内
                位040N  汁数器PV在比較遊園5内
                位050N  汁数器PV在比較植園6内
                位060N  計数器PV在出校i萢嗣7内
                位070N  汁数器PV在比較萢園8内
        08      高速汁数器1比較椋志     
                OFF:停止O凡比較 
        09～15  不用    
ARO6    00～07  高速汁数器2花園比較椋志 
                位000N  う丁数器PV在比較池園1内
                位010N  計数器PV在比較植園2内
                位020N  計数器PV在比較萢固3内
                位030N  う十数器PV在比較花圃4内
                位〔HON 汁数器PV在比較萢圃5内
                位050N  ナ十数器PV在比較ヲ苞1翌6内
                位060N  計数器PV在比較池園7内
                位070N  汁数器PV在比較萢聞8内
        08      高速汁数器2比較椋志     
                OFFI停止ON:出校 
        09～15  不用    
共享椋志/位(ARO7・・AR27)
字      位      功能
ARO7    oo      C・n㎞UerLiぱ数据縫接眉功位OFF→ON:自助(上亀目寸董亥位力ON)ON→OFFI停止
        01～11  不用。
        12      DIP升美6脚椋志OFFICPUDIP井美6脚是OFF。ON:CPUDIP升美6脚是ON。
        13～15  不用
523
---------------------[End of Page 4610]---------------------



存儲器区
附景C
字      位      功能            
ARO8    00～03  RS[-232C端口4i昔俣イコこF弓(1イ並数)            
                0=正常完成;1.校4金措i昊;2.較錯俣;3,這這行錯渓           
        04      RS-232C端口惜涙椋志             
                CPU単元中的肉置R合一232C増田麦生通信錯俣付置ON。                
        05      肝一232C端口後輪允許椋志                
                只者在CPU単元内量的RS-232C端口使用上位机縫i接或RS-232C通信吋布敷。              
        06      RS-232C端口接牧完成杯志         
                只有在CPU単元内量的RS-232C端口使用RS-232C通信吋有効。           
        07      RS-232C端口i接収溢出称念                
                只有在CPU単元内置的RS-232C端口使用上位机鍵接或RS-232C通信吋布敷。               
        08～11  外圃端口惜涙代碍(1位数)         
                0=正常完成は.校召命緒渓;2,頓錯没;3、泣遠行錯渓          
        12      外聞端口借劇示志                
                当外圏端口通信錯涙出現付置ON。          
        13      外国端口侍輸允許椋志            
                但使用上位机鑓i接或RS-232C通信吋有数。          
        14      外国端口接牧完成椋志            
                仮使用RS-232C逓倍吋有数。               
        15      外国端口接収溢出椋志            
                仮使用上位机縫接或RS-232C通信吋有数。           
ARO9    00～15  RS-232C鞘口圭妾i牧↓十数器              
                4位数BCD;仮使用RS-232C通信吋有数。              
ARIO    00～15  外国口接収汁数器。              
                4位数BCD;{又{吏用RS-232C通f吉1]寸布敷。         
AR11    00～07  高速計数器0箔圃比較椋志         
                位000N          汁数器PV在比較萢圃1内
                位OlON          汁算机PV在比較箔圃2内
                位020N          汁算机PV在比較遊園3内
                位030N          汁机PV在比較苑園4内
                位040N          汁机PV在比較遊園5内
                位050N          汁机PV在比較池園6内
                位060N          汁机PV在比較池園7内
                位070N          汁算机PV在比較萢園8内
        08～14  未用            
        15      指定豚汁輸出位的詠沖輸出状志            
                0停止;1輸出             
AR】2   00～】5 不用。          
AR13    oo      存緒審査安装椋志                
                如存虻器盒在上屯吋安装別置ON。          
        01      吋紳可用杯志            
                如果安袈裟有吋紳的存債券盒則蛮力ON。            
        02      存儲器念写保炉椋志              
                如表装EEPROM或内煤内存存借券金井写保炉,或表装ERPOM吋別置ON。            
        03      不用            
        04～07  存緒器食代石弓(1位数)           
                0       未安装存儲器盒。        
                】      安装了4K字EEPROM存儲器盒。      
                2       表装了8K字EEPROM存儲器食。      
                3       安装了16K字1刃殊内存存儲器盒。  
                4       安i装了EPROMi型移籍器盆。       
        08～15  不用            
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字      位      功能    
ARl4    oo      CPU単元→存儲器食貨送位 
                杁CPU単元向存儲器盒侍送付変力ON,在i操作完成后再自助地変力OFF。  
        Ol      存儲器盒一>CPU単元侍送位        
                見存儲器食肉CPU単元佳送吋蛮力ON,在操作完成后再自劫地変力OFF。   
        02      存債券盒比較位  
                変ON去比較PC的内容与存f渚審査的内容,在出校完成后自司地変方OFF。 
        03      存儲器盒比較結果椋志    
                ON:友現差別或不可比較。OFF:内容已比較完,井友現是相同的。        
        04～11  不用    
        12      編程模式侍送錯俣祢志    
                当由rF正娃干編程模式爾不能執行侍送付変力ON。    
        13      写保炉錯誤称念  
                当由子写保持而不能執行侍送付変力ON。    
        14      容量不足椋志    
                当由千住送目的地容量不足而不能]丸行借送付蛮力ON。       
        15      元標序椋志      
                当由予存儲器盒内元程序而不能執行侍送付変力ON。  
AR15    00～07  存緒器盒程序代碍        
                代碍(2位数)表明存楮在存儲繋金内的程序的矢度。   
                oo      先程序,或未安装存儲繋念。
                04      程序小子32K宇。
                08      程序小芋7.2K宇。
                12      程序小rFIL2K字。
                16      程序小rF152K宇。
        08～15  CPU単元程序代渦 
                代碍(2位数)表明存儲在CPU単元内的程序的長度。    
                田;程序小干3.2K字。     
                08:程序水干72K字。      
                12:程序小子1L2K字。     
                16:程序小子152K字。     
ARl6    00～10  不用    
        11      PC汲置初婚化椋志        
                当在PC没置区友生検識和錯俣附置方ON,所有没定被初婚化回敏省改定。 
        12      程序元敬称志    
                当在UM(用戸程序)区友生栓砥和籍没吋,或執行不正碗的指令対置刃ON。 
        13      指令表初婚化椋志        
                当在指令表笈生栓妥和錯漠対置力ON,所有没定被初婚化国鉄省設置。   
        14      存傭器盒加人伝志        
                如上屯吋安装存虻器盒別置ON。    
        15      存儲金作送錯濃緑志和果在DIP升美2脚汲置力ON吋(即:没貴方在上屯吋自功待遇存儲器盒的内      
                容。)侍送不能成功地被執行則変ON。       
ARI7    00～07  現在吋同的"分"部分,2位数BCD(仮在表装具有吋仲功能的存儲器盒吋有効。洋情  
                参見舞159互0    
        08～15  現在射向的"小日寸"部分,2位数BCD(仮在安装具有吋紳功能的存儲器金的布敷。洋        
                情参凡策159頁)  
AR18    00～07  現在吋同的"秒"部分,2位数BCD(仮在表装具有吋紳功能的存儲器食時布敷。洋情  
                参兄弟159萸)    
        08～15  現在吋同的"分"部分,2位数BCD(伎在安装具有吋仲功能的存儲器盒吋有効。洋情  
                参児第159頁)    
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存儲器区
附泉C
…字    位      功能
ARl9    00～07  現在対向的"小日寸"部分。2位数BCDG又在表装具有吋紳功能的存儲器盒村有敷。洋情参兄弟159褒)
        08～15  現在吋1資1的"日"部分,2位数BCD(仮寝安装具有司紳功能的存儲器盒吋有効。洋情参凡策159頁。)
AR20    00～07  現在対向的``月"部分.2位数BCD(但在安装具有ll帽1功能的存傭器盒1]寸有効。洋情参兄弟159頁)
        08～15  現在吋1司的"年"部分,2イ立数BCD(伎在安装具存日寸舛功能的存儲器食付布敷。洋情参児第159頁の
AR21    00～07  現=在付1盲]的"堤期"部分,2位数BCD(00:星期日～06:黒期六)(仮在安装具有付紳功能的存儲器食付有効,洋情参兄弟15g頁。)
        08～12  不用
        13      30秒調整位仮在安装具有司仲功能的存緒器盒吋有効。洋情参園第159頁。
        ]4      吋{沖停止位仮在家装具有田旬1功能的存備器盒吋有攻。洋情参1蜀錦159頁。
        15      吋朝政賢位包有変装具有吋紳功能的存儲器食時有効。洋情参閲第159頁。
AR22    00～07」        輸人宇分配給輸人位的字数(2位数BCD)(只存肥枳到的債。若笈生レ0単元溢出錯俣則存虻oo担。)
        08～151 輸出■分配於輸出位的字数(2位数BCD)(只存興::決別的債.精度生1/O単元溢出惜戻則存奥;:oo位。)
AR231   00～15  断F巳}十数器(4{!{SlBCD)迭融源酬刑勺次数駒井数。要清除灘数欄』網人"㎜"、
AR24    oo      ヒ屯PC没量錯渓材L;在1〕M6600-DM6614内(在i操作升賄付被僕的PC己置区部分)有借俣吋変刃ON。
        Ol      起功pc設置錯渕示志在DM6615～DM6614内(在上毛1吋被達的PC汲置区部分)有情誤聞変力ON。
        02      這行PC汲置㌔渓椋志在DM6645-DM6655内(一直被旗的PC設置区部分)有錯渓時変夫ON.
        03      CPU単ラC夕卜園茸持ロゼ乏定改変‡小,志
        04      CPU単元RS-232C端日没定改変椋志
        05      民循杯吋1司椋志如果実隊循」不吋回長子DM6619中汲置的循」不時同列」ξカON。
        06-07   不用
        08～15  量示捻出的レO忌銭儲渓的■号的代碍(2位数BCD)00-15(BCD)1対庇手輸入宇000-OI5。80～95(BCD):ヌ寸ノ立『F輸出宇100～115。FO(十六逃制):安装在槽1的内板不能碗臥。Fl(十六遊制):安装在槽2的内板不能碗臥。FF(十六遊制)=端板不能碗仏。
AR25    00～07  不用。
        08      FPD(一)教学位
        09～11  不用。
        12      眼踪完成椋志
        13      根際椋志
        14      銀踪鮫皮椋志
        15      采祥ヲ干支台イ立(不能出稿序重写此位、、)
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存儲器区
附泉C
学      位功能  
AR26    oo～15i 最長麗麗麟㌶酬.詫操醐始酬醍醐束n雌清除.単位可以是下列中的任一イ＼迭依据9Fll4祝1吋同(DAI6618)的改定雨走、訣省=0.lms;"10ms"改定:0.lms;"100111s"遊走:1ms;"ls"改定:】Olns
AR27    00～15  当前循痢吋1司(4位数13CD)春休操作1吋最近的循琳対向。操作停止吋,当前循珊1寸阿不破清除。単位可以足下列中的任一一/＼,迭取決手9ト盤祝1吋同(1)M6臼8)的没定.鉄省:0.lms;"10ms"遊走=0.b〕s;`』100ms"遊走:】ms;`'ド碇定=10ms
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附泉D
使用吋紳
CQIYIIHpcmaIS安装具有吋神的存緒器盒装借財紳。本附景説明如何使用吋紳。
帯有内置吋神的存儲器盒的型号的末尾有一一介"R"字。例如CQM1-一－MEO4R型存儲存器盒帯有・一…Ai内
畳付紳。3-一一11使用存借券盆介紹一系列存儲器金的使用。
注若将存儲器倉見CPU単元上取下,側付錬将停止,且当前日期和吋同数据会芸失。
包含日期和村岡的字
下国示出了使用吋神的字(AR17・-AR21)的配置。当需要吋,遠些字可以被旗出和使用。(没定ARI7,以
使可以迅速凋用小吋和分。)
AR17
ARI8
AR19
AR20
AR2t
15
87
0
小肘    分
分      秒
日      小吋
        月
1干1    星期
　
↑
〕
各2位数BCD(年只
呈示最后2位数)。
-CO-06:星期日～星期六
AR2"5   吋紳汲置位
AR2114  吋紳停止位
AR2113  30秒凋尊位
没定射向
投足吋1旬吋:使用編程没各如下:
注使用編程没各的菜単操作(如編程器)可以方便地設置時間。夫子端程器操作歩螺参兄COMIH操
作手麗。
全部没定
通泣下述是程改定吋同和日期:
1,2,3…1.使AR2114(吋紳停止位)蛮力ON,以使吋紳停止,井允ieFARI8-・AR21被改写。
2,使用編程没各,汲置AR18-AR20(分/秒,日期/小肘,年/月)和AR2100-AR2107(最期)。
3.到迭第二歩没量的日寸間吋,使AR2115変力ON(吋紳汲置位)。吋紳八段置対向升始工作,
而吋紳停止位和吋紳汲置位将自励蛮力OFF。
仮仮定秒
述可能使用AR2113仮仮汲置秒力"00"而不通迂夏祭的歩際。当AR2113変力ON吋,吋紳目引司会改変如
下:
如果秒改定是00～29,則秒会変位到"00",而分段定会保持不変。
如果秒改定是30・-59,則秒会夏位到"00",面分没定会加1。
当時河改定完成吋,AR2113会自助蛮力OFF。
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附泉E
1/0分配表
lR一    単元号1型号:    IR      単元号、型号、
oo              oo      
01              OI      
02              02      
03              03      
04              田      
05              05{     
06      '       06i     
07              07      
08              08      
09              09      .
10              10      
11              11      
12              12      
】3             13      
14              14      
15              15      
lR一    単元号1型号:    IR      牛ノ輻・あ型・号、
00              00      
Ol              Ol      
02              02      
03              〔B     
04              04      
05              05      
06              06      
07              07      
08              08      
09              09      
】0             10      
u               1】     
12              」2     
13              13      
】4             14      
15i             ]5      
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附※F
程序代鴨表
遜名称
PC
巳号
制表
栓競
市定
作操                                                                                                                                                                                                                                                            
得代能功                                                                                                                                                                                                                                                                
令指                                                                                                                                                                                                                                                            
批地    0       1       2       3       4       5       6       7       8       9       0       1       2       3       4       5       6       7       8       9       0       $       2       3       4       5       6       7       8       9       0       1
        0       0       0       0       0       0       0       0       0       0       1       1       1       1       ]       1       1       1       1       1       2       2       2       2       2       2       2       2       2       2       3       3
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程序代碍表
附泉F
地趾                                    指令    功能代砂        操作
                        3       2                       
                        3       3                       
                        3       4                       
                        3       5                       
                        3       6                       
                        3       7                       
                        3       8                       
                        3       9                       
                        4       0                       
                        4       1                       ■
                        4       2                       
                        4       3                       
                        4       4                       
                        4       5                       
                        4       6                       
                        4       7                       
                        4       8                       
                        4       9                       
                        5       0                       
                        5       1                       
                        5       2                       
                        5       3                       
                        5       4                       
                        5       5                       
                        5       6                       
                        5       7                       
                        5       8                       
                        5       9                       
                        6       0                       
                        6       1                       
                        6       2                       
                        6       3                       
                        6       4                       
                        6       5                       
                        6       6                       
                        6       7                       
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程序代碍表
附泉F
作操                                                                                                                                                                                                                                                            
得代能功                                                                                                                                                                                                                                                                
令指                                                                                                                                                                                                                                                            
技地    8       9       0       1       2       3       4       5       6       7       8       9       0       1       2       3       4       5       6       7       8       9       0       1       2       3       4       5       6       7       8       9
        6       6       7       7       7       7       7       7       7       7       7       7       8       8       8       8       8       8       8       8       8       8       9       9       9       9       9       9       9       9       9       9
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附泉G
FAL号列表
系統名称
PC型号
表号
制表
桂冠金
車定
FAL号   FAL内容 校正措・施      FAL号   FAエ、内容      校正措施
00                      32              
Ol                      33              
02                      34              
03                      35              
04                      36              
05                      37              
06                      38              
07                      39              
08                      40              
09                      41              
10                      42              
11                      43              
12                      44              
13                      45              
14                      46              
15                      47              
16                      48              
17                      49              
18                      50              
19                      51              
20                      52              
21                      53              
22                      54              
23                      55              
24                      56              
25                      57              
26                      58              
27                      59              
28                      60              
29                      61              
30                      62              
31                      63              
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FAL号列表
附泉G
FAL号   FAL内容 校正措施        FAL号   FAL内容 校正摺施
留                      82              
65                      83              
66                      84              
67                      85              
68                      86              
69                      87              
70                      88              
71                      89              
72                      90              
73                      91              
74                      92              
75                      93              
76                      94              
77                      95              
78                      %               
79                      97              
80                      98              
81                      99              
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附※H
打』展ASCIl
下面的代得用干在使用MSG(46)或FPD(一)吋向編程器或数据坊1司器輸出字符。洋情清参閲第369頁
和第375頁。
有位数  左位数                                                                                          
        0、1、8、9      2       3       4       5       6       7       A       B       C       D       E       F
0                       0       @       P       /       P               一      @       P       /       P
1               !       1       A       Q       a       q       1       1       A       Q       a       q
2               `ふ     2       B       R       b       r       ``      2       B       R       b       r
3               #       3       c       S       c       s       #       3       C       S       c       s
4               $       4       D       T       fl      t       $       4       D       T       d       t
5               %       5       E       u       e       し1     %       5       E       u       e       u
6               &       6       F       V       f       Ψ      &       6       F       V       f       v
7               ,       7       G       W       9       w       ,       7       G       W       9       w
8               (       8       H       X       h       x       (       8       H       X       h       x
9               )       9       1       Y       i》     y       )       9       1       Y       i       y
A               升      :       J       z       j       z       ・x・   =       J       Z       」      Z
B               十      ;       K       〔      k       き      十      ;       K       [       k       {
C               ,       〈      IJ      羊      1       1       ,       〈      1メ     半      1       1
D               一      =       M       ]       1n      …      一      =       M       ]       m       }
E                       〉      N       A       n       →      ■      〉      N       A       11      
F               /       ?       0       一      o       ←'     /       ?       0       一      0       →
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・xDM
1:1縫接
玉=1㎞k
ACP
加+数輸入
addeo皿tinput
地祉
address
㎜
区域
area
区域前綴
areaprefix
算木移住
arithmeticshift
ASCH
AR区
ARarea
AUTOEXEC.BAT
書冊
back-up
基本指令
basicinstr匹ction
波特率
baudrate
BCI)
BCD計算
二遊制
bimary
木活正編
間接寺趾的DM区,見1司接地趾和DM区。
在荷台PC之同建立的一秒縫接,以使在官相酌LR区建立公共数据。
兄力日う十数輸入。
用干当信号由OFF精力ON吋使汁数器通増汁数的一十輸入信号。
用来決別数据或程序指令在内存中所姓位置的一介数字。
一秤遷輯速算,只存在二分前提都是"真"日寸,結果オ是"真"。在梯形圏縮程
中,前提通常是位的升/来状恋,或称力執行条件的状志的遷輯組合。
見数据区和内存区。
用予椋明PC中一介内存区的一ノト或二Al字母前綴。除IR区和SR区外,所有
内存区部需要用前綴来様明内存中的地趾。
一秒包括近位位的移位操作。
美国国家信息交換椋准代碍的縮写,是用予向打印机和其他外聞器什輸出字
笹目寸日勺編石弓。
分配給椋志和控制位的一介PC数据区。
一・ノ↑'包含了在宿幼時能自助執行命令的MSDOS文件。
弘存在数据得到一/↑'猪口,以保証即使原始数据受到損杯或被清除吋不会失
去数据。
用干梯形圏的基本指令。
一介系統内二介没各同数据侍輸速度射光量単位(Bit/秒)。
見二選制編碍的十遊制。
用二遊観編碍的十遺制表示数字的算木這算。
所有数以2力基数表示的数制,即各数役用"0"和``ゴ'来弔写。毎四十二遊制位
的一組等干一ノト十六近制数,力了方便,在存儲器中二遊制数据鋒常用十六遊
制数表示。
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二選制這算
binarycalcUlation
二避制補商的十遊制
binary-codeddecinial
位
bit
位地祉
bitaddress
紋柄t己
bitdesignatOr
位号
bitnulber
位控制指令
bit-controlhngtruction
挟
bolck
親木式PC
bUildingblockPC
悪銭
bus
母銭
busbar
字帯
byte
凋用
call
遊位椋志
CarryFlag
中央処理単元
centralprocessingunit
CH
通道
ch田mel
字符代碍
charactercode
542
木悟正編
用二送倒数表示的算木這算。
一秒数字表示制,毎四十二遺制位等干一介土遊制数。
是汁算机用来表示倍息的最小単位。一ー一・Al位有0或1二介値,対座干屯信号的
ON和OFF。一介位表示一介二遊制数。有些特定地趾的位分配給…些特殊用
途。如,来自外部没各的輸入状恋的保持,而其官位供編程使用。
在内有中一介位的信息所世存的地方。…一介位地趾婆様頭数据区和字的地趾
以及速ノト位在字中所赴位置的編号。
用手椋明指令所要使用的一介字中某介位或几・↑'位的一一ノト操作数。
表明位在一介字中所赴位置的数字。位00是最右(最低)位,位15是最左(最
高)位。
用干控制某一介単独位的状悉的指令,盲官相対是整介字的状志。
見遷輯快飛1指令訣。
PC是由単独部件或"枳木岐"杓成的。在枳木挟PC中渡有一4単元可以独立
地赤カー介PC+"PC象是各単元的功能組合。
在任何与之連接的単元之疸1用子佳逆数据的通路。
梯形圏的左辺起始銭(有吋在梯形圏的右辺也有)。指令的執行清遊茶銭逐条
下向,官是所有指令行的起始点。
数据単位,相当干8位即半分字。
指令杁主程序移到一介子程序執行的道程。可以通辻一条指令或一ノト中断来
週用子程序。
在算木這算中使用的一イ＼椋志,用子保持在加法這算或乗法這算中出現的近
位,或在減法這算中称志多苦果是負債。近位椋志也用干某秒移位操作。
一介能存虻程序和数据,井能執行程序中的指令的器件。在一ノトPC系統中,
中央処理単元執行程序、処理王/0信号、与外部没各通訊等。
見手。
見字。
用干表示一ノト字母数字字符的数字代碍(通常力二遊観)。
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栓姶和
checks㎜
吋紳肺沖
c1㏄kp汕se
日守神月永}中位
c1㏄kpulsebit
公共数据
commondata
通信亀鋭
commUnicationcable
比較指令
compa姓soninstruction
完成椋志
Completion研ag
条件
condition
CONFIG.SYS
常数
constant
控制位
controlbit
控制数据
controldata
控制信号
controlsignai
控親系銃
ControlSystem
受控系統
controlledsystem
木悟江二輪
在一ノト通信数損壊中所侍輸数据的忌和。根掘接牧的数据重新計算一介栓験
和,由比可以楡強在侍輸道程中足否出惜。
在内存特定他所激活的一ノ↑、豚汁,可用干定日寸操作。各神的仲詠沖的脈沖寛
度不同,因此頻率不同。
内存中的…ノト位,官能提供用干定吋操作的豚汁。有各秤豚汁寛度、各科不同
頻率的吋仲肺沖イ立可供使用。
虻存在一台PC内存中的数i据,速些数据力同一系統其他PC共享。毎台PC在
遠イ'区域中分得一十指定的部分。毎台PC将信息写人分配姶官的部分,井見
分配給其官PC的区中速数据,八而分掌公共数据。
用干在一ノト控制系統的各部件之1同作送致据井符合RS-232C或RS-422椋
准的屯笏。
用干比較内存中不同位置的信息,以碗走還些数据之河的相対美系的指令。
用干定時器和計数器的一一介椋志位,在定吋器什吋到迷或計数器迭到没定値
吋精力ON。
在指令行中的一介符号,表示控制終端指令執行条件的一条指令,毎分条件分
配有内存中的一ノト位,遠位決定了官的状恋,賦遣捨毎ノト条件的位的状恋,嘗
決定了下一一・↑・執行条件。条件対産子LOAD、LOADNOT、AND、ANDNOT、OR或
ORNOT指令。
包含一台今人汁算机的琢境没量的一十MSDOS文件。
一・ノト実1琢数値操作数的輸入。可以在某些操作数的内存区地趾的地方輸入常
数,某些操作数必須輸入常数。
内存区中一コ＼位,可通迂程序設置或通辻編程器件来没鳳,以込到某秒目的。
如,用量宿功位ON和OFF来重新店劫一介単元。
杯明忽祥執行一条指令的一ノト操作数,控制数据可以椋明一小字的一部分作
方操作数,也可能椋明一条数据侍送指令的目的,也可椋明在一・条指令中所用
的数据表的大小,等等。
由PC投出去影鴫被控系統這行的信号。
用干控制其他没各的所有痩侍和軟件的忌和,一介控制系統包括PC系統、PC
程序和用手控制和見被控系統得到反籏的所有1/0没各。
由一ノトPC系統控ftij自勺没各。
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計数月永}申
countpUlse
甘数器
counter
CPU
crs
CY
循珠
cyde
循珂晴間
cydetime
循琢中断
cyclicintemupt
数据区
dataarea
数据区地界
(lataareaBoundary
数据磁童
datadisk
数据長度
datalength
数据縫接
data㎞k
数据縫接区
datalinkarea
数据移動指令
datamovementinstnuction
数据共享
datasharing
数据眼踪
datatrace
数据侍送
datatransfer
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由一・↑'計数器汁数的信号。
在内存中用芋汁数一介指定辻程麦生次数的一姐安用数或字,或在内存中可
以通江TIM/CNT位存取的内存単元,用干沖乗一介位或一ノト執行条件見OFF
襲力ON的変化次数。
見中央娃理単元。
是clear-一－to-一"send(清除友送)的縮写,竜子没各1司通信用的一ノト信号,表示i接収
端已准各好接受数据。
見送位椋志。
由CPU完成的一ノト工作単位,包括執行梯形團程序、外国没春服努、L/0刷新
等。
完成一介CPU妙理周期新藷的割田,,
見定吋中断。
在PC内存中保存指定美型数据的区域。
在数据区中的最高地祉,当指定一・介多字操作数吋,必須要碗定官没有超辻数
据区酌量高地批。
用子虻存程序、DM区内容、注経和其官用戸数据的磁盈。
在数据通訳中,作カー介単元赴理的侍輸数据的位数。
一秒自功的数据借送i操作,使PC或PC内的単元能経辻公共数据区交換数据。
一一小通辻数据鍵接建立的公共数据区。
用干洛内存中某一位量的数据移動男一位量的指令,在原来位置的数据伍保
留不改変。
在二台或多台PC之同生成公共数据区或公共数据字BYNI程。
在程序執行是程中指定内存位置的所存内容改変吋,都要被己乗下来,遠秒泣
程称力数据眼踪。
在同一器件中,或在経由通汎残或同格連接的不同器件同,将数据杁一介存殿
位豊作送到男一位量的道程。
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凋斌
debug
十遊制
decimal
遵減
d㏄reme顯t
訣省
defaUlt
定文符
defner
目的地
destination
微分指令
diffe]rentiatedinstruction
微分法指令
diffe酌entiationinstruction
数字
digit
数字指定
digitd鵠ig皿tOr
DIN尋軌
DINtrack
Dlp升美
DIPsWitch
貰接輸出
dlirectoutp1工t
分布控制
dishibutedcontro}
DM区
DMarea
DM字
DMwo】嘘
下載
downloading
木悟江嫡
使編写的程序初稿修改至迭到予期要求的迂程。凋斌包括消除活法錯渓,也
包括吋同或控制条件坊凋的精碗凋整。
一稗以IO力基tw的数字表示数制。在PC中所有数据最后都以二近制形式虻
存,通常用四介二遊制位表示一・介十近制数,称力二遊制編硯的十遊制。
通減一介数疽,通常力減1。
当用戸不特別没置男一値吋,PC自劫没置的一ノト値。↓午多器件都是在上屯吋
執行敏=省条件。
一ノト用作指令的操作数的数字,但是迭介数是定文指令本身,而不是迭条指令
要操作的対象,定又符包括跳特編号、子程序編号等。
指令存放其操作数据的地方叫目的地,対泣干弘其中取出数据供指令用的則
叫作源。
在執行条件由OFF到ON鞍変吋側又執行一次的指令。而」P微分指令,只要執
行条件是ON吋,毎次拍描都執行。
用干保征操作数位在上升沿指令執行条件由OFF到ON精i換,或下降沿指令執
行条件由ON到OEF后其接通不会超辻一小拍描周期。
由四介位狙成的内存存虻単位。
一・介操作数,用子定文一条指令所使用的一介数字或几十数字。
用干将各神器件嵌在槽内的一稗早軌,能将器件快速和方便地装在官上面。
以双列封装,安装在銭路板上組成一介信号陣列,用干没置工作参数的升美
姐。
能使程序挟行結果立即輸出,以減小循ヨ不吋河影駒的一一秒方法。
一一神自劫化的概念。i按速秒概念,一イト自功化系統的毎一部分的控制没各都
放在実隊要控制対象的附近,即控制是分散地分布在整ノト系統中。分布控制
是PC系統的基本概念。
仮用干保持以字力数据的数据区,在DM区中的字不能逐位存取。
在DM区中的一Al字。
杁高一級或上位汁算机向低一級或杁靖汁算机貨送程序或数据的這程。如果
有編程没各,則編程没各看作是上位机。
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EEPROM
亀ξ繰声
electriealnoise
EPROM
鵠俣代娼
errorcode
錯俣日志区
1巳rrorLogArea
偶校強
evenparity
事件鮭理
eventprocesshi9
昇或非
exchusiveNOR
弄或
exclusiveOR
執行条件
executioncondition
挟行循珠
executioncycle
抗行吋筒
executientime
打展汁数器
extendedceunter
ガ展定酎器
extendedthner
FA
エ〔十算机
factorycomputer
FAL錯俣
FALerror
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木悟「[編
屯可擦除的可編程只漢存儲器,是…秤ROM,其内部慮存的信息可以擦去和重
新編程。只要使用達接到EEPROM芯片引脚上的寺汀控制残,不必将EEPROM
抜下就可擦除和重新編程。
一介或多イ＼屯弍特性如屯圧、庖流和数据友生的随机変化,遠秒変化会干抗一
介没缶的正常這行,、
可擦除的可編程只漬存儲器,是一神ROM,其内部存虻的数据可通泣紫外銭或
其他方法擦去,井可重新編程。
所」生的数碍用干指示出現了一ノト錯俣,和美干錯俣性廣的一些提示。某些
錯淡代砧由系銃友出,有一些是由操作人員在程序中㎏又,
用干存儲表示系統中笈生借捲的吋同和性贋的氾景的一↑区域。
一秒通信没定,官凋整ON位的数目,使官始終是偶数,兄校.9Q,:d
在庇答一ノト事件,如…介中断信号目寸所逃行的赴理、,
一稗遷輯這算,'L在ニノト前提均力"真"或均力"假"吋,幻1果是"真"。在梯形鰯編程
吋,前提通㌔是位的ON/OFF状恋、或者是逮些状恣的遷輯姐合.称力机行条件。
…一柿塁輯這算,如果一介前提是"真".而且仮伎是一ノト前提」勺"真"吋結果力
"真"、在梯形痢編程日寸,前提通常是位的ON/OFF状恋,或者是逮些状恋的遷
輯組合,称力執行条伺、
是ON或OFF状志,根択迭介状恣決定指令是否執行。執行条件是由同一指令
行中条件的逆輯盟合来決定的,宜到当前正在執行的指令。
用干拭行CPU所要求的所有赴埋的循杯,包括執行程序」/0刷新、外園服努等。
CPU執行某一条指令或整イ＼程序所需的吋阿。
達鎮使用二条或多条汁数指令在程序中生成的…介汁数器、,迭秒汁数器的汁
数能力高干任何単指令提供的杯准汁数器。
達鎮使用二条或多条定吋指令在程序中生成的……介定吋器。遠神惣]寸器的吋
同萢圃K乎任何単指令提供的椋准定吋器。
:::1';,「一巨1劫イ七っ
…稗通用汁算机樋常与事条赴理汁算机‡常相似,但用干工「自劫控制.
由子在用戸程序中執行了FAL(06)指令而声生的錯渓。
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FALS措俣
FALSerror
致命措俣
fatalerror
FCS
椋志
fiag
内爆位
fiickerbit
浮点十遊制
fioating-pointdecimal
強制復位
forcereset
強制置位
forceset
9邑tもi]‡夫恋
tbrcedstat遡]S
顧校独和
framech㏄ks㎜
功能代碍
血1nctioncode
硬件措涙
hardwareerror
標題代碍
headercode
十六避制
hexadecimal
上位計算机
hostcomputer
上位机接口
hostinterfa{三e
上位机鑓i接
hostlh止
HR区
HRarea
木悟江編
出干在用戸程序中執行了FAIS(07)指令雨声生的錯i昊或由系統再生的借俣1;.
致使PC停止遠行,井且要排除以后才能継接逐行的借俣、
見較校註和、,
在内存中的一ノト寺用位,由系統汲置以指示某砂美型lil勺這行状恋,有些祢志きll
近位椋志,也可由操作員或通達程序来置位.
一介由程序控制的以規定頻率改変ON和OFF的位。
用…全数(尾数)乗以10的幕表示的十逃制数如O,538×10'51)
通泣輪程器将一介位強制変OFF的口程。通常一〆↑'位的変位是程序執行的結
果。
通泣輪程群籍・一介位強制変ON的道程r:通常一ノト位的二i星位是程序執行的結
果。
被強制夏位或強制置位的一ノト位的状悉。
在一ノト規定的汁算萢閨内所有数据昇或的結果。較校強相対侍送的数据在笈
送和按腹財部斑i行計算,以判定数据佳輸的正碗性。
用干将指令輸入到PC的閲位数字。
源干PC硬件結‡勾(竜子元件)的一ノト故障,与源干軟件(即程序)約款件故障相
反.
在一ノト指令中指定指令要償什ム的代碍、、
以十六力基数的数制,在PC机中所有数据以二遺制形式存虻,但在編程器上
旦承和輸入聞方了方便,経常表示力十六遊制。毎四位二選部位組成…組,在
数値上与一ノト十六遊制数等敷。
ヒ位机継接系統中用干向PC侍送或接収PC数据的一台汁算机。上位机用作
数据管理和忌系統控制,一般是小型↑人汁算机或南条計算机。
能与上位机通信的接口。
PC与上位計算机鍵接的接口,使上位机能避行監視或程序控制。
在屯源中断吋保持値状悉的内存区,在編程吋用作工作位。
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L/0位
1/Obit
yo容量
1/Ocapacity
I/0延肘
L/Odelay
I/oix
I/Odevice
L/0中断
1/Ointerrupt
I/0点
レOpoint
レ0刷新
L/Orefreshing
yoロ向泣財間
yoresponsetime
yOPt元
L/Ounit
L/0字
1/Oword
IBMPC/AT或兼容机
IBMPC/ATorcempati・
ble
遂増
increment
同接地ま止
ixdirectaddress
初婚花緒俣
initialiZationerror
初婚化
initialize
輸入
input
内存中用干保持yo状恋的一ノト位。輸人位反映輸入端子的状杏,輸出位保持
用干輸出端子的状恋。
PC能移赴理的輸人和輸出点数。1≧的池園杁小型PC的100点至大型机的
2㎜点。
杁倍号送到一介輸出到輸出状忍受到i鄭示彫物之同的延吋,或杁一ノト輸入状
恋的変化到接収到的状恣指示出逮小変化之尚的延吋。
与1/0単元上的1/0端子相連接的没各。官可能是控制系統的一部分,如果官
能功能是糟助控制其他没各的,可能是受授系統的一部分。
由1/0イ言号弓1友釣一寸＼中断。
是輸入信号i接人PC系統或弘PC系統中引出輸出信号的地方。杁物理角度
洪,1/0点是対座乎単元触接残喘或連接器的引脚,弘編程角度洪,レ0点対応
IR区中的1/0位。
更新送到夕卜部器件的輸出状恋,使宮写像存在内存中輸出位的状杏一・致,以及
更新内存中的輸入位,便宜与輸入端的外部器件的状恋一致的道程,
杁接敗外部器件的職人信号到将哨座逮介輸入信号的輸出信号送出所需的吋
間。
PC中与1/O没各相連接以輸入和輸出信号釣革元,1/O単元包括輸入単元和
輸出単元。毎稗単元各有一定萢園的各稗規格。
是m区的一ノト字,官分配給PC系統中的一介単元,官用干保持咳単元1/0的
状志,
結椅相似,遷輯上兼容.能這行力IBMpc/Ar汁算机没汁的軟件的計算机。
数値速増,通常力1。
地批内容指示男…分地祉,遠第二分地趾的内容是丈隊的操作数。
在PC系統眉劫(即初婚化)吋所出現的硬性或軟件方面的錯俣.
店功是程的一部分,遺財某些内存区被清除,検査系統設置利改霧訣省値。
夙外部器件遊人PC的信号,木悟論人在理塗上常用干逃人的信号。
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輸入位
㎞putbit
輸入没書
inputdevice
輸入点
mputP(}111t
輸入信号
inputsignal
安装
install
指令
instructien
指令快
illst】tvuctionbl㏄k
指令執行肘洵
instructionex㏄utiontime
指令行
instructienline
接ロ
inter£ace
連鎖
m托rl㏄k
中断(信号)
intenvpt(sigrial)
中断程序
interruptprogram
非条件
inversecondition
∬S
跳襲
j㎜P
在IR区中的一イ'位,分配用干保持一介輸入状恋。
将信号送人PC系統的一ノトタト部没各。
輸入信号遊人PC系統的地方,輸入点在物理上対庇手一介連接端子或一ノト連
接器的引ji却乙
遊人PC的一ノト連接状志的変化。例如,在一介連接点上毛庶出低到高変化或
者由断升到接適状志,則説明咳韓人信号存在。
在汁算机上使用一介程序或軟件包如LSS,SSS必須倣的准各。
在程序中給田的指尋,告訴PC所要執行幼作和執行動作所需要使用的i数据、、
指令町以是恢恢将…位精力ON或OFF,或完成許多夏余得多的幼作,如.特操
和/或侍選一イ'大的数据挟。
在梯形閤程序中一組相互固有遷輯美系的指令。…介遼輯挟包括杁連接到左
辺忌残一行或多行指令到達接到右辺息弐的…行或多行指令同互相違=接的所
有指令行。
執行一条指令所需的吋同。対任一条指令其執行射向随其執行条件利所用的
操作数不同而変化。
吐子梯形圏同一水平行中的一組条件。指令行可以分支或江合而杓成指令
挟。也称力梯級。
接口是各系統或器件之同的迦界,通常包括通信数据表示方法的襲換。接日
没各異宗成代碍、格式或数据速率射精換。
用干娃理作カー銀的数条指令的指令姐編程方法,不需要逐条執行.言納可以
一起変位。通常当執行条件力OMポ抗待遠令達鎖程序段,在条件力OFF吋
部分夏位。
使正常程序停止執行,引堤一介子程序的投這或麦生其他処理的信号。
哨庇中断后執行的程序。
児常同条件。
是日本コ〔〕止栃i准(JapaneseIndustlia|Standards)白勺参宿写9
一秤編程方式,遠里使程序的執行直接杁程序中某一一点跳到男一一点,遠二点之
同的指令不再逐条執行。
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跳装愕
jumpnumber
梯形国(程序}
iadderdiagram{program)
梯形閲符号
iadderdiagralnsy㎜bol
梯形圏指令
}adderillstruction
梯形園支持軟件
LadderSupportSoftSvare
最低有数{位/字}
least-signifieant{bit/
word)
LED
最左(位/字}
leftmost(bit/word}
縫接
link
装載
load
遷輯快
logicbl㏄k
遷輯挟指令
logicbl㏄kinstruction
遭輯指令
logicinstruction
LR区
LRarea
LSS
主程序
malnprogram
伝う己眼踪
marktrace
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跳粍命令使用的一ノト定叉符,官定又跳特起点和跳襲点。
一秒程序的形式.官源干継電器控制系統,官使用電路圏形式来表示編程指
令約遷輯流程。程序的祥子象梯子,散布此名.
用干絵制梯形圏程序的符号。
在梯形閤程序中表示条件的指令,其官在梯形圏中的位干右辺的指令称)勺終
端指令。
安装在IBMPC/AT机或兼容机.L,使1≧成力編程波帯的…づ＼軟件包.
児最右往/字。
是笈光二根管(}ismt-emittingdiode)的縮写,用干指示或昆示的搾件。
一祖数値中酌量高位,一般是一十難字,或一鎧字中的最高数値字。逮些位/
字常称力最高有効或位最高有効字。
建立在ニイ'単元之「司的硬件或軟件的連接,"燵接"可以是二単元之河物理連
接的一部分,或是与存在男一姓的数据的一介軟件連接(即数据鍵接)
杁外部器件或存慮区向系統的・・一介工作部分如量示穫沖器夏制数据的道程称
装載,男外与PC連接的一介輸出器件也称内装載。
在梯形閤程序中,相互有逆輯美系,井且需要遷輯挟指令使之与其他指令或逆
輯挟建立美系的…鑓指令。
用干将一ノト選輯快引出的執行条件与当前執行条件相組合的指令。当前執行
条件可能ft-一ー一一ノ1単条件的結果,或是其他避輯快的結果,、ANDLOAD和OR
LOAD是速二秒週報快指令c
用干二介字内容的選輯組合井且将結果輸出到指定結果字中的指令。遷輯指
令組合了二十字中所有相同編号肘位,井且将結果輸出到指定結果学的相同
的位中。
用手数据鍵接的一ノト数据区、,
児梯形圏支持軟件。
除子程序和中断程序以外的所有程序。
左程序執行吋,妃最指定内存位量的存に内容的修改,此位程称椋泥眼踪.
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木悟正編
被屏蔽位
maskedbit
屏蔽
masl血9
兆字市
megabyte
内存区
㎜emoryarea
消息号
messagenumber
助泥得代硯
mnemoniccOde
盗視模式
MONr}roRmode
最高有数位/字
most-sign描Cant(bit/
word}
NC輸入
NCinput
負延吋
negativedelay
嵌套
nesting
NO輸入
NOillput
瞬1声『二折
noiseinterference
非致命措俣
no㎡㌔{匡11error
正常条件
no㎜alcondition
常囲条件
normai1ydosedcondition
常升条件
normal}yopencondition
NOT
状恋暫日寸変得尤敷約位.
"覆蓋'L介中断信号使官不起作用,省:至此屏蔽取消。
存比量単位,警手一百万字廿。
在PC中用干保持数据或程序的任一区域。
分配給由消息指令声生的一介消息的縮号。
由順序的指令清単組成(不用梯形圏)的一稗梯形圏程序形式。
…・稗PC道行模式,此日寸能執行正常程序井能修改内存中的数据,用子PC盟控
或秤序凋試、
見最左位/字
営団職人,即考按到輸入的回路井路吋仏力有輸入信号。
力数据眼踪没量的一一秒延肘,要夜眼踪信号迷到指定量之前記員数据、、
鏑程使一一・十回路在男一介回路内,在一ノト子種庁内凋用男…一ノト子程序,或在一
介跳精内逃行カー十跳弊。
常斤輸入,即当道i接到輸入品的回路閉合吋仏力有輸人信号。
白丸嘆声引起的借「}中射干枕.
引起蝦蟹.但PC不停止道行的硬件或軟件錯淡。
凡常升条件、、
当所分配的位是OFF叫声生ON執行条件,而当所分配的位是ONEI寸声生OFF
的執行条件。
当所分配的位是ON吋再生ON執行条件,而当所分配的位是OFF吋片生OFF
執行条件.
対操作数的状恣取反的逆鞘操作,如ANDNOT表示取与操作数位真麻状杏的
反問操作、
551
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OFF
OFF延肘
OFFdelay
偏置
offSet
ON
ON延退
ONdelay
草炭位
one-shotbit
1対1縫接
one-to--oneunk
在銭編輯
on}ineedit
操作数
eperand
操作数位
operandb聾
操作数字
operandword
操作模式
operatingm{Xies
操作錯俣
operatingerror
或
OR
輸出
output
輸出位
outPutbit
輸出股音
outPutdevioe
輸出点
OUゆut=藪X)int
552
木悟江編
信号不存在吋輸入或輸出的状杏。一般用低電圧或不尋通表示OFF状志,但
也可作相反的定又。
在信号被切換力OFF(如由一介輸入器件或PC)到信号到述可以由接収部分
(如輸出・器什或PC)逮出力OFF信号(即作方元信号)的吋刻之同的吋同間隔。
在基値上如地壮士附加一介正値或負債,以指向所要的地祉。
表示一介信号方存在吋輸入或輸出的状恋。一般用高屯圧或尋通表示ON状
志,但也可作相反的定叉。
及ON信号被自助(如,由輸入器件或PC投出)到信号到述由接収部分(如,輸
出器件或PC)可以作方ON信号漢出吋刻的吋伺。
精力ON或OFF持鎮大干一ノト]ヨ描周期間隔対向的位。
児1:1縫接
由編程没各直接惨敗PC内程序的道程。PC必須赴予編程或監視模式下オ可
遊行布銭編輯。在盗視模式下意昧者是対案麻執行的程序送行修改。
遠ノト値是作方指令的数据使用。操作数可以作カー李常数輸入,表示所用的
黄麻数値,或作カー・分地趾輸入,表示所用数据在内存中的地趾。
一介指定的位,作カー条指令的操作数。
一十指定射手,作カー条指令的操作数。
三稗PC遠行模式:編程模式、監視模式和道行模式。
PC在英隊道行中出現的措涙。与此相対的是初婚化措涙,官是在PC能遊人美
麻道行前出現的措渓。
一神遊輯這算,如果二分前提有一介是真或二者都是真吋,結果就是真。在梯
形固縮程中,前提通常是位的ON/OFF状恋,或是迭些称力執行条件的状悉的
遷輯組合。
信号由PC送往外部没各。木悟輸出在理拾上経常用干表示輸出信号。
在IR区中的一介位,用乎保持送到輸出没各的状恋。
接牧来日PC系統信号的一・↑汐ト部没各。
PC系統送出輸出的点。在物理上輸出点対位干端子或達i接器的引脚。
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輸出信号
outputsignal
溢出
overfloW
監視
ove「seelng
改写
overwガte
校瞼
parity
奇偶校強
paritych㏄k
PC
PC配置
PCconfig脚ration
PC系銃
PCSystem
㎜
PC没置
PCSetUp
外閨没各
Pe釣ipheralDeVice
外圃服努
peripheralservidng
端口
port
正延吋
pesitivedelay
亀源単元
PowerS叩Plyunit
現在値
presentvalue
印刷亀路板
primtedcirCCtitbOard
木悟江編
一一イ要友送到外部器件去的信号。一般来説,称存在輸出信号,是在達接点能
杁低屯圧特人高屯圧,或由断升到尋通状恣。
数据存殿器単元容量超出的状志。
CPU完成的一部分赴理,包括PC這行所需的通用任努。
改写内存某単元的内容,因此先前的内容消失。
凋整在一!↑'字或其他数据単元中ON位的数目,以使息数始終是偶数或奇数。
校斡一般用干在数据被佳送后,通違栓査ON位的数目是否イ乃力偶数或奇数来
碗定数据是否正碗。
通辻校詮奇偶性以保征侍送的数据的正碗性。
見可編程i腔制器。
単元之1旬的按排和互相連接,弘而形成功能正常的PC。
包括釈木式PC,所有与1/O没各達接的独立単元,但不包括L/O器件。PC系
統的辺界上端是PC和在CPU中的程序,各1/0単元在官的下端。
几印刷屯路板。
通辻編程没各在PC内没景控制PC這行的参数。
与PC系統達接,参与系銃這行的没各。外閨没各包括打印机、編程器、外部存
陀介廣等。
赴理与外園没各交換的信号,包括刷新、通信赴理、中断等。
在PC或汁算机上的一・↑'播口,用]if接外部没各。
以数据眼踪而没置的延吋,官要求在眼踪信号升始后,鑑辻指定値的延吋升始
妃泉数据。
与一台PC達接向其他単元提供所需屯圧的屯源。
在没各這行吋随吋登景在其内的当前値。現在値≦宿写力PV。逮介木悟一般限
用干定吋器和汁数器。
在上面印刷有屯子残路,用干装人汁算机或屯子没各的板。
553
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編程模式
PROGRAMmode
可端程序控制器
】Program㎜iableControHer
親授扱警
programmedala㎜
程控錯俣
progralnnlederror
程擦消息
programlnedmessage
編程器
折ogr輌ngCo蝿
捕程没各
ProgrammingDevice
PROM
提示
prompt
跡汲
prot㏄oI
pv
RAM
RAS
只懐区
read-onlyarea
刷新
refresh
基子継電器控制
relay-basedcentroS
保留位
reservedbit
554
木沼江編
PC的一秒這行模式,※吋可以輸人和凋斌要執行的程序,但不允許正常抗行程
序,、
一介計算机化的装置,官按保存在内存中射程序,能杁外部輸入信号,井海外
二部没後投出輸出作用,可鏑程序控制器用干対外部没各遊行自劫掠制。PC可
以是一単元的,也可以由各科部件杓成的模壊式的PC,所以只有当迭些足1移的
分商的部件姐装成一小功能組件后,オ形成一介pc。
在程序中段汁力声生損誓約指令,巾子其執行的結果給出的扱警,称程応援
警,均此相対的是系統給出的扱警。
虫干執行了用来序生錯俣指示的程序指令的結果雨声生的惜淡,与此相対的
是系統」生的錯涙.
在程序中波汁九戸生消息的指令執行后給出的消息,埼此相対的是系統声生
的消息。
用干P(=的手提式鏑程没蚤、、
用干将程序輸入PC,戎改変和盟控己保存在Pc中的雅1∫的夕卜部没各。有雪用
的縮程搾件,如編程器,或不是寺用的,如上位計算机、、
可輸租的只旗存甦器,是…秒ROM。官是在生午后由用戸万人程序或数据,恒
見此后便固定下未、,
展示在昆示屏的消息或符号コ青求操作員輸入。
使二介没各能遊行通ポ或伎編程員或操作員能与一ント器什:速爪白勺椋准化的参
数和歩螺、
見現在値。
髄帆存取存儲器,一秒数据存虻介風ピ所保存的数据在停屯吋不能保持。
是可皐、保険和安全的首字母縮写。
一ノト存慮区,用戸只能逮出'ビ的状恋而不能冑入信息.
更新送到外部没各的輸出状志使官有保存在内存中的輸出伯:的状恋一致,同
時更新内存車輪人位的状恣使亡今来自外部敬答的輸入状志一致的泣程。
PC的前身足継屯聚控制中一坦夕迷屯器互相連接†勾成控制屯路。在PC中速些
已被可編程屯路代替。
用片庇用不能使用的位。
---------------------[End of Page 4641]---------------------



保留字
reservedword
隻位
reset
ロ向座代碍
responsec`}de
回向庖格式
resp{}nsef{}rmat
駒』立監視酎伺
respensemonitoringt㎞e
重自助位
RestartBit
結果字
resultword
仮象
ret㎡eve
重i式
retry
近回
re㎞
可逆計数器
reversibleCOt㎜ter
可逆移泣寄存器
reversib}eshiftregister
右側指令
rig]ht-handimstruction
最右位/字
rightmost(bit/word}
上升沿
risingedge
ROM
循珠移位寄存器
rotateregister
RS-232C接口
RS-232Cinte㎡face
退行模式
RUNmode
木悟正編
佐内存中的一ノト字,保留用干某tw寺1"】用途,霜月不能坊向的字、,
将一イ＼位或信号精力OFF,或将一小走吋器或片敷器的現行値改力投定値或零
的是程。
力明応一介数据後送而友送的代碍,ピ表示侍送的数据如何被赴理、,
椋明ll向座一介数据佳送所要求的数据格式。
一イ＼器件在友送数据后等待脚立信息的射向。如果経此間旬伍未有回答可碗
定力出錯。
用干重斬日動PC=部分臼一十位,
用干保持一一条指令執行結果的字。
将外部波寄或存貯区的数裾裏制到系統的工作区,如顕示緩沖区。但将数据
夏制到.-5P(=連接的輸出没各称装載。
由宇前一次笈送的数据在接収器中産生了出憐情息,在笈送輪重新笈送一次
的泣程,,
指令的執行由一介子種序返国主程序的迂程(通常返同調月比子程序的点)。
根掘規定的条件可以是加計数和減汁数的汁数暑乱,
根掘指定条件可以双向移幼数据的移泣寄存器。
兄終端指令。
一塩位中的最低位,通常是整十字中的最低位,或一銀字中的最低的字,遠介
位/字常称力最低有数位/宇。
一ノト信号弘OFF到ON状恋変化的吋刻。
只逮存吐蕃,…秒不能写人的数字存定器。ROM芯片的程序和数据是在制造
El寸就褥人的,是不可改変的,但是其程序或数据可以凄出元金多少遍、、
一秤移位寄存器.在遠神寄宿器中,夙…端移出的数据又杁男一端移入、。
一秒串行通情工〕1力添准、,
PC在正常工作付所使用的操作模式。
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梯級
rung
拍描
scan
担描酎1司
scantime
定対中断
schedUiedinterrupt
SCP
封口
se品
目診断
selfdiagnosis
自保持位
self-maintainingbit
串朕
se壷es
服努
se「vrcmg
置位
set
没定値
setvalue
移位輸入信号
shiftinputsignal
移位寄存器
shiftregist£r
有符号二選部数
signedbinary
軟件錯俣
softWareerror
軟件保掠
softWareprot㏄t
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木沼江偏
見指令行,
用干執行梯形閤程序的道程,程序駄弁始到結束,毎条指令按照執行条件依
次抗行。
見循杯吋1旬,
一秒中断方式。宅是由系統按指定吋同自裁表出的,或由操作員指定的程序
単元支出的。定時中断致使指定子程序曲執行,官可用干必須按規定的吋1司
間隔重夏執行的指令。
見減計数輸入.
見白保‡寺イ立,
系統栓査自己的工作,如果皮現不正常就友田根警或錯俣信号。
一介錦程的位,保持官在OFF或ON状志,宜到按指定的条件将官置位或夏位。
～秒接残方法。違和方法将単元連接地朕成一串。
PC栓査～ノト連接器或単元以碗定言伽是否需要号1'1赴理的辻程。
将一介位或某一信号鷲力ON状志的道程。
還減計数・器夙此値升始逆減計数,或逓増計数加到此目祢値(即最大汁数値).
或定日重器杖此値或以北債升始浄財。SV是没定値的縮写。
一稗輸入信号,当芭由OFF蛮力ONl1寸,便数据移動一位。
一介或多ノト字的寄存器,数据在其中可以向左或向右移動指定的単位(位、数
学、或宇力単位)。在循杯移位寄存器中,数据杁一端移出同肘杖男一端移入。
在其宮移位寄存器中,新的数据(也可是指定的数据,或0,或D夙一端移入,在
男一一端移出井芸失。
存在内存中的一ノトニ遊制数附帯一/卜符号位,官表示遠ノト値是正数迩是負数。
源干軟件程序的措俣。
通辻軟件防止数据被改写,而不是通道物理升美或其他硬件没鷺乗込到核目
的じ
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木悟江編
源〔字)
source{word)
特殊指令
specialilistruction
SR区
SRarea
sss
存傭
store
子種序
subroutine
子程序号
subroutinenumber
減汁数輸入
subtractco耐hlput
SV
升美能力
sWitchingcapacity
同歩執行
sync㎞onousex㏄U60n
句法
syntax
悟法措俣
syntaxerror
SYSMAC支持軟件
SYSMACSupportSoft・
ware
系統配置
SyStemCOnhguration
系統錯俣
systemerror
系統錯俣消息
sys祝merrormessage
系統伎量
systemsetUp
取出提供指令使用的数据地趾。与此相反的是指令這算結果写人的地方,称
力目的地蛙。
一秒帯功能代娼的指令輸入,官能在梯形閤中完成数据性理操作,与此相対的
是基本指令,宅完成梯形閤中的基本操作部分。
包含椋志和其他奪用功能位/字的一介内存区。
兄SYSMAC支持軟件、,
将写人並示緩沖区的一イ'程序永久地記章在存儲器的辻程。
与主程序分升存放的一組指令。只存在主根序凋用官或由中断凋用聞オ]丸行。
用干区別子程序凋用或中断激活子程序的定叉符。
当信号杁OFF韓ON吋,使う十数器倣滅法汁算的一ノト輸入信号。
児没定値。
継電器能鰺安全切換的最大電圧/屯流。
左程序執行和服努操作中,程序執行和服各操作』邑同歩的,也就是在毎次執行
程序吋所有服努操作也同吋実施。
程序清句的格式(与此相ヌ寸的是其恵良)。
一秒程序縮写方式上的惜俣,活法繕俣也包括"排写"惜俣(即出現元法雲施的
功能代碍)、在可接受的参数萢園内指定操作数的措俣(知将只遠位指定カー
日赤位)以及指令的美麻皮用方面的措俣(如凋用一ノト不存在的子程序)。
安装在IBMPC/AT或兼容机上的用作編程役畜約款件包。
単元在系統連接中的安排。遠介木培指的是概念上的安排和将系統中所需要
的所有器件連接在一起。
由系統声生的錯俣,与此対庖的是由干執行了大声生鴇俣指示的指令雨声生
的措俣、,
由系統戸主的措俣消息。与此相対的是由子執行了力片生錯俣消息号的指令
而声生的消息。
編程没各的i操作i不境没定,如LSS、SSS。
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終端指今
ter㎜inalinstruction
定吋器
timer
TR区
TRarea
TR位
TRbit
躍踪
trace
8艮踪内存
仕acememory
侍送
transfer
俺送距商
transmissiondistance
触堤器
trigger
触麦地批
triggeraddress
UM区
UMarea
単元
unit
単元号
Unitn㎜ber
未屏蔽位
㎜翻bit
元符号二避制
unsignedbinary
上載
uploading
踏視定吋器
watchdogt㎞er
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木悟ヲ[編
在一介梯形熟右辺,使用指令行中最i冬執行条件的一条指令、,
在内存中的一一存緒単元,可以通迂一イ＼TIM/CNT位坊向,井杁定吋器的没定値
随吋河遠滅。按官的執行条件可将定吋器特力ON和夏位.
用干存虻執行条件的一ノト数据区,因此可以重新装載供其他指令使用.
TR区中一介位。
一科燥作,在銀踪吋毎一歩程序挟行的錯果都存虻起来供一…歩一歩分析和凋
斌。
用予存虻眼踪操作拮果的一介内存区.
将数据杁PC内的・一一・Ai存儲単.元侍送到男…介存儲単元、或在PC和各外部没
各之1可侍送的迂程。数据佳送日寸,通常数据的副本被佳送到目的地,即佳送源
的内容不変、、
信号能{移借送的距萬。
用干激活泉コ＼辻程的信号,如銀踪操作的執行。
在程序中的一ノト地趾,宅定文眼踪的起点。通泣定叉・'一介正延吋或負延吋迩
可以修改実陪触麦点。
用干保存現行即現吋正在執行的程序的内存区,,
在OMRONPC木i吾卑,単元(Unit)迂介字采用大写是表示作力PC系統出焦的
任一声品、,遠些声品的名称大部分以"単元"結尾。
分配姶某些単元一ノト編号,以便在分配字或其他工作参数吋容易辣弘。
一ノト位宅的状恋是有数的、,児屏蔽位、,
存更::在内存中的～介二遊制数値,セ没有正負値指示。
杁低級或杁靖↓十算机向高級或上位汁算机佳送程序或数据,如果包含…介編
程没各,則編程没各也看作上位汁算机。
系統内部的一介定吋器,用官保証拍描目寸1司在指定的吋同限制以内。当迭到
限定吋伺吋,根据込到的吋何限度,或友出扱警或停止PC的這行。
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木沼江編
VV]DT
㎡
字wn
字地趾
wordaddress
]二作区
workarea
工作位
workbit
工作字
workword
冨保炉升美
writeprotectswitch
写保炉
write-prot㏄t
児1胞規定1吋器,
存在内存中由正6位組成的一介数据単位,所有数据区部由宇組成t,某些数据
区只能以学力単位存取,其官的或用字或用位存取。
一一介宇的数据在内存中的虻存位置,一介字地趾必須椋羽数据区(有吋速可以
訣省)和作力尋批根据的宇和編号.
包含:[作字/位的一部分内在。
工作子中的一ノト位。
能用手数据汁算或在編程中的其他管理的…小字,即内存中的一ント"工作空
筒"。IR区中大部分留作工作手用,其他区的未派号1コ用途的也可作方工作字
用,、
用笹存虻没各内容的弓保炉的ヲ干美。例如,対手歓喜,如果軟盈左上角的孔是
打ヲ干的,那4逮・↑'軟盆.L的信息就不能改写.
一稗状恣,在此状志下一/卜存オ没各車的内容異能漢出而不能改写、
559
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索
1:1DataLink,134
1:1数i据燵接,134
1:lNTLink,134
1:lNT毛きi接,134
1:N|NTLink,1.34
1:NNT焼接,134
A
数字
absoluteencoderinputs。specifications,115
多色ヌ寸偵多扁石弓器輸,人,規格,115
AbsoluteEncoderInterfac.eBoard,113-125
多色ヌ寸債編石弓暑警]妾口板,113-125
comPS)nent.s,1.15
元件,115
confi…r,uration,114
配置,114
flagsandbits,1.16,147,155,516,523
椋志和位,116,147,155,516,523
functions,114
功能,1].4
high-speedcou.11terintemlpts,11,7
高速計数器中断,117
installation,114
安楽,114
settings,10
汲置,10
absolutehigh-speedcounter,readingstatus,123
絶対値高速汁数器,逮状志,123
ACC(一),98,107
ADBL(一),53
addresstradng.Seetracing。datatracing.
地蛙銀踪,、参兄銀踪,数据眼踪
AnalogI/OBoard,127・一】32
模ナ以量1/0板,127-132
components,129
元件,129
flagandbits,147,516
祢志和位,147,516
installation,128
ー
弓
安装,128
settings,11
汲置,ll
sPecifications,130
西日置,130
AnalogSettingBoard,126-127
棋士以没.憲板,126-127
components,127
元件,127
flagsandbits,146,148,5】,5,517
椋志和位,146,148,515,517
fしinctions,】,26
功能,126
installation,126
表装,126
specifieations,127
規格,1,27
apPlications,precautions,xv三
座用程序,預防,xvi
ARarea,152
AR区,152
a.ritlimetic且ags,53,202
算木椋志,53,202
ASCII,convertingdata,289う290
ASCII,韓i換i数i据,289,290
B-C
bits,controllin9,214
{立,iセき笛],214
c}lecklevels,progralnchecks,487
栓強級,程序検強
checksum,calculatingframechecksum,373
栓斡和,計算較栓詮和,373
clock
吋紳
reading由eclock,159,529
族日寸f「f中,159,529
settingtheclock,159,529
目寸i中段畳,159,529
communicationerrors,490
通信錯膓昊,490
561
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communlcatlonS
通信
HostI.、ink,44
上位机縫接,44
nodenmmber,45
=肯,点、号,45
1ink
縫接
NTLink,51
NT「6奎i接,51
0ne-to-one,49
一ヌ寸一㍉49
no-pr〔}tocol,46
元材ぷ,46
0ne-to-one,49
一対一,49
PCSetl,LP,42
PC没量,42
Wiring,51
配残,51
colnmunicationsfunctions,41
通信功能,41
Conununicationg.Units,fla6satadBits,1.48,517
・通信単元,椋志和位,148,51.7
compal,ison,startingcompa亘sonopemtion,72,1,21,
比較,自動出校操作,72,121
compensatiorlvalue,121
ネトィ雲値,121
constants,operands,202
常数,操作数,202
Contro}lerLinkSystem,instructi`)11s,393
ControllerLink系統,本旨令・,393
converting.Seecluta,converting
特操。参児数据,特換
COUllters
計数器
conditionswhenreset,226,228
星位吋条件,226,228
creatingextendedtimers,227
9り建～ゾ展定日寸器,227
reversiblecounters,227
可逆う十数器,227
562
cyclemonitortime,PCSetupsettings,16
御不盗視対向,PC汲置'没定,16
cycletime
聯和寸1旬
calculating,466
計算,466
effects,Olloperations,466
対操作数的影日向,466
PK)cesses,466
道程,466
cycletime(mirlimulll)、PCSetupsettings,1,3
循郷時間(最小),PC汲置改定,1.3
D
data
数据
converting,radiansanddegrees,348,349
韓換,弧度和角度,348,349
clecremen,ting,363
速減,363
incrementing,363
通増β63
datatracing,367-393
数据艮艮踪,367-393
DBS(一),53
DBSL(一),53
(lecrementing.Seeclata
逓減,兄数据
definers,definitiorl,20
定又符,定.叉,20
degrees,cor}veltingdegreestoradians,348
月度,角度鞍換到弧度,348
diffeme.ntiatedinstructions,203
微分指令,203
ful1CtiOllcodes,201
功能代碍,201
DMarea,161
DM区,161
(玉utyfactor
占室因数
丘xed,97
固定,97
索引
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puIseWithvariab}eduryfactor,389
可変占室率的豚汁,389
vairiable,109
可変,109
E
EC,Diiectives,xix
EC,規萢,xix
EMarea,162
EM区,162
endcodes,427-429
結束代碍
EPROMICs,SeeMemoryCassettes
EPROMIC,参見存儲・器盒
enorcodeg.,progrdlnming,221
借俣イモこ石弓},縮程,221
e蹴1・9,488
措操目志,488
PCSetupsetti]1gs,16
PC汲置設定
elrorrnessages,piogramling,369
錯俣消息,鏑程,369
em〕Is
錯涙
1:llinks,5e
1,:1ξ道i圭妾,50
communicatiOIls,490
通信,490
fatal,491
致命,491
general,486
-・股白勺,486
rlo!1-fatal,489
非致命,489
programming,487
編程,487
progranllningConsoleoperations,486
編程器操作,486
prograrnmingmessages,369
編程消息、,369
resetting,222
索引
夏位,222
types,486
美型,486
user-defineden・ors,488
用戸定又借涙,488
executioncondition,definition,170
執行条件,定又、170
expansioninstruction$,504
打展指令,504
functioncodes,203
功能代碍,203
exponents,357
指数357
F
FALarea,221
FAL区,221
FAL(06),488
FALS(07),488
flags
椋
士
'巳、
alithmetic,pr⑪gran㎜ingexample,269,272
算木,編程例,269,272
CY
clearing,305
清除,305
settin$r,305
置位,305
e肛oraildarithmetic,507
借景和算木,507
sigliedbillaryarithmeti,c。507
a有符号二遺制汁、算,507
floating-p(,illtdata,336
浮,点、i数i据,336
exponents,357
指数。357
floating-pointmatkinstructions,335-360
}乎,点、算木本旨令,335-360
10garithnls,359
対数,359
squarer・・ts,356
平方根,356
FrameChecksequence.Seefξames.FCS
帳校強序列,参兄岐,FCS
563
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framechecksum,calculatingWithFCS(一),373
順校鐙和,用FCS(一)計算
frames
l匝
dividing
除
Seealsohost韮nk
又.児上位机縫接
precautions,433
注意事項,433
FCS,433
fullctiOllcOdes,201
功能代碍,201
expansioninstructions,203,204
圭　農本号令,203,204
H
high-speedtimer∋,PCSetupsettings,14
高速定吋器,PC設置遊走,'14
High-speedCounterBoard,56-79
高速計数器板,56-79
chatigingPV,74
改変PV,74
checkingPV,63
栓強PV,63
comPonents,57
元件,57
c・nf7igurati・n,56
配置,56
cou!ltfreqUencies,60-63,71
汁i数頻率,60-63,71
countmodes,56,61
汁数模式,56,61
countingmodes,60,62,71
a汁数模式,60,62,71
flagsandbits,145,146,153,514,515,522
椋志和位,145,146,153,514,515,522
functions,56
功能,56
installation,57
安装,57
instruetions,58
564
索引
指令,58
nurrlericratlges,62
数字池園,62
rangeconaparisonmethod,63-64
区域比較方法,63-64
readingcounterstatus,67
瑛計数器状恋,67
readingPV,73
逮PV,73
relatedhitsandflags,58-59
相美位相祢志,58-59
resetbits,63
変位位,63
resetmethods,71
.夏位'方法,71
「esettingcounters,60,63,89
夏位音数器,60,63,89
settingS,9
改定,9
PCSetup,60
PC汲置,60
specif三cations,58-63
規格,58--63
targetvaluemeth・d,63-〔yr
日赤値方法,63-64
high-speedcounte}s
a高速汁数器
speci丘cations,82
規格,82
stoppingan(lreslartingoperation,75
停止和再起功操作,75
high-speedcountersland2,countingmodes
(num・i'i・・ar・g・・)
高速汁数器1和2,計数模式(a数字萢囹)
holdbitstatus,PCSetupsettings,12
保持位状杏,PC没貴設定,12
HostLink,44,134
上位枕経接,44,134
c(・㎜andalエdresp・nseformats,431
命令和胸座格式,431
commumcatlons
通信
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SeealsoHostLinkcOinmands
及兄上位机鑓接命令
methods,429
方法,429
PCtrallsmission,434
PC侍輸,434
Procedures,45,429
迂程,45,429
datatransfer,430
数据佳送,430
dividingfranies,432
分割較,432
frame
definition,430
定又,430
maximumsize,4・30
最大値,430
modenund〕er,45
廿点号,45
settingparameters,startatld.endcodes,47
没定参数,烏功利結束代馬,47
HostLinkcommalids
上位机縫接命令
★★,458
EX,459
FK,453
1C,459
KC,454
KR,452
KS,451
MF,450
MM,455
MS,448
QQ,456
R#,443
R$,444
R%,445
RC,436
RD,437
RE,437
RC,436
索引
RH,436
RJ,438
RL,435
RP,456
RR,435
SC,449
TS,455
W#,446
R$,446
W%,447
Wc,440
WD,441
WE,442
WG,440
WH,439
WJ,442
WL,439
WP,456
WR,438
XZ,458
HRarea,1.52
HR区,152
1
1/Obits,138
1/0位,138
1/Opoillts,refreshing,370
1/0点,刷新
1/Ore針eshoperatior】s,types,463
1/0刷新i操作,美型,463
1/Oresporlsetime
I/Oil向i立日寸1'司
Seealsotimill9
又見吋序
one-to-onelinkcommunications,480
一ヌ寸一挺i接通イ吉,480
1/Owords,allocating,138
1/0字,定位,138
incrementing,363
速増,363
indirectaddressing,202
1hHT]接地±1と,202
565
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INI(61),39,98
1nnerBoard,PcSetupsettings,8
内板,PC設置改定,8
inputセimeeonstants,PCSetupsettings,13
輸入吋河常数,PC汲置改定,13
installation,preCautions,XVi
安装,注意事項,xvi
illstructionset,501
才旨・今・集,501
+F(一),343
-F(一),345
★F(一),346
/F(一),347
7SEG(88),412
AC(=(一),98,107,387
ACOS(一),354
ADB(50),316
ADBL(一),53,320
ADD(30),305
ADDI、(54),310
AND,172,213
eOI皿bln三ngwithOR,173
与OR4]合,173
ANDLD,175,214
collibiningwithORLI),178
与ORLDき目.合,178
useilllog三cb】ocks,]77
在選輯挟中使用,177
ANDNOT,172,213
ANDW(34),360
ASC(86),289
AsFr(17),256
ASIN(一),353
ASL(25),251
ASR(26),251
ATAN(一),355
AVG(一),329
BCD(24),280
BCDL(59),281
BCMP(68),270
BCNT(67),373
BIN(23),279
BINL(58),280
BSET(71),260
566
CLC(41),305
CMND(一),400
CMP(20),268
CMPI.(60),272
CNT,226
CNTR(12),227
COLL(81),263
COM(29),360
COS(一),351
CPS(一),274
CPSI.、(一),275
CTBL(63),232
CTW(一),300
DBS(一),53,325
DBSL(一),53,326
DEC(39),363
DEG(一),349
DIFD(14),190,217-225
usingininterl・eks,219
在朕鎖吋使用,219
using三njUmps,221
在跳綾中使用,221
DIFU(13),190,217-225
usingillinterlocks,219
在職鎖日寸使用
usingilljumps,22工
在跳桂中使用
DIST(80),261
D工V(33),309
DIVL(57),314
DMPX(77),284
DSW(87),15,415
DVB(53),319
E]ND(01),175,218
EXP(一),357
FAL(06),221
FAIS(07),221
FCS(一),373
FD〈(一),340
FIXL(一),341
FI、T(一),342
FLTI、(一),343
FPD(一),375
1・・IEX(一),290
索引
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HKY(一),419
H'IS(65},298
1L(02),186,218-220
1LC(03),186,218-220
1NC(38),363
1NI(61),39,98,244
1NT(89),26,379
10RF(97),370
JME(05),220
JMP(04),220
JMP(04),和JME(05),188
KEEP(ll},216
incontlて}11inghitstatus,190
用手控制位状恋,190
1adderinstrＬctions,171
梯形指令,171
1」[),172,213
LDNOT,172,213
LOG(一),359
MAX(一),327
MBS(一),53,323
MBSL(一),53,324
MCMP(19),273
MCRO(99),371
MIN(一),328
MLB(52),318
MLPX(76),282
MOV(21),257
MOVB(82),265
MOVD(83),266
MSG(46),369
MUL(32),308
MULL(56),313
MVN(22),258
NEG(一),53,302
NEGL(一),53,303
NOP(00),218
NOT,169
0perands,168
操作数,168
0R,173,213
COmbil1三ngwithANDLD,173
与AND狙合
ORLD,176,214
combiningWithAND,178
与ANDLD組合,178
useinlogicblocks,177
在遷輯挟中使用,177
0RNOT,173,213
0RW(35),361
0UT,174,214
0UTNOT,174,214
PID(一),392
PLS2(一),98,106,385
PMCR(一),410
PMW(一),109
PRV(62),112,122,246
PULS(65),98,103,380
PW]M(一),389
RAD(一),348
REC¶(98),397
RESET,189
RET(93),17,367
ROL(27),252
ROOT(72),315
ROR(28),252
RSET,215-216
RXD〈47),403
SBB(51),317
SBBL(一),53,321
SBN(92),367
SBS(91),365
SCL(66),293
SCL2(一),295
SCL3(一),296
SDEC(78),286
SEND(90),393
SET,189,215-216
SFr(10),249
Sl,「]rR(84),254
SIN(一),350
SLD(74),253
SNXT(09),222
SPED(64),39,98,103,105,382
索引
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SQRT(一),356
SR.CH(一),390
SRD(75),254
STC(40),305
STEP(08),222
STH(一),299
STIM(69),28,231,
STUP(一),407
SUB(31),306
SUBI、(55),312
SUM(一),330
TAN(一)β52
TCiM[P(85),269
te「niinology,168
木悟,168
TIM,225
TIMH(15),228
TKY(18),422
TRSM(45),367
TTIM(一).229
TXD(48),405
VC.AI.、(一),332
WSFr(16),250
WTC(一),3.01
XCHG(73),261
XFER(70),259
XFRB(一),267
X]NR"7(37),362
×ORW(36),362
ZCP(一),277
ZCPL(一),278
1nstructlons
指令
executiolltimes,467
1丸イ不日寸|司,467
expansion,203
まブ'展,203
floating-poinlmathillstructiolls,335-360
浮島ミ数数2学iケ旨令,335-360
illstructionsetlists,208
‡旨令≡舞…ljil表,208
mnem皿icsllst,jadder,209
568
索引
助妃符列表,梯形,209
1元ght-handinstluctions,codingmultiPle,184
右側指令,夏合代碍,184
subroutines,365
子程序,365
tables
表
(lefault,205
訣省,205
user_set,205
用戸・没已,205
1NT(89),26
inter:locks,218-220
互鎖,218--220
US三ngself-maintainingbits,191
使用自保持位,igl
illtel'1uptfunctioms,17
中断功能,17
mten'uptproeeg.slng
中断道程
ealcula血9responsetime,483
う十算ロ向」立目寸1旬,483
masking,483
屏蔽,483
timill.g,482
日寸[司,482
111telTUpts
中断
al〕solutehigh-speedcounters,programmin9,121,
絶対高速汁数器,編程,121
control,379
擦制,379
countermode,23
計数器模式,23
higli・-speedc・unter
高速計数器
overflowsalldovelflows,38
上温和下溢,38
progratmmin9,34
編程,34
high-speedcollnterO,29
高速汁数器0,29
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overflowsandOV(ll'flOws,37
上溢和下溢,37
high-speedcoullte]slancl2,88
高速計数器1和2,88
input,paramelers,19
輸入,参数,19
inputinten'upts,19
輸入中断,19
intelva】,timers,27
間隔定時器,27
schedu:le〔lhlte㎜ptmode,28
定吋中断模式,28
masking,26
屏蔽,26
settingmodes,23
・没定模式,23
types,17
炎型,17
unmasking,26
去除屏蔽,26
J-L
jumpllUlnl]els,220
勘ヒ等セーE},220
jurnps,220-221
遷化i9姜㍉220-221
1adderdiagrraTn
梯形圏
hranching,:1.84
分.支,184
1L(02)andILC(03),186
1L(02)不日ILC(03),186
usingTRI:)its,185
使用TR位,185
c.ombininglogicblocks,179
鎧合選揖快,179
conu'oilingbilstatuS
控制位状悉
usingDIFU(13)andDIFD(14),190,217-225
使用DIFU(13>和DIFD(14),190,217-225
usingKEEP(ll),216-217
使用KEEP(11),216-217
usingOUTandOvTrrINOT,174
索引
使用OUT和OUTNOT,174
usingSETatldR.ESET,189
使用SET和RESET,189
usingSETandRSET,215-216
イ吏用SET不日RSET,215-216
convertingtoハnllelllorl三ccode,170-189
キ書換成助'i己符イざ石弓
displayviaCX-Programmer,169
通迂CX-Pr㊥an㎜er昆示,169
111stl1ユctlOtls
指令
combining,ANDLDandORLD,178
銀合ANDLD矛i:IeRLD,178
COntrOllin彗bitStatUS
控制位状恣
usingKEEP(]1),'190
使用KEEP(11),190
usingOUTandOUTNOT,214
使用OUT和OUTNOT,214
1bmlat,201,
格式,201
r1otalion.201
逃制,201
structure.169
£吉‡勾,169
usinglogicblocks,175
使用遷輯挟,175
1ad(lerdiagra1刀illstluctkms,213-214
梯a形圏t'旨令,213-214
10gavithn,359
対数,359
10gich】ockinstr'uctions,conve.rtingto㎜emonic
code,175-183
選輯快指令,特操成助妃符代碍,175-183
10gicblocks.Seeladderdiagram
遷輯壊,児梯形圏
M
macroh川ction,subroutines.Seepr〈)gralaunin9
宏函数子種序,兄編程
masking,interruptprocesses,483
屏蔽,中断是程.483
569
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mathematiCS
数学
Seeaユsotrigenometl,icflnctions
又見三角函数
exponen{s,357
指数,357
floating-pointaddition,343
浮、崇ミカロ,343
且oatin9-Pointdivision,347
浮点除,347
fl,oatin9-pointmathinstluctions,335-360
浮,ξミ数.学ナ旨令,335-360
floating-poilltmultiplication,346
}手,S気乗,346
float三n9-poilltsubtraction,345
浮ノ款減,345
10garithm,359
対数,359
squalK)root,356
平方根,356
,MBS(一),53
MBSL(一),53
memoryareas
存儲器区
AR,areahits,152,521
AR区位,152,521
DMarea,161
DM区二。161
EMarea,162
EM区,162
flags,149
i示志,149
flagsandbits(SRarea),518
椋志和位(SR区),518
HRarea,152
HR区,152
1Rareal)its,13.8
1R区位,138
1inkbits,160
縫接位,160
structure,136,511
9吉木勾,136,5H
570
timerandcounterbits,160
定吋器和計数器位,160
TRLbits,152
TR位,152
Workbits,138
工作位,138
Mem・ryCassettes,161
存緒器盒,161
andprogramsize,163
科程序大小,1.63
automatictrallsferatstartup,166
在宿劫吋自動佳送,166
eompa「ingeonteηt$,166
比較内容,166
contents,163
内容,163
reading,data,'165
逮数据,165
readingWithperipherals,165
用夕卜目到・i妻,165
requiredEPR.OMs,1,63
要求EPROM,1.63
St〔}ringDMalldUMdata,1.62
存催iDM和UM数据,162
types,162
葉理,162
svritingdata,165
写数据,165
messages,programming,369
t7肖患、,£扁程,369
minimumcycletime,PCSetupsettingS,13
最小循杯困洞,PC没、置改定,13
㎜emoniccode,converting,170-189
助・1己符代碍,鞍換,170-189
momentar}TpowerilltelTUptiOI1,463
屯源暫吋中断,463
MSG(妬),488
N
NEG(一),53
NEGL(一),53
索引
---------------------[End of Page 4657]---------------------



nesting,subroutines,366
嵌套,子程序,366
no-protocolcommunications,134
プ己七月、奴通f言,134
rec:eiving,48
劇　,48
transmitting,47
侍送,47
nonnallyopen/().losedcondition,defhlition,169
常チF/1ヨ]・条イ牛,定叉,169
NOT,de丘n三tiOll,169
]NOT,定.叉,169
NTL三nk,51
NT鑓接,51
O
one-to-011elinkctommunicatien$
-1・一ヌ寸一ξ連接通信
1/Oresp・nsetinlil・呂,480
1/0‖向石立日寸「司,480
|.inke11.《)ms,50
鍵i接全音憐…,50
0ne-to-one}ink,49
-)く寸一鶴…妻妾,49
0pei:an(1】)it,170
操作数位,'170
0perands,201
操作数,201
al}owal)1edesi餌mations,201
.允許指定,201
requirements,201
要求,201
0peratlngenvNvnment,precaut】ons,xvl
操作圷境,注意事項,xvl
operatlons
操作
effectsoncycletime,466
景多11向循iiY;i〈日寸1司,466
inteinalprocessing,flowchart,462
内部迂程,流程閤,462
・rigincompensati・nJ2玉
原点朴僕,121
索引
outputbit
輸出位
controllingON/OFFtime,215
控借]ON/OFF日寸「司,215
cont】rollingstatus,189,191
控制状杏
output1・efreshmetho(1,PCSetupsettings,15
輸出刷新方法,PC没鷺設定,15
0utputs,tumillgOFF,4・90
輸出,置OFIF,490
P
PCSetup,Seesettings
PC・炭量,.兄没定
peripheralporl,servicingtime,13
夕卜E固善指口,月艮各日寸1司,13
peripheralportselvicingt三me,PCSetupsettings,13
外国端口服各吋同,PC没量設定,13
PLS2(一),98,106
PMW(一),109
powerlntenuptlolls
電源中断
momentazyinterrUl・)tiolls,463
暫日寸中断,463
ProglammableController,463
可編程控制器,463
powe]:OFFprocessing,463-465
断屯辻程,463-465
precautlons,xm
注意事項,xiii
apPlications,xvi
.庇用,xvi
general,xiv
－般,xiv
Operatlngenvlronment・xV!
操作ヨ不境,xvi
safetv。xiv
v'
安全,X・i
ProgramMemoly,st!'ucturc・},170
程序存楮器,結杓,170
progral皿■11]lg
編程
571
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absolutehigh-speedcountets,121
絶対高速汁数器,121
err'ors,487
錯・俣,487
high-speedc・unterO,34
高速汁数器0,34
high-speedcountersland2,92
高速計数器1和2,92
三ns皿Odons,501
指令,501
intenupts,34,92,121
中断,34,92,121
jUmps,188
跳鞍,188
macrofunction,suhrout三nes,371
宏功能,子程序,371
precatutions,193
注意事項,193
preparingdatailldataareas,260
数据区中准畳数据,260
specialfeatures,203
特性,203
writing,1.68
写,168
programs
程序
c}lecking,checklevels,487
校1瞼,校強級,487
executin9,195
]ヌ(そ丁,195
PROTOCOLMACROinstruc:1'ion,410
サト'1叉宏本旨令,410
protocolmacros,134
跡双宏,134
PRV(62),112,122
PULS(65),98,103
Pulsel/OBoard,79-113
豚汁1/O板,79-ll3
co}〕じ[igt」口〔ation,80
配置,80
COUIItハnodes,79
i－十数模コ弍,79
572
fiagsandbits,147,154,516,522
]示志和位,147,154,516,522
indicatois
指示灯
pu】se三nputs,82
詠沖輸入,82
pu}seoutputs,81
肺沖輸出,8玉
insta11ation,81
:安装,81
intermpts,79-113
中断,79-11.3
pulseinputindicators,82
』永沖輸人指示灯,82
pulseoutputlndieators,81,
月永沖輸出指示灯,81
settings,10
設定,10
pu].seinputs,f[1.agsandcontrolhits,82
豚汁輸人,椋志和控制位,82
PU玉seoutputs
豚汁輸出
detelmini,ngstatusofportslancl2,112
判断端口1和2的状恋,1!2
fixed-duty－品ctOr,97
固定占空率,97
flagsandcontrolbits,86
椋志和控制位,86
frompoltsland2,97
.Z人立嵩口1禾1:12,97
functions.97
功能,97
valriable-duty-factor,109
可変占室率,109
PV
CNTR(12),227
timersandcounters,225
定吋器和汁数器,225
R
radians,convertillgradianstodegrees,349
弧度,特撰弧度力角度,349
索引
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responsecodes,427-429
胸座代碍,427-429
RET(93),17
iight-handinstructi〔}ns,coding,Seeinstructions
右側指令,代硯。几指令
RS-232CPort
RS-232C端口
connectingUnits,49
連接単元,49
controlbits,48
控制位,48
0ne-to-onelink,49
一ヌ寸一葦奎i接,49
selrvicin.gtime,12
耳1豆各日寸ド司,12
RS-232Cportservicingtime,PCSetupsetthlgs,12
RS-232C鞘口月艮各日寸1司,PC設置'没定,12
S
safetyprecautions,Seeprecautior】s
安全注意,.見注意事項
SBBI、(一),53
SeiialCommunieation.sBoard.132-],34
車行通信板,132-134
flagsan(rlhits,143,513
椋志和位,143,513
settingl,3,8
改定,3,8
serialeonununicationsfunctions,41
串行通信功能,41
seliaユcornlnUnicationsmOdes
串行通信模式
1:1DataLink,134
1:1数据縫接,134
1:1工NTLink,134
1:lNT鑓接,134
1:N]NTLink,134
1:NNT翁奎]妾134
HostLink,134
上位机縫接,134
no-protoco1,132,134
元'防波,132,134
pr・tocolmacr・,蔦4
tUtN宏,134
settmgs
・改定
basic・perati・ns
.基本操作
error}og,16
錯俣日志,16
high-spee(ltimers,14
高速定吋器,14
holdbitstatus,12
保持位状志,玉2
inputdigitsnuml)er,15
輸人数字号,15
startupmode,1,'1
自動模式,11
chang三llg,2
改変,2
COlnmunieationS.41
通焦4三
110stLink,44
上位机燵接,44
no-protoco1,46
元坊双,46
PCSetup.42
PC設置,42
defaults,2
訣省,2
expansioninstl'uctions,205
t　展本旨令,205
high-speedcountersland2,92
高速計数器la和2,92
1/Ooperati・ns,11
1/0操作,11
portselvicingscantime,12,13
肖者日月艮秀美ヨ袖口寸1旬,12,]3
puiseoutl)utword,40,102,110
豚汁輸出字,40,102,110
11merBoar(1,8
内板,8
intermpts,17
中断,17
索引
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extenla}sources,19
夕卜書β源,19
parameters,22
参数,22
PCSetupsettings,4-8
PC汲置・没定,4-8
pulseoutputs,38
月永沖輸出,38
seven--segmelltdisplays,conveltingdata,286
7段呈示,特操数槍,286
s三gnedbinaryai元thmetic:flags,507
有符号二避制算木椋志,507
signedbinalydata,51
有符号二遊制数据,51
specificationg.
規格
absoluteeneoderinputs,115
絶対編磁器輸入,115
Analog玉/OBoard,130
模き以量1/0板,130
AnalogSettingBoard,127
模似改定板,127
High-speedCounterBoard,58
高速計数器板,58
high,-speedcounters,82
高速汁数器,82
pulseoutputs,84
』永?中輸出,84
SPED(64),39,98,103,105
squarel℃}ot,fioating-pointdata,356
平方根,浮点数据,356
SRarea,149
SR,区,149
srartupmode,PCSetupsettings,ll
自動模式,PC設置改定,11
STIM(69),28
subroutinenumber,367
子程序号,367
SV
CNTR(12),227
timersandcoullters,225
定時器和'汁数器,225
574
索引
SYSMACWAY,SeeHostLink
SYSMACWAY兄上位机縫接
Ｔ
TIM/CNT,timer/cou1吐erarea,160
TIM/CNT定時器/汁i数器区,160
TIM/CNTllUlnl)ers,224
TIM/CNT号,224
time
吋1可
readlngthetime,159,529
逮日寸IU],159,529
settingthetime,159,529
遊走吋1司,159,529
timer/counterarea,160
定吋器/汁吋・器区,160
timers,conditionswhelreset,225,228
定時器,夏位H寸・条件,225,228
TTJM(一),230
timin9
財序
bas三cinstl'uctiolls,468
基本指令,468
cycletime,466
循杯吋間,466
1/OresPonsetime,479
1/Oil向日Z口才1司,479
illstluctiOllexecution.Seeinstrl.1ction
本旨令圭凡そ丁,.兄ナ旨令
ilaterluptl)rocessing,482
中断迂程,482
specialinstructions,468
特殊手旨イミ〉,468
「1'Rarea,152
TR区,152
TRb三ts,useinbranching,185
「rR位,a在分支中使用,185
tracin9,SeeSeedatatracingandaddresstracin9
眼踪,児数据眼踪和地地銀踪
trigonometricfun(戊ions
三角函数
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索引
arccosine,354
反余弦,354
arcsine,353
反正弦,353
arctangent今355
反正切,355
convertingdegreestoradians,348
将角度特換到弧度,348
convertingradianstodegrees,349
将弧度特操到角度,349
cosine,351
余弦,351
sine,350
正弦,350
1allgent,352
正切,352
troubleshooting,485
故障診断,485
fiowchalts,493
流程團,493
575
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修訂肪史
手冊封面上商品日乗号的后綴方手捌修訂代碍。
Cat.No.W364-El-1
∴
下表概括了各修訂版的手聞所倣的修改。夏号参照以前版本。
修訂代碍
1
日期
1999年9月
修訂内容
原版
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