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	AC伺服马达/驱动器(SMARTSTEP Z系列)
	R7M-Z/R7D-Z
	「Smartstep-Z」提供给您的是更加方便的操作环境。
	系统构成
	由于是无失调，所以不会发生位置偏差，所以请各位放心使用。
	另外，它还实现了在短时间内用高速度、高转矩来高精度地定位。
	在驱动器/控制器之间的控制电缆将各种控制器连接起
	来。它与任何控制器都能简单地进行连接。它与马达
	的连接也只要1根电缆线就可以简单地连接。并且还配
	有专用的减速器。
	与OMRON公司生产的PLC・PT组合后，可以简单地完
	成监控和调试任务。更进一步地，还备有监控软件、参
	数单元等专用工具。


	种类
	规格
	伺服驱动器外形图
	伺服电机规格
	＊1 .这些项目及转矩旋转速度特性是与R7D型伺服组合运行时，电枢卷线温度为100℃时的Typ.值。其他为20℃时的值。
	＊2 .额定转矩表示安装在铝制散热片（250×250×6（mm））时环境温度40℃下联局允许转矩值。
	＊：需要求带保持制动器电机的惯性力矩时，应在“转子惯性力矩”上加上这个“制动器的惯性力矩”，因此带保持制动器电机的额定功率和额定角加速度也会随之 而变。
	（注）1. 保持制动器不能用于运行中的电机的制动。
	（注）2. 使用带保持制动器电机时，在伺服ON时请勿施加制动，否则容易引起伺服过载以及保持制动器寿命降低。制动务必在伺服ON状态下进行。



