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	多功能马达继电器
	K2MR
	除了马达保护以外，还实现了状态监
	. 对应于开放区域网络DeviceNet。 可整体管理马达的ON/OFF控制异常履历、运行测量数据收集等运 行状态。
	. 可进行过载、瞬间过载、缺相、欠电流、漏电保护。（5E继电器）
	. 微动、接触器接通次数、运行时间、瞬停监视等马达管理功能也很充 实。
	. 搭载了简易累计电量监视功能，帮助用户实现节能。
	. 可通过马达控制盘使用包含变频器在内的马达控制中心、动力盘等。
	种类
	■ 本体
	注. 根据电动机额定电流判断、选择电流传感器。（例：电动机额定电流如果是 40A，则使用SET-MH型）。

	■ 相关设备（另售）
	注. K2MR型的漏电灵敏度设定为30、50mA时，只能在使用OTG-L21型、OTG-L30型、OTG-L42型时使用。



	额定值/性能
	■ 额定值
	注. 详细内容请参考其他相关资料

	■ DeviceNet通信规格
	注. 关于DeviceNet主单元的设定方法请参考「DeviceNet用户手册」。

	■ 保护功能
	注1. 各保护功能均可关闭。
	注2. 过载动作值均为对应额定电流设定值的动作值。

	■ 动作时间特性（参考值）

	连接
	■ 外部连接图 （可逆接例）
	＊ 不附带外部电源变压器

	■ 连接器配置图
	注. 安装左侧所记零件需要专用工具。 （第一电子工业制357J-22112） 详细情况请咨询第一电子工业。


	各部分名称
	外形尺寸 （单位 ：mm）
	■ 本体
	注. 固定安装方式、面板安装方式都可使用附带的安装配件。 请使用安装配件牢固安装。

	请正确使用


