
欧姆龙 欧姆龙 
协作机器人协作机器人

S系列S系列

欧姆龙S系列协作机器人提供 
丰富的硬件选项以及灵活扩展的 

安全功能和认证。 



欧姆龙TMS系列机器人欧姆龙TMS系列机器人
欧姆龙TMS系列机器人提供多种型号，满足不同应用对于工作半径和有效负载的要求，包括直流电源、EtherNet/
IP和PROFINET版本。

欧姆龙TMS系列机器人配备33项安全功能，符合ISO 13849-1, Cat.3, PL d和ISO 10218 -1安全标准，并经TÜV 
Nord认证。全新欧姆龙TMS系列机器人还获得了SGS的UL/CSA认证。  

OMRON TM5S 
900MM工作半径

5K 
最大 

有效负载

OMRON TM12S 
1300MM工作半径

12K 
最大 

有效负载

OMRON TM7S 
700MM工作半径

7K 
最大 

有效负载

OMRON TM25S* 
1902MM工作半径

25K 
最大 

有效负载

30K 
最大 

有效负载

OMRON TM30S* 
1702MM工作半径

OMRON TM14S 
1100MM工作半径

14K 
最大 

有效负载

OMRON TM6S 
1800MM工作半径

6K 
最大 

有效负载

OMRON TM20S 
1300MM工作半径

20K 
最大 

有效负载

凭借PalletBoost 5许可，欧姆龙为其重型负载协作机器人系列提供了增强的有效负载性能，额外增加5公斤负载能力。此次升级使TM25S
和TM30S能够处理高达30公斤和35公斤的指定移动重量，为客户提供更大的灵活性、更高的效率和更强的操作能力。



目标行业目标行业
欧姆龙TMS机器人专为不同行业的多种应用而设计。

环保出行 电子设备 食品&日用品 物流医疗

目标应用目标应用

机床送料机床送料

机器人可用于给数控机
床、注塑机、冲压机、研
磨机和切割机送料，从而
让工人摆脱此类危险的重

复性工作。

装配装配

欧姆龙机器人可提高零件
拼接、插入、更换刀具等
重复或复杂装配任务的产
量和质量，还能与工人协

同工作。

包装包装

机器人可直接从移动的传
送带上拾取、检查和分类

产品。

移动作业移动作业

将欧姆龙机器人安装在欧姆
龙LD或MD自主导航机器人
上，不仅可以实现货物运输
的自动化，还可以实现复杂

拣选操作的自动化。

拾取和放置拾取和放置

机器人高度灵活且占用空
间小，可轻松地从一个
工作站移动到另一个工作
站，以实现高混合/小批量

的取放应用。

码垛码垛

随着关节速度加快和范围
扩大，码垛操作更快。凭
借丰富的有效负载和工作
半径组合，轻松找到符合
应用需求的机器人。 

更多可能性更多可能性

丰富的有效负载和工作半
径组合，加上高精度、高
分辨率相机和先进的安全
功能，使欧姆龙TMS系列
机器人成为各类应用的理

想选择。 

目视检查目视检查

欧姆龙TMS系列机器人标
配内置高分辨率相机，可
目视检查部件、部件编号
和标签，以提高加工精度

和品质。

欧姆龙TMS系列机器人



易于使用易于使用
凭借改进的手动引导和新一代示教器，欧姆龙TMS系列机器人编程更为容易。 

先进的手动引导体验：先进的手动引导体验：
使用内置手动引导功能可对应用进行编
程。只需将头部移动到所需位置并单击 
按钮，即可完成位置示教。

新型机器人操纵杆旨在将欧姆龙TM 欧姆龙TM 
ScreenScreen转换为示教器。 
•  使用触摸屏操作、控制机器人并对其
进行编程 

•  无需配线或安装额外芯片

•  欧姆龙TMS系列机器人标配欧姆龙触
控笔

欧姆龙TMS系列机器人

紧急停止按钮

电源按钮

速度指示灯

机器人操纵杆启用指示灯

执行按钮

暂停按钮

停止按钮

M/A按钮

MODE指示灯

复位按钮

-按钮
+按钮



内置视觉系统是欧姆龙机器人的一大优势。专为工业级图案识别、物体定位和特征识别而设计。用户可设置视觉
任务以立即部署，无需解决集成外部相机或照明设备的难题。

内置视觉系统内置视觉系统

视觉校准

TMvision工作流程TMvision工作流程

图案匹配模板

欧姆龙TMS系列机器人

识别

条形码/二维码 多个1D条形码 OCR2 色彩分类器 姿态变化 
（形状）

姿态变化 
（图像）

特定颜色区域检测 模板影像对比 直线毛刺 圆形毛刺

OCR 字符串匹配

查找

图案匹配 
（形状）

图案匹配 
（图像）

斑点查找器 锚 基准标记匹配

外部检测

外部分类

图像遮掩

对比度增强 色彩平面抽取 平滑 阈值化 形态学

增强

计数（形状） 计数（图像） 计数（斑点） 计数（边缘） 卡尺

测量

计量 数字OCR



易于使用易于使用
欧姆龙TMS系列机器人易于使用，可使用多种方法进行编程，包括手动引导、流程图编程或手动脚本编写。

图形化编程图形化编程

创新编程功能使用户通过基于流程的软

件自动执行任务，使用TMFlow中的简

单操作（单击和拖动）方法创建完整的

工作流程。利用操作员平台，通过拖

放视觉元素可以直观地构建应用软件

布局，无需通过复杂的编码进行反复

试验。

欧姆龙新一代机器人 – 编程更快欧姆龙新一代机器人 – 编程更快

S系列机器人可使用Project和Mode两种脚

本编程方法。Script语言允许高级用户对机

器人项目进行更简洁、更有条理的编程。

欧姆龙TMS系列机器人



TMSimulatorTMSimulator
用户可使用全新的欧姆龙TMSimulator离线开发、编辑并运行程序，以测试和验证能否正常运行。通过离线构建
程序，用户无需将机器人从生产线上拆除即可开发新工序。 

界面显示内容包含虚拟机器人操纵杆，用户可像控制实体机器人一样控制机器人。除标准机器人控制按钮外，虚
拟机器人操纵杆还具有“复位”、“点”和“抓手”按钮。

TMSimulator能够测试监听节点和网络节点的通信功能，也可测试Modbus、以太网从站和串行配置。 

TMSimulator还提供DI和AI信号控制柜输入控制选项。

此版本TMSimulator适用于以下型号的S系列机器人（HW5.03）：  
• TM5S-X
• TM6S-X
• TM7S-X
• TM12S-X
• TM14S-X
• TM20S-X
• TM25S-X
• TM30S-X

欧姆龙TMS系列机器人



TMflowTMflow
欧姆龙全新升级的多功能编程软件，让协作机器人功能更强大，使用更简便。 

编程改进编程改进

项目停止和错误停止处理程序

• 用户可创建特殊的子流程逻辑，以定义项目停止或
错误停止后机器人应采取的措施。

工具设置改进

• 项目页面新增工具设置选项，现在用户无需离开项
目页面即可轻松更改工具设置。

操作改进操作改进

通过奇点时的行为改进

• 新的奇点处理功能可以改善机器人的行为，使其在
奇点处有意减速，以避免关节速度错误和突然停
止。可为使用直线运动的“点”和“移动”节点启
用此功能。启用奇点处理后，将禁用运动混合。 

重新定义了运动节点的有效负载设置

• 运动节点中新增了有效负载设置UI，以便用户配置
机器人拾取和释放工件的方式。对于有效负载未知
或变化较大的应用，机器人现在可以使用外力和扭
矩传感器自动计算并补偿有效负载质量。 

图案匹配UI改进

• 在TMvision查找任务中用户可从三种图案匹配算法
中选择，以获得更可靠的结果。对象检测得分将以
单一数值呈现，更加直观。 

工具设置改进

有效有效负载负载设置设置

欧姆龙TMS系列机器人



安全安全
新增的安全功能提供了多种安全设备/开关配置，无需额外的安全控制器。

安全功能安全功能

• 共33项安全功能

• 新增14项安全功能

机器人操纵杆紧急停止

用户连接的紧急停止输入

编码器静止输出

用户连接的外部防护装置输入

额外的关节扭矩监控

关节位置限制

关节速度限制

速度限制

额外的力限制

用于实现人机安全设置的用户连接的外部防护装置输入

机器人紧急停止输出

用户连接的外部防护装置输出

机器人人机安全设置输出

机器人恢复模式输出

机器人移动输出

用户连接的使能开关输入

用户连接的紧急停止输入，不带机器人紧急停止输出

笛卡尔限制A

笛卡尔限制B

新 机器人操纵杆使能开关 

新 复位输出 

新 机器人操纵杆复位 

新 终端模块的使能开关

新 用户连接的外部碰撞传感器输入 

新 终点降低速度限制

新 用户连接的MODE开关输入

新 用户连接的复位输入

新 用户连接的软轴设置开关输入 

新 使能开关输出

新 MODE开关输出 

新 安全屋输出

新 安全工具方向限制

新 用户-连接的Freebot输入

认证：认证：

• ISO 13849-1, Cat.3, PL d
• ISO 10218-1:2011
• UL & CSA安全认证

防护等级：防护等级：

•  机械臂为IP65，AC控制柜、机器人操纵杆和
TM Screen为IP54 

•  洁净室ISO Class 3
•  增强关节盖的耐油性

欧姆龙TMS系列机器人



剖析欧姆龙TMS系列机器人剖析欧姆龙TMS系列机器人

欧姆龙TMS系列机器人

0 kg

5 kg

10 kg

15 kg

20 kg

700 mm 900 mm 1100 mm 1300 mm

工作半径工作半径

最大有效负载最大有效负载

25 kg

1900 mm

TM7S

TM5S

TM14S

TM12S

TM25S

1500 mm

30 kg
TM30S

TM20S

TM6S

灯光模块

相机模块

法兰

*F/T传感器仅适用于HW5.03 TM25S和TM3OS。

F/T传感器*

抓手按钮

上臂

内置视觉系统*

底座

*不适用于非相机版本

下臂

视觉按钮

点按钮数字I/O

指示灯环

释放按钮

（三位使能开关）



欧姆龙S系列欧姆龙S系列

有效负载 提供多种有效负载选项，范围从5 kg到30 kg。  

关节范围 J1、J2、J4、J5和J6的自由度为360°

电机速度
J6的关节速度从225°/s提高到450°/s；与J1~J5相当，
甚至更快。 

重复精度 重复精度提高最大70%，达到0.03 mm*

防护等级
IP65：机械臂
IP54：AC控制柜、机器人操纵杆和TM示教器

防切削油腐蚀
防切削油腐蚀：TM5S/TM6S/TM7S/TM12S/TM14S/
TM20S的增强型关节盖。TM25S和TM30S的金属关节
盖。

安全
33项安全功能； 
PLD Cat.3，TÜV Nord认证CE
SGS认证UL/CSA

欧姆龙TMS系列机器人



欧姆龙协作机器人改变了传统工厂的工作方式。不再需要安全隔离栅。欧姆龙协作机器人专为多品种、小批量生
产而设计，速度可与工人相媲美，实现高效人机协作。 

协作机器人与工业机器人协作机器人与工业机器人

传统工业 传统工业 
机器人机器人

欧姆龙协作 欧姆龙协作 
机器人机器人

安全安全 需要物理屏障，例如栅栏或隔离
栅，以确保安全。

从设计上确保安全，基于风险评估可能需要安全传感器（例如欧
姆龙安全激光扫描仪）。协作模式下，通常无需物理屏障。简单
的安全软件具有易于使用的图形用户界面。

工作空间工作空间 与人类工作空间分开。 与工人共享空间。

占用空间占用空间 大 小

灵活性灵活性
无。固定于一个地点并从事专门
任务。

有。白天可以在不同地点之间移动以完成不同任务。内置相机和
Landmark定位可实现快速重新定位。  

编程编程 难。需要技能和培训。 易。只需少量培训。 

设置设置 需要高级技能且耗时。 快速简单。

应用应用 适合高速批量生产。
适合以媲美工人的速度进行多品种、小批量生产。采取安全措施
的情况下可高速使用。

连续节拍 连续节拍 
（取放）

准确到秒 5秒以上

处理速度处理速度 
（路径）

快 慢

重复精度重复精度 ± 0.02 mm TM5S、TM7S、TM12S和TM14S：± 0.03 mm， 
TM20、TM25S、TM30S：± 0.05 mm，TM6S ±0.1

环境环境 IP要求IP54以上 机械臂、AC控制柜、机器人操纵杆和TM Screen为IP54

流程复杂性流程复杂性 可能很复杂 应该很简单

工业机器人工业机器人

• 需要安全隔离栅

•  需要多个传感器
保证安全

协作机器人协作机器人

• 占用空间小 
•  无物理屏障

欧姆龙TMS系列机器人



欧姆龙已与多家公司合作，提供各种外围设备，这些外围设备可以快速轻松地与协作机器人集成，从而实现更快
的部署和投资回报。它们统称为即插即用设备和软件，旨在服务于广泛的客户应用并满足欧姆龙的高测试标准。

即插即用即插即用

即插即用套件即插即用套件

所有产品均作为

即用型套件提供，易于安装

欧姆龙TMS系列机器人

其他其他连接连接

应用应用抓手抓手



S系列协作机器人规格S系列协作机器人规格

TM5STM5S TM6STM6S TM7STM7S TM12STM12S TM14S TM20STM20S TM25STM25S TM30STM30S

重量（带相机）重量（带相机） 23.9 kg 35.5 kg 22.9 kg 23.5 kg 22.6 kg 33.3 kg 81.6 kg 80.6 kg

重量（无相机）重量（无相机） 23.6 kg 35.2 kg 22.6 kg 33 kg 32.7 kg 33.0 kg 81.3 kg 80.3 kg

最大有效负载最大有效负载 5 kg 6 kg 7 kg 12 kg 14 kg 20 kg 25 kg 30 kg

工作半径工作半径 900 mm 1800 mm 700 mm 1300 mm 1100 mm 1300 mm 1902 mm 1702 mm

关节范围关节范围
J1，J2，J4，J5，J6J1，J2，J4，J5，J6 ± 360°

J3J3 ± 158° ± 166° ± 152° ± 162° ± 159° ± 162° ± 166° ± 170°

关节速度关节速度

J1、J2J1、J2 180°/s 120°/s 130°/s 100°/s

J3J3 180°/s 180°/s 95°/s 130°/s

J4J4 225°/s 225°/s 125°/s 195°/s

J5J5 225°/s 225°/s 160°/s 210°/s

J6J6 450°/s 450°/s 190°/s 225°/s

平均速度平均速度** 1.4 m/s 1.1 m/s 1.3 m/s 1.1 m/s 2.1 m/s

重复精度重复精度 ± 0.03 mm ± 0.1 mm ± 0.03 mm ± 0.05 mm

自由度自由度 6轴

I/O端口I/O端口
控制柜控制柜 数字输入：16/数字输出：16

模拟输入：2/模拟输出：2

工具接口工具接口 数字输入：3/数字输出：3

I/O电源I/O电源 控制柜：24 V，2.0 A；工具：24 V，1.5 A

IP分类IP分类 机械臂为IP65，控制柜*3、机器人操纵杆和TM Screen为IP54

洁净等级洁净等级 ISO Cleanroom Class 3

工作温度和湿度工作温度和湿度 0至50℃，最大湿度85%（无结露）

电机电源电机电源 AC单元为AC100～240V、50/60Hz；DC单元为DC24～60V
AC 200～240 V、 
50/60 Hz（AC） 

DC 48～60 V（DC）

I/O接口I/O接口 2×COM、1×HDMI、3×LAN、2×USB2.0、4×USB3.0

通信通信 RS-232/RS-422/RS-485、Ethernet、Modbus TCP/RTU（主&从）、
PROFINET（可选）、EtherNet/IP（可选）

编程环境编程环境 TMflow（基于流程图）、TMScript（基于脚本）、TMCraft（基于开发者）

认证认证 TÜV认证的ISO 13849-1、ISO 10218-1、ISO/TS 15066、UL1740、 
CAN/CSA Z424-14 (R2019)、SEMI S2（可选）

机器人机器人
视觉视觉

眼在手上（内置）眼在手上（内置） 1.2MP/5MP，彩色相机（仅限相机型号）

眼在手外（可选）眼在手外（可选） 支持最大2 GigE 2D相机

* 平均速度为基于性能模式下的机器人测试并计算得出的结果。 
*3 交流控制柜的防护等级为IP54。直流控制柜无防护等级。

欧姆龙TMS系列机器人



备注

欧姆龙TMS系列机器人
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承诺事项

购买欧姆龙产品的客户须知

http://www.fa.omron.com.cn 400-820-4535

 承蒙对欧姆龙株式会社(以下简称“本公司”)产品的一贯厚爱和支持，藉此机会再次深表谢意。

如果未特别约定，无论贵司从何处购买的产品，都将适用本承诺事项中记载的事项。

请在充分了解这些注意事项基础上订购。

1. 定义

本承诺事项中的术语定义如下。

(1) “本公司产品”：是指“本公司”的FA系统机器、通用控制器、传感器、电子/结构部件。

(2) “产品目录等”：是指与“本公司产品”有关的欧姆龙综合产品目录、FA系统设备综合产品目录、安全组件综合产品目录、电子/机构部件综合产品目录以及其他产品目录、规格书、

使用说明书、操作指南等，包括以电子数据方式提供的资料。

(3) “使用条件等”：是指在“产品目录等”资料中记载的“本公司产品”的使用条件、额定值、性能、运行环境、操作使用方法、使用时的注意事项、禁止事项以及其他事项。

(4) “客户用途”：是指客户使用“本公司产品”的方法，包括将“本公司产品”组装或运用到客户生产的部件、电子电路板、机器、设备或系统等产品中。

(5) “适用性等”：是指在“客户用途”中“本公司产品”的(a)适用性、(b)动作、(c)不侵害第三方知识产权、(d)法规法令的遵守以及(e)满足各种规格标准。

2. 关于记载事项的注意事项

对“产品目录等”中的记载内容，请理解如下要点。

(1) 额定值及性能值是在单项试验中分别在各条件下获得的值，并不构成对各额定值及性能值的综合条件下获得值的承诺。

(2) 提供的参考数据仅作为参考，并非可在该范围内一直正常运行的保证。

(3) 应用示例仅作参考，不构成对“适用性等”的保证。

(4) 如果因技术改进等原因，“本公司”可能会停止“本公司产品”的生产或变更“本公司产品”的规格。

3. 使用时的注意事项

选用及使用本公司产品时请理解如下要点。

(1) 除了额定值、性能指标外，使用时还必须遵守“使用条件等”。

(2) 客户应事先确认“适用性等”，进而再判断是否选用“本公司产品”。“本公司”对“适用性等”不做任何保证。

(3) 对于“本公司产品”在客户的整个系统中的设计用途，客户应负责事先确认是否已进行了适当配电、安装等事项。

(4) 使用“本公司产品”时，客户必须采取如下措施：(i)相对额定值及性能指标，必须在留有余量的前提下使用“本公司产品”，并采用冗余设计等安全设计(ii)所采用的安全设计必须

确保即使“本公司产品”发生故障时也可将“客户用途”中的危险降到最小程度、(iii)构建随时提示使用者危险的完整安全体系、(iv)针对“本公司产品”及“客户用途”定期实施各

项维护保养。

(5) 因DDoS攻击（分布式DoS攻击）、计算机病毒以及其他技术性有害程序、非法侵入，即使导致“本公司产品”、所安装软件、或者所有的计算机器材、计算机程序、网络、数据库

受到感染，对于由此而引起的直接或间接损失、损害以及其他费用，“本公司”将不承担任何责任。

 对于(i)杀毒保护、(ii)数据输入输出、(iii)丢失数据的恢复、(iv)防止“本公司产品”或者所安装软件感染计算机病毒、(v)防止对“本公司产品”的非法侵入，请客户自行负责采取充

分措施。

(6) “本公司产品”是作为应用于一般工业产品的通用产品而设计生产的。如果客户将“本公司产品”用于以下所列用途，则本公司对产品不作任何保证。但“本公司”已表明可用于特

殊用途，或已与客户有特殊约定时，另行处理。

 (a) 必须具备很高安全性的用途(例：核能控制设备、燃烧设备、航空/宇宙设备、铁路设备、升降设备、娱乐设备、医疗设备、安全装置、其他可能危及生命及人身安全的用途)

 (b) 必须具备很高可靠性的用途(例：燃气、自来水、电力等供应系统、24小时连续运行系统、结算系统、以及其他处理权利、财产的用途等)

 (c) 具有苛刻条件或严酷环境的用途(例：安装在室外的设备、会受到化学污染的设备、会受到电磁波影响的设备、会受到振动或冲击的设备等)

 (d) “产品目录等”资料中未记载的条件或环境下的用途

(7) 除了不适用于上述3.(6)(a)至(d)中记载的用途外，“本产品目录等资料中记载的产品”也不适用于汽车(含二轮车，以下同)。请勿配置到汽车上使用。关于汽车配置用产品，请咨询

本公司销售人员。

4. 保修条件

“本公司产品”的保修条件如下。

(1) 保修期限　自购买之日起1年。(但是，“产品目录等”资料中有明确说明时除外。)

(2) 保修内容　对于发生故障的“本公司产品”，由“本公司”判断并可选择以下其中之一方式进行保修。

 (a) 在本公司的维修保养服务点对发生故障的“本公司产品”进行免费修理(但是对于电子、结构部件不提供修理服务。)

 (b) 对发生故障的“本公司产品”免费提供同等数量的替代品

(3) 当故障因以下任何一种情形引起时，不属于保修的范围。

 (a) 将“本公司产品”用于原本设计用途以外的用途

 (b) 超过“使用条件等”范围的使用

 (c) 违反本注意事项“3.使用时的注意事项”的使用

 (d) 非因“本公司”进行的改装、修理导致故障时

 (e) 非因“本公司”出品的软件导致故障时

 (f)“本公司”生产时的科学、技术水平无法预见的原因

 (g) 除上述情形外的其它原因，如“本公司”或“本公司产品”以外的原因(包括天灾等不可抗力)

5. 责任限制

本承诺事项中记载的保修是关于“本公司产品”的全部保证。对于因“本公司产品”而发生的其他损害，“本公司”及“本公司产品”的经销商不负任何责任。

6. 出口管理

客户若将“本公司产品”或技术资料出口或向境外提供时，请遵守中国及各国关于安全保障进出口管理方面的法律、法规。否则，“本公司”有权不予提供

“本公司产品”或技术资料。 


