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相关信息DeviceNet可选单元（AC伺服驱动器W系列对应）

R88A-NCW152-DRT

AC伺服驱动器1轴位置控制，搭载DeviceNet功能。
集中“分散控制”“信息管理”，更方便。
●1台2功能

拥有DeviceNet通信功能和位置控制单元功能这2种功能。

AC伺服驱动器 W系列在本体上直接连接安装此可选单元后， 

可同时获得通信功能和位置控制功能。

●最多63台的分散控制

作为DeviceNet从站，最大可连接到网络长度500m的开放式网络。

●伺服系统的运行信息汇总管理

AC伺服驱动器W系列本体的监控显示功能所显示的信息

（速度指令、反馈速度等）可通过远程I/O功能从PLC读取。

●故障预测、诊断

触发对象信号满足触发条件后，可将设定好的跟踪对象信号在

1000抽样（抽样间隔250μs～约8秒）范围内进行记录。

通过这种跟踪功能，当感知到不同于正常操作的动作时，

会记录这个动作，可作为无动作的证据使用。
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RFID

控制器·定位器

  R88A-NCW152-DRT
种类 

功能/性能规格

●位置控制功能规格

●DeviceNet通信规格

规格 型号

DeviceNet可选单元     R88A-NCW152-DRT

外部输入输出用连接器     R88A-CNU01R

设定工具用电缆（DOS/V  2m）     R88A-CCW002P4

项目 规格

控制轴数 1轴/从站

控制方式 半封闭回路/全封闭回路控制

控制对象驱动器 R88D-WT系列

定位单位 用户位置单位（可任意设定）每步的移动量作为电子齿轮比进行设定（设定范围10,000,000～0.0000001）

运行规格
存储运行 步进运行、点式表格运行

直接运行 直接运行、中断进给、节点信号输出定位、多段速定位

移动指令规格

方式 INC（相对坐标定位）/ABS（绝对坐标定位）

位置指令 带符号32字节长（设定范围-99,999,999～99,999,999步）

速度指令 无符号32字节长（单位 ：步/min、 设定范围 ： 1～240,000步）

加减速方式
加速度一定 一段直线加减速、 二段直线加减速、 不对称直线加减速、 S形加减速、 不对称S形加减速

加速度时间一定 指数加减速、带偏差指数加减速、 一段直线加减速

加减速时间 1～10,000ms（达到最高速度的时间）

坐标设定 设定AC伺服电机是作为直线轴使用，还是作为旋转轴使用

速度变更 定位中的速度，最多可进行16段变速（多段速定位运行时）

运行管理/
补偿功能

原点搜索运行
无极限反转 原点附近信号+原点信号、原点信号、原点附近信号+Z相、 Z相、其中之一使用ON/OFF信号

有极限反转 原点附近信号+原点信号、原点信号、原点附近信号+Z相、 其中之一使用ON/OFF信号

齿隙补偿 0～32,767步

JOG 电源接通时，以及原点搜索后的原点位置为基准

程序调入运行 电机1转分割为指定的等分后定位（1～32,767等分）

软件限度 在指定位置减速停止（正负均可在±99,999,999范围内设定方向）

立即停止/减速停止 远程I/O通信、可根据输入信号

当前位置预设 可根据远程I/O通信

跟踪功能

跟踪对象模拟量数据
（可选择2要素）

指令脉冲速度［r/min］、位置偏差［指令单位］、速度反馈［r/min］、
转矩指令［％］

跟踪对象ON/OFF数据
（可选择2要素）

传感器ON输入、报警输出、定位完成输出1、速度一致输出、电机旋转检测输出、 
伺服准备结束输出、电流限制检测输出、速度限制检测输出、连锁输出、报警输出、
定位结束输出2、报警码输出1、报警码输出2、 报警码输出3

触发对象数据
跟踪对象模拟量数据（启动、停止、启动/停止） 
跟踪对象ON/OFF数据（启动、停止、启动/停止）

数据抽样 抽样周期 ： 250μs为单位设定（250μs～8,191,750μs 范围内设定）
抽样数 ：1000抽样固定

监控器内容读取 监控内容

速度反馈［r/min］、转矩指令［%］、 Z相脉冲输［脉冲］、电气角［度］、 
输入信号监控［无单位］、 输出信号监控［无单位］、指令脉冲的速度显示［r/min］、 
位置偏差［指令单位］、 累积负载率［%］、 再生负载率［%］、动态制动电阻负载率［%］、 
输入脉冲计数器（下位16位）［指令单位］、反馈脉冲计数器（下位16位）［脉冲］

项目 规格

通信电源电压 DC11～25V

消耗电流 通电电源 ：20mA以下

最大I/O点数 输入4CH  输出4CH

通信功能 远程I/O通信（作为从站动作）、 Explicit报文通信功能（可发送Explicit报文）

通信内容

远程I/O通信 
·定位器功能的移动指令    · 原点补偿功能（绝对值编码器使用时）
·伺服驱动器及DeviceNet可选单元的参数读写
·读取监控器内容    · 当前位置补偿功能    · 报警复位

Explicit报文通信
·跟踪功能的设定
·跟踪数据的读取
·伺服驱动器及DeviceNet可选单元的单数读写

连接形态 可多点方式、T分支方式组合
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